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Informagoes Importantes ao Usuario

Equipamentos de estado s6lido tém caracteristicas operacionais diferentes dos equipamentos eletromecinicos. O Safety
Guidelines for the Application, Installation and Maintenance of Solid State Controls (publicagao SGI-1.1 disponivel no
escritdrio de vendas da Rockwell Automation® local ou on-line no site http://literature.rockwellautomation.com/
literature/) descreve algumas diferencas importantes entre equipamentos de estado sélido e equipamentos eletromecanicos
conectados fisicamente. Devido a essa diferenca e também porque hd varios usos para equipamentos de estado s6lido, os
responsaveis por aplicar este equipamento devem ter certeza de que todas as aplicagoes pretendidas sejam aceitdveis.

Em nenhum caso a Rockwell Automation, Inc. serd responsavel por danos indiretos ou resultantes do uso ou da aplicagio
deste equipamento.

Os exemplos e diagramas contidos neste manual destinam-se unicamente para finalidade ilustrativa.
A Rockwell Automation, Inc. nao se responsabiliza pelo uso real com base nos exemplos e diagramas, devido a variagoes e

requisitos diversos associados a qualquer instalagao especifica.

Nenhuma responsabilidade de patente sera considerada pela Rockwell Automation, Inc. em relagao ao uso de informagoes,
circuitos, equipamentos ou softwares descritos neste manual.

E proibida a reprodugio do contetido contido neste manual, integral ou parcial, sem permissao escrita da
Rockwell Automation, Inc.

Ao longo do manual, sempre que necessario, serdo usadas notas para alertd-lo sobre consideragoes de seguranga.

ADVERTENCIA: Identifica informacdes sobre praticas ou situagdes que podem causar uma explosio em um ambiente
classificado e resultar em ferimentos pessoais ou fatais, danos a propriedade ou perda econdmica.

ATENCAO: Identifica informacdes sobre praticas ou situacdes que podem levar a ferimentos pessoais ou fatais, danos a
propriedade ou perda econdmica. As aten¢des ajudam a identificar e evitar um risco e reconhecer a consequéncia.

PERIGO DE CHOQUE: As etiquetas podem estar no ou dentro do equipamento, por exemplo, um inversor ou um motor, para
alertar as pessoas que tensdo perigosa pode estar presente.

PERIGO DE QUEIMADURA: As etiquetas podem estar no ou dentro do equipamento, por exemplo, um inversor ou um motor,
para alertar as pessoas que superficies podem atingir temperaturas perigosas.

> D> > B

IMPORTANTE Identifica informagdes importantes relacionadas a utilizagdo bem-sucedida e a familiarizacdo com o produto.

Allen-Bradley, ArmorBlock, ArmorBlock MaXum, ArmorPOINT, Compact I/O, CompactLogix, ControlFLASH, ControlLogix, ControlLogix-X'T, Data Highway Plus, DH+, DriveLogix, FactoryTalk, FLEX, FLEX Ex,
FlexLogix, GuardLogix, Guard PLC, Integrated Architecture, Kinetix, Logix5000, Logix5550, Logix Designer, MessageView, MicroLogix, PanelView, PhaseManager, PLC-5, POINT 1/O, PowerFlex, RediSTATION,
Rockwell Automation, Rockwell Software, RSBizWare, RSFicldbus, RSLinx, RSLogix, RSNetWorx, RSView, RSWho, Series 9000, SLC, Studio 5000, Studio 5000 Automation & Engineering Design Environment,
Studio 5000 Logix Designer e Stratix 8000 sdo marcas comerciais da Rockwell Automation.

As marcas comerciais que nio pertencem 4 Rockwell Automation sio propriedade de suas respectivas empresas.


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/sgi-in001_-en-p.pdf
http://www.rockwellautomation.com/literature/
http://www.rockwellautomation.com/literature/

Sumadrio das alteragoes

Este manual contém as informagoes novas e atualizadas.

|nforma§6es novas Esta tabela contém as alteragoes feitas nessa revisao.
e atualizadas Topico Pagina
Adicionado o segmento DLR para exemplo de rede EtherNet/IP. 86
Adicionada a tabela de Médulos e recursos DH-+. 95
Adicionado o capitulo Acesso a se¢do de objeto do médulo para desenvolvimento de 160
aplicacoes.
(apturas de tela e descricoes atualizadas para o ambiente Studio 5000 versdo 24. Por toda a publicacao
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Prefdcio

Ambiente Studio 5000

Caracteristicas gerais dos
controladores ControlLogix

O Studio 5000 Automation Engineering & Design Environment™ combina
elementos de engenharia e design em um ambiente comum. O primeiro elemento
no ambiente Studio 5000° ¢ a aplicagao Studio 5000 Logix Designer™ A
aplicagio Logix Designer ¢ a mudanga de marca do software RSLogix™ 5000 e
continua a ser o produto para programar controladores Logix5000™ para solugoes
discretas, de processos, de batelada, de movimento, de seguranga e com base em
inversores.

Rockwell Software

Studio 5000 _

Rockwell
@ Allen-Bradiey - Rockweil Sorware  AUTOmMation

Copyright © 2014 Rockwell Automation Technologies, Inc.
All Rights Reserved. This program is protected by U_S. and International copyright laws.

O ambiente Studio 5000 ¢ a base para o futuro da engenharia das ferramentas de
projeto e recursos Rockwell Automation®. O ambiente ¢ o nico lugar para
engenheiros de projeto desenvolverem os elementos de seu sistema de controle.

Ha trés tipos de controladores ControlLogix” disponiveis. Estes tipos incluem
Considere o seguinte:

o Controladores ControlLogix padrio
o Controladores ControlLogix para ambientes extremos

o Controladores GuardLogix*

Este manual explica como usar controladores ControlLogix padrio e para
ambientes extremos.
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Prefacio

Para informagées detalhadas sobre os controladores de seguranga GuardLogix,
consulte as publica¢des a seguir.

Recursos Descri¢ao

GuardLogix 5570 Controllers User Manual, Fornece informagdes sobre como instalar, configurar e

publicacdo 1756-UM022 operar os controladores GuardLogix 5570 em projetos
do Studio 5000, versao 21 ou posterior.

GuardLogix 5570 Controller System Safety Reference Fornece informagdes sobre como atender os requisitos

Manual, publicacdo 1756-RM099 de aplicacdo de seguranca para controladores

GuardLogix 5570 em projetos Studio 5000, versdo 21
ou posterior.

GuardLogix Controllers User Manual, Fornece informagdes sobre como instalar, configurar

publicagdo 1756-UM020 e operar os controladores GuardLogix 5560 e
GuardLogix 5570 em projetos do RSLogix 5000,
versao 20 ou anterior.

GuardLogix Controller Systems Safety Reference Manual, | Fornece informagdes sobre como atender os requisitos
publicacdo 1756-RM093 de aplicacao de seguranca para controladores
GuardLogix 5560 e GuardLogix 5570 em projetos
RSLogix 5000, versao 20 ou anterior.

GuardLogix Safety Application Instruction Set Safety Fornece aos programadores detalhes sobre o conjunto de
Reference Manual, publicacdo 1756-RM095 instrucdes da aplicacao de seguranca GuardLogix.

Controladores ControlLogix padrao

Duas linhas de controladores ControlLogix padrao estao disponiveis agora. Estes
controladores s3o identificados como os controladores 1756-L6x ¢ os
controladores 1756-L7x de acordo com as abreviacoes de seus cddigos de
catdlogos completos.

Tabela 1 - Cédigos de catalogos do ControlLogix

Cod. cat. abreviado. Ne. abreviado.
1756-L6x 1756-L61, 1756-L62,1756-L63, 1756-L64,1756-L65
1756-L7x 1756-L71,1756-L72, 1756-L73,1756-L74, 1756-L75

Os controladores ControlLogix padrio compartilham muitos recursos
semelhantes, mas também algumas diferengas. A tabela 2 fornece uma breve
descri¢ao geral das diferencas entre os controladores. Para mais detalhes sobre
estes recursos e diferencas, consulte os capitulos adequados deste manual.

Tabela 2 - Diferencas entre os controladores 1756-L7x e 1756-L6x

Recurso 1756-L7x 1756-L6x

Suporte de reldgio e backup usado Mddulo de armazenamento de Bateria

para retencdo de memdria no energia (ESM)

desligamento

Portas de comunicagdo usB serial

(incorporadas)

Conexdes, controlador 500 250

Memoria, nao volatil (artdo Secure Digital (SD) Cartdo CompactFlash

Tela de status e indicadores de status | Tela de status de rolagem e quatro Seis indicadores de status
indicadores de status

Padroes de buffer desconectado 20 (40, max.) 10 (40, max.)

12 Publicagdo Rockwell Automation 1756-UM0010-PT-P — Outubro 2014


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um022_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/rm/1756-rm099_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um020_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/rm/1756-rm093_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/rm/1756-rm095_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um020_-en-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um020_-en-p.pdf

Prefacio

Para informagdes sobre o uso dos controladores ControlLogix em aplicagoes
SIL 2, consulte Using ControlLogix in SIL 2 Applications Safety Reference
Manual, publicagio 1756-RM001.

Controladores ControlLogix redundantes

Determinados controladores ControlLogix também sao suportados para uso em
sistemas redundantes. Para mais informagoes sobre os controladores ¢ sistemas

redundantes, consulte Capitulo 12.

Controladores ControlLogix para ambientes extremos

Os controladores ControlLogix para ambientes extremos, codigos de catalogos
1756-L73XT e 1756-L63XT, fornecem a mesma funcionalidade que os
controladores 1756-L73 ¢ 1756-L63, mas sao projetados para resistir a
temperaturas -25 270 °C (-13 a 158 °F).
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Prefacio

Antes de comecar

14

Antes de comegar a usar seu controlador ControlLogix, verifique se vocé tem as
aplicagdes necessarias para configurar e programar o controlador.

Software obrigatorio

Use Tabela 3 esta tabela para identificar as versées minimas do software
necessdrias para usar seu controlador ControlLogix.

Tabela 3 - Software necessario para uso do controlador

Ne. abreviado. | Ambiente Studio 5000 Software RSLogix 5000 Rslinx® classic
1756-L61/A - Versdo 12.06.00 ou posterior | Qualquer versao
1756-L61/B - Versao 13.04.00 ou posterior
1756-L62/A - Versao 12.06.00 ou posterior
1756-L62/B - Versao 13.04.00 ou posterior
1756-L63/A - « Sendo estiver usando um

cartdo CompactFlash,

versao 10.07.00 ou

posterior

« Seusarum cartdo

CompactFlash, versao

11.16.00 ou posterior
1756-L63/B - Versao 13.04.00 ou posterior
1756-L63XT/B - Versdo 13.04.00 ou posterior | Versdo 2.55.00 ou posterior
1756-L64/B - Versdo 16.03.00 ou posterior | Qualquer versao
1756-L65/B - Versao 17.01.02 ou posterior
1756-L71 Versao 21.00.00 ou posterior | Versdo 20.01.02 Versao 2.59.00 ou posterior
1756-L72 Versao 21.00.00 ou posterior | Versao 19.01.00 ou posterior | Versao 2.57.00 ou posterior
1756-L73 Versdo 21.00.00 ou posterior | Versao 19.01.00 ou posterior
1756-L73XT Versao 21.00.00 ou posterior | Versao 19.01.00 ou posterior
1756-L74 Versao 21.00.00 ou posterior | Versao 19.01.00 ou posterior
1756-L75 Versdo 21.00.00 ou posterior | Versao 19.01.00 ou posterior
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Recursos adicionais

Esses documentos contém informagdes adicionais em relagao a produtos

relacionados da Rockwell Automation.

Recursos

Descri¢ao

1756 ControlLogix Controllers Technical Data,
publicacdo 1756-TD001

Fornece especificagdes para os controladores
ControlLogix.

1756 ControlLogix 1/0 Modules Specifications
TechnicalData, publicagao 1756-TD002

Oferece especificacdes para médulos de E/S do
ControlLogix.

ControlLogix Analog I/0 Modules User Manual,
publicagdo 1756-UM009

Fornece informagdes sobre as propriedades de
configuragdo do médulo de E/S analégica.

ControlLogix Battery Module Installation Instructions,
publicagdo 1756-IN576

Fornece informagdes para a instalagdo do modulo da
bateria.

Instrugdes de instalacao das fontes de alimentacdo e racks
ControlLogix, publicacdo 1756-IN005

Descreve como instalar e localizar falhas nas versdes do
ControlLogix-XT™ e padrdo do rack 1756 e das fontes de
alimentacdo, incluindo as fontes de alimentagao
redundantes.

ControlLogix Configurable Flowmeter Module User
Manual, publicacdo 1756-UM010

Fornece informagdes sobre as propriedades de
configuracao do medidor de vazao configuravel.

ControlLogix Data Highway Plus-Remote 1/0
Communication Interface Module User Manual,
publicagdo 1756-UM514

Fornece informacdes sobre a comunicacdo Data Highway
Plus e as propriedades de configuracao do médulo de
comunicagdo de E/S remota.

ControlLogix DH-485 Communication Module User
Manual, publicagdo 1756-UM532

Fornece informacdes para conexdo de um médulo
1756-DH485 & uma rede DH-485 com controladores
mdltiplos.

ControlLogix Digital I/0 Modules User Manual,
publicagdo 1756-UM058

Fornece informagdes sobre as propriedades de
configuracao do médulo de E/S digital.

ControlLogix Enhanced Redundancy System User Manual,
publicagdo 1756-UM535

Fornece informagdes detalhadas sobre os sistemas de
redundéncia ControlLogix.

ControlLogix HART Analog 1/0 Modules User Manual,
publicagdo 1756-UM533

Fornece informagdes para uso dos mddulos de E/S
analégica HART.

ControlLogix High Speed Analog 1/0 Module User Manual,
publicagdo 1756-UM005

Fornece informacdes sobre as propriedades de
configuracdo do médulo de E/S analdgica de alta
velocidade.

ControlLogix High-speed Counter Module User Manual,
publicagdo 1756-UM007

Fornece informagdes sobre as propriedades de
configuracdo do médulo contador de alta velocidade.

ControlLogix Low-speed Counter Module User Manual,
publicagdo 1756-UM0536

Fornece informacdes sobre as propriedades de
configuracdo do médulo contador de baixa velocidade.

ControlLogix Peer 1/0 Control Application Technique,
publicagdo 1756-AT016

Descreve aplicagdes tipicas de controle de peer e oferece
detalhes sobre como configurar médulos de E/S para
operagdo de controle de peer.

ControlLogix Programmable Limit Switch Module User
Manual, publicacao 1756-UM002

Fornece informagdes sobre as propriedades de
configuracdo da chave de fim de curso programavel.

ControlLogix Redundancy System User Manual,
publicagdo 1756-UM523

Fornece informacdes os sistemas de redundancia padrao
ControlLogix.

ControlLogix Remote I/0 Communication Module User
Manual, publicacdo 1756-UM534

Fornece informacdes para configuracdo da comunicagéo
em rede E/S remota.

ControlLogix SIL2 System Configuration Using
RSLogix 5000 Subroutines Application Technique,
publicagdo 1756-AT010

Fornece informagdes sobre sistemas tolerantes a falha
certificados SIL2 ControlLogix.

ControlLogix SIL2 System Configuration Using SIL2
Add-On Instructions Application Technique,
publicacdo 1756-AT012

Fornece informacdes sobre sistemas tolerantes a falha
certificados SIL2 ControlLogix.

ControlLogix System Selection Guide,
publicagdo 1756-5G001

Fornece informagdes sobre o projeto e a selecdo de
componentes para seu sistema ControlLogix.

ControlNet Network Configuration User Manual,
publicagdo CNET-UM001

Fornece informagdes sobre o uso de médulos ControlNet.
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Descri¢ao

DeviceNet Network Configuration User Manual,
publicagdo DNET-UM004

Fornece informacdes sobre os médulos e dispositivos
DeviceNet.

Ethernet Design Considerations Reference Manual,
publicagdo ENET-RM002

Fornece informagdes adicionais sobre o projeto da rede
para seu sistema.

EtherNet/IP and ControlNet to FOUNDATION Fieldbus
Linking Device User Manual, publicagdo 1788-UM057

Fornece informagdes adicionais sobre o uso dos
dispositivos Foundation Fieldbus disponiveis.

EtherNet/IP Network Configuration User Manual,
publicagdo ENET-UMO001

Fornece informagdes sobre médulo de comunicacao
EtherNet/IP.

FOUNDATION Fieldbus Design Considerations Reference
Manual, publicacdo PROCES-RM005

Fornece informacdes adicionais sobre o uso dos
dispositivos Foundation Fieldbus disponiveis.

Guidelines for Handling Lithium Batteries Technical Data,
publicacdo AG-5.4

Fornece informagdes sobre armazenamento, manuseio,
transporte e descarte de baterias de litio.

Integrated Architecture and CIP Sync Configuration
Application Technique, publicacdo |A-AT003

Descreve como configurar CIP Sync com produtos e
aplicagdes do Integrated Architecture™.

Integrated Motion on the EtherNet/IP Network
Configuration and Startup User Manual,
publicagdo MOTION-UM003

Detalhes sobre como projetar seu sistema ControlLogix
para controle de movimento integrado em aplicagdes de
rede EtherNet/IP.

Logix5000 Controllers Add-On Instructions Programming
Manual, publicagdo 1756-PM010

Fornece informagdes adicionais sobre o uso das instrugdes
Add-On.

Logix5000 Controllers General Instructions Reference
Manual, publicacdo 1756-RM003

Fornece informacdes adicionais sobre instrugdes GSV,
instrucdes SSV, objetos e atributos.

Logix5000 Controllers /0 and Tag Data Programming
Manual, publicacdo 1756-PM004

Fornece informagdes para a criagdo e configuragdo de tags
de programa para uma tarefa ideal e para a execugéo do
programa.

Logix5000 Controllers Major, Minor and 1/0 Faults
Programming Manual, publicacao 1756-PM014

Fornece informagdes adicionais para falhas de E/S.

Logix5000 Controllers Messages Programming Manual,
publicacdo 1756-PM012

Fornece informagdes para mensagens do controlador.

Logix5000 Controllers Motion Instructions Reference
Manual, publicacdo MOTION-RM002

Oferece aos programadores detalhes sobre as instrugdes
de movimento disponiveis para um controlador
Logix5000.

Logix5000 Controllers Nonvolatile Memory Card
Programming Manual, publicacao 1756-PM017

Fornece informagdes sobre a mudanca de um projeto que
estd disponivel para carregamento a partir da memdria
nao volatil,

Logix5000 Controllers Produced and Consumed Tags
Programming Manual, publicagao 1756-PM011

Fornece informagdes adicionais sobre tags produzidos e
consumidos.

Motion Coordinate System User Manual,
publicagdo MOTION-UM002

Detalha como criar e configurar um sistema de aplicacdo
de movimento coordenado.

PhaseManager User Manual, publicacdo LOGIX-UMO001

Fornece informagdes adicionais sobre instrugdes para uso
das fases do equipamento.

Runtime/On-line Addition of ControlLogix (1756) /0
over ControlNet and EtherNet/IP White Paper,
publicagdo LOGIX-WP006

Fornece informacdes para adicdo na configurado de E/S
enquanto estiver on-line.

SERCOS and Analog Motion Configuration and Startup
User Manual, publicagdo MOTION-UMO001

Detalha como configurar um sistema de aplicagao de
movimento SERCOS.

Using ControlLogix in SIL2 Applications Safety Reference
Manual, publicagdo 1756-RM001

Fornece consideracdes especificas para configuracdo e
programacado.

Using Logix5000 Controllers as Masters or Slaves on
Modbus Application Solution, publicacdo (IG-AP129

Para mais informacdes sobre o uso de programas de
amostra Modbus.
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Recursos Descri¢ao

Industrial Automation Wiring and Grounding Guidelines | Fornece orientagdes gerais para a instalacao do sistema
Application Data, publicacao 1770-4.1 industrial Rockwell Automation.

Site com certificacdes de produto Fornece declaragdes de conformidade, certificados e
http://www.rockwellautomation.com/ outros detalhes de certificacdo.
rockwellautomation/certification/overview.page

Referéncia de baterias de controladores programdveis, Fornece folhas de dados de sequranca de materiais
http://www.ab.com/programmablecontrol/ (MSDS) para baterias de substituicao individuais.

batteries.html

E possivel visualizar ou fazer download das publicagées no endereco

http://www.rockwellautomation.com/literature/. Para solicitar copias impressas

da documentacio técnica, entre em contato com o distribuidor local
Allen-Bradley ou o representante de vendas da Rockwell Automation local.
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Capitulo 1

Instalacao do controlador 1756-L7x
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Desinstalacdo do ESM 29

A

ATENGCAO: 0 pessoal responsavel pela aplicacdo de sistemas eletronicos programaveis (PES) com relacdo a sequranca deve
estar ciente das especificacdes de sequranca e deve ser treinado no uso do sistema.

A\

ATENCAO: Ambiente e gabinete

Este equipamento foi projetado para utilizagdo em ambientes industriais de Grau de Polui¢ao 2, em aplicacdes de sobretensao
de Categoria Il (conforme definido na publicacao 60664-1 do IEC), em altitudes de até 2000 metros (6562 pés), sem redugdo
de capacidade.

Este equipamento ndo deve ser usado em ambientes residenciais e pode nao fornecer a protecao adequada para servicos de
comunica¢ao com radio em tais ambientes.

Este equipamento € fornecido como tipo aberto. Deve ser instalado dentro de um gabinete projetado apropriadamente para
operar nas condicdes ambientais previstas e para evitar ferimentos pessoais resultantes da possibilidade de acesso a partes
moveis. 0 gabinete deve ter propriedades a prova de fogo para impedir ou minimizar as chamas, de acordo com a classificagao
de 5 VA, ou ser aprovado para a aplicagao se ndo for metalico. O interior do gabinete s6 pode ser acessado com o uso de uma
ferramenta. As préximas se¢bes desta publicacdo podem apresentar informac6es adicionais relacionadas ao grau de protecao
do gabinete necessario para cumprir determinadas certificacoes de sequranca do produto.

Além desta publicacdo, consulte:

« Industrial Automation Wiring and Grounding Guidelines, Rockwell Automation publicagao 1770-4.1, para especificacdes
extras de instalacao

« Padrao NEMA 250 e IEC 60529, se aplicdveis, para as explicagdes dos graus de protecao fornecidos pelo gabinete
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Aprovagdo Norte-Americana para Uso em Areas Classificadas

The following information applies when operating this equipment in
hazardous locations.

As informacdes a seguir destinam-se a operacao deste equipamento em areas
dlassificadas.

Products marked “CL 1, DIV 2, GP A, B, C, D" are suitable for use in Class | Division 2 Groups
A, B, C, D, Hazardous Locations and nonhazardous locations only. Each product is supplied
with markings on the rating nameplate indicating the hazardous location temperature
code. When combining products within a system, the most adverse temperature code
(lowest “T” number) may be used to help determine the overall temperature code of the
system. Combinations of equipment in your system are subject to investigation by the
local Authority Having Jurisdiction at the time of installation.

0s produtos identificados com“CL 1, DIV 2, GP A, B, , D" sdo adequados para uso somente
em dreas ndo classificadas e classificadas de Classe | Divisdo 2 Grupos A, B, C, D. Cada
produto € fornecido com indicagdes na placa de identificacdo informando o cédigo de
temperatura da drea classificada. Na combinagdo de produtos em um mesmo sistema, o
cddigo de temperatura mais adverso (0 nimero“T” mais baixo) pode ser usado para
ajudar a determinar o cédigo de temperatura geral do sistema. Combinacdes do
equipamento no sistema estdo sujeitas a investigacdo pelas autoridades locais no
momento da instalacdo.

WARNING: EXPLOSION HAZARD

« Do not disconnect equipment unless power has
been removed or the area is known to be
nonhazardous.

« Do not disconnect connections to this
equipment unless power has been removed or
the area is known to be nonhazardous. Secure
any external connections that mate to this
equipment by using screws, sliding latches,
threaded connectors, or other means provided
with this product.

« Substitution of components may impair
suitability for Class I, Division 2.

« Ifthis product contains batteries, they must only
be changed in an area known to be
nonhazardous.

ADVERTENCIA: RISCO DE EXPLOSAQ

» Nao desconecte 0 equipamento a menos que
nao haja energia ou a drea nao apresente risco.

« Nao remova conexdes deste equipamento a
menos que nao haja energia ou a drea nao
apresente risco. Fixe quaisquer conexées
externas necessarias neste equipamento por
meio de parafusos, travas deslizantes,
conectores rosqueados ou outros meios
fornecidos com este produto.

« Asubstituicdo de componentes pode prejudicar
a adequacao com a Classe |, Divisdo 2.

« Seo produto utilizar baterias, elas devem ser
trocadas somente em uma drea nao classificada.

Aprovacdo para uso em dreas classificadas na Europa

0 seguinte se aplica quando o produto tiver a identificacdo Ex.

Este equipamento destina-se para uso em atmosferas potencialmente explosivas conforme definido pela Diretriz da Unido Europeia 94/9/EC e foi considerado de acordo com as
Especificacdes de Seguranca e Satide com relagdo ao projeto e construcao de equipamentos de Categoria 3 destinados a uso em atmosferas potencialmente explosivas de Zona 2, dado

no Anexo Il desta Diretriz.

A compatibilidade com as Especificacdes de Seguranca e Satide Essenciais foi garantida pela conformidade com EN 60079-15 e EN 60079-0.

ATENGAO: Este equipamento nao é resistente a luz do sol ou outras fontes de radiacio UV.
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Instalacao do controlador 1756-L7x  Capitulo 1

ADVERTENCIA:

Este equipamento deve ser instalado em um gabinete certificado ATEX com uma taxa de prote¢do de entrada minima

de IP54 (conforme definido em IEC 60529) e usado em um ambiente ndo acima de Grau de Poluicao 2 (conforme definido
em IEC60664-1) quando aplicado em ambientes de Zona 2. 0 gabinete deve utilizar uma tampa ou porta removivel por
ferramenta.

Este equipamento deve ser usado dentro das suas taxas de especificacdo definidas pela Rockwell Automation.
Este equipamento deve ser usado apenas com backplanes da Rockwell Automation com certificagdo ATEX.

Fixe quaisquer conexdes externas necessarias neste equipamento por meio de parafusos, travas deslizantes, conectores
rosqueados ou outros meios fornecidos com este produto.

Nao desconecte o equipamento a menos que nao haja energia ou a drea nao apresente risco.

Antes de comecar Consulte 1756-IN005 para instalar um rack ControlLogix e a fonte de

alimentaco antes de instalar seu controlador e a fonte de alimentacio.

Pegas do controlador Estas se¢oes descrevem as partes que acompanham os controladores L7x, bem

1756-L7x

como os acessorios disponiveis.

Pecas que acompanham o controlador 1756-L7x

Estas parte acompanham o controlador:

o Moddulo de armazenamento de energia (ESM) com base em capacitor

1756-ESMCAP
o Cartao Secure Digital (SD) 1784-SD1, 1 GB
e Chave do controlador 1747-KY

Figura 1 - Pecas que acompanham o controlador 1756-L7x

Controlador 1756-L7x

(artao SD (instalado)

1756-ESMCAP
(instalado)
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IMPORTANTE  Os controladores 1756-L7x sdo entregues com um cartao SD instalado.
Recomendamos que vocé deixe o cartao SD instalado.

Partes disponiveis para uso com o controlador 1756-L7x

Vocé pode escolher usar as pecas que acompanham o controlador e estas pecas
especificas para sua aplicagao.

Se sua aplicacao necessita de Entdo use esta peca

Conexao USB entre um computador e o controlador Cabo usb("

Memdria nao-voldtil 1784-SD1 (1 GB) ou 1784-SD2 (2 GB)
ESM sem alimentacdo de back-up WallClockTime 1756-ESMNSE

Este ESM ndo tem alimentagdo de back-up WallClockTime.

Use este ESM se sua aplicago precisar que o ESM
instalado libere a energia residual armazenada para

40 woule ou menos antes de transportd-lo para dentro ou
para fora de sua aplicagéo.(Z) Adicionalmente, vocé pode
usar este ESM com um 1756-L73 (8MB) ou controlador
com memdria reduzida.

ESM que fixa o controlador impedindo a conexdo USB e 1756-ESMNRM
uso de cartdo SD

Este ESM fornece a sua aplicagdo um grau avancado de
seguranga.

(1) Aporta USB destina-se apenas a fins de programacdo local tempordria e nao para conexao permanente. 0 cabo USB néo deve
exceder 3,0 m (9,84 pés) e ndo pode conter hubs.

(2) Parainformagdes sobre o tempo de atraso dos ESMs, consulte Tempo de espera (em dias) na pagina 72 e a taxa de liberacao de
energia armazenada na pagina 29.

ADVERTENCIA: Nao use a porta USB em dreas classificadas.

ATENCAO:

« A porta USB destina-se apenas a fins de programacao local temporaria e nao
para conexao permanente.

+ 0 cabo USB néo deve exceder 3,0 m (9,84 pés) e ndo pode conter hubs.

|nsta|agao do controlador Estas se¢oes explicam como instalar o controlador 1756-L7x. Para instalar o

1756-L7x controlador 1756-L7x, execute as tarefas resumidas nesta tabela.
v Tarefa Pagina
Insercao do controlador no rack 23
Insercao da chave 24
Remova o cartdo SD 26
Instalar o cartdo SD 25
Instalacdo do ESM 28
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Instalacao do controlador 1756-L7x  Capitulo 1

3 uando instalar um controlador ControlLogix, vocé pode fazer o seguinte:
nsercao ao controlador g p g
no rack e Coloque o controlador em qualquer slot.

o Usar diversos controladores no mesmo rack.

Vocé pode instalar ou remover um controlador ControlLogix enquanto
alimentagdo do rack estiver aplicada e o sistema em operagio.

A\

ADVERTENCIA: Quando vocé insere ou remove 0 médulo enquanto a
energia backplane estiver ligada, um arco elétrico pode ocorrer. Isto pode
causar uma explosao em instalacoes reconhecidas como drea classificada.

Antes de continuar certifique-se de que nao haja energia ou que a drea nao
apresenta risco. A ocorréncia continua de arcos elétricos causa o desgaste
excessivo dos contatos do controlador e de seu conector correspondente no
rack. Os contatos desgastados podem criar resisténcia elétrica, que pode afetar
a operacao do controlador.

ATENCAO: Impedir Descarga eletrostatica

Este equipamento é sensivel a descargas eletrostaticas, que podem causar danos
internos e afetar a operacao normal. Siga estas orientacdes quando for lidar com
este equipamento:

Toque um objeto aterrado para descarregar a estatica potencial.

Use uma pulseira de aterramento aprovada.

N&o toque nos conectores ou pinos das placas de componentes.

Néo toque nos componentes do circuito dentro do equipamento.

Use uma estacdo de trabalho protegida contra estdtica, se disponivel.

Armazene o equipamento em uma embalagem protegida contra estdtica
quando ndo estiver em uso.

IMPORTANTE

0 ESM comeca a carregar quando uma destas ages ocorrer:
+ 0 controlador e 0 ESM estao instalados em um rack energizado.

+ Aenergia é aplicada a um rack que contém um controlador com o ESM
instalado.

+  Um ESM é instalado em um controlador energizado.

Depois que a energia é aplicada, o ESM carrega por até dois minutos conforme
indicado por CHRG ou ESM Charging na tela de status.
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1. Alinhe a placa de circuito com as guias superiores ¢ inferiores no rack.

Placa de circuito
superior alinhada

Placa de circuito
superior inferior

2. Deslize o médulo no rack até ele encaixe no lugar.
3. Certifique-se de que o controlador estd rente com a fonte de alimentagao

ou outros mddulos instalados.

Depois que inserir o controlador no rack, consulte Localizacio de falhas do
mddulo na pagina 183 para informagdes sobre a interpretagio dos indicadores de

status.

|nser§éo da chave Depois que o controlador estiver instalado, insira a chave.
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Instalar o cartao SD

Execute estas etapas para instalar o cartao SD nos controladores 1756-L7x.

Recomenda-se deixar o cartio SD no controlador, mesmo quando ele nao for
usado. Se o controlador sofrer uma falha grave irrecuperavel, informagoes sobre
falhas adicionais sio salvas no cartio.

ADVERTENCIA: Ao inserir ou remover o cartdo de memoéria digital sequro
(SD) enquanto a alimentacdo estiver ligada, um arco elétrico pode ocorrer.
Isto pode causar uma explosao em instalacoes reconhecidas como drea
dassificada.

Antes de continuar certifique-se de que nao haja energia ou que a drea nao
apresenta risco.

1. Verifique se o cartao SD esta travado ou destravado de acordo com a sua
preferéncia.

—\ N

Destravado Il Il
Travado

Para mais informagoes sobre as configuragoes de bloqueio/desbloqueio,
consulte Carregamento e armazenamento no cartio de memoria na

pagina 65.

2. Abraa porta para o cartao SD.

3. Insira o cartio SD no slot do cartao SD.
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Remova o cartao SD

26

4. Pressione gentilmente o cartdo até que clique no lugar.

=

%
W ese
3 \a%gggo\w

O controlador 1756-L7x é entregue com um cartdo SD instalado. Execute estas
etapas para remover o cartio SD do controlador 1756-L7x.

ADVERTENCIA: Ao inserir ou remover o cartao de memoéria digital sequro
(SD) enquanto a alimentacao estiver ligada, um arco elétrico pode ocorrer.
Isto pode causar uma explosao em instalaces reconhecidas como drea
dlassificada.

Antes de continuar certifique-se de que ndo haja energia ou que a drea ndo
apresenta risco.
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IMPORTANTE Certifique-se de que o indicador de status do cartao SD estd desligado e

que o cartao ndo estd em uso antes de remové-lo.

» Recomendamos que vocé faca o sequinte:

— Deixe um cartao SD instalado.
— Use os cartdes SD disponiveis na Rockwell Automation
(cddigo de catdlogo 1784SD1 ou 1784-SD2).

» Embora outros cartdes SD possam ser usados com o controlador, a
Rockwell Automation ndo testou o uso destes cartdes com o controlador.
(aso vocé use outro cartao SD que nao seja o disponibilizado pela
Rockwell Automation, os dados podem ser perdidos ou corrompidos.

« Além disso, os cartdes SD ndo fornecidos pela Rockwell Automation néo
tém as mesmas classificagdes industriais, ambientais e certificacoes que os
da Rockwell Automation.

1. Verifique se o cartdo SD ndo estd em uso certificando-se de que o indicador
SD est4 apagado.
DICA Vocé também pode colocar o controlador no modo Hard Run para que
ele continue gravando no cartao quando for removido.

2. Abraa porta para acessar o cartao SD.

3. Pressione e libere o cartao SD para ejetd-lo.
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Instalacao do ESM

28
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4. Remova o cartiao SD e feche a porta.

Para instalagio de um ESM no controlador 1756-L7x, execute estas etapas.

alinhe-o na guia e deslize para frente com forca minima até que o ESM encaixe

2 ATENCAO: Para evitar potenciais danos ao produto quando inserir o ESM,
no local.

1. Alinhe os slots macho e fémea do ESM e do controlador.

0 w S

V, 885 W ss5

2 A

2. Deslize 0 ESM para trés até que ele encaixe no lugar.

O ESM comega a carregar ap6s a instalagio. As mensagens de status a
seguir incidam o status de carregamento:

o ESM carregando

« CHRG

Depois que instalar o ESM, pode demorar até 15 segundos para que as
mensagens de status de carregamento sejam exibidas.
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IMPORTANTE  Deixe que o ESM termine o carregamento antes de remover a energia do
controlador. Se ndo fizer isso, o programa aplicativo pode ser perdido. Uma
falha grave tipo 1, c6digo 40 serd registrada na energizacao.

Para se certificar de que o ESM esteja completamente carregado, verifique a
tela de status para confirmar que as mensagens‘CHRG' ou‘ESM Charging’ nao
estao mais indicadas.

DICA Recomendamos que vocé verifique os atributos do objeto WallClockTime apés
instalar um ESM para verificar se a hora do controlador estd correta.

0 ESM contém um relégio em tempo real. Se o ESM for novo ou vier de outro
controlador, os atributos do objeto WallClockTime do controlador pode mudar.

Desinstalac¢ao do ESM

armazenada residual até 40 pwoule ou menos antes de transportd-lo para
dentro ou para foram da aplicacdo, use o médulo 1756-(SP)ESMNSE(XT)
somente. Neste caso, complete estas etapas antes de remover o ESM.

2 ADVERTENCIA: Se sua aplicacdo precisar o ESM para liberar sua energia

+ Desligue a alimentacao do rack.

Depois que desligar o rack, o indicador de status OK do controlador muda de verde
para vermelho para OFF.
+ Espere pelo menos 20 minutos para que a energia residual diminua para

40 pJoules ou menos antes de remover o ESM.

Néo hd indicacdo visual de quando os 20 minutos se passaram.
Deve-se controlar este periodo de tempo.

energia enquanto a energia backplane estd ligada, pode ocorrer um arco
elétrico. Isto pode causar uma explosdo em instalacdes reconhecidas como drea
classificada.

c ADVERTENCIA: Quando se insere ou remove 0 médulo de armazenamento de

Antes de continuar certifique-se de que nao haja energia ou que a drea ndo
apresenta risco. Arcos elétricos repetidos causam desgaste excessivo nos contatos
tanto do mddulo quanto do conector correspondente.

IMPORTANTE Antes de remover um ESM, faca os ajustes necessérios no seu programa
para contabilizar mudancas em potencial para o atributo WallClockTime.

Considere estes pontos antes de remover o ESM:

e Os médulos ESM a seguir podem estar atualmente instalados em seu

controlador 1756-L7x ou 1756-L7xXT:

1756-ESMCAP
1756-ESMNSE
1756-ESMCAPXT
1756-ESMNSEXT
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Os controladores 1756-L7x vém com o mddulo 1756-ESMCAP ja
instalado. O controlador de temperaturas extremas 1756-L7xXT ¢
fornecido com um médulo 1756-ESMCAPXT j4 instalado. Para mais
informacdes sobre como usar um mddulo 1756-ESMNSE,

1756-ESMNRM, 1756-ESMNSEXT ou 1756-ESMNRMXT,
consulte pdgina 28.

Depois que os controladores 1756-L7x ou 1756-L7xXT perdem a
alimentagio, porque a energia do rack ¢ desligada ou porque o controlador
foi removido de um rack energizado, nio remova o ESM imediatamente.

Espere até que o indicador de status OK do controlador mude de verde
para vermelho para OFF antes de remover o ESM.

Vocé pode usar o médulo 1756-ESMNSE com um 1756-L73 (8MB) ou

controlador com memdria reduzida somente.

Use o médulo 1756-ESMNSE se sua aplicagao precisar que o ESM
instalado libere a energia residual armazenada para 40 pJoule ou menos
antes de transporta-lo para dentro ou para fora de sua aplicagao.

Uma vez que estiver instalado, vocé nao pode remover o médulo
1756-ESMNRM ou 1756-ESMNRMXT de um controlador 1756-L7x
ou 1756-L7xXT.

Execute estes passos para remover um médulo ESM do controlador.

1. Remova a chave da seletora de modo.

IMPORTANTE A préxima etapa depende de quais das condi¢des sequintes se aplicam a

sua aplicacdo.

+  Seremover o ESM de um controlador 1756-L7x energizado, vé para a
etapa 2.

» Seestiver removendo o ESM de um controlador 1756-L7x que nao estd
energizado, porque o rack estd desligado ou porque o controlador foi

removido de um rack energizado, ndo remova o ESM
imediatamente.

Espere até que o indicador de status OK do controlador mude de verde para
vermelho para OFF antes de remover o ESM.

Depois que o indicador de status OK mudar para Off, va para etapa 2.
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2. Use seu polegar para pressionar o desarme preto e puxar o ESM para fora
do controlador.
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Observacoes:
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ATENGAO: Ambiente e gabinete

Este equipamento foi projetado para utilizacdo em ambientes industriais de Grau de Poluicdo 2, em aplicacdes de sobretensao
de Categoria Il (conforme definido na publicacdo 60664-1 do IEC), em altitudes de até 2000 metros (6562 pés), sem reducao de
capacidade.

Este equipamento nao deve ser usado em ambientes residenciais e pode nao fornecer a protecao adequada para servicos de
comunica¢do com rddio em tais ambientes.

Este equipamento € fornecido como tipo aberto. Deve ser instalado dentro de um gabinete projetado apropriadamente para
operar nas condi¢des ambientais previstas e para evitar ferimentos pessoais resultantes da possibilidade de acesso a partes
méveis. 0 gabinete deve ter propriedades a prova de fogo para impedir ou minimizar as chamas, de acordo com a dlassificacao
de 5 VA, ou ser aprovado para a aplicacao se ndo for metalico. O interior do gabinete s6 pode ser acessado com o uso de uma
ferramenta. As préximas se¢bes desta publicacdo podem apresentar informac6es adicionais relacionadas ao grau de protecao
do gabinete necessario para cumprir determinadas certificacoes de sequranca do produto.

Além desta publicacdo, consulte:
« Industrial Automation Wiring and Grounding Guidelines, publicacao 1770-4.1, para requisitos de instalacao adicionais.

+  (Consulte as normas NEMA 250 e IEC 60529, conforme aplicavel, para obter explicacoes sobre os graus de protecdo fornecidos
pelos gabinetes.
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Aprovagio Norte-Americana para Uso em Areas Classificadas

The following information applies when operating this equipmentin
hazardous locations.

As informagodes a seguir destinam-se a operagao deste equipamento em areas
dassificadas.

Products marked “CL 1, DIV 2, GP A, B, C, D" are suitable for use in Class | Division 2 Groups
A, B, C, D, Hazardous Locations and nonhazardous locations only. Each product is supplied
with markings on the rating nameplate indicating the hazardous location temperature
code. When combining products within a system, the most adverse temperature code
(lowest “T” number) may be used to help determine the overall temperature code of the
system. Combinations of equipment in your system are subject to investigation by the
local Authority Having Jurisdiction at the time of installation.

0s produtos identificados com “CL 1, DIV 2, GP A, B, C, D" sdo adequados para uso somente
em dreas nao classificadas e classificadas de Classe | Divisao 2 Grupos A, B, C, D. Cada
produto é fornecido com indicades na placa de identificagdo informando o cédigo de
temperatura da drea classificada. Na combinagdo de produtos em um mesmo sistema, o
¢ddigo de temperatura mais adverso (o nimero“T” mais baixo) pode ser usado para
ajudar a determinar o cédigo de temperatura geral do sistema. Combinacdes do
equipamento no sistema estdo sujeitas a investigacao pelas autoridades locais no
momento da instalagao.

WARNING: EXPLOSION HAZARD
A + Do not disconnect equipment unless power has
been removed or the area is known to be
nonhazardous.

+ Do not disconnect connections to this
equipment unless power has been removed or
the area is known to be nonhazardous. Secure
any external connections that mate to this
equipment by using screws, sliding latches,
threaded connectors, or other means provided
with this product.

« Substitution of components may impair
suitability for Class I, Division 2.

»  Ifthis product contains batteries, they must only
be changed in an area known to be
nonhazardous.

ADVERTENCIA: RISCO DE EXPLOSAO
A + Néo desconecte o equipamento a menos que
nao haja energia ou a drea nao apresente risco.

+ Néo remova conexdes deste equipamento a
menos que nao haja energia ou a rea nao
apresente risco. Fixe quaisquer conexdes
externas necessarias neste equipamento por
meio de parafusos, travas deslizantes,
conectores rosqueados ou outros meios
fornecidos com este produto.

+ Asubstituicdo de componentes pode prejudicar
a adequacao com a Classe I, Divisdo 2.

« Seoproduto utilizar baterias, elas devem ser
trocadas somente em uma drea nao classificada.

Aprovacdo para uso em dreas classificadas na Europa

0 seguinte se aplica quando o produto tiver a identificacdo Ex.

Este equipamento destina-se para uso em atmosferas potencialmente explosivas conforme definido pela Diretriz da Unido Europeia 94/9/EC e foi considerado de acordo com as
Especificacdes de Seguranca e Satide com relagdo ao projeto e construcao de equipamentos de Categoria 3 destinados a uso em atmosferas potencialmente explosivas de Zona 2, dado

no Anexo Il desta Diretriz.

A compatibilidade com as Especificacdes de Seguranca e Satide Essenciais foi garantida pela conformidade com EN 60079-15 e EN 60079-0.

ATENCAO: Este equipamento ndo é resistente a luz do sol ou outras fontes de radiacdo UV.

Este equipamento deve ser instalado em um gabinete certificado ATEX com uma taxa de prote¢do de entrada minima de
IP54 (conforme definido em IEC 60529) e usado em um ambiente ndo acima de Grau de Poluicdo 2 (conforme definido em
IEC60664-1) quando aplicado em ambientes de Zona 2. 0 gabinete deve utilizar uma tampa ou porta removivel por

2 ADVERTENCIA:

ferramenta.

« Este equipamento deve ser usado dentro das suas taxas de especificacdo definidas pela Rockwell Automation.

« Este equipamento deve ser usado apenas com backplanes da Rockwell Automation com certificacdo ATEX.

«  Fixe quaisquer conexdes externas necessdrias neste equipamento por meio de parafusos, travas deslizantes, conectores
rosqueados ou outros meios fornecidos com este produto.

« Ndo desconecte o equipamento a menos que nao haja energia ou a drea nao apresente risco.
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ATENCAO: 0 pessoal responsavel pela aplicacdo de sistemas eletrdnicos programaveis (PES) com relacdo a sequranga deve
estar ciente das especificagdes de seguranca e deve ser treinado no uso do sistema.

Antes de comecar

Pecas do controlador
1756-L6x

Consulte 1756-IN005 para instalar um rack ControlLogix e a fonte de
alimentacao antes de instalar seu controlador e a fonte de alimentacio.

Estas se¢oes descrevem as partes que acompanham os controladores 1756-Léx,
bem como os acessérios disponiveis:

o Uma das baterias a seguir acompanha seu controlador:
— Para os controladores da série A, o c6digo de catdlogo 1756-BA1
— Para os controladores da série B, c6digo de catalogo 1756-BA2

o Chave (céd. cat. 1747-KY)

Figura 2 — Partes que acompanham o controlador 1756-L6x

1756-BA1 ou 1756-BA2

Chave 1747-KY

3

As partes nao incluidas com o controlador 1756-L6x foram
adicionadas

Vocé pode escolher usar as pecas que acompanham o controlador ¢ estas pecas
especificas para sua aplicagao.

Se sua aplicacao necessita de Entao use este componente
(abo serial 1756-CP3
(artao 1784-CF128 CompactFlash

Médulo da bateria 1756-BATM™

Conexdo RS-232 ao controlador

Memoria nao-volatil

Vida (til da bateria expandida para retenao da
memdria estendida

(1) 01756-BATM pode ser usado com os controladores da série A, mas ndo podem ser usados com os controladores da
série B. Os controladores da série B usam alimentacdo por bateria diferentemente dos controladores anteriores e,
portanto, as consideragdes sobre as baterias para esta série de controlador variam. Para mais informagdes sobre a
determinagdo de qual bateria usar, consulte ControlLogix Controllers Selection Guide, publicagao 1756-SG001.
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Instalacao do controlador
1756-L6x

Cartao CompactFlash
Instalacao e remogao

36

Estas secoes explicam como instalar o controlador 1756-Léx. Para instalar o
controlador 1756-L6x;, execute as tarefas resumidas nesta tabela.

v Tarefa Pagina
(artdo CompactFlash Instalacao e remogdo 36
Bateria Conexdo e substituicdo 39
Insercao do controlador no rack Ly}
Remocdo do controlador do rack 44

A instalagdo e a remogio de um cartao CompactFlash depende do controlador.

enquanto a energia estd ligada, um arco elétrico pode ocorrer. Isto pode

2 ADVERTENCIA: Quando vocé insere ou remove o cartao CompactFlash
causar uma explosdo em instalagdes reconhecidas como drea classificada.

Antes de continuar certifique-se de que nao haja energia ou que a drea nao
apresenta risco.

e Sevocé estiver usando um controlador da série A, consulte estas se¢oes:

- Instale um cartdao CompactFlash em um controlador série A na
pagina 36.
- Remova um cartio CompactFlash de um controlador série A na

pagina 37.

o Sevocé estiver usando um controlador da série B, consulte estas se¢oes:

- Instale um cartdao CompactFlash em um controlador série B na
pagina 37.
- Remova um cartio CompactFlash de um controlador série B na

pagina 38.

Instale um cartdo CompactFlash em um controlador série A

Execute estas etapas para instalar um cartao CompactFlash em um controlador
série A.

1. Deite o controlador para o lado de forma que sua frente fique paraa
esquerda.

2. Levante a trava.
3. Insira um cartao CompactFlash no slot na parte inferior do controlador.

4. Puxe o clipe para frente e para baixo até que ele encaixe no lugar acima do
cartao.
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Remova um cartdo CompactFlash de um controlador série A

Execute estas etapas para remover um cartio CompactFlash de um controlador
série A.

1. Deite o controlador para o lado de forma que a seletora de modo fique para
a esquerda.

2. Levante a trava.

3. Retire o coragao do slot com cuidado.
Instale um cartdo CompactFlash em um controlador série B

Execute estas etapas para instalar um cartao CompactFlash em um controlador
série B.

|

puno
pune

%4
-

s

Yoo 3,

1. Abraa porta do controlador e empurre a trava do CompactFlash para a
esquerda.
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2. Insira o cartao CompactFlash com o logo Allen-Bradley® virado paraa
esquerda.

3. Solte a trava e prenda-a sobre o cartaio CompactFlash.
Remova um cartdo Compactflash de um controlador série B

Execute estas etapas para remover um cartio CompactFlash de um controlador

série B.

1. Verifique se o indicador OK esté verde fixo, entao abra a porta do
controlador.

2. Empurre e segure a trava do CompactFlash para a esquerda.
3. Empurre o botdo de ejeio e remova o cartao.

4. Libere a trava.
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Bateria Conexao

e substituicao

Este produto contém uma bateria de litio hermeticamente vedada que pode
precisar ser substituida durante a vida dtil do produto.

Ao final da vida Gtil, a bateria presente neste produto deve ser coletada
separadamente de qualquer outro lixo municipal.

A coleta e a reciclagem de baterias ajudam a proteger o ambiente e contribuem
para a conservacao dos recursos naturais, pois materiais valiosos sao recuperados.

um arco elétrico. Isto pode causar uma explosdo em instalacdes reconhecidas
como area classificada. Antes de continuar certifique-se de que ndo haja
energia ou que a rea ndo apresenta risco.

2 ADVERTENCIA: Quando vocé conecta ou desconecta a bateria, pode ocorrer

Para informagdes sobre 0 manuseio sequro das baterias de litio, incluindo o
manuseio e o descarte de baterias com vazamento, consulte Guidelines for
Handling Lithium Batteries, publicacao AG-5.4.

ou 1756-BA2 de acordo com o programa abaixo, mesmo de o indicador de status

2 IMPORTANTE: Para evitar a perda do programa, substitua uma bateria 1756-BA1
BAT estiver apagado.

Se a temperatura a 2,54 cm (1 pol.) abaixo do rack for | Substitua a bateria em
-25a35°C(-13295°F) Nao é necessdrio substituir
36a40°C(96,8a 104 °F) 3 anos
41a45°C(105,8a 113 °F) 2anos
46a50°C(114,8a122°F) 16 meses
51a55°C(123,8a131°F) 11 meses
56a70°C(132,8a 158 °F) 8 meses

umidade relativa de 25 °C(77 °F) com 40% a 60%. As baterias podem ser
armazenadas por até 30 dias entre -45 a 85 °C (-49 a 185 °F), como durante o
transporte. Para evitar vazamentos ou outros perigos, ndo armazene as
baterias em temperaturas acima de 60 °C (140 °F) por mais de 30 dias.

2 ATENGAO: Armazene as baterias em um local seco e fresco. Recomendamos

A conexio da bateria varia de acordo com a série de seu controlador:
e Sevocé estiver usando um controlador série A, consulte pagina 39.

e Sevocé estiver usando um controlador série B, consulte pagina 40.
Instalagdo da bateria em um controlador série A

Execute estas etapas para instalar uma bateria 1756-BA1 em um controlador da
série A.

Para mais informacoes sobre a instalagio do mddulo de bateria 1756-BATM ou

substitui¢ao de um conjunto 1756-BATM, consulte o ControlLogix Battery
Module Installation Instructions, publicagio 1756-IN578.
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1756-BA1 ou 1756-BATM. 0 uso de outras baterias pode danificar o

c ATEN([\O: Para um controlador da série A, conecte um mddulo de bateria
controlador.

‘
-~

Localizacao do terminal Fio conectado

de fios

Topo Sem conexdo

Meio Condutor preto (-)
(inferior) Condutor vermelho (+)

1. Ligue o conector da bateria 4 porta a direita do slot da bateria.
2. Encaixe a bateria no slot da bateria.
3. Escrevaa data na etiqueta da bateria.

4. Prendaa etiqueta ao interior da porta do controlador.
Instalagdo da bateria em um controlador série B

Execute estas etapas para instalar a bateria em um controlador série B.

1756-BA2. 0 uso de outras baterias pode danificar o controlador.

ZE ATENCAO: Para um controlador série B, conecte somente uma bateria
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DN | —m

1. Ligue o conector da bateria na porta da bateria (+ vermelho, - preto).

2. Insira a bateria, com a seta apontando para cima, no slot da bateria.
3. Escrevaa data na etiqueta da bateria.

4. Prenda a etiqueta ao interior da porta do controlador.
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3 uando instalar um controlador ControlLogix, vocé pode fazer o seguinte:
nsercao ao controlador g p g
no rack e Coloque o controlador em qualquer slot.

o Usar diversos controladores no mesmo rack.

Vocé pode instalar um controlador ControlLogix enquanto alimentagio do rack
estiver aplicada e o sistema em operagio.

ADVERTENCIA: Quando vocé insere ou remove o médulo enquanto a energia
backplane estiver ligada, um arco elétrico pode ocorrer. Isto pode causar uma
explosao em instalagdes reconhecidas como drea classificada. Antes de continuar
certifique-se de que ndo haja energia ou que a drea ndo apresenta risco.

A ocorréncia continua de arcos elétricos causa o desgaste excessivo dos contatos do
controlador e de seu conector correspondente no rack. Os contatos desgastados
podem criar resisténcia elétrica, que pode afetar a operacao do controlador.

ATENCAO: Impedir Descarga Eletrostatica

Este equipamento € sensivel a descargas eletrostaticas, que podem causar danos
internos e afetar a operacao normal. Siga estas orientacdes quando for lidar com
este equipamento:

+ Toque um objeto aterrado para descarregar a estatica potencial.

+ Use uma pulseira de aterramento aprovada.

» Nao toque nos conectores ou pinos das placas de componentes.

+ Nao toque nos componentes do circuito dentro do equipamento.

+ Use uma estacdo de trabalho protegida contra estdtica, se disponivel.

« Armazene o equipamento em uma embalagem protegida contra estatica
quando ndo estiver em uso.

ATENCAO: Se este equipamento for usado de uma maneira nao especificada
pelo fabricante, a protecao fornecida pelos equipamentos pode ser prejudicada.

Execute estas etapas para inserir o controlador no rack.

1. Insira a chave no controlador.
2. Gire a chave para a posi¢ao PROG.
3. Alinhe a placa de circuito com as guias superiores ¢ inferiores no rack.

4. Deslize o mddulo no rack.
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5. Certifique-se de que o controlador estd rente com a fonte de alimentagio
ou outros mddulos instalados.

6. Certifique-se de que as travas de cima e de baixo estao ativadas.
Depois que inseriu o controlador no rack, vocé pode precisar consultar

Localizacio de falhas do médulo na pédgina 183 para mais informagdes

relacionadas ao estado do controlador.
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Remogao do controlador Vocé pode remover um controlador enquanto alimentagao do rack estiver
do rack aplicada e o sistema em operagio. Se vocé remover o controlador, os dispositivos
que sao controlados pelo controlador vao para seus estados de falha padrio.

ADVERTENCIA: Quando vocé insere ou remove o médulo enquanto a energia
backplane estiver ligada, um arco elétrico pode ocorrer. Isto pode causar uma
explosao em instalaces reconhecidas como drea classificada. Antes de
continuar certifique-se de que ndo haja energia ou que a drea nao apresenta
risco.

A ocorréncia continua de arcos elétricos causa o desgaste excessivo dos contatos do
controlador e de seu conector correspondente no rack. Os contatos desgastados
podem criar resisténcia elétrica, que pode afetar a operacao do controlador.

Execute estas etapas para remover o controlador do rack.

1. Pressione as guias de travamento em cima e embaixo do controlador.

2. Deslize o controlador para fora do rack.

LN EW Q%SW

2l =Wl N ey
S, . Foe e

oIS
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Faca conexoes
de alimentacao

Primeiro uso do controlador

Tépico Pégina
Faca conexdes de alimentacao 45
Conexdo ao controlador 1756-L7x 46
Conexdo ao controlador 1756-L6x 49
Atualize o firmware do controlador 52
Configuragdo do caminho de comunicagdo 58
Fique on-line com o Controlador 59
Download para o controlador 59
Upload a partir do controlador 60
Selecdo do modo de operacdo do controlador 62
Use a seletora de modo para alterar o modo de operacdo 62
Uso da Logix Designer para alterar o modo de operacdo 64
(arregamento e armazenamento no cartao de memdria 65
Uso dos mddulos de armazenamento de energia (ESMs) do 70
ControlLogix

Estime o suporte ESM do WallClockTime 72
Mantenha a bateria (Somente nos controladores 1756-L6x) 72

Antes de comegar a usar seu controlador, vocé deve fazer uma conexao com o

controlador.

Op¢oes de conexao do 1756-L7x

As opgoes de conexao com o 1756-L7x sdo:

¢ Conexao usando um cabo USB conforme descrito em Conexio ao

controlador 1756-L.7x na pagina 46.

e Instale e configure um médulo de comunicagao no rack com o

controlador conforme descrito nas instru¢oes de instalagao para o médulo

de comunicagao.

Para informacdes sobre o uso da comunicagao do backplane com taxa de dados
dupla (DDR), consulte Comunicacio de backplane com taxa de dados dupla

(DDR) na pigina 88.
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Op¢oes de conexao do 1756-L6x

As opgoes de conexao com o 1756-L6x sdo:

¢ Conexao usando um cabo serial conforme descrito em Conexio ao
controlador 1756-L6x na pagina 49.

e Instale e configure um médulo de comunicagao no rack com o
controlador conforme descrito nas instru¢oes de instalagao para o médulo
de comunicagao.

DICA Quando atualizar o firmware de seu controlador 1756-L6x, recomendamos que
vocé use uma conexao de rede que nao seja um cabo serial. As conexdes seriais
a0 muito mais lentas que as outras conexdes de comunicacao.

Conexao ao controlador O controlador tem uma porta USB que usa um receptaculo Tipo B. A porta é
1756-L7x compativel com USB 2.0 e opera em 12 Mbps.

Para usar a porta USB do controlador, deve-se ter o software RSLinx, versao 2.56
ou posterior, instalado na sua estagao de trabalho. Use um cabo USB para
conectar a sua estagao de trabalho & porta USB. Com esta conexio, pode-se
atualizar o firmware e fazer download de programas para o controlador
diretamente da sua estacao de trabalho.

3,0m (9,84 pés) e ndo pode conter hubs.

ATENCAO: A porta USB destina-se apenas a fins de programagéo local
A tempordria e ndo para conexao permanente. 0 cabo USB nao deve exceder
A ADVERTENCIA: Nio use a porta USB em dreas classificadas.
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Figura 3 — Conexao ush

Configuracao do driver USB

Para conﬁgurar o software RSLinx para usar uma porta USB, ¢ preciso primeiro
definir um driver USB.

Para definir um driver USB, realize este procedimento.
1. Conecte seu controlador e estagio de trabalho usando um cabo USB.

A caixa de didlogo Found New Hardware Wizard aparece.

Found New Hardware Wizard

Welcome to the Found New
"l\ Hardware Wizard
.

Windows will search for current and updated zoftware by
looking ot your camputer, on the hardware installation CD, ar an
the Wi Web site [with pour permiszion).

fl

CanWindows connect to Windows Update to search for
software?

" Yes, thiz time only
7 “es, now and every time | connect a device
= Mo, not this time

Click Mext to continue.

< Blach | [Hewt > | Cancel I

2. Clique em qualquer uma das op¢oes do Windows Update ¢ clique em
Next.
DICA Se o software para o driver USB ndo for encontrado e a
instalacdo for cancelada, certifique-se de que estd instalado o
software RSLinx Classic, versao 2.57 ou posterior.
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3. Clique em Install the software automatically (Recommended)
e clique em Next.

O software ¢ instalado.

Found New Hardware Wizard

Please wait while the wizard installs the software. .. .

% Rockwel Automation USE CIF

(—J) (—/
rauzbcip. sys

To CWWAMD D% Shapstem32\DRIVERS
[

< Back I [ | Cancel

4. Clique em Finish para definir seu driver USB.

Para navegar até seu controlador no software RSLinx, clique no icone

RSWho.
&

O organizador da estagio de trabalho RSLinx aparece.

% Lirx Gateways, Ethermet
E- AB_VBP-1, 1789-A17/4,Virual Chassis <&— Driver de Rack Virtual

g 00, YWaorkstation, RSLinx Server
G g 16, 1766-L75 LOGI<AR75
Ea%p LUSE - Driver de Porta USB

----- g 16, 1756-L75 LOGI-5575

Seu controlador aparece em dois drivers diferentes, um rack virtual e a porta USB.
Pode-se usar qualquer driver para buscar o seu controlador.
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Conexao ao controlador
1756-L6x

O controlador 1756-L6x ControlLogix usa uma porta serial para as conexdes da
estagao de trabalho.

ADVERTENCIA: Se vocé conectar ou desconectar o cabo serial enquanto este
mddulo ou o dispositivo serial na outra extremidade do cabo estiverem sendo
alimentados, poderé ocorrer um arco elétrico. Isto pode causar uma explosao
em instalaces reconhecidas como drea classificada.

Antes de continuar certifique-se de que ndo haja energia ou que a drea ndo
apresenta risco.

Para conectar uma estagio de trabalho 4 porta serial, vocé pode fazer seu proprio
cabo serial ou utilizar um desses cabos:

e cabo serial 1756-CP3

o cabo 1747-CP3 da familia de produto SLC™ (se usar este cabo, pode ser
dificil fechar a porta do controlador)

Para o controlador

Siga estas orientagoes caso faga seu proprio cabo serial:
o limite o comprimento em 15,2 m (50 pés).
o Fie os conectores conforme mostrado.

e Acople a blindagem aos conectores.

Para a estacdo de trabalho Para o controlador

—— 1CD 1CD -

2RDX 2RDX

3TXD 3TXD

4DTR 4DTR

COMMON COMMON
L 6DSR 6DSR  ——

7RTS 7RTS

8CTS 8CTS

9 9

Conecte a extremidade do controlador do cabo serial na porta RS-232 na frente
do controlador.
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Configuracao do driver serial

Use o software RSLinx para configurar o driver de dispositivo RS-232 DF1 para
comunicagao serial.

Para configurar o driver, faga este procedimento.

1. No software RSLinx, no menu Communications, selecione Configure
Drivers.

<2 RSLinx Classic Gateway
File Edit View | Communications Station DDE/OPC

EI él S'@I RESWha

Configure Shorcuts.
Configure Client Applications
Configure CIF Options..
Configure Gatewan...
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2. No menu Available Driver Types, escolha o driver RS-232 DF1 device.

—Awailable Driver Types:

|:|2
|

Close
=] Add! New... |

1784-U2DHF for DH+ devices Help |
—CjEthemet devices R

Ethertlet/IP Driver

1784-FETH(0)/PCAME for DH+/DH-485 devices Status

DF1 Polling Master Driver Runnin Confi

1784-PCCar ContralNet devices Running _ cerfgre.|

1784-PCIC(S) for ControlMet devices

1747-PIC { AIC+ Driver Stanup.. |

DF1 Slawe Driver

DH485 UIC devices &

Yirtual Backplane (SoftLogixb8:x USE)

DeviceMet Orivers (1784-PCDYFCIDE1770-KFD.S0ONPT drivers)

PLCAE (DH+) Emulatar driver Stop |

SLCE00(DH485) Ermulatar driver

SmartGuard USE Driver |

Remaote Devices via Linx Gatewa: Delete

3. Clique em Add New.
A caixa de didlogo Add New RSLinx Driver aparece.
5
Choose & name for the new driver.
(15 characters maxirmurm) R
Cancel |
[28_DF1-1

4. Digite o nome do driver e clique em OK.

5. Especifique as configuragoes da porta serial.

a. No menu Comm Port, selecione a porta serial na estagao de trabalho a
qual o cabo estd conectado.

b. No menu Device, selecione Logix 5550/ CompactLogix.
c. Clique em Auto-Configure.

Configure RS-232 DF1 Devices |

‘ Device Name:  AB_DF1-1

Comm Part: ICONH VI Dievice:

Baud Rate |192DD - Station Number: lﬂﬂi

(Decimal)

Farity: |MNone - Errar Checking:  |BCC -

Stop Bits |1 - Frotocal:  [Full Duplex -
Auto-Configure ‘

[ Use Modem Dialer Canfigure Digler |
OK | Cancel | Delete | Help
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6. Seaautoconfiguracio for realizada com sucesso, clique em OK.

Sea autoconfigurac;éo Nao tiver sucesso, certifique—se de quea Comm Port
correta foi selecionada.

7. Clique em Close.

Atualize o firmware Vocé pode escolher fazer uma atualizagao do firmware do controlador usando
do controlador uma destas ferramentas:

o Software ControlFLASH™ junto com o ambiente Studio 5000

e Recurso AutoFlash da aplicagio Logix Designer

Para atualizar o firmware de seu controlador, conclua as tarefas listadas nesta

tabela.
4 Tarefa Pagina
Determine Required Controller Firmware 52
Obtencdo do firmware do controlador 53
Use o software ControlFLASH para atualizar o firmware 53
Uso do AutoFlash para atualizar o firmware 56

Determine Required Controller Firmware

IMPORTANTE 0 controlador deve estar no modo Remote Program ou Program e todas as
falhas graves recuperdveis apagadas aceitam atualizagdes.

Use Tabela 4 para determinar qual revisao do firmware ¢ necessaria para seu
controlador.

Tabela 4 - Firmware necessario para os controladores

Controlador Série Use esta versao do firmware
1756-L61 A 12.x ou posterior
B 13.40 ou posterior
1756-L62 A 12.x ou posterior
B 13.40 ou posterior
1756-163 A . Se néo_ estiver usando um cartao CompactFlash, 10.x ou
posterior
. Se esti_ver usando um cartao CompactFlash, 11.x ou
posterior
B 13.40 ou posterior
1756-L63XT B 13.40 ou posterior
1756-L64 B 16 ou posterior
1756-L65 B 17 ou posterior
1756-L71 A 20 ou posterior
1756-L72 A 19 ou posterior
1756-L73 A 19 ou posterior
1756-L73XT A 19 ou posterior
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Tabela 4 - Firmware necessario para os controladores (Continuagao)

Controlador Série Use esta versao do firmware
1756-L74 A 19 ou posterior
1756-L75 A 19 ou posterior

Obtencao do firmware do controlador

O firmware do controlador ¢ acompanhado do ambiente Studio 5000.

Além disso, o firmware do controlador também estd disponivel para download

no website do suporte técnico da Rockwell Automation em

http://www.rockwellautomation.com/support/.

Use o software ControlFLASH para atualizar o firmware

Para fazer o upgrade do firmware com o software ControlFlash, siga estes passos.

IMPORTANTE  Seo cartdo SD estiver travado e a op¢do Load Image do projeto armazenado
estiver configurada como On Power Up, o firmware do controlador nao é
atualizado como resultado destas etapas. O projeto e o firmware armazenado

anteriormente sao carregados.

1. Certifique-se de que a conexao de rede apropriada seja feita e que o driver

de rede foi configurado no software RSLinx.

2. Inicie o software ControlFLASH e clique em Next para comegar o

processo de atualizagio.

DriveTaols r
i {u]

M@ Flash Programming Tools i#: Co
Fullshat & » & ControlFLASHEID
Lotus Applications » £ README. TAT

3. Selecione o c6digo de catdlogo de seu controlador e clique em Next.

Controladores 1756-L7x Controladores 1756-L6x

Enter the catalog number of the target dewvice:

Enter the zatalog number af the target device:

1786-LA5

1786-LE1
1756-L64 - 1756-LE15
17h6-LER 1756-L62
1756-L73 17BE-LE2S

1756-L64
1756-LSF 1756-LE5

4. Abra o driver de rede para localizar seu controlador.
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54

Controlador 1756-L7x com driver de rede USB

% Linx Gateways, Ethernet
E- AB_WBP-1, 1789-A17/AVinual Chassis

g 00, WWorkstation, RSLinx Server

16, 1756-L75 LOGI<EE 75, DBE_1756-L75/A L7 _18_2_43

Controlador 1756-L6x com driver de rede Ethernet

== workstation
-,_r?a Limx Gateways, Ethernet
&% AE_ETH-1, Ethernet
=& AB_ETHIP-1, Ethernet
= 10.88.92.93, 1756-ENET/A, 1756-ENBT/A
-3 Backplane, 1756-410/4
- f] 00, 1756-CHBJD, 1756-CHE{D 5,045 Build 010
- 01, 1756-EMET/A
= 8 02, 1756-EWEB}A, 1756-EWEB/A
. 03, 1756 module, 1756-L61/E LOGIXSSE1
: 04, 1756 module, 1756-CFM/A Rev, 2.4
05, 1756-DME, 1756-DNE DeviceMet Scanner
06, 1756-DHRICYE, 1756-DHRIOJE
07, 1756-0B160/4, 1756-0B1608 DCOUT DIAG

5. Selecione o controlador e clique em Next.

6. Sclecione a revisao do firmware desejada para o upgrade e clique em Next.

Atualizacdo do controlador 1756-L7x Atualizacao do controlador 1756-L6x

Catalog Mumber:  1756-LE3

Catalog Number: 1756-L.75 Serial Number: 00133796
Serial Nurnber: 006zAZCT Current Revizion: 15565

CuisFedeiar: .42 — Select the new revizion for this update:

— Selectthe new revision for this update: — —
HEVISI...I Restrict... |
Fewvis... | Festrictio... 16.5.482
Show Al |
Showe All |
Hestrictiuns..l
Restric:tiuns...l
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DICA Se estiver usando um controlador 1756-L7x e ocorrer um erro de script do arquivo apds selecionar o nimero de revisao do
firmware (consulte o exemplo abaixo), provavelmente, hd algum problema com os arquivos de seu firmware.

ControlFLASH x|

' Script File Error: The scriptfile associated with the selected update revision is corrupt.
L
Fress F1 for mare infarmation.

Para fazer a recuperacado, faca o sequinte:

«  Acesse http://www.rockwellautomation.com/support/ e baixe a revisao do firmware que vocé esta tentando atualizar.
Substitua a revisao do firmware previamente instalada por aquela situada no website do Suporte Técnico.

«  Sesubstituir sua revisao do firmware ndo resolver o problema, entre em contato com o suporte técnico da
Rockwell Automation.
7. Clique em Finish.
8. Quando uma caixa de didlogo de confirmagio aparece, clique em Yes.

A caixa de didlogo de progresso indica o progresso do upgrade de firmware.
Os controladores 1756-L7x indicam o progresso em updates e blocos. Os
controladores 1756-Léx indicam o progresso somente em blocos.

Progresso do controlador 1756-L7x Progresso do controlador 1756-L6x
Catalog Mumber:  1756-L75 Catalog Murmber:  1756-LE3
Serial Numhber: N0EZAZC Senal Murnber: 00133736
Current Revision:  15.2.49 Current Revizion:  15.56.5
IMew Pevision: 16.2.49 Mew Revision: 16.5.43
Transmitting update 2 of 4 block 634 of 3414 Tranzmitting block 413 of 12333

[ m

ADVERTENCIA: Deixe que o firmware atualize completamente antes de
desligar e ligar a alimentacao, ou o upgrade serd interrompido.

DICA Se o upgrade do ControlFLASH do controlador for interrompido, os controladores
1756-L6x e 1756-L7x voltaram a iniciar o firmware, que € a revisao 1.xxx.

Quando o upgrade estiver concluida, a caixa de didlogo Update Status
indica que o upgrade terminou.
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9.
10.

Update Status

Catalog Murnber:  1756-L75
Serial Number: 0062427

Current Fewision:  18.2.49 “iew Log
Mew Rewvision: 18.2.449

- _ -

Clique em OK.

0Ok

il

Feche o software ControlFLASH.

Uso do AutoFlash para atualizar o firmware

Para atualizar o firmware de seu controlador com o recurso AutoFlash, execute
estas etapas.

IMPORTANTE  Seo cartdo SD estiver travado e a op¢ao Load Image armazenada do projeto

estiver configurada como On Power Up, o firmware do controlador ndo é
atualizado como resultado destas etapas. O projeto e o firmware armazenado
anteriormente sao carregados.

1.

2.

Certifique-se de que a conexao de rede apropriada seja feita e que o driver
de rede esteja configurado no software RSLinx.

Use a aplicagao Logix Designer para criar um projeto de controlador na
versio de que vocé precisa.

Yendar Allen-Bradley
Type: [1756-L75 ControlLogix5575 Controller ~|
Fewvisian: VI
15 ncy Enabled
16
MNarne: 17

Description:

3. Clique RSWho para especificar o caminho do controlador.

‘ Fath: I(nune} ll ﬂ|
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4. Selecione seu controlador e clique em Update Firmware.

Controlador 1756-L7x com driver USB

. AB_WBP-1, 178%-417/A Vinual Chassis
g 00, warkstation, RSLine Server

----- 16, 1786-L75 LOGIxE57E, DB_1786-L75/A Lix_18_2_49

576, DB_1756-L75/4 L7x

Controlador 1756-L6x com driver Ethernet

== wyarkstation
% Limx Gateways, Ethernet
-2 AB_ETH-1, Ethernet
2% AB_ETHIP-1, Ethernet
|_=_|ﬂ 10,88.92,93, 1756-EMET/A, 1756-ENET/A
= Backplane, 1756-410/4
#- f 00, 1756-CHB/D, 1756-CHB{D 5,045 Euild 010
- 01, 1756-EMNET/A
& 02, 1756-EWEEA, 1756-EWEE/A
- 03, 1756 module, 1756-L61 6 LOGIXSS61
- 04, 1756 module, 1756-CFMJA Rev, 2.4
0%, 1756-DME, 1756-DME Devicelet Scanner
#-f 06, 1756-DHRIOME, 1756-DHRIOE
- 07, 1756-0B160/4, 1756-0B160/4 DCOUT DIAG
e300 W09, 1756-L63 LOGIXEE63, 1756-L63)A LOGINGSE3

5. Selecione a revisao do firmware para a qual atualizar e clique em Update.

Mame: <Mane>

Type: 1756-L75 ControlLogix5575 Controller
Serial Number: 00E2AZCT

Fevision: 18.1

Caomm. Path: LISBYIA

Look for Firmware Update Files In:
IC:\Pngram Files\ ContralFLA=H Ll

Rewsmn Ugdate Tyge Flle
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58

6. Clique em Yes.

A atualizagao do firmware comeca.

Update Firmware Progress

Maodule Type: 1756-L75 ControlLogix5575 Controller
Serial Mumber: 00B2ZAZCT
Cormm. Path: USBEY16

Current Rewision:  18.1
16.2.49
Iy Failure to maintain power and communications to

the module during the update may render the
module inoperable.

MNew Rewision:

Transmitting update 2 of 4 block 2461 of 9414

Permita que o upgrade do firmware complete sem interrupgao.

Quando o upgrade do firmware estiver completa, a caixa de didlogo
Who Active se abre.

Para entrar em comunicagio com o controlador, vocé deve especificar um
caminho de comunicagio na aplicagao Logix Designer. Vocé especifica o caminho
de comunicagio ap6s criar um programa do controlador.

Realize estas etapas para especificar o caminho de comunicagio apds criar seu
programa.

1. Clique em Who Active.
U_@ Fath: I <none> v|| %{%
| . . .

2. Expanda o caminho de comunicagio e selecione o controlador.

Who Active

=10l x|

[ Autchrowse Refresh I
= g ‘Workstation,

Eﬁ Linx Gateways, Ethemet

Y AB_VEF-1.1789-A17A Virual Chassis

Gao Online |
Upload. . |
Download |

= w%b USB Update Firmware... |
é Close |

Help |

Path: USEN1E
Pathin Project.  <none»

Set Project Path |
Clear Project Path |

4

3. Clique em Set Project Path.
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Fique on-line com
o Controlador

Use um destes métodos para entrar em comunicagio com o controlador:

e Apds configurar o caminho de comunicagio, clique em Go Online na caixa

de didlogo Who Active.

& Who Active

[V Autobrowse Pefresh I

= g “Warkstation

% Linx Gateways, Ethernet

l:_‘. e%b use
w 8

¢ No menu Controller Status, selecione Go Online.

Offline 0. T RUN

Mo Forces | Go Online P |
Mo Edits Upload... 43
Eedundane, Diownload

=lo| x|

Unload... |
Diownload |
Update Firrnweare... |
Close |

Help |

Download parao controlador Fazer o download de um projeto para o controlador move o projeto da aplicagao

Logix Designer para o controlador. Vocé pode fazer o download de um projeto de

duas maneiras:

o Uso da caixa de didlogo Active Dialog para fazer o download na pagina 59

e Uso do menu Controller Status para fazer o download na pégina 60

Uso da caixa de dialogo Active Dialog para fazer o download

Vocé pode usar os recursos da caixa de didlogo Who Active para fazer o download
para seu controlador depois que vocé configurou o caminho de comunicagio.
Execute estes passos para fazer o download para o controlador.

1. Apds configurar o caminho de comunicagao, clique em Download na caixa

de didlogo Who Active.

II""‘ Who Active

v Autobrowse Fiafresh I

g [=] Y

IE‘ g Waorkstation

ﬁ Linx Gateways, Ethemet
. AB_WVEP-1, 1783-A17/A Yirtual Chassis
=} o UsE

i
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2. Clique em Download depois de ler as adverténcias na caixa de didlogo
Download.

x

'E Download offine project'Demo_L7x' to the controller.
.

Connected Controller:

MName: Demo_L7x

Twpe: DB_1756-L75/A ControlLogixbh?h Controller
Fath: USBY16

Serial Mumber;  0062A2C1

Security: Mo Protection

Iy DANGER: Unexpected hazardous motion of rachinery may ocour.

Some devices maintain independent configuration settings that are not
loaded to the device during the download of the controller.

YWerify these devices (drives. network devices. 3rd pary products) have
heen properly loaded before placing the contraller into run mode.

Failure to load proper configuration could resultin misaligned data and
unexpected equiprment operation.

DDWE|Dﬁd I Cancel Help

by

Uso do menu Controller Status para fazer o download

Apds configurar o caminho de comunicagio na aplicagao Logix Designer, vocé
pode usar o menu Controller Status para fazer o download para o controlador.
Para fazer o download, escolha Download no menu Controller Status.

Figura 4 — Download usando o menu Controller Status

Offline 0. F RUN
Mo Forces Go Online
No Edits mead
Bedundancy | Download h |
M s b A=l =
DICA Depois que o download for concluido em um controlador 1756-L7x, 0 nome do

projeto é indicado na tela de status com movimento ciclico.

Upload apa rtir Fazer o uploafi de un.1 projc':to para o controlador copia o projeFo do controlador
do controlador para a aplicagio Logix Designer. Para fazer o upload de um projeto, use um destes

métodos:

o Uso da caixa de didlogo Active Dialog para fazer o upload, pdgina 61

e Uso do menu Controller Status para fazer o upload, pégina 62
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Uso da caixa de dialogo Active Dialog para fazer o upload

Vocé pode usar os recursos da caixa de didlogo Who Active para fazer o upload de
seu controlador depois que vocé configurou o caminho de comunicagio. Execute

estes passos para fazer o upload do controlador.

1. Ap6s configurar o caminho de comunicagio, clique em Upload na caixa de

didlogo Who Active.

[v Autobrowse Pefresh I

=lol x|

Path: LISBY16 Set Project Path |

Path in Project  <none»

= g Warkstation Go Online |
ﬁ Linx Gateways, Ethermnet
. AB_WBP-1. 1789-417/4 YVirual Chassis Clownload |
E% v=a Update Firmware |

I : A Close |
Help |

Clear Project Path

Vi

2. Clique em Upload apds verificar o projeto que vocé estd fazendo o upload

na caixa de didlogo Connected to Upload.

Connected To Upload il
Options |Gemera\| Date,"Tlmel Ma]DrFauItsl MmorFauItsI File | Redundancyl MNaorvolatile Memary
Condition: You can go online without uploading. (Go Online is recommended, unless S5Y
instructions hawve made changes to the controller, and you want to update the
open projectwith those changes.)
Connected Controller:
Controller Mame:  Demo_L7x
Controller Type:  DBE_1756-L75/4 ControlLogixB575 Contraller
Comrn Fath: LISBV1B
Serial Number: D0BZAZC
Security: Mo Protection
Offline Project:
Controller Mame:  Demo_L7x
Controller Type:  1756-L75 ControlLogixb575 Controller
File: CARSLogix 5000\Projects\Dema_L2x.ACD
Serial Number: D0&E2A2CA
Security: Mo Protection
Go Online I Upload [}l SelectFile... Cancel Help
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Uso do menu Controller Status para fazer o upload

Apds configurar o caminho de comunicag¢io no projeto, vocé pode usar o menu
Controller Status para fazer o upload a partir do controlador. Para fazer o upload,
escolha Upload no menu Controller Status.

Figura 5 — Upload usando o0 menu Controller Status

Offline 0. FRUN
Mo Forces Go Online
No Edits [ Uploed.. |
Fedundancy Quwnloadb\Y
ETE—
SE'E;&O do modo de Use Tabela 5 como referéncia quando determinar seu modo de operagao do
controlador.

operacao do controlador

Tabela 5 — Modos de operacao do controlador e seus significados

Se vocé deseja Selecione um destes modos

Run Remoto Programa

Run Teste | Programa

Modifique as saidas ao estado comandado pela | X X

l6gica do projeto

Modifique as saidas ao seu estado configurado X X X
para o modo do programa

Execute as tarefas (varredura) X X X

Altera 0 modo do controlador através da X X X

aplicacdo Logix Designer

Faca o download de um projeto X X X X
Agende uma rede ControlNet X X
Enquanto estiver on-line, edite o projeto X X X X
Envie mensagens X X X

Envie e receba dados em resposta a mensagem | X X X X X
de outro controlador

Produza e consuma tags X X X X X

Use a seletora de modo para alterar o modo de opera¢ao

Use a seletora de modo para alterar o modo de operagao. A seletora de modo do
controlador fornece um meio mecénico de melhorar a seguranga do sistema de
controle e do controlador. Vocé deve mover fisicamente a seletora de modo no
controlar para mudar seu modo de operagao de RUN para REM ou para PROG.
Quando a seletora de modo no controlador é definida como modo RUN, sio
proibidos recursos como edi¢ao on-line, downloads de programa e upgrades de
firmware. Consulte Tabela 5 para uma lista completa de recursos proibidos.
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A seletora de modo fisica pode complementar outros métodos de autorizagio e de
autenticagao que controlam o acesso do usudrio ao controlador de forma
semelhante, conforme segue:

o Ferramenta Logix CPU Security
o Servico FactoryTalk Security

IMPORTANTE  Durante o tempo de operagao, recomendamos que vocé coloque a seletora de
modo do controlador em RUN e remova a chave (se houver) da seletora. Isto
pode ajudar a evitar 0 acesso ndo autorizado ao controlador ou possiveis
adulteracdes da configuracdo ou do programa do controlado ou do firmware
dispositivo. Coloque a seletora de modo em REM ou PROG durante o
comissionamento e a manutencdo do controlador e sempre que 0 acesso
tempordrio for preciso para alterar o programa, a configuragdo ou o firmware
do produto.

A seletora de modo na frente do controlador pode ser usada para mudar o
controlador para um destes modos:

o Operacio (RUN)
e Remoto (REM)
¢ Programa (PROG)

1756-L7x 1756-Léx
Logix557x Logix556x
RNCO w0

FORCEL] [ 232
BATCJ [CJOK

RUN REM PROG

N N . -
RUN FORGE SD 0K

2
chave de modo———— >~
=
I

Posicao da Modos do controlador disponiveis ATEN(;[\O:
seletora de
modo
RUN Modo de operagao — O controlador estd 0 modo de operacéo é usado somente quando

controlando ativamente o processo/maquina. Os todas as condicdes estiverem seguras.

projetos ndo podem ser editados na aplicacdo Logix

Designer quando estiver no modo de operacao.
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Posicao da Modos do controlador disponiveis ATEN(;[\O:

seletora de

modo

REM Modo de operagao remota — Este modo é Os usudrios podem modificar um arquivo de
idéntico a0 modo de operagao, mas vocé pode projeto on-line no modo de operagao remota.
editar o projeto on-line. Certifique-se de controlar as saidas com

cuidado para evitar ferimentos a equipe e

Modo de programagao remota — Este modo é danos a0 equipamento

idéntico ao modo de programacdo.

Modo de teste remoto — 0 modo do controlador | As saidas sdo comandadas ao estado do modo
no qual o cddigo estd executando. A E/S ndo esté de programagdo que pode causar uma
controlada e as operagdes de edi¢do limitada estdo | situacdo perigosa.

disponiveis.

0s médulos de saida séo comandados ao estado do
modo de programacdo (ativar, desativar ou reter).

Observacao: 0 modo do controlador pode ser
alterado de dentro da aplicagdo Logix Designer.

PROG Modo de programa — 0 modo do controlador Né&o use 0 modo de programagdo como uma
durante o qual a linguagem de programacdo nao | parada de emergéncia (E-stop). 0 modo de
estd executando. A E/S ndo estd controlada e as programagao nao é um dispositivo de
operacdes de edi¢ao limitada estdo disponiveis. seguranca.

0s médulos de saida sao comandados ao estado do | As saidas sdo comandadas ao estado do modo
modo de programacdo (ativar, desativar ou reter). | de programa que pode causar uma situa¢ao
Nesta posicdo, os modos do controlador ndo podem | P€rigosa.

ser alterados através da aplicacdo Logix Designer.

Uso da Logix Designer para alterar o modo de operacao

Dependendo do modo do controlador que vocé especifica usando a seletora
de modo, vocé pode alterar o modo de operagao do controlador na aplicagao
Logix Designer.

Depois que estiver on-line com o controlador ¢ a seletora de modo do controlador
estiver no modo remoto (REM ou posicio central), vocé pode usar o

menu Controller Status no canto superior esquerdo da janela da aplicagio para
especificar estes modos de operacao:

e Programa remoto
e Operagao remota

e Teste remoto

Figura 6 — Modo de operacao

Rem Prog 0. ™ Program Mode
Mo Forces _gu Cifline

Mo Edits Upload...
Fedundancy Download

| Erogram hode

| Bun bode V\I\SJ

Testode

DICA Para este exemplo, a seletora do modo do controlador estd ajustada para o
modo remoto. Se sua seletora de modo do controlador estiver ajustada para os
modos de operacao ou de programagao, as op¢des do menu mudam.
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Carregamento e
armazenamento no cartao
de memdria

O cartdo de memoria que é compativel com seu controlador ControlLogix ¢
usado para carregar ou armazenar o conteudo da memoria do usudrio para o
controlador.

Carregamento no cartao de memoria

Depois que vocé estiver on-line com o controlador e tiver alterado o controlador
para o modo de programagio ou de programagio remota, execute estas etapas
para armazenar um projeto no cartao de memdria.

1. Abraa caixa de didlogo Controller Properties e clique na guia
Nonvolatile Memory.

2. Clique em Load/Store.

General I M ajor Faults I timor Faults | Date/Time | Advanced I SFC Execution
File I Redundancy Morvolatile Memary | Memony
Image in Norrealatile Memomn
Load / Store. .

t anne: L75_Project_1 it%l
Type: 1756-L75 ControlLogix5575 Controller
Rewvision: 184
Load Image: Uzer Initiated
Load Mode: Frogram [Remote Only]

DICA Se Load/Store estiver apagado (indisponivel), verifique o seguinte:

« Vocé especificou 0 caminho de comunicagao correto e se estd online com o
controlador no modo de programacao.

+ Que o cartdo de memdria esteja instalado.

« Com os controladores 1756-L7x, se o cartdo SD estiver bloqueado, Store
estd desativado (indisponivel) e o status bloqueado estd indicado no canto
inferior esquerdo da caixa de didlogo Nonvolatile memory/Load Store.
Consulte etapa 4.

Se o cartdo de memdria ndo estiver instalado, uma mensagem no canto
inferior esquerdo da guia Nonvolatile Memory indica a falta do cartéo,
conforme exibido aqui.

i) Monwvalatile memary not present.

3. Altere as propriedades de Load Image, Load Mode ¢ Automatic Firmware
Update de acordo com as especificagdes de sua aplicacio.

A tabela abaixo descreve as op¢oes de Load Image que vocé pode escolher
para o projeto.

IMPORTANTE  Seo cartdo SD estiver bloqueado e a op¢ao Load Image do projeto
armazenado estiver definida em On Power Up, o firmware do
controlador ndo esta atualizado como resultado de realizar o upgrade
do firmware. O projeto e o firmware armazenado anteriormente sao
carregados.
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Se quiser que aimagem (projeto) carregue quando Selecione

Aplicar alimentagdo ao controlador ou desligar e ligé-la a0 energizar

0 controlador perdeu o projeto e a alimentagdo foi desligadae | na memdria corrompida
ligada ou aplicada

Iniciou através da aplicacao Logix Designer iniciado pelo usudrio

A tabela abaixo descreve as op¢oes de Load Mode que vocé pode escolher
para o projeto.

Se vocé quiser que o controlador va para este modo Selecione

apos o carregamento

Programa Program (remote only)
Run Run (remote only)

A tabela abaixo descreve as op¢oes de Automatic Firmware Update que
vocé pode escolher para o projeto. A propriedade Automatic Firmware
Update também é mencionada como o recurso Firmware Supervisor.

Se vocé deseja Selecione

Habilitar as atualiza¢des automaticas do firmware para que os | Habilitar e armazenar arquivos na
dispositivos de E/S na drvore de configuracdo do controlador | imagem

que estdo configurados para usar a op¢do Exact Match Keying
sejam atualizados conforme necessdrio

Desabilitar as atualizagdes automaticas do firmware e remover | Disable and Delete Files from Image
os arquivos do firmware da E/S que estdo armazenados com a
imagem

Desabilitar as atualizagoes automaticas do firmware quando desabilitar
nao houver arquivos do firmware armazenados com aimagem

(1) 0Os dispositivos usados com esta opgdo devem ser compativeis com a versao de firmware que esta sendo atualizada.
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4. Clique em Store ¢ em OK na caixa de didlogo de confirmagao que aparece.

x
r~Image in Morwolatile Memary i~ Contraller
Mame: L75_Praject_1 Mame: Demo
Type: 1756-L75 ControlLogix5575 Contraller Type: 1756-L 7574 ControlLogix5575 Controller
Rievision: 1.4 Fievision: 12.4
Load Image: User Initiated Load Image: IUser Initiated j
Load kode: Program [Remote Only] Load kode: IPnglam [Fiemate Orly] j
Image Maote: :l Image Mote: :I
) [
ALtomatic Automatic .
Firmware Update:  Disabled Firmware Update: ID'Sable j
Stored: 44172010 3:08:31 PM Load - <-- Store |
|| g
Cloge | Help |

Automatic Automatic Dieabl j
Firmware Update:  Dizabled Firmweare Update: I fElllE
Stored: 4/1/2010 3:08:31 P Load -» I ¢ Store |
Li} Morvolatile memary card is wite-protected. Cloze Help
Indica se o cartdo SD esté blogueado. Store esta desativado (indisponivel).

Ap6s clicar em Store, o projeto ¢ salvo no cartdo de memoria como
mostrado pelos indicadores de status do controlador.

Com estes Estas indicacdes mostram o status de armazenamento
controladores
1756-L6x Enquanto o armazenamento estiver em andamento, o seguinte ocorre:

«Qindicador OK no controlador estd vermelho sélido

« Uma caixa de didlogo na aplicacdo Logix Designer indica que o
armazenamento estd em andamento

Quando o armazenamento estiver concluido, o sequinte acontecera:

« Qindicador OK no controlador estd momentaneamente vermelho e muda
para verde sélido

1756-L7x Enquanto o armazenamento estiver em andamento, o seguinte ocorre:

« Qindicador de OK esta piscando em verde

« Oindicador SD esté piscando em verde

« SAVE é mostrado na tela de status

« Uma caixa de didlogo na aplicacdo Logix Designer indica que o
armazenamento estd em andamento

Quando o armazenamento estiver concluido, o sequinte acontecera:

« Qindicador OK no controlador estd momentaneamente vermelho e muda
para verde sélido

« Oindicador SD no controlador estd apagado

IMPORTANTE  Deixe que 0 armazenamento termine sem ser interrompido. Se vocé
interromper o armazenamento, os dados podem ser corrompidos ou
perdidos.
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Carregamento do cartao de memoria

Depois que vocé definiu o caminho de comunicagio, que estiver on-line com o
controlador e tiver alterado o controlador para 0 modo de programacao, execute
estas etapas para carregar um projeto para o controlador a partir do cartio de
memoria.

1. Abraa caixa de didlogo Controller Properties e clique na guia
Nonvolatile Memory.

2. Clique em Load/Store.

General I b ajor Faults I inor Faults | Date/Time | Advanced | SFC Execution
File I Fedundancy Honwolatile Memary | F emary
 Image in Maonvolatile Memorny
Marme: L75_Project_1 Load / Stare..
Type: 1756-L¢5 ControlLogixB575 Controller
Rewvision: 184
Load Image: User Initiated
Load Mode: Program [Femote Only)
Image Maote: ;I
DICA Se Load/Store estiver apagado (indisponivel), verifique o sequinte:

« Que vocé tenha especificado 0 caminho de comunicacdo correto e esteja
online com o controlador.

+ Que o cartdo de memdria esteja instalado.

Se o cartdo de memdria ndo estiver instalado, uma mensagem no canto
inferior esquerdo da guia Nonvolatile Memory indica a falta do cartéo,
conforme exibido aqui.

i) Maorvolatile memany nat prezent.

3. Verifique se a imagem na meméria nio volatil (ou seja, o projeto estd no
cartao de memoria) ¢ o projeto que vocé quer carregar.

DICA Se nenhum estiver armazenado no cartdo de meméria, uma mensagem no
canto esquerdo inferior da guia Nonvolatile Memory indica que uma imagem
(ou projeto) ndo esté disponivel conforme mostrado.

[ Inhibit Autamatic Firmware U pdate

L) Moimage in the nonvaolatile memory.

DICA Para informac6es sobre alterar o projeto que estd disponivel na memdria ndo
volatil, consulte Logix5000™ Controllers Nonvolatile Memory Programming
Manual, publicagao 1756-PM017.
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4. Clique em Load.

x
i~ Image in Monvolatile Memony i Controller
Mame: L75 Project_1 Name: Demo
Type: 178E-L75 ControlLogixB575 Controller Type: 1756-L75/4 ControlLogix5575 Controller
Revision: 18.4 Revision: 15.4
Load Image: Uszer Initiated Load Image: IUser Initiated j
Load Mode: Pragram (Remate Only) Load Mode: IProgram [Remate Orily) j
Image Mote: ;I Image Mote: ;I
ALtomatic Automatic -
Firrnware Update:  Disabled Firmuare Update: IDlsable ﬂ
Stored: 4/1/2010 3:08:31 PM Load - I <-- Store |
L,
Cloze | Help |

Ap6s clicar em Load, o projeto ¢ carregado no controlador como mostrado
pelos indicadores de status do controlador.

Com estes
controladores

Estas indicagdes mostram o status de armazenamento

1756-Léx

Enquanto o carregamento estiver em andamento, o seguinte ocorre:

« Oindicador de OK no controlador esté piscando em verde

« Uma caixa de didlogo na aplicacdo Logix Designer indica que o
armazenamento estd em andamento

Quando o carregamento estiver concluido, o sequinte ocorre:

« 0Oindicador OK no controlador estd momentaneamente vermelho e muda
para verde sélido

1756-L7x

Enquanto o carregamento estiver em andamento, o seguinte ocorre:

« Oindicador OK esta vermelho sélido

« Qindicador SD estd piscando em verde

« LOAD é mostrado na tela de status

« UPDT pode ser mostrado na tela de status se o firmware também estiver
atualizando com a carga

« Uma caixa de didlogo na aplicacdo Logix Designer indica que o
armazenamento estd em andamento

Quando o carregamento estiver concluido, o sequinte ocorre:

+ 0Oindicador OK no controlador estd momentaneamente vermelho e muda
para verde sélido

« Oindicador SD no controlador estd apagado

IMPORTANTE  Deixe que o carregamento termine sem ser interrompido. Se vocé
interromper o carregamento, os dados podem ser corrompidos ou
perdidos.
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Outras tarefas do cartao de memoria

Outras tarefas que vocé pode precisar concluir ao usar os cartdes de memoéria do
controlador incluem o seguinte:

e Mudar a imagem que ¢ carregada do cartio

o Verificar um carregamento que foi completado
o Limpar uma imagem do cartio de memoéria

e Armazenar uma imagem vazia

o Mudar parimetros de carregamento

e Ler/gravar dados da aplicacao no cartao

Para mais informagoes sobre a conclusao de alguma destas tarefas,
consulte Logix5000 Controllers Memory Card Programming Manual,
publicagao 1756-PM017.

Uso dos modulos de Vocé pode usar os ESMs do ControlLogix para executar as seguintes tarefas:

armazenamento de e.nergla o Fornecer a alimentagio dos controladores 1756-L7x para salvar o

(ESMS) do contro"-oglx programa na memdria de armazenamento nao volatil integrada (NVS) do
controlador apds a alimentacio ser removida do rack ou o controlador ser
removido de um rack energizado.

IMPORTANTE  Quando estiver usando um ESM para salvar o programa na meméria
NVS integrada, ndo se estd salvando o programa para o cartdo SD
instalado no controlador.

o Limpar o programa da meméria NVS integrada do controlador 1756-L7x.

Para mais informagées, consulte Apague o programa da memoéria NVS
integrada.

A seguinte tabela descreve os ESMs.

Ne. abreviado. Descricao

1756-ESMCAP ESM com base em capacitor
0s controladores 1756-L7x vém com este ESM instalado.

1756-ESMNSE ESM baseado em capacitor sem alimentacdo de backup WallClockTime

Use este ESM se sua aplicacdo precisa que o ESM instalado esgote sua energia armazenada
residual para 40 puJoules ou menos antes de transportd-lo para dentro ou fora da sua aplicacao.
Adicionalmente, vocé pode usar este ESM com um 1756-L73 (8 MB) ou controlador com memoéria
reduzida somente.

1756-ESMNRM ESM com base em capacitor fixo (ndo removivel)

Este ESM fornece a sua aplicacdo um grau aprimorado de seguranca impedindo o acesso fisico ao
conector USB e ao cartao SD.
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Salve o programa na memoria NVS integrada

Siga estas etapas para salvar o programa na memoéria NVS quando o controlador
perder a alimentagao.

1. Remova a energizagao do controlador.

Pode-se remover a energia de duas maneiras:
o Desligue a energia do rack enquanto o controlador estd instalado no
rack.

e Remova o controlador de um rack energizado.

Imediatamente depois que o controlador nao estiver mais energizado, o
programa inicia a gravagio enquanto o indicador de status OK estd verde
(este verde ¢ um verde mais claro que a operagao normal). Entio, ele fica
vermelho depois que a gravagao do programa estiver concluida. Uma que o
ESM para a operagio, ele desliga.

O griéfico a seguir mostra o indicador de status OK no controlador.

Logix557x

2. Deixe 0 ESM no controlador até que o indicador de status OK esteja

desligado.

Apague o programa da memoria NVS integrada

Se sua aplicagio permitir, siga estas etapas para apagar o programa da memoria
NVS integrada do controlador 1756-L7x.

1. Remova o ESM do controlador.
2. Remova a energizagao do controlador.

Vocé pode desenergiza-lo de duas maneiras:

o Desligue a energia do rack enquanto o controlador est4 instalado
no rack.

o Remova o controlador de um rack energizado.
3. Reinstale o ESM no controlador.

4. Recupere a alimentagio do controlador de uma das duas maneiras:

e Se o controlador ja estiver instalado no rack, ligue a alimentagao
novamente no rack.

o Caso controlador nio esteja estiver instalado no rack, reinstale o
controlador no rack e ligue a alimentagao novamente no rack.
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i O ESM fornece suporte para a manutencio do WallClockTime do controlador
Estime o suporte ESM do Mfor porte p e ¢ " ;
. quando a alimentagio nao estd aplicada. Use esta tabela para estimar o tempo de
WallClockTime espera do ESM, com base na temperatura do controlador ¢ ESM instalado.
Tempo de espera (em dias)
Temperatura 1756-ESMCAP 1756-ESMNRM 1756-ESMNSE
20°C (68 °F) 12 12 0
40°C(104 °F) 10 10 0
60 °C (140 °F) 7 7 0
IMPORTANTE  Qualquer acdo que cause o reset do controlador 1756-L7x (dificil ou facil), sem
um ESM instalado, fard com que o reldgio do controlador reinicie ao ajuste da
fabrica de 01/01/1998.
Para verificar o status do ESM, consulte Mensagens gerais de status na
pagina 186.
Mantenha a bateria Esta secdo explica como monitorar e manter as baterias de litio suportadas pelos
(Somente nos controladores controladores ControlLogix.
1756- I-6X) Tabela 6 - Controladores 1756-L6x e baterias compativeis
Ne. abreviado. Série Bateria compativel
1756-L61 A 1756-BA1
1756-L62 ou
1756-L63 1756-BATA
ou
1756-BATM
1756-L61 B 1756-BA2
1756-L62
1756-L63
1756-L64
1756-L65
1756-L63XT B

Para mais informacoes, consulte a se¢io Recursos adicionais no preficio.

Verificacao do status da bateria

Quando a bateria estiver aproximadamente 95% descarregada, estas adverténcias
de bateria baixa sao indicadas:

e O BAT esta vermelho sélido.

o Uma falha de adverténcia (tipo 10, codigo 10) estd registrado.
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A\

IMPORTANTE: Para evitar possiveis vazamentos da bateria, mesmo se 0
indicador de status BAT estiver apagado, substitua a bateria de acordo com
este programa.

Se a temperaturaa 2,54 cm (1 pol.)
abaixo do rack for

Substitua a bateria em

-25a35°C(-13a95°F)

Nao é necessario substituir

36a40°C(96,8a 104 °F) 3anos
41a45°C(105,8a113°F) 2anos
46a50°C(114,8a122°F) 16 meses
51a55°C(123,8a131°F) 11 meses
56a70°C(132,82a 158 °F) 8 meses

Vida util da bateria 1756-BA1 ou 1756-BATA

Para estimar a duragio da bateria 1756-BA1 ou 1756-BATA suportard a memoria
do controlador no 1756-Léx, controladores da série A, execute este

procedimento.

1. Determine a temperatura a 2,54 cm (1 pol.) abaixo do rack.

2. Determine a porcentagem de tempo que o controlador fica ligado por

semana.

EXEMPLO

Se um controlador ficar desligado em um destes periodos:

« 8 h/dia durante uma semana com 5 dias uteis

+ Todos os sabados e domingos

0 controlador fica desligado 52% do tempo:

+ Total de horas por semana =7 x 24 =168 h

+ Total de horas desligado por semana = (5 dias x 8 h/dia) + sdbado

+ domingo =88 hrs

+ Porcentagem de tempo desligado = 88/168 = 52%

3. Determine a vida atil da bateria estimada no pior caso antes e depois que o
indicador de status BAT acender.

4. Para cada ano da vida util da bateria, diminua o tempo antes do indicador
do status BAT acender pela porcentagem que ¢ mostrada na tabela.

Nao subtraia o tempo depois que o indicador de status BAT acendeu.

IMPORTANTE

Se o indicador de status BAT acender quando vocé aplicar a
alimentagdo ao controlador, a vida util restante da bateria pode ser
menor do que o indicado em Tabela 7. Uma parte da vida (til da
bateria pode ter sido usada enquanto o controlador estava desligado e
nao podia acender o indicador de status BAT.
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Tabela 7 - Estimativas de pior caso de vida itil da bateria 1756-BA1

Temperatura | Vida til da bateria antes do indicador de status BAT | Vida util da bateria depois que o

acender indicador de status BAT acendeu e
- - - - - a alimentagao esta desligada

Alimentacao Alimentacdo | Reducaoa
100% desligada | 50% desligada | cada ano

60°C(140°F) | 22dias 43 dias 23% 6h

25°C(77°F) 21 dias 42 dias 17% 28h

0°C(32°F) 14 dias 28 dias 17% 2,5 dias

Tabela 8 - Estimativas de pior caso de vida ttil da bateria 1756-BATA

Temperatura | Vida util da bateria antes do indicador de status BAT | Vida util da bateria depois que o

acender indicador de status BAT acendeu e
- - - - - aalimentacao estd desligada

Alimentacao Alimentacao | Reducaoa
100% desligada | 50% desligada | cada ano

60 °C (140 °F) | 98 dias 204 dias 11% 104 dias

25°C(77°F) | 146 dias 268 dias 5% 157 dias

0°C(32°F) 105 dias 222 dias 6% 113 dias

Maodulo da bateria 1756-BATM e vida util da bateria

Use o mddulo da bateria 1756-BATM com qualquer controlador 1756-L6x/A.
O mddulo da bateria ¢ altamente recomendado para controladores com
memaorias maiores.

IMPORTANTE

Se seu projeto ndo estiver armazenado na memdria ndo voldtil, o uso do

médulo da bateria é altamente recomendado.

Quando a bateria 1756-BATA estiver dentro do médulo 1756-BATM estiver

aproximadamente 50% descarregada, estas adverténcias de bateria baixa sao

indicadas:

e O BAT estd vermelho sélido.
o Uma falha de adverténcia (tipo 10, c6digo 10) est4 registrado.
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Estimativa da vida util da bateria 1756-BA2

As baterias 1756-BA2 devem ser usadas com os controladores 1756-L6x/B. Use
Tabela 9 esta tabela para estimar quanto tempo passard antes que a bateria fique
baixa.

Tabela 9 - Estimativas de pior caso de vida til da bateria 1756-BA2 de acordo com a temperatura e ciclos de alimentacao

Temperatura a 2,54 cm (1 pol.) Ciclos de alimentagao Vida util da bateria antes do indicador de status BAT acender vermelho
abaixo dorack, max. Dimensoes do Projeto
1MB 2MB 4MB 8MB 16 MB
-25a35°C(-13a95°F) 3 por dia 3anos 3anos 26 meses 20 meses 10 meses
2 por dia ou menos 3anos 3anos 3 anos 31 meses 16 meses
41a45°C(105,8a 113 °F) 3 por dia 2anos 2anos 2anos 20 meses 10 meses
2 por dia ou menos 2anos 2anos 2anos 2anos 16 meses
46a50°C(105,8a 113 °F) 3 por dia ou menos 16 meses 16 meses 16 meses 16 meses 10 meses
5Ta55°C(123,8a131°F) 3 por dia ou menos 11 meses 11 meses 11 meses 11 meses 10 meses
56a70°C(132,8a 158 °F) 3 por dia ou menos 8 meses 8 meses 8 meses 8 meses 8 meses

Publicagdo Rockwell Automation 1756-UM0010-PT-P — Outubro 2014 75



Capitulo 3

Primeiro uso do controlador

Estimativa da vida util da bateria 1756-BA2 apds adverténcias

Use esta tabela para estimar a vida util da bateria apés as indicagoes das
adverténcias de bateria baixa. Use estes tempos mesmo se o controlador nao tiver
alimentagio porque ha sempre um pequeno dreno de energia na bateria.

IMPORTANTE

Quando vocé energizar o controlador, verifique se hd uma adverténcia de
bateria baixa. Se houver tal adverténcia pela primeira vez, a vida dtil da
bateria é menor do que esta tabela mostra. Enquanto a alimentagdo estiver
desligada, o controlador ainda drena a bateria, mas ele nao pode fornecer a
adverténcia de bateria baixa.

Temperaturaa 2,54 cm Ciclos de Vida itil da bateria apds o indicador de status BAT acender vermelho (pior caso)
(1 pol.) abaixo do rack, max | alimentacao
Dimensoes do Projeto
1MB 2MB 4MB 8MB 16 MB
0a20°C(32a68°F) 3 por dia 26 semanas 18 semanas 12 semanas 9 semanas 5 semanas
1 por dia 26 semanas 26 semanas 26 semanas 22 semanas 13 semanas
1 por més 26 semanas 26 semanas 26 semanas 26 semanas 26 semanas
21a40°C(69,8a 104 °F) 3 por dia 18 semanas 14 semanas 10 semanas 8 semanas 5 semanas
1 por dia 24 semanas 21 semanas 18 semanas 16 semanas 11 semanas
1 por més 26 semanas 26 semanas 26 semanas 26 semanas 26 semanas
41a45°C(105,8a 113 °F) 3 por dia 12 semanas 10 semanas 7 semanas 6 semanas 4 semanas
1 por dia 15 semanas 14 semanas 12 semanas 11 semanas 8 semanas
1 por més 17 semanas 17 semanas 17 semanas 17 semanas 16 semanas
46a50°C(105,8a 113 °F) 3 por dia 10 semanas 8 semanas 6 semanas 6 semanas 3 semanas
1 por dia 12 semanas 11 semanas 10 semanas 9 semanas 7 semanas
1 por més 12 semanas 12 semanas 12 semanas 12 semanas 12 semanas
51a55°C(123,8a131°F) 3 por dia 7 semanas 6 semanas 5 semanas 4 semanas 3 semanas
1 por dia 8 semanas 8 semanas 7 semanas 7 semanas 5 semanas
1 por més 8 semanas 8 semanas 8 semanas 8 semanas 8 semanas
56a60°C(132,8a 140 °F) 3 por dia 5 semanas 5 semanas 4 semanas 4 semanas 2 semanas
1 por dia 6 semanas 6 semanas 5 semanas 5 semanas 4 semanas
1 por més 6 semanas 6 semanas 6 semanas 6 semanas 6 semanas
EXEMPLO Sob estas condicdes, a bateria durard, pelo menos, 20 meses antes que o
indicador de status BAT acenda vermelho:
+ Atemperatura maxima a 2,54 cm (1 pol.) abaixo do
rack=45°C(113 °F).
+ Vocé desliga e liga a alimentagdo do controlador trés vezes por dia.
« 0 controlador contém um projeto de 8 MB.
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Armazenamento e descarte da bateria

Siga estas regras gerais para armazenar suas baterias:
« Armazene as baterias em um local seco e fresco. Recomendamos
umidade relativa de 25 °C (77 °F) com 40% a 60%.

« Vocé pode armazenar as baterias por até 30 dias em temperaturas que
variam de -45 a 85 °C(-49 a 185 °F), como durante o transporte.

« Para evitar vazamentos ou outros perigos, ndo armazene as baterias em
temperaturas acima de 60 °C (140 °F) por mais de 30 dias.

Este produto contém uma bateria de litio vedada que precisa ser substituida
durante a vida dtil do produto.

Ao final da vida dtil, a bateria presente neste produto deve ser coletada
E\/ separadamente de qualquer outro lixo municipal.

A coleta e a reciclagem de baterias ajudam a proteger o ambiente e
contribuem para a conservagao dos recursos naturais, pois materiais
valiosos sao recuperados.
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Observacoes:
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Controladores e sistemas ControlLogix

Tépico Pégina
Sistema ControlLogix 79
Projeto de um sistema ControlLogix 81
Recursos do controlador ControlLogix 82

O sistema ControlLogix ¢ baseado em rack e fornece a opgao de configurar um
sistema de controle que usa controle sequencial, de processo, de movimento e de
inversor, além de recursos de comunicagio e E/S.

Op¢oes de configuracao

Esta se¢ao descreve algumas das muitas configuragoes do sistema que estao
disponiveis com os controladores ControlLogix.

Controlador independente e E/S

Uma das configuragdes mais simples do ControlLogix é um controlador
independente com E/S montada em um rack.

Figura 7 - Controlador independente e E/S

AB' Allen-Bradiey

Vdrios controladores em um rack

Para algumas aplicagoes, varios controladores podem ser usados em um rack
ControlLogix. Por exemplo, para melhor desempenho, varios controladores
podem ser usados em aplicagdes de movimento.
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Figura 8 — Varios controladores em um rack

B Atien-Bradey

Servidor FactoryTalk®

Ethernet ?E

JELIEINE|

Switch Stratix 8000™

Inversor Kinetix® 6500 Inversor Kinetix 6500

Inversor Kinetix 6500

Vdrios dispositivos conectados através de vdrias redes

Para algumas aplicagoes, uma variedade de dispositivos pode ser conectada ao
rack ControlLogix através de vérias redes de comunicagao. Por exemplo, um
sistema pode ser conectado a:

e uma E/S distribuida através de uma rede Ethernet
e um inversor PowerFlex® conectado através de uma rede DeviceNet

o medidores de vazao conectados através de uma conexao HART
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Figura 9 — Varios dispositivos conectados através de varias redes

et
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FLEX™1/0 | Servidor FaCtOryTalk
Rede com topologia T
de anel em nivel de
equipamento
POINTI/0™
Projeto de um sistema Quando vocé projeta um sistema ControlLogix, ha varios componentes do

ControlLogix

sistema a serem considerados para sua aplicagao. Alguns destes componentes sao:

Dispositivos de E/S

Controle de movimento e especificagoes do inversor
Médulos de comunicagao

Controladores

Rack

Fontes de alimentagio

Ambiente Studio 5000

Para mais informagoes sobre o projeto e seleio dos componentes
de seu sistema ControlLogix, consulte ControlLogix Selection Guide,

publicagao 1756-SGO01.

Para mais informagoes, consulte a Recursos adicionais se¢do no preficio se estiver
projetando seu sistema ControlLogix para qualquer uma das aplicagoes a seguir:

e Movimento com movimento integrado na rede EtherNet/IP
e Movimento usando um sistema coordenado

e Movimento com Sercos ou movimento analdgico

o Redundincia aprimorada

o Redundincia padrio
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o SIL2
o E/S tolerante a falha SIL2 com sub-rotinas Studio 5000
o E/S tolerante a falha SIL2 com instru¢des Add-On Studio 5000

Recursos do controlador Os controladores ControlLogix sao parte da familia Logix5000 de controladores
. oferecidos pela Rockwell Automation. As se¢oes que seguem descrevem os
Controll.oglx diferentes recursos dos controladores ControlLogix.

Recursos do sistema, de comunicacao e de programacao

Tabela 10 lista os recursos do sistema, de comunicagao e de programagao
disponiveis com os controladores ControlLogix.

Tabela 10 — Recursos do controlador ControlLogix

Recurso 1756-L61,1756-L62, 1756-L63, | 1756-L71,1756-L72, 1756-L73,
1756-L64, 1756-L65 1756-L74, 1756-L75
Tarefas do controlador + 32tarefas + 32tarefas
+ 100 programas/tarefa + 1000 programas/tarefa
« Tarefas de evento: todos « Tarefas de evento: todos
acionadores de evento acionadores de evento
Portas de comunicagdo 1 porta — RS-232 serial 1 porta — USB, 2.0 plena velocidade,
tipoB
Opgdes de comunicagdo « EtherNet/IP
« ControlNet
« Devicenet
« Data highway plus™
« E/Sremota
« Synchlink™
« Redes de dispositivos e processos de terceiros
Comunicagdo da porta serial « ASCl N/A
«  DF1 full/half-duplex
+ Modem de radio DF1
+ DH-485
« Modbus via légica
Conexdes suportadas pelo controlador, | 250 500
max

128 ControlNet (1756-CN2/B)

100 ControlNet (1756-CN2/A)

40 ControlNet (1756-CNB)

256 EtherNet/IP; 128 TCP (1756-EN2x)
« 128 EtherNet/IP; 64 TCP (1756-ENBT)

Conexdes de rede, por médulo de rede

Redundancia do controlador Totalmente compativel exceto para aplicacdes de movimento

Movimento integrado +Movimento integrado na rede EtherNet/IP
« Interface SERCOS
« Opgdes analdgicas:

- Entrada do Encoder

- Entrada LDT

- Entrada SSI

Linguagens de Programacéo Ldgica ladder de relé
Texto Estruturado
Bloco de fungbes

Controle sequencial de fungdes (SFC)
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Op¢oes de memoria

O controlador ControlLogix est disponivel em diferentes combinagoes de
memdria do usudrio. Use Tabela 11 para determinar qual controlador atende suas
especificacdes de memoria.

Tabela 11 - Op¢oes de memdria do controlador ControlLogix

Controlador Meméria para dados E/S Meméria de back-up
eldgica

1756-L61 2MB 478 KB (artdo CompactFIash(”

1756-L62 4MB

1756-163, 1756-L63XT | 8 MB

1756-L64 16 MB

1756-L65 32MB

1756-L71 2MB 0,98 MB (1006 KB) (artdo sd

1756-L72 4MB

1756-L73,1756-L73XT | 8 MB

1756-L74 16 MB

1756-L75 32MB

(1)  Estes cartdes de memdria ndo volatil sdo opcionais e ndo acompanham o controlador.

IMPORTANTE  Os controladores 1756-L7x sdo entregues com um cartao SD instalado.
Recomendamos que vocé deixe o cartdo SD instalado, pois se uma falha
ocorrer, 0s dados de diagndsticos sao automaticamente gravados no cartao e
podem ser usados pela Rockwell Automation para localizar a falha.

IMPORTANTE  Recomendamos também que vocé use os cartdes SD disponiveis da

Rockwell Automation (cddigos de catdlogos 1784-SD1 ou 1784-SD2).

Embora outros cartdes SD possam ser usados com o controlador, a

Rockwell Automation ndo testou o uso destes cartdes com o controlador. Caso
vocé use outro cartdo SD que nao seja o disponibilizado pela

Rockwell Automation, os dados podem ser perdidos ou corrompidos.

Além disso, os cartdes SD nao fornecidos pela Rockwell Automation podem nao
ter as mesmas classificagbes industriais, ambientais e de certificagdo dos
cartoes Rockwell Automation e podem nao resistir aos mesmos ambientes
industriais que as versdes industrialmente classificadas disponiveis na
Rockwell Automation.
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Codificacao eletrénica

O chaveamento eletrénico reduz a possibilidade de que vocé use o dispositivo
incorreto em um sistema de controle. Ele compara o dispositivo definido em seu
projeto para o dispositivo instalado. Se o chaveamento falhar, ocorre uma falha.

Esses atributos sio comparados.

Atributo Descri¢ao

Fornecedor Fabricante do dispositivo.

Tipo de dispositivo | O tipo geral do produto, por exemplo, mddulo de E/S digital.

(digo do produto | O tipo especifico do produto. (6digo do produto é mapeado para um ndmero de catalogo.
Revisdo principal | Um ndmero que representa as capacidades funcionais de um dispositivo.

Revisdo secundéria | Um ndmero que representa mudangas de comportamento no dispositivo.

As seguintes op¢oes de chaveamento eletronico estao disponiveis.

Opcao de
codificacao

Descricao

Médulo
compativel

Permite que o dispositivo instalado aceite a chave do dispositivo que é definido no projeto quando
o dispositivo instalado pode emular o dispositivo definido. Com o médulo compativel, vocé pode
geralmente substituir um dispositivo por outro dispositivo que tenha as seguintes caracteristicas:
+ Mesmo nimero de catélogo
+ Revisdo principal igual ou superior
+ Revisdo secunddria da sequinte forma:

— Searevisao principal é igual, a revisdo secundaria deve ser a mesma ou superior.

- Searevisdo principal for maior, a revisao secunddria pode ser qualquer nimero.

Codificacdo
desabilitada

Indica que os atributos de codificacdo ndo séo considerados ao tentar uma comunicagdo com um
dispositivo. Com a Codificacdo Desabilitada, a comunicagdo pode ser feita com outro tipo de
dispositivo que nao seja o especificado no projeto.

ATENGAO: Seja muito cuidadoso ao usar Codificacdo Desabilitada; se usada incorretamente, esta
op¢do pode causar ferimentos pessoais ou morte, prejuizos a propriedades, ou perda financeira.
Recomendamos que nao use a Codificacdo Desabilitada.

Se vocé usar Codificacdo Desabilitada, vocé precisard assumir total responsabilidade por entender
se 0 modulo sendo usado pode satisfazer as especificagdes funcionais da aplicacdo.

Correspondéncia
exata

Indica que todos os atributos de codificacdo devem combinar para estabelecer comunicagdo. Se
qualquer atributo ndo corresponder precisamente, a comunicagdo com o dispositivo ndo ocorre.

Com cuidado, considere as consequéncias de cada opcio de codificagao quando

selecionar uma.

IMPORTANTE

A alteracdo online de parametros de chaveamento eletronico interrompe conexdes
com o dispositivo e todos os dispositivos que estao conectados por meio dele. Conexdes
de outros controladores também podem ser interrompidas.

Se uma conexao de E/S para um dispositivo for interrompida, o resultado pode ser uma
perda de dados.

Obter mais informagdes

Para mais informacées detalhadas sobre chaveamento eletronico, consulte
Electronic Keying in Logix5000 Control Systems Application Technique,
publicagio LOGIX-AT001.
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H4 varias redes de comunicacao disponiveis para uso com os sistemas
ControlLogix. Tabela 12 descreve as aplicagdes de rede tipicas usadas com os
sistemas ControlLogix e lista as redes disponiveis para suportar tais aplicagoes.

Tabela 12 - Aplicagdes e redes compativeis

Tipo de aplicacao Redes compativeis
Movimento integrado EtherNet/IP
Movimento integrado na rede EtherNet/IP para EtherNet/IP
sincronizar o tempo
Controle de E/S distribuida « (ontrolNet
+ Devicenet
« EtherNet/IP
+ Foundation Fieldbus
+ HART
+ Remotel/0
Produgdo/consumo entre controladores + ControlNet
+ EtherNet/IP
Envio de mensagem de e para outros dispositivos, + (ontrolNet
incluindo acesso ao controlador através da aplicacdo » DeviceNet (somente para dispositivos)
Logix Designer « Data Highway Plus (DH+)
+ DH-485
+ EtherNet/IP
+ Serial

Para informagdes adicionais sobre o projeto da rede para seu sistema, consulte
Ethernet Design Considerations Reference Manual, publicagaio ENET-RMO002.
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Comunicagao de rede
EtherNet/IP

« (ontrollogix
« 1756-EN2T

A rede EtherNet/IP oferece um conjunto completo de servigos de controle,
configuragio e coleta de dados através de layers do Common Industrial Protocol
(CIP) através dos protocolos internet padrdes, como TCP/IP ¢ UDP. Esta
combinacio dos padrdes mais aceitos oferece a capacidade necessaria suportar
troca de dados de informacao e aplicagdes de controle.

A rede EtherNet/IP usa midia fisica e componentes Ethernet comerciais padroes,
fornecendo a vocé uma solugao de chio de fabrica com custo otimizado.

Figura 10 — Exemplo de rede EtherNet/IP

Estacao de trabalho

E/S distribuida

! e

1

1756-EN2T

\

:'u

PowerFlex 7005

86

Topologia de anel de nivel de dispositivo (DLR) _
conectada através de 1783-ETAP com derivacao j

Para mais informacées sobre o uso dos médulos EtherNet/IP, consulte
EtherNet/IP Modules em Logix5000 Control Systems User Manual,
publicagigo ENETUMO01.

Recursos do médulo ControlLogix EtherNet/IP

Os médulos de comunicagio ControlLogix EtherNet/IP fornecem estes
recursos:
e Suporte para envio de mensagem, tags produzidos/consumidos,
IHM e E/S distribuidas
o A capacidade de encapsular as mensagens dentro do protocolo
TCP/UDP/IP padrao

o Uma mesma camada de aplicagio com as redes ControlNet e DeviceNet
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o Conexoes da rede através de um cabo RJ45

e Suportam operacio de transmissio half/full-duplex de 10 MB ou de

100 MB

o Suportam chaves padrio

Mddulos de comunica¢ao ControlLogix EtherNet/IP

Para comunicagio de rede EtherNet/IP em um sistema ControlLogix, vocé tem
varios médulos para sua escolha. Tabela 13 lista os médulos e suas fungoes

primarias.

Tabela 13 — Médulos de comunicacao EtherNet/IP e recursos

Modulo

E usado para

1756-ENBT

Conecta os controladores aos mddulos de E/S (é necessario um adaptador para E/S
distribuida).

Faz a comunicagdo com outros dispositivos EtherNet/IP (mensagens).

Serve como caminho para o compartilhamento de dados entre os controladores
Logix5000 (producdo/consumo).

Une os n6s EtherNet/IP para direcionar as mensagens a dispositivos em outras redes.

1756-EN2T

Realiza as mesmas funcdes que 0 médulo 1756-ENBT, com o dobro da capacidade para
aplicagdes mais exigentes.

Fornece uma conexdo de configuracdo tempordria por meio da porta USB.

Configura os enderecos IP rapidamente usando chaves rotativas.

1756-EN2F

Realiza as mesmas fungdes que o médulo 1756-EN2T.
Conecta a midia de fibra por um conector de fibra LC no mddulo.

1756-EN2TR

Realiza as mesmas fungdes que o mddulo 1756-EN2T.
Suporta a comunicagdo em uma topologia de anel para uma rede em anel tolerante a
uma (nica falha do tipo Anel de Nivel de Dispositivo (DLR).

1756-EN2TRXT

Realiza as mesmas funcdes que o médulo 1756-EN2T.

Suporta a comunicacdo em uma topologia de anel para uma rede em anel tolerante a
uma Unica falha do tipo Anel de Nivel de Dispositivo (DLR).

Operar em ambientes extremos com temperaturas de -25a 70 °C (-13 a 158 °F).

1756-EN3TR

Realiza as mesmas fundes que 0 mdédulo 1756-EN2TR.
Movimento integrado estendido na rede EtherNet/IP.
Suportar até 128 eixos de movimento.

1756-EN2TSC

Realiza as mesmas funcdes que o médulo 1756-ENBT, com o dobro da capacidade para
aplicagdes mais exigentes.

Fornece uma conexdo de configuracdo tempordria por meio da porta USB.

Configura os enderecos IP rapidamente usando chaves rotativas.

1756-EN2TXT

Realiza as mesmas funcdes que o médulo 1756-EN2T.
Operar em ambientes extremos com temperaturas de -25a 70 °C (-13 a 158 °F).

1756-EWEB

Fornece pdginas da internet personalizéveis para acesso externo as informagdes do
controlador.

Fornece acesso remoto via um navegador de internet para tags em um controlador
ControlLogix local.

Faz a comunicagao com outros dispositivos EtherNet/IP (mensagens).

Une os nés EtherNet/IP para direcionar as mensagens a dispositivos em outras redes.
Suporta dispositivos Ethernet que ndo sdo baseados em EtherNet/IP com uma interface
de soquete.

Este médulo ndo é compativel com tags produzidos/consumidos ou E/S.
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Software para redes EtherNet/IP
Tabela 14 lista o software que ¢ usado com os mddulos e as redes EtherNet/IP

Tabela 14 - Software para uso com redes EtherNet/IP

Software E usado para Necessario ou
opcional

Aplicacdo Logix Designer + Configure os projetos ControlLogix. Necessério
+ Definicdo de comunicacdo EtherNet/IP.

RSLinx Classic ou RSLinx® » (Configura os dispositivos de comunicacdo. Necessdrio

Enterprise » Fornece diagndsticos.
» Estabelece comunicagdo entre os dispositivos.

Utilitdrio BOOTP/DHCP Atribuicao de enderecos IP a dispositivos em uma rede Opcional
EtherNet/IP.

Rsnetworx™ » (Configuracdo dos dispositivos EtherNet/IP por enderegos

para EtherNet/IP IP e/ou nomes de hosts.

+ Fornecer status de larguras de bandas.

Conexdes por meio de uma Rede EtherNet/IP

Vocé determina indiretamente o nimero de conexdes que o controlador usa pela
configuragio do controlador para comunicar-se com outros equipamentos no
sistema. As conexoes sao alocagoes de recursos que fornecem comunicagio mais
confidvel entre os dispositivos se comparados s mensagens nio conectadas.

Todas as conexoes EtherNet/IP sao nao programaveis. O intervalo do pacote
requisitado (RPI) para o controle de E/S ou para o programa, como uma
instru¢ao MSG aciona uma conexio nio programével. O envio de mensagem nio
programével permite enviar e receber dados quando necessério.

Comunicac¢ao de backplane com taxa de dados dupla (DDR)

A comunica¢io DDR pode ser obtida com o controlador 1756-L7x. Os médulos
de comunicagio a seguir suportam DDR quando usados junto com o controlador
1756-L7x. As séries minimas sao indicadas:

e 1756-EN2T/C

e 1756-EN2TR/B

e 1756-EN2TF/B

e 1756-EN2TXT/C
e 1756-EN3TR/A

e 1756-RM/B

A comunicagio DDR ¢ obtida de forma mais eficiente quando todos os mddulos
no caminho de comunicagio sao os médulos DDR ou, em outras palavras, como
uma tinica conversa (conexio) somente entre os médulos DDR.

A comunica¢io DDR pode ser obtida em um rack com uma combinagao de
mddulos DDR e nao DDR. A comunicagio DDR ocorre entre os médulos que a
suportam. Se os médulos nao DDR também estiverem no rack, a comunicagao
entre estes modulos serd na taxa nio DDR.
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Comunicacao de rede
ControlNet

Por exemplo, vocé pode ter um rack com dois controladores 1756-L7x nos
slots 0 e 1 que se comuniquem um com o outro usando a DDR, e dois
controladores 1756-L6x nos slots 2 e 3 que se comuniquem usando nio DDR.

Quando a comunica¢io multicast é usada dentro de rack para multiplos médulos,
a taxa de transmissao ¢ limitada para o médulo mais baixo — ou na taxa naio DDR.

Por exemplo, se um controlador 1756-L7x estiver produzindo um tag para o
controlador 1756-L7x e um controlador 1756-L6x na mesma conexao multicast,
ele deve usar a taxa nao DDR.

A rede ControlNet ¢ uma rede de controle em tempo real que fornece transporte
em alta velocidade tanto de dados de intertravamento e de E/S quanto de dados
de envio de mensagens, ambos com tempo critico. Isto inclui o upload ¢ o
download de dados do programa e da configura¢do em um link de midia fisica
simples. O recurso de transferéncia de dados altamente eficiente da rede
ControlNet melhora significativamente o desempenho da E/S e a comunicagio
peer-to-peer em qualquer sistema ou aplicacio.

A rede ControlNet ¢ altamente deterministica e repetitivel, porém, nao ¢ afetada
quando os dispositivos sio conectados ou desconectados da rede. Esta qualidade
resulta em desempenho em tempo real confidvel, sincronizado e coordenado.

A rede ControlNet frequentemente funciona como segue:

o Um substituto/reposi¢io para a rede Remote I/O (RIO) porque a rede
ControlNet lida habilmente com grandes quantidades de pontos de E/S

e Um backbone para redes DeviceNet distribuidas

o Uma rede de intertravamento peer
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Figura 11 - Caracteristicas gerais da rede ControlNet
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Neste exemplo, estas a¢oes ocorrem através da rede ControlNet:
o Os controladores produzem e consumem tags.
e Os controladores iniciam as instru¢des MSG que:

Enviam e recebem os dados.

Configuram os dispositivos.

o A estagio de trabalho ¢ usada para:

Configurar os dispositivos ControlNet ¢ a rede ControlNet.

Fazer o download e o upload de projetos dos controladores.

Para mais informacées sobre o uso dos médulos ControlNet, consulte
ControlNet Modules no Logix5000 Control Systems User Manual,
publicacao CNET-UMO001.

Recursos do médulo ControlNet do ControlLogix

Os médulos de comunicagiao ControlNet fornecem estes recursos:

e Suporta o envio de mensagem, tags produzidos/consumidos,

IHM e E/S distribuida

o Uso de uma camada de aplicacio comum com redes DeviceNet e
EtherNet/IP

o Nio precisa de tabelas de roteamento

e Suporta o uso de repetidores coaxiais e de fibra para isolamento e distdncia
ampliada

o Suportaa midia redundante (médulos 1756-CNBR, 1756-CN2R e
1756-CN2RXT somente)
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Maddulos ControlNet do ControlLogix

Tabela 15 lista os médulos ControlNet do ControlLogix disponiveis e seus
principais recursos.

Tabela 15 — Mddulos e recursos ControlNet

Modulo

E usado para

1756-CNB

Controlar os mddulos de E/S.

Comunicar-se com outros dispositivos ControlNet (mensagens).

Compartilhar dados com outros controladores Logix5000 (produzir/consumir).

Fazer a interface entre os links da ControlNet para direcionar as mensagens aos dispositivos
em outras redes.

1756-CN2

Executar as mesmas fungdes que um médulo 1756-CNB.
Fornecer duas vezes a capacidade para as aplicagdes mais exigentes.

1756-CN2R

Executar as mesmas fungoes que um madulo 1756-CN2.
Suportar a midia ControlNet redundante.

1756-CN2RXT

Executar as mesmas funcdes que um mddulo 1756-CN2R.
Operar em ambientes extremos com temperaturas de -25 a 70 °C(-13 a 158 °F).

1756-CNBR

Executar as mesmas funges que um médulo 1756-CNB.
Suportar a midia ControlNet redundante.

Software para redes ControlNet

Tabela 16 lista o software que ¢ usado com os mddulos e as redes ControlNet.

Tabela 16 — Software para uso com redes ControlNet

Software E usado para Necessario ou
opcional
Aplicacdo Logix Designer « Configure os projetos ControlLogix. Necessério

+ Definicdo de comunicacdo ControlNet.

RSNetWorx™ for ControlNet™

Configurar os dispositivos ControlNet.
+ Programar uma rede.

RSLinx Classic ou Enterprise

Configura os dispositivos de comunicagao.
« Fornece diagnésticos.
» Estabelece comunicacdo entre os dispositivos.
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Comunicagao de rede
DeviceNet

92

Conexoes em uma rede ControlNet

Vocé determina indiretamente o nimero de conexdes que o controlador usa pela
configuragio do controlador para comunicar-se com outros equipamentos no
sistema. As conexoes sao alocagoes de recursos que fornecem comunicagio entre
os dispositivos se comparados s mensagens nao conectadas.

Tabela 17 — Conexoes ControlNet

Conexao Defini¢ao

Programavel Uma conexdo programével é exclusiva para comunicacdo ControlNet. Uma conexao programdvel
(exclusiva para permite enviar e receber dados repetidamente em um intervalo predefinido que € o intervalo do
uma rede pacote requisitado (RPI). Por exemplo, uma conexdo com um médulo de E/S é uma conexdo
ControlNet) programavel porque dados sdo recebidos repetidamente do mddulo em um intervalo especificado.

Outras conexdes programaveis incluem conexdes com:

« Dispositivos de comunicacao

+ Tags produzidos/consumidos

Em uma rede ControlNet, vocé deve usar o software RSNetWorx for ControlNet para habilitar todas
as conexdes programavesis e estabelecer o tempo de atualizacdo da rede (NUT). Programar uma
conexdo reserva a largura de banda da rede especificamente para lidar com a conexdo.

Néo programével | Uma conexdo ndo programével é uma transferéncia de mensagem entre os dispositivos que é
disparada pelo intervalo do pacote requisitado (RPI) ou pelo programa, como uma instrucdo MSG.
0 envio de mensagem ndo programével permite enviar e receber dados quando necessdrio:

As conexdes ndo programaveis usam o restante da largura de banda da rede depois que as
conexdes programdveis sao alocadas.

(onexoes do modulo ControlNet

Os médulos de comunicagao 1756-CNB e 1756-CNBR sio compativeis com 64
conexdes CIP em uma rede ControlNet. Porém, para desempenho 6timo,
configure 48 conexdes no méximo para cada médulo.

Os médulos de comunicagio 1756-CN2, 1756-CN2R e 1756-CN2RXT
suportam 128 conexdes em uma rede ControlNet e todas podem ser configuradas
sem o risco de prejudicar o desempenho.

A rede DeviceNet usa 0 Common Industrial Protocol (CIP) para fornecer
recursos de controle, configuragio e coleta de dados para dispositivos industriais.
A rede DeviceNet usa a tecnologia Controller Area Network (CAN), que reduz
os custos de instalacao e diminui o tempo de instalagio ¢ o tempo parado oneroso.

Uma rede DeviceNet fornece acesso a inteligéncia presente em seus dispositivos
permitindo que vocé conecte os dispositivos diretamente aos controladores no
chio-de-fbrica sem precisar conectd-los fisicamente a cada dispositivo em um

médulo de E/S.

Com um sistema ControlLogix, a comunicagio DeviceNet requer o uso de um
modulo de comunicagio 1756-DNB DeviceNet.
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Figura 12 — Caracteristicas gerais da rede DeviceNet no ControlLogix
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Neste exemplo, o controlador ControlLogix estd conectado aos dispositivos e
rede DeviceNet através do dispositivo de ligagao 1788-EN2DNR.

Para mais informagdes sobre o uso dos dispositivos e médulos DeviceNet,
consulte DeviceNet Modules no Logix5000 Control Systems User Manual,
publicagilo DNET-UMO004.

Recursos do mdodulo DeviceNet do ControlLogix

O mddulo de comunicacgio DeviceNet fornece estes recursos:
o Suporta mensagem a dispositivos (no de controlador a controlador)

o Compartilha uma camada de aplicagao comum com redes ControlNet e
EtherNet/IP

o Oferece diagnésticos para melhor aquisigio de dados e detecgio de falhas

o Requer menos fiagao que os sistemas padrao com conexdes fisicas
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Dispositivos de ligacao e médulo ponte DeviceNet do ControlLogix

Tabela 18 lista os dispositivos de ligagio ¢ o médulo ponte DeviceNet do
ControlLogix que podem ser usados com a rede DeviceNet.

Tabela 18 — Recursos e médulos de comunicagao DeviceNet

Médulo/dispositivo | E usado para

1756-DNB « (Controlar os mddulos de E/S.
«Comunicar-se com outros dispositivos DeviceNet (através de mensagens).

1788-EN2DNR Conectar uma rede EtherNet/IP a uma rede DeviceNet.

1788-CN2DN Conectar uma rede ControlNet a uma rede DeviceNet.

Software para redes DeviceNet

Tabela 19 lista o software que ¢ usado com os mddulos e as redes DeviceNet.

Tabela 19 — Software para uso com redes DeviceNet

Software E usado para Necessario ou
opcional

Configure os projetos ControlLogix. Necessdrio
« Define a comunicacao DeviceNet.

Aplicacao Logix Designer

RSNetWorx™ for ControlNet™

Configura dispositivos DeviceNet.
+ Define a lista de varredura para esses dispositivos.

RSLinx Classic ou Enterprise Configura os dispositivos de comunicagao.
+ Fornece diagnésticos.

« Estabelece comunicagdo entre os dispositivos.

Conexoes em redes DeviceNet

O controlador ControlLogix requer duas conexdes para cada médulo
1756-DNB. Uma ¢ para o status ¢ a configuracdo do médulo. A outra conexio ¢
uma conexao otimizada para rack para os dados do dispositivo.

Memoria do médulo DeviceNet do ControlLogix

O mddulo 1756-DNB tem se¢oes fixas de memoria para os dados de entrada e
saida dos dispositivos DeviceNet na rede. Cada dispositivo em sua rede requer
alguma memoria de entrada ou saida do scanner. Alguns dispositivos enviam e
recebem dados, pois eles precisam de memoria de entrada e saida. O médulo

1756-DNB suporta a adicao de:
e 124 DINTs de dados de entrada
e 123 DINT:s de dados de saida
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Comunica¢ao da rede Data
Highway Plus (DH+)

Para a comunicagio em rede DH+, vocé tem duas op¢oes de médulos para usar
no rack do ControlLogix. Tabela 20 lista os recursos ¢ os médulos DH+.

Tabela 20 — Médulos e recursos DH+

Médulo RIO

E usado para

1756-DHRIO

Funcionar como um scanner de E/S remota (RIO).

Suportar 32 conexdes I6gicas de rack ou 16 conexdes de block transfer por canal.
Estabelecer conexdes entre os controladores e os adaptadores E/S.

Distribuir o controle de forma que cada controlador tenha sua prépria E/S.

1756-DHRIOXT

Funcionar como um scanner de E/S remota (RIO).

Suportar 32 conexdes I6gicas de rack ou 16 conexdes de block transfer por canal.
Estabelecer conexdes entre os controladores e os adaptadores E/S.

Distribuir o controle de forma que cada controlador tenha sua propria E/S.
Operar em ambientes extremos com temperaturas de -25a 70 °C(-13 a 158 °F).

Para a comunicag¢io da rede DH+, use um médulo 1756-DHRIO ou
1756-DHRIOXT no rack do ControlLogix para trocar informagdes entre estes

controladores:

¢ Controladores CLP e SLC

o Controladores ControlLogix e controladores CLP ou SLC

o Controladores ControlLogix

A rede DH+ também fornece o seguinte:

o Troca de dados entre os controladores

o Compartilhamento de dados em toda a fabrica

o Compartilhamento de dados em nivel de célula

Vocé pode conectar até 32 estagdes no méximo a um link DH+:
e O canal A suporta 57,6 Kbps, 115,2 Kbps e 230,4 Kbps.
o O canal B suporta 57,6 Kbps e 115,2 Kbps.
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Figura 13 — Exemplo de comunicacao da rede ControlLogix DH+
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Comunica¢ao em uma rede DH+

Para o controlador comunicar-se com uma estagio de trabalho ou com outro
dispositivo em uma rede DH+, use o software RSLinx Classic para:

o Especificar um link exclusivo para cada backplane do ControlLogix e rede
adicional no caminho de comunicagio.

 Configure a tabela de roteamento para 0 médulo 1756-DHRIO ou
1756-DHRIOXT.

O mddulo 1756-DHRIO ou 1756-DHRIOXT pode rotear uma menagem para
até quatro redes de comunicagao e trés racks. Este limite se aplica somente ao

roteamento de uma mensagem e nao ao nimero total de redes ou racks em um
sistema.

Para mais informagoes sobre a configuragio e uso de uma rede DH+ através
do médulo 1756-DHRIO ou 1756-DHRIOXT, consulte o

Data Highway Plus-Remote I/O Communication Interface Module User
Manual, publicagio 1756-UMS514.
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Comunica¢ao com
Remote 1/0 (RIO)

Para a comunica¢io com a Remote I/O, vocé tem duas op¢oes de médulos para
usar no rack do ControlLogix. Tabela 21 lista os recursos e os médulos RIO.

Tabela 21 — Modulos e recursos RI0

Médulo RIO E usado para
1756-RI0 « Funcionar como um scanner e adaptador RIO.
« Suportar conexdes até 32 em qualquer combinagdo de tamanho de rack ou block transfers.
« Atualizar dados para o controlador ControlLogix usando as conexdes programaveis.
1756-DHRIO Funcionar como um scanner RIO.

e o o o

Suportar 32 conexdes Idgicas de rack ou 16 conexdes de block transfer por canal.
Estabelecer conexdes entre os controladores e os adaptadores E/S.
Distribuir o controle de forma que cada controlador tenha sua prépria E/S.

1756-DHRIOXT

Funcionar como um scanner RIO.

Suportar 32 conexdes Idgicas de rack ou 16 conexdes de block transfer por canal.
Estabelecer conexdes entre os controladores e os adaptadores E/S.

Distribuir o controle de forma que cada controlador tenha sua propria E/S.
Operar em ambientes extremos com temperaturas de -25a 70 °C(-13 a 158 °F).

Quando um canal no médulo 1756-DHRIO ou 1756-DHRIOXT estiver
configurado para Remote I/O, 0 médulo age como um scanner para uma rede
Remote I/0. O controlador comunica-se com o médulo para enviar e receber os

dados da E/S na rede Remote I/O.

O médulo 1756-RIO pode agir como um scanner ou adaptador em uma rede
Remote I/0O. O mddulo 1756-RIO transfere dados digitais, block transfer,

analdgicos e de especialidade sem instrugoes de mensagem.

Figura 14 — Exemplo de comunica¢ao Remote 1/0 do ControlLogix
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Comunica¢ao em uma rede Remote I/0

Para o controlador controlar a E/S em uma rede Remote I/O, vocé deve concluir
estas tarefas.

1. Configure o adaptador da Remote I/O.

2. Faca o layout dos cabos da rede Remote I/0.
3. Conecte o cabo da rede Remote I/O.
4

. Configure o canal do scanner.

Para mais informagoes sobre a configuragio de uma rede Remote I/O com os
modulos 1756-RIO ou 1756-DHRIO ou 1756-DHRIOXT, consulte estas
publicag¢oes:

o Data Highway Plus-Remote I/O Communication Interface Module User
Manual, publicagio 1756-UMS514

o ControlLogix Remote I/O Communication Module User Manual,

publicagao 1756-UM534
Conforme vocé projeta sua rede Remote I/O, lembre-se:

o Todos os dispositivos conectados a uma rede Remote I/O devem
comunicar usando a mesma taxa de comunicagao. Estas taxas estao
disponiveis para a Remote I/O:

- 57,6 Kbps
~ 115.2 Kbps
- 230,4 Kbps

o Vocé deve atribuir racks completos e parciais exclusivos para cada canal
usado no modo scanner da Remote I/0.

Ambos os canais de um médulo 1756-DHRIO ou 1756-DHRIOXT nio
podem varrer o mesmo endereco de rack completo ou parcial. Ambos os
canais do médulo podem comunicar-se com 00 a 37 octais ou 40 a 77
octais, mas cada canal pode comunicar-se somente com um endereco por
vez em qualquer uma destas duas faixas que ele cair.
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COmunicasao Foundation A Foundation Fieldbus ¢ um fieldbus interoperavel aberto projetado para
Fieldbus instrumentagio de controle do processo. Os dispositivos fieldbus descritos em
Tabela 22 podem ser conectados ao controlador ControlLogix através de outra

rede conforme mostrado no exemplo abaixo.

Tabela 22 - Dispositivos e recursos do Fieldbus

Dispositivo Fieldbus E usado para

1788-EN2FFR « Fazer ainterface entre uma rede EtherNet/IP e o Foundation Fieldbus.

« (onectar-se usando conexdes de rede serial de baixa velocidade (H1) e Ethernet de
alta velocidade (HSE).

« Acessar dispositivos diretamente através de um servidor OPC.

Conectar-se através de conexdes seriais de baixa velocidade (H1).
« Fazerainterface entre a rede ControlNet e um Foundation Fieldbus.
« Suportar a midia ControlNet redundante.

1788-CN2FFR

O Foundation Fieldbus distribui e executa o controle do dispositivo.
O dispositivo de ligacao Foundation Fieldbus:

o Faz ainterface entre uma rede EtherNet/IP e uma conexio H1

e Accita as mensagens da HSE ou da EtherNet/IP e as converte-as no
protocolo H1

Figura 15 — Exemplo de Foundation Fieldbus
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Para mais informagées sobre o uso dos dispositivos Foundation Fieldbus da
Rockwell Automation disponiveis, consulte estas publicacoes:

o EtherNet/IP and ControlNet to FOUNDATION Fieldbus Linking
Device User Manual, publicagao 1788-UMO057

o FOUNDATION Fieldbus Design Considerations Reference Manual,
publicagio PROCES-RM005
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COmunicagéo HART HART (Highway Addressable Remote Transducer) ¢ um protocolo aberto

projetado para a instrumentagao do controle do processo.

Dispositivo E usado para

Mddulos de E/S HART « Agir como um mestre HART para permitir a comunicacao com os dispositivos de

analdgica 1756: campo HART.

« Fazer ainterface diretamente com dispositivos de campo (através de modems
HART incorporados), eliminando a necessidade de hardware externo e fiacdo
adicional.

« Fornecer acesso a mais dados dos dispositivos de campo, incluindo as medigdes
de tensdo e corrente.

« (Conectar diretamente o software de gerenciamento de ativos aos dispositivos
HART.

« Suportar fiacdes diferentes em ambientes em que a imunidade a ruido é
necessaria (modulos de entrada).

Interface ProSoft « (oletar dados ou controlar aplicagdo com necessidade de atualizacdo lenta,
MVI56-HART como um tank farm.

« Nao requer hardware externo para acessar o sinal HART.

« Néo fornece uma conexao direta com um software de gestao de ativos.

O protocolo HART combina os sinais digitais com sinais anal6gicos para prepara
o sinal digital para varivel de processo (PV'). O protocolo HART também

fornece dados de diagnéstico a partir do transmissor.

Figura 16 — Exemplo de protocolo HART
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Dispositivos de campo HART

Para mais informacoes sobre o uso dos mdédulos de E/S HART,
consulte ControlLogix HART Analog I/O Modules User Manual,
publicago 1756-UM533.

Para mais informagdes sobre a interface ProSoft HART, consulte o website
ProSoft Technologies em http://www.prosoft-technology.com.
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Porta serial do controlador
1756-L6x

102

Os controladores ControlLogix 1756-L6x tém uma porta RS-232 incorporada
que pode ser usada em uma variedade de aplicagoes baseadas em série. As
potenciais aplicagdes de comunicagao serial incluem:

e Modos DF1 (incluindo suporte de transmissio de mensagem)
¢ Modem de rddio DF1
o Comunicagio do dispositivo ASCII

Figura 17 — Exemplo de comunicacao do dispositivo ControlLogix DF1
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Op¢oes de comunicacao serial do rack ControlLogix

Vocé pode usar a porta serial do controlador ControlLogix ou usar médulos
ProSoft no ControlLogix para obter a comunicagio serial. As opgoes especificas
para a porta serial do controlador ControlLogix sio descritas nesta capitulo.

Para mais informagées sobre os médulos ProSoft que podem ser usados para
estabelecer a comunicagio serial, consulte o website da ProSoft Technology ou
acesse http://www.prosoft-technology.com e veja quais os produtos disponiveis.
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Comunica¢ao com
dispositivos seriais

Quando configurar o controlador para a comunicagio serial, vocé primeiro

especifica um modo da porta serial (sistema ou usuario) e depois um protocolo.
p p p p

Figura 18 — Modo da porta serial em Controller Properties

?5'-5'. Controller Properties - Serial_exp

Advanced | SFCExecution | File | Redundancy |
General Serial Part | System Protocol I User Protocal | haj
Mode:

Baud Rate:

Tabela 23 descreve os protocolos de comunicagao serial para uso com cada modo.

Tabela 23 — Modos da porta serial, protocolos e usos

Modo Protocolo E usado para Consultea
pagina
Sistema DF1 mestre Controla o polling e a transmissdo de mensagens entre os nds do mestre e do escravo. 104
Ponto a ponto DF1 « Comunica-se entre o controlador e outro dispositivo compativel com o protocolo DF1. 105
« Programa o controlador através da porta serial.
Modem de rddioDF1 | « Comunicacao com os controladores SLC 500 e MicroLogix™ 1500. 106
« Este protocolo suporta as configuracdes mestre/escravo e armazenar/encaminhar.
DF1 escravo Configura o controlador como uma estaco escrava em uma rede de comunicagdo serial mestre/escravo. 109
DH-485 Comunicagdo com outros dispositivos DH-485 através de uma rede com miltiplos mestres e token pass que 110
permite a programagdo e o envio de mensagens peer-to-peer.
Usudrio ASCl « Comunica-se com dispositivos ASCI. 112
« Usaas instrugdes ASCII para ler e gravar dados de e em um dispositivo ASCII.
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Protocolo DF1 mestre A rede mestra/escrava inclui um controlador configurado como o n6 mestre e até
254 nds escravos. Relacione os nds escravos usando modems ou linhas de
comando.

Uma rede mestra/escrava pode ter nimeros de nés de 0 a 254. Cada né deve ter

um endereco exclusivo. Além disso, pelo menos dois nds, um mestre e um escravo,
devem existir definir seu link como uma rede.
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Protocolo DF1 ponto a ponto

O protocolo DF1 ponto a ponto ¢ usado quando conectar o controlador a um

dispositivo DF1. Protocolo DF1 ponto a ponto ¢ o protocolo do modo padrao do

sistema. Os pardmetros padroes sao listados em Tabela 24.

Tabela 24 — Parametros ponto a ponto DF1 padrao

Parametro Valor

Baud Rate 19.200

Data Bits 8

Parity Nenhuma

Stop Bits 1

Control Line Sem aperto de maos
RTS send Delay 0

RTS Off Delay 0
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Protocolo do modem
de radio DF1

106

Modem E=

Seu controlador ControlLogix inclui um inversor que permite que ele se
comunique no protocolo do modem de radio DF1. Este driver de modem de
radio DF1 implementa um protocolo, otimizado para uso com redes de modem
de radio, que ¢ um hibrido entre o protocolo DF1 full-duplex ¢ um protocolo
DF1 half-duplex e, portanto, nao é compativel com nenhum destes protocolos.

IMPORTANTE 0 driver do modem de radio DF1 deve ser usado somente entre os
dispositivos que suportam e sdo configurados para o protocolo modem de
radio DF1.

Adicionalmente, ha algumas configuracdes de rede de modem de rddio que
nao funcionam com o driver do modem de rddio DF1. Nestas configuragdes,
continue a usar o protocolo DF1 half-duplex.

Figura 19 — Exemplo de rede do modem de radio DF1

Rede EtherNet/IP

Modem

il

Como o protocolo DF1 full-duplex, o modem de radio DF1 permite que
qualquer né inicie outro n6 a qualquer momento (ou seja, s a rede de modem de
radio suportar colocar a porta de dados half-duplex em buffer ¢ evitar a colisao da
transmissao por rddio). Como o protocolo DF1 half-duplex, um né ignora
qualquer pacote recebido que tem um enderego de destino diferente do seu
proprio, com exce¢ao dos pacotes de transmissao e dos pacotes de passthru.

Diferentemente dos protocolos DF1 full-duplex ou DF1 half-duplex, o
protocolo de modem de rddio DF1 nao inclui pacotes de polling ACKs, NAKs
ou ENQs. O checksum CRC verifica a integridade dos dados.

Vantagens do modem de radio DF1

A principal vantagem de usar o protocolo de modem de rddio DF1 para redes de
modem de rddio ¢ a eficiéncia da transmissao. Cada transagio de leitura/gravagao
(comando e resposta) requer somente uma transmissao pelo iniciador (para
enviar o comando) e uma transmissao pelo receptor (para retornar a resposta).
Isto reduz o numero de vezes que o radio precisa variar para transmitir
aumentando a vida util do radio e minimizando o consumo de energia do radio.
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Por outro lado, o protocolo DF1 half-duplex requer cinco transmissoes para o
DF1 mestre para concluir uma transagio de leitura/gravagiao com um DF1
escravo — trés pelo mestre e duas pelo escravo.

O driver do modem de rédio DF1 pode ser usado em um pseudo modo mestre/
escravo com qualquer modem de radio, pois 0 né de mestre designado ¢ apenas o
né que inicia as instrugoes MSG e apenas uma instrugao MSG seja disparada por
vez.

Para modems de rddio seriais modernos que suportam a colocagio da porta de
dados full-duplex e buffer e evitam a colisio de transmissio de radio, o driver de
modem de rddio DF1 pode ser usado para configurar uma rede de rddio peer-to-
peer sem mestre, onde qualquer né pode iniciar a comunica¢io com qualquer
outro né a qualquer momento, pois todos os nds estao dentro do alcance do rddio
de forma que eles recebam as transmissoes uns dos outros.

Limitacoes do modem de radio DF1

Estas consideragoes devem ser feitas se vocé puder implementar o novo driver de
modem de rédio DF1 em sua rede de modem de rédio:

e Se todos os dispositivos na rede forem controladores ControlLogix, vocé
deve configurd-los com o driver de modem de radio DF1 através do
software RSLogix 5000, versao 17.01.02 ou posterior, ou através da
aplica(;io Logix Designer, versao 21.00.00 ou superior. Caso contririo,
certifique-se de que todos os nés podem suportar o protocolo modem de
radio DFI.

e Secada né receber as transmissoes de radio de todos os outros nds, que
esteja dentro do alcance de transmissao/recep¢o e em uma frequéncia de
recep¢io comum (através do modo de rddio Simplex ou através de um
repetidor full-duplex comum), os modems de radio devem manipular o
buffer da porta de dados e evitar a colisao da transmissao de radio.

Neste caso, vocé pode aproveitar todas as vantagens do recurso de inicio de
mensagens peer-to-peer em cada né (por exemplo, a l6gica ladder em
qualquer né pode acionar uma instru¢io MSG para outros nds a0 mesmo
tempo).

Caso nem todos os modems consigam lidar com o armazenamento da
porta de dados full-duplex e evitar a colisao da transmissao de radio, vocé
pode usar o driver de modem de radio DF1. Use o driver de modem de
ridio DF1 somente se limitar o inicio da instru¢ao MSG a um né mestre
que transmite para cada outro no.

e Caso nem todos os nds recebam a transmissio de rddio de cada né, vocé
pode usar o driver de modem de radio DF1. Use o driver de modem de
radio DF1 somente se limitar o inicio da instru¢io MSG ao né conectado
através do modem de radio mestre que transmite para cada outro modem
de radio na rede.
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o Vocé pode aproveitar as vantagens do passthru canal a canal do controlador
ControlLogix para programar remotamente os outros nos através das
aplicagoes RSLinx Classic e Logix Designer que executam em um
microcomputador conectado a um controlador ControlLogix local através

da rede DH-485, DH+ ou Ethernet.

Parametros do protocolo do modem de radio DF1

Use Tabela 25 como uma referéncia quando configurar os pardmetros para o uso
do protocolo do modem de rddio DF1.

Tabela 25 — Parametros do protocolo de radio DF1

Parametro Descri¢ao

Station Address Especifica o enderego do nd do controlador na rede serial. Selecione um nimero decimal de 1a 254, inclusive.
Para otimizar o desempenho da rede, atribua os enderecos do né na sequéncia. Os iniciadores, como microcomputadores, devem ser atribuidos
com 0s nimeros de enderecos mais baixos para minimizar o tempo necessario para iniciar a rede.

Error Detection Clique em um dos botdes de rddio para especificar o esquema de deteccao de rddio usado para todas as mensagens.

« BCC - o controlador envia e aceita as mensagens que terminam com um byte BCC.
+ (RC- o controlador envia e aceita as mensagens com um CRC de 2 bytes.

Enable Store and Forward

Marque ‘Enable Store and Forward’ se vocé quiser habilitar a funcionalidade para armazenar e encaminhar. Quando habilitada, o endereco de
destino de uma mensagem recebida é comparado a tabela de tags de armazenamento e encaminhamento. Se houver correspondéncia, a
mensagem é encaminhada (retransmitida) para fora da porta.

No menu Store and Forward Tag, selecione um tag inteiro (INT[16]).

(ada bit representa um endereco da estacdo. Se este controlador ler uma mensagem destinada a uma estacao que estd com seu bit energizado,
ele encaminha a mensagem.

108
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Protocolo DF1 escravo Com o protocolo DF1 escravo, um controlador usa o protocolo DF1 half-duplex.
Um né ¢ designado como o mestre e controla quem tem acesso ao link. Todos os
outros nos sao estagoes escravas ¢ precisam de permissio da mestra antes da
transmissao.

Faca estas consideragdes ao usar o protocolo DF1 escravo:

o Se vérias estagdes escravas forem usadas na rede, conecte-as usando as
linhas de comando ao mestre.

o Sevocé estiver usando uma tinica estacao escrava na rede, vocé nao precisa
de um modem para conectar a estagao escrava ao mestre.

o Os parAmetros de controle podem ser configuragoes sem reconhecimento.

e De2a255nés podem ser conectados a um link simples.
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Protocolo DH-485 O controlador pode enviar e receber as mensagens para e de outros controlador
em uma rede DH-485. A conexao DH-485 suporta a programagio ¢ a
monitoragio remotas através da aplicagao Logix Designer. Porém, o trafego
excessivo em uma conexao DH-485 pode afetar adversamente o desempenho
geral do controlador e levar a tempos-limites e redugao do desempenho da
configuragio.

Vocé também pode usar um médulo 1756-DH485 para conectar o rack
ControlLogix a uma rede DH-485 com multiplos controladores. Para mais
informagdes, consulte ControlLogix DH-485 Communication Module User

Manual, publicagao 1756-UMS532.

IMPORTANTE Use os controladores Logix5000 nas redes DH-485 somente quando vocé
quiser adicionar controladores a uma rede DH-485 existente.

Para novas aplicagoes com os controladores Logix5000, recomendamos que
vocé use as redes na arquitetura aberta NetLinx.

O protocolo DH-485 usa RS-485 half-duplex como sua interface fisica. RS-485 ¢
uma definicao de caracteristicas elétricas, ndo um protocolo. Vocé pode
configurar a porta RS-232 do controlador ControlLogix para agir como uma

interface DH-485.
Para conectar o controlador a rede DH-485, vocé deve usar estes componentes:

o Um conversor 1761-NET-AIC (dois controladores podem ser conectados
a um conversor)

e Um cabo RS-232 (cédigo de catdlogo 1756-CP3 ou 1747-CP3) para cada

controlador que serd conectado ao conversor
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Figura 20 — Caracteristicas gerais de comunicacao da rede DH-485
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IMPORTANTE  Uma rede DH-485 consiste em mltiplos segmentos de cabos. Limite o

comprimento total de todos os segmentos em 1.219 m (4.000 pés).
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Protocolo ASCII Quando vocé configurar a porta serial para o modo User e o protocolo ASCII,

A ,
vocé pode usé-lo para:

e Ler os caracteres ASCII de um mdédulo de balanga ou do leitor de cddigo
de barras.

o Envie e receba mensagens de um dispositivo disparado por ASCII, como
um terminal MessageView™.

Depois de configurar o controlador para usar com o protocolo ASCII, programe
do controlador usando as instrugoes ASCIIL. Consulte Logix5000 Controllers
General Instruction Reference Manual, publicagio 1756-RM003, para

informagoes sobre as instru¢oes ASCII.
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c°nfiguragéo do controlador Executc-a estas etap:;s para configurar seu cc:lntrolado; 2756-L6x1para a
) ¢ = comunicagio serial apds criar um projeto do controlador na aplicagio

175'6| L6x paraa comunicacao Logix Designer.

seria

1. Abraa caixa de didlogo Controller Properties e clique na guia Serial Port.

fﬁf'. Controller Properties - Serial_exp

Advanced | SFC Execution | File | Fiedundancy |
General Serial Fort | System Protocol | User Protocal | hdaj
Mode:

Baud Rate:

2. No menu Mode, selecione 0 modo que corresponde ao protocolo que
pretende usar.

Use esta tabela como referéncia.

Para este protocolo Escolha este modo
DF1 mestre System

Ponto a ponto DF1

Modem de radio DF1

DF1 escravo
DH-485
Ascll User

3. Especifique as propriedades restantes na guia Serial Port de acordo com
suas preferéncias de comunicagao.

fi-f_'_ Controller Properties - Serial_exp

Advanced | SFC Execution | File | Fedundancy | Monvolatile Memary |
General Serial Port | System Protocal | User Protocal | hajor Faults | Minor Faults |
tode: Shaw Offline Yalues |

Baud Rate: lm
Data Bits: IB 'l
Farity: INDne vl
Stop Bits: |1 'l

Contral Line: IND Handshake LI

[~ Cantinuaus Cartier

RTS Send Delay: ID (x20 ms)
RTS Off Delay: |D (%20 ms)
DCD ‘Wait Delay: |D {x1 sec)

4. Sevocé estiver usando os protocolos do modo System, clique na guia
System Protocol e especifique os pardmetros do protocolo.

a. No menu Protocol, selecione o protocolo que vocé precisa.
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Advanced | SFC Execution | File | Redundancy | MNonwvalatile Memony | Memory |
General | Serial Part System Protocol | User Protocol | Major Faults I Minor Faults I Date/Tirne
5 l—_l Errar Detection
rotocal: DF1 Fointto Paint hd ’7 & Bec  CRC
Station Address:
. )| ‘oint to Point i
DF1 Findins Made [v Enahle Duplicate Detection
MNAK Receive Limit DF1 Slawe
; DH485
ENQ Transmit Limit
ACK Timeout ISD (20 rms)
Embedded Responses: IAutUdeth -
b. Especifique os parimetros para o protocolo.
5. Sevocé estiver usando o protocolo do modo User (ASCII), clique na guia
User e especifique os pardmetros ASCIL
Advanced I SFC Execution | File | Fedundancy I MNorwvolatile Memory | Memary I
General I Serial Port | Systern Protocol User Protocol | hajor Faults hinor Faults I Date/Time
Frotocal:
Fead/Mrite Buffer Size: B2 3] (Bytes)
Termination Character 1: ¥ Z IIgN:FI
Append Character 1: ks 2 IIEBII
[~ ®OM/=OFF
[~ Echo Mode
Delete Mode
@ Ignore
" CRT
" Printer
Depois que vocé configurou o controlador para a comunicagio do
protocolo ASCII, consulte Logix5000 Controllers General Instruction
Reference Manual, publicagiao 1756-RM003, para as instru¢oes ASCII
disponiveis.
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Transmissao de mensagens
em uma porta serial

Vocé pode transmitir as mensagens em uma conexao de porta serial de um
controlador mestre a todos os seus controladores escravos usando varios
protocolos de comunicagao. Estes protocolos incluem:

e DF1 mestre
e Modem de ridio DF1

e DF1 escravo

Use o tag ‘message’ para transmitir através de uma porta serial. Como as
mensagens sio enviadas para os controladores receptores, somente as mensagens
do tipo ‘write’ podem ser usadas para transmissao.

O recurso de transmissao pode ser configurado usando a légica ladder ou o texto
estruturado. Ele também pode configurado modificando o valor do caminho de
um tag de mensagem no editor de tags.

Para configurar e programar o controlador para transmitir mensagens através da
porta serial, conclua estes procedimentos:

o Configuracio das propriedades da porta serial do controlador na
pagina 115
e Programacio da instrucio de mensagem na pagina 117

Para estes exemplos de procedimento, ¢ usada a programagao de l6gica ladder ¢
usada.

Configuracao das propriedades da porta serial do controlador

Primeiro, defina o protocolo do sistema seguida estas etapas.
1. No organizador do controlador, clique com o botio direito do mouse no
controlador e escolha Properties.

2. Na caixa de didlogo Controller Properties, guia System Protocol, selecione
as configuracoes para o controlador e clique em OK.
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_ 1O %]
[ate/Time I Advanced | SFC Execution I File I Moneolatile kemary I temary I
General I Senial Port System Protocol Uszer Protocol | Major Faults I Minor Faults
P I ; Error Detection
etz - ( @ BOC () CRC
Station Address: IEI
2Hen fess v Enable Duplicate Detection
Transmit Fetries: |3
ALK Tirmeout: IED [0 rnz)
Fieply Mezzage Wwait: |5 [0 )
Polling hode: IMessage Based [slave can initiats messages) j
I aster Tratzmit: IBetween statioh pollz 'l
[darmal Poll Mode T ag: I LI Marmal Foll Group Size; IU
Friarity Pl Hade Tag: I ;I
Sctive Station Tag: I LI
Qk I Cancel | Lpply | Help |
Use esta tabela ao especificar as configuragdes para os protocolos listados.
Campo Protocolo DF-1 mestre Protocolo DF-1 escravo Protocolo modem de radio DF-1
Station Address Ndmero do enderego da estacdo do Ndmero do enderego da estacdo do Nimero do enderego da estacdo do
controlador controlador controlador
Transmit Retries 3 3 N/A
ACK Timeout 50 N/A N/A
Slave Poll Timeout N/A 3000 N/A
Reply Message Wait 5 N/A N/A
Polling Mode Mensagem: coloca o escravo em polling N/A N/A
usando a instrucdo Message
Escravo: inicia as mensagens para a
transmissdo escravo para escravo
Padréo: programa o polling para o escravo
EOT Suppersession N/A desabilitar N/A
Error Detection BCC B(C BCC
Duplicate Detection Enabled Enabled N/A
Enable Store and Forward N/A N/A Opte por habilitar se vocé quiser usar o tag de

armazenamento e encaminhamento.

0 dltimo bit do vetor INT[16] Enable Store
and Forward deve ser ‘enabled' Por exemplo,
digamos que vocé criou um tag INT[16]
chamado EnableSandF. Depois o
EnableSandF[15].15 deve ser definido como
1 para transmitir e trabalhar no modem de
radio.

116
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Programacao da instru¢ao de mensagem

Adicione e configure a instru¢do Message de acordo com o protocolo que vocé
estd usando. Para mais informagoes sobre a especificagio dos detalhes de
configuragio, consulte Logix5000 Controllers General Instruction Reference

Manual, publicagao 1756-RM003.

IMPORTANTE  Quando usar o texto estruturado, a transmissao em uma porta serial é definida
ao inserir MSG(aMsg) e clicar com o botao direito do mouse em MSG para exibir
a caixa de didlogo Message Configuration.
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Suporte Modbus Para usar os controladores ControlLogix com o protocolo Modbus, estabeleca

uma conexao da porta serial e execute uma rotina de 16gica ladder.

Dois projetos do controlador especificos para a rede Modbus estao disponiveis
como amostras de programas dentro da aplica¢ao Logix Designer:

¢ ModbusMaster.ACD
e ModbusSlave. ACD

Para informagées sobre usar estas amostras de programas, consulte Using

Logix5000 Controllers as Masters or Slaves on Modbus Application Solution,
publicagio CIG-AP129.
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Capitulo 7

Gerenciamento da comunica¢ao do controlador

Topico Pagina

Caracteristicas gerais da conexdo 19

Produgdo e consumo (intertravamento) de dados 19

Envio e recebimento de mensagens 122

Calculo do uso de conexao 123

Caracteristicas gerais Um sistema Logix5000 usa uma conexio para estabelecer um link de

da conexio comunica¢io entre dois dispositivos. Os tipos de conexdes incluem:
o Controlador a médulos de E/S locais ou médulos de comunicagio locais
o Controlador a médulos remotos ou médulos de comunicagio remotos
o Controlador a médulos de E/S remota (otimizados para rack)
o Tags produzidos e consumidos
o Mensagens
e Acesso ao controlador através da aplicagio Logix Designer

o Acesso ao controlador através das aplicagoes RSLinx Classic ou RSLinx
Enterprise para IHM ou outras aplicagoes

Produgao e consumo Os controladores ControlLogix permitem que vocé produza (transmita) e
(intertravamentO) dedados  <omsum? (receba) os tags compartilhados pelo sistema.
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Figura 21 - llustracao de tags produzidos e consumidos

Controlador_1 Controlador_2

Tag produzido p» |Tag consumido

Controlador_3

- (Tag consumido

Controlador_4

p |Tag consumido

Os tags compartilhados pelo sistema sao explicados em Tabela 26.

Tabela 26 — Defini¢oes de tags produzidos e consumidos

Tag Definicao

Tag produzido Um tag disponibilizado pelo controlador para uso por outros controladores. Varios
controladores podem consumir (receber) os dados simultaneamente. Um tag produzido
envia seus dados a um ou mais tags consumidos (consumidores) sem usar ldgica.

Tag consumido | Um tag que recebe os dados de um tag produzido. O tipo de dados do tag consumido
deve corresponder ao tipo de dados (incluindo todas as dimensdes do vetor) do tag
produzido. O RPI do tag consumido determina o periodo em que os dados sdo
atualizados.

Para dois controladores compartilharem tags produzidos ou consumidos, ambos
devem estar conectados 3 mesma rede. Vocé pode fazer a interface entre tags
produzidos e consumidos em duas redes.

Os tags produzidos e consumidos usam conexdes do controlador e dos médulos
de comunicagio que estao sendo usados. Para uma rede ControlNet, os tags
produzidos e consumidos usam as conexdes programaveis.

Especificacoes de conexao de um tag produzido ou consumido

Cada tags produzidos e consumidos necessita de conexdes. Conforme vocé
aumenta a quantidade de controladores que pode consumir um tag produzido,
vocé também reduz a quantidade de conexdes que o controlador tem disponivel
para outras operagdes, como comunicagio e E/S.

IMPORTANTE  Se uma conexao de tag consumido falhar, todos os outros tags que estao sendo
consumidos daquele controlador remoto param de receber novos dados.
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Cada tag produzido ou consumido usa a quantidade de conexdes listada em
Tabela 27. Adicionar as informagées de status para um tag produzido/consumido
ndo afeta a quantidade de conexoes usada.

Tabela 27 — Conexdes de tags produzidos e consumidos

Este tipo de tag Usa esta quantidade de conexdes Deste médulo
Tag produzido quantidade_de_consumidoresconfigurados +1 | Controlador
Tag consumido 1

Tag produzido ou consumido 1 Comunicagdo

EXEMPLO (élculos de conexdes para tags produzidos ou consumidos:

+  Um controlador ControlLogix que produz 4 tags para 1 controlador usa 8
conexoes.

(ada tag usa 2 conexdes (1 consumidor + 1=2).
2 conexoes por tag x 4 tags = 8 conexdes.

»  Consumir 4 tags de um controlador usa 4 conexdes
(1 conexdo por tag x 4 tags = 4 conexdes).

O numero de conexdes disponiveis limita a quantidade de tas que pode ser
produzida ou consumida. Se o controlador usa todas as suas conexdes paraa E/S e
os dispositivos de comunicagao, nenhuma conexao ¢ deixada para os tags
produzidos e consumidos.

Tabela 28 — Médulos ControlLogix e conexdes disponiveis

Tipo de médulo Ne. No. Conexdes disponiveis
Controlador 1756-L7x 500
1756-L6x 250
EtherNet/IP « 1756-EN2F 256
« 1756-EN2T
+ 1756-EN2TXT
« 1756-EN2TR
« 1756-ENBT 128
+ 1756-EWEB
ControlNet « 1756-CN2 128
+ 1756-CN2R
+ 1756-CN2RXT
+ 1756-CNB 64
+ 1756-CNBR

Para mais informagoes sobre tags produzidos/consumidos, consulte
Logix5000 Controllers Produced and Consumed Tags Programming Manual,
publicagio 1756-PMO11.
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Envio e recebimento

de mensagens

122

As mensagens transferem os dados para outros dispositivos, como outros
controladores ou interfaces de operagio. A instru¢ao MSG ¢ uma instrugao de
saida de l6gica ladder que 1€ ou grava de forma assincrona um bloco de dados para
ou de outro médulo no backplane ou em uma rede. O tamanho da instrugao
depende dos tipos de dados e de um comando de mensagem programado pelo
usudrio.

As mensagens usam os recursos de conexao para enviar ou receber dados. As
mensagens podem deixar a conexdo aberta (cache) ou fechada quando a
mensagem tiver feito a transmissao.

Cada mensagem usa uma conexao fora do controlador, independentemente de
quantos dispositivos estio no caminho da mensagem. Para conservar as conexdes,
configure uma mensagem para ler de ou gravar em vérios dispositivos.

Tabela 29 - Tipos de mensagem

Tipo de mensagem Método de Mensagem conectada | A mensagem pode ser
comunicagao armazenada em cache
Tabela de dados CIP ler ou N/A Configuravel Sim
gravar
PLC-2%, PLC-3°, PLC-5% 0u SLC | CAMADA DE APLICAGAD | Nao Néo
(todos os tipos) (OMUM
CIP comidentificacio de | Nao Néo
origem
DH+™ Sim Sim
CIP Generic N/A opcional Sim
Ler ou gravar transferénciade | N/A Sim Sim
bloco

(1) Vocé pode conectar mensagens CIP Generic. Porém, para a maioria de aplicagdes, recomendamos que vocé deixe as mensagens CIP
Generic desconectadas.
(2) Considere armazenar em cache somente se 0 mddulo de destino precisar de uma conexdo.

Para mais informagoes sobre o uso de mensagens, consulte estas publicagoes:
o Logix5000 Controllers Messages, publicagio 1756-PM012
e Logix5000 Controllers General Instructions, publicagio 1756-RM003

Decisao sobre armazenar ou nao as conexdes de mensagem em cache

Quando vocé configurar uma instrugao MSG, vocé pode escolher se armazena ou
nio a conexao em cache. Use Tabela 30 para determinar as opgoes para
armazenamento das conexdes

Tabela 30 — Op¢des para armazenamento de conexdes em cache

Se esta mensagem executar | Depois

Repetidamente Armazene a conexao em cache.

Isto mantém a conexdo aberta e otimiza o tempo de conexdo. A abertura de uma
conexdo cada vez que uma mensagem é executada aumenta o tempo de execugao.

Raramente N&o armazene a conexdo em cache.
Isto fecha a conexdo quando a mensagem terminar e libera esta conexdo para
0Utros usos.
DICA Conexdes armazenadas transferem dados mais rapidamente do que conexdes

nao armazenadas. O controlador suporta apenas 32 mensagens armazenadas.
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Calculo do uso de conexao

Tabela 31 — Conexoes locais do rack

As especificacoes do total de conexdes de um sistema ControlLogix incluem
conexdes locais e remotas.

Conexoes locais

As conexoes locais referem-se s conexdes usadas para fazer a comunicagio entre
os mddulos alojados no mesmo rack do ControlLogix (ou seja, os médulos
locais). Use Tabela 31 para calcular a quantidade de conexdes locais com base na
configuragao de seu rack local.

Conexao local com Quantidade de Conexdes por Total de conexdes
dispositivos dispositivo

Méddulo de E/S local (sempre uma conexao direta) 1
Servo-mddulo 1756-M16SE, 1756-MO8SE ou 1756-M02AE 3
+ Mddulo de comunicacao 1756-CN2, 1756-CN2R, 1756-CN2RXT ControlNet 0
+ Mddulo de comunicagdo 1756-CNB, 1756-CNBR ControlNet
+ Mddulo de comunicagdo 1756-EN2F, 1756-EN2T, 1756-EN2TXT ou 1756-EN2TR EtherNet/IP 0
+ Mddulo de comunicagdo 1756-ENBT EtherNet/IP
Mddulo de servidor de web 1756-EWEB EtherNet/IP 0
Médulo de comunicacao 1756-DNB DeviceNet 2
Méddulo de comunicagdo 1756-RI0 Remote I/0 (a quantidade de conexdes depende da configuracéo do 1
mddulo e pode ter até 10 por médulo.)
Mddulo de comunicagdo 1756-DHRIO DH+/Remote I/0 1

(ada adaptador associado ao médulo 1
Mddulo de comunicagdo 1756-DHRIOXT DH+/Remote I/0 1

(ada adaptador associado ao médulo 1
Médulo de comunicacao 1756-DH485 DH-485 1

Total

Tabela 32 — Conexdes remotas

Conexoes remotas

Use as conexdes remotas quando o mdédulo de comunicagio estiver em um rack
que estd remoto do controlador. A quantidade de conexdes que um médulo de

comunicagio suporta determina quantas conexdes remotas o controlador pode
acessar através daquele médulo.

Tipo de conexao remota Quantidade de Conexdes por Total de conexdes
dispositivos dispositivo
Mddulo de comunicagdo ControlNet remoto
E/S configurada como conexdo direta (nenhuma) 0
E/S configurada como conexdo otimizada para rack 1
Mddulo de E/S remota em uma rede ControlNet (conexdo direta) 1
Mddulo de comunicacdo EtherNet/IP remoto
E/S configurada como conexdo direta (nenhuma) 0
E/S configurada como conexdo otimizada para rack 1
Mddulo de E/S remota em uma rede EtherNet/IP (conexdo direta) 1
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Tabela 32 — Conexdes remotas

Tipo de conexao remota Quantidade de Conexodes por Total de conexdes
dispositivos dispositivo
Dispositivo remoto em uma rede DeviceNet
(considerada como conexao otimizada para rack para 0 1756-DNB local) 0
Médulo DeviceNet em um rack remoto 2
Outro adaptador de comunicagao remoto 1
Tag produzido 1
(ada consumidor 1
Tag consumido 1
Mensagem (consulte Tabela 29 para tipos de mensagens)
Conectada 1
Nao conectada 0
Mensagem block transfer 1
Total

Exemplo de conexoes

Neste exemplo do sistema, o controlador 1756 ControlLogix faz o seguinte:

Controla os médulos de E/S digital locais no mesmo rack
Controla os dispositivos de E/S remota em uma rede DeviceNet

Envia e recebe as mensagens para e de um controlador CompactLogix em
uma rede EtherNet/IP
Produz um tag que o controlador 1794 FlexLogix consome

E programado através da aplicagio Logix Designer

« 1769-ADN
Redistation™ + Compacti/o™
Fr =
|’ @ -
Series 9000™ S !
Devicenet
&= |« Controllogix®
+ (ompactlogix 1769-L35E . 1756-ENBT
gl - e |« 1756-DNB
]
Rede EtherNet/IP

Flexlogix™
1788-DNBO
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O controlador ControlLogix neste exemplo usa estas conexdes.

Tabela 33 — Exemplo de calculo de conexdes

Tipo de conexao Quantidade de Conexdes por Total de conexdes
dispositivos dispositivo
Controlador com os mddulos de E/S locais 4 1 4
Controlador com o mddulo 1756-ENBT 1 0 0
Controlador com 0 mddulo 1756-DNB 1 2 2
Controlador com a aplicagdo Logix Designer 1 1 1
Mensagem com o controlador CompactLogix 2 1 2
Tag produzido 1 1 1
Consumido pelo controlador FlexLogix 1 1 1
Total | 11
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Observacoes:
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Selecao dos madulos de E/S

ControlLogix

Modulo de E/S locais

Modulo de E/S

Topico Pagina
Selegd@o dos mddulos de E/S ControlLogix 127
Médulo de E/S locais 127
Médulo de E/S remota 129
E/S distribuida 132
Reconfiguragdo de um mddulo de E/S 135
Reconfiguracdo de um médulo de E/S 135

Determinagdo de quando os dados sdo atualizados

4

A Rockwell Automation oferece mddulos de E/S ControlLogix para usar em
sistemas ControlLogix. Quando vocé selecionar seus médulos de E/S, lembre-se:

e Uma ampla variedade de médulos de E/S especializados, digitais e
analégicos estd disponivel na Rockwell Automation. Alguns recursos

destes mdédulos de E/S incluem:

- Diagnésticos no lado do campo

— Fusivel eletronico

— Entradas/saidas isoladas individualmente

o Osbornes removiveis (RTBs) ou os sistemas de fiagio 1492 sio necessérios

para usar com os médulos de E/S.

e Os cabos e os médulos 1492 PanelConnect™ podem ser usados para

conectar modulos de entrada a sensores.

Para mais informagdes sobre os recursos, especificagoes e opgoes de fiagio do
mddulo de E/S ControlLogix, consulte ControlLogix Selection Guide,

publicacao 1756-SGOO01.

O rack do ControlLogix que vocé escolhe afeta a quantidade de médulos de E/S
que podem ser usados. H4 varios tamanhos de racks ControlLogix disponiveis

para adequar as suas especificagdes de configuragao. Vocé pode encher os slots de
seu rack com qualquer combinagio de controladores, médulos de comunicagao e

modulos de E/S.
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Tabela 34 lista o rack ControlLogix disponivel e a quantidade de slots disponivel
com cada um.

Tabela 34 — ControlLogix e racks e slots ControlLogix

Rack Slots
1756-A4 4
1756-A4LXT

1756-A5XT 5
1756-A7 7
1756-A7LXT

1756-A7XT

1756-A10 10
1756-A13 13
1756-A17 17

Se vocé tiver slots vazios em seus racks, use 0 médulo cego 1756-N2 ou

1756-N2XT.

Adicao da E/S local a configuracao de E/S

Se vocé estiver adicionando a E/S local, adicione o mddulo de E/S ao backplane
com o controlador. Para adicionar um médulo de E/S ao rack local, execute estas
etapas.

1. Clique com o botio direito do mouse no backplane e selecione

New Module.

=8 @ 1/0 Configuration "I

. L0 [4]1756-L73 Seri (9 New L‘@}

Discover Modules...

2 Paste Ctrl+V

2. Selecione o médulo de E/S que vocé quiser adicionar e clique em OK.

Catalog ‘ Module Discovery I Favnrital
Enter Search Text for Module Type... Clear Filters Hide Filters %
Module Type Category Fiters |+ Module Type Vendor Fikers &
Analog H Allen-Bradley |E
Communication Advanced Micro Cortrols Inc. (AMCI)
Controller Hardy Instrumerts, Inc
Digital - Molex Incorporated -
4 1 3 4 m ] »
Catalog Number Description Vendor Category -
1240 Single or Dual Resolver Interface Advanced Micro... Specialy [
1756-CFM Configurable Flow Meter Alen-Bradley Speciatty
1756CNZ 1756 ControlNet Bridge Allen-Bradley Communication
1756CNZR 1756 ControlNet Bridge Allen-Bradley Communication
1756-CNB 1756 ControlNet Bridge Allen-Bradley Communication
47Er mainn ATER eI Pades Pl e Mmoo PR
4 m | »
141 of 141 Module Types Found
[] Close on Create [ Create ] [ Close ] [ Help ]
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Modulo de E/S remota

3. Especifique as propriedades de configuragio de acordo com a configuragao
do médulo e da rede que estiver usando.

Para mais informagoes, consulte a Recursos adicionais se¢ao no preficio se
estiver projetando seu sistema ControlLogix para qualquer um dos
modulos a seguir:

o E/Sanaldgica

o Medidor de vazio configuravel
o E/sdigital

o E/Sanalégica HART

o E/S analdgica de alta velocidade
o Contador de alta velocidade

o Contador de baixa velocidade

o Chave de fim de curso programével

E/S remota refere-se 4 E/S que nao estd localizada no rack local e estd conectada
a0 controlador através de uma rede de comunicacio.

O controlador ControlLogix suporta o uso da E/S remota através destas redes:
o EtherNet/IP
o ControlNet
¢ Devicenet
e Remote I/O

Para mais informagoes sobre as configuragoes da rede que podem ser usadas para

conectar a E/S remota, consulte Redes de comunica¢io na pagina 85.

Figura 22 — Exemplo de controlador ControlLogix e da E/S remota

Rack do controlador ControlLogix

E/S remota ControlLogix

rede ControlNet
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Adicao da E/S remota a configuracao de E/S
Se vocé estiver adicionando a E/S remota, adicione os médulos de E/S ao
backplane do médulo de comunicagio remota que estd conectado ao controlador.
Para adicionar uma E/S remota 4 pasta I/O Configuration na aplicagio Logix
Designer, execute estas etapas.
1. Adicione um médulo de comunicagio ao backplane que contém o
controlador.
B@ /O Configuration
=B J1756 Backplane, 1756-A52
f [0]1756-L73 Seria|_=| i New Module...
ﬂ [1]1756-1832/B Inpy, Discover Modules...
~ 8 murse-oseDow —
Catalog | Module Discovery | Favories |
T756CN2 Clear Filters
Module Type Category Filters i Module Type Vendor Fitters i
Analog Allen-Bradiey El
Commurication Advanced Micro Controls Inc. (AMCT)
Controller Hardy Instrumerts, Inc
Digital - Molex Incorporated -
< 1 3 1, ] »
Catalog Number Description Wendor Category
1756CN2 1756 CorttralNet Bridge Alen-Bradley Communication
1756CNZR 1756 ControlNet Bridge Allen-Bradley Communication
< n | 3
I 2 of 141 Module Types Found
[] Close on Create Create | [ Close | | Help |
2. Especifique as propriedades do mddulo de comunicagio de acordo com a
configuragio de sua rede.
Para mais informagées sobre o0 médulo de comunicagio e as propriedades
da rede, consulte a Recursos adicionais se¢io no prefacio.
3. Clique com o botio direito do mouse na rede de comunicagio e selecione
New Module.
BS /O Configuration
- 1756 Backplane, 1756-A10
ﬁl [0]1756-L73 I0_controller_1
8 [1]1756-1832/B Inputs_32_A
. § [211756-0B16D Outputs 16_A
- B [311756-CN2/C ControlNet_A
L
[8l  New Module.. {
Sits Bize (99 Discover Medules...
4. Adicione o médulo de comunicagio remota que estiver usando.
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Catalog | Module Discovery | Favries |

5. Especifique as propriedades do rack

configuragio de sua rede.

1756CN2 Clesr Filters Hide Fillers &
Module Type Category Fiters 2 Module Type Vendor Fiters 3
Anzlog B Allen-Bradley B
Communication Advanced Micro Cortrols Inc. {AMCI)
Cortroller Hardy Instruments, Inc
Digital - Molex Incorporated =
< m 3 mn ] »
Catalog Number Description Vendor Category
1756-CN2 1756 ControlNet Bridge Allen-Bradley Communication
1756-CNZR 1756 ControlNet Bridge Alen-Bradley Communication
4 m ] 3
T
Close on Create

[ creste | [ Close | [ Help |

e de conexdo de acordo com a

6. Clique com o botio direito do mouse no backplane do médulo de
comunicacio adicionado recentemente ¢ selecione New Module.

=-E&310 Configuration
(- E91756 Backplane, 1756-A10
ﬁl [0]1756-L73 I0_controller_1
f [1]1756-1B32/B Inputs_32_A
f [2]1756-0B16D Outputs_16_4
- [3]1756-CN2/C ControlNet_A
E|§,5 ControlMet
- f 11756-CN2/C ControlNet_A
2 8 21756-CM2/C ControlMet_remote
B 11756 Backplane, 1756-A17,

f  NewModule... {
D

iscover Modules...

7. Selecione o médulo de E/S que vocé quiser adicionar e clique em OK.

Catalog | Module Discavery | Favortes |

Enter Search Taxt for Modude Type. Clear Filters Hide Filters &

Madule Type Category Fiers 3 Module Type Vendor Fiters i

Analog B Allen-Bradley B

Communication Advanced Micro Cortrols Inc. {AMCI}

Controller Hardy Instruments, Inc

Digtal - Molex Incomarated -

< m 3 < m ] v

Catalog Number Description Vendor Category o
124 Single or Dual Resolver Interface Advanced Micro...  Specialty [
1756CFM Corfigurable Flow Mater Allen-Bradley Specialty
1756CN2 1786 ControlNet Bridge Alen-Bradley Communication
1756CNZR 1756 ControlNet Bridge Alen-Bradley Communication
1756CNB 1756 ControlNet Bridge Allen-Bradley Communication 1

< e Ti—— e

I 141 of 141 Module Types Found
Close on Create [ Create | [ Close | [ Help |

8. Especifique as propriedades do médulo de acordo com seu médulo e sua

aplicacio.

Consulte a Recursos adicionais se¢io no prefécio para mais informagoes
sobre as propriedades da configura¢io do médulo para qualquer um dos
médulos a seguir:
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o E/S analdgica

o Medidor de vazao configuravel
o E/sdigital

o E/Sanalégica HART

o E/Sanaldgica de alta velocidade
o Contador de alta velocidade

o Contador de baixa velocidade

o Chave de fim de curso programavel

9. Adicione outros médulos de E/S que estiver usando no rack remoto.

53 /O Configuration
5. E91756 Backplane, 1756-A10
..... ﬁl [0]1756-L73 I0_controller_1
i f] [1]1756-1B32/B Inputs_32_A
i [ [2]1756-0B16D Outputs_16_A
2 [311756-CM2/C ControlMet_A
4.2 ControlMNet
. ] 11756-CN2/C ControlNet_A
21 21756-CN2/C ControlNet_remote_
=¥ 11756 Backplane, 1756-A1
9 [0]1756-CN2/C Cont ] New Module... D\,&J
..... ﬂ [1]1756-CFM/A Flow: Discover Modules..,
i ] [211756-1832/B Input;

Paste Ctrl+V

10. Execute as etapas 1 a 9 até que sua rede de E/S remota ¢ os mddulos de E/S
estejam configurados.

E/S distribuida A E/S distribuida refere-se 2 E/S que estd localizada remotamente do controlador
e ndo ¢ projetada para uso com um controlador especifico. Os exemplos de E/S
distribuida que podem ser usados com os controladores Logix5000 incluem:

e Moddulos 1794 FLEX 1/O

¢ Moddulos de E/SPOINT I/O 1734

e Moddulos 1797 FLEX Ex™ 1/O

e Moddulos 1738 ArmorPOINT®* I/O

e Moddulos 1732 ArmorBlock®I/O

o Moddulos 1753 GuardPLC™ Safety I/O

o Moddulos 1790 CompactBlock™ LDX 1/0O

e Moddulos 1791 CompactBlock Guard Safety I/O
e Moddulos 1791 CompactBlock I/O

o Moddulos 1732DS ArmorBlock Guard Safety I/O
o Moddulos de E/S 1792 ArmorBlock MaXum™

A E/S distribuida estd conectada ao controlador ControlLogix através de uma
rede de comunicagio. O controlador ControlLogix suporta o uso da E/S
distribuida através destas redes:

o FEtherNet/IP
o ControlNet

e Devicenet
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Figura 23 — Exemplo do sistema ControlLogix com E/S distribuida
Rack do controlador ControlLogix
EtherNet/IP

FLEX™ /0 POINTI/0

— e ﬂw ‘
- 9l 0| :. L} i
— |
- i

e
ControlNet e

Adicao da E/S distribuida a configuracao de E/S

Se for adicionar E/S distribuida, adicione médulos E/S ao adaptador de
comunicagio da E/S. Para adicionar E/S distribuida a pasta Configuragio de E/S
para o controlador ControlLogix, complete essas etapas.

1. Adicione um médulo de comunicagio ao backplane que contém o
controlador.

=310 Configuration " |
e

.30 [0] 1756-L73 10_contr (9 New Module..

- B [111756-1832/B Inputs

- B [2]1756-0B16D Outpu

Discever Medules...
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Select Module 1_
Catalog | Module Discovery [ Favertes |
Lter Search Text for Modke Tipe.. Hide Filters %
Module Type Category Fiters nl Module Type Vendor Fiters i
Analog ‘ Allen-Bradley |E
Communication Advanced Micro Controls Inc. (AMCI)
Controller Hardy Instruments, Inc
Digital - Molex Incorporated
4 ] r 4 n ] »
Catalog Number Description Vendor Category -
124¢ Single or Dual Resolver Interface Advanced Micro... Specialty [
1756-CFM Corfigurable Flow Meter Allen-Bradley Specialty
1756CN2 1756 ControlNet Bridge: Allen-Bradley Communication
1756CN2R 1756 ControlNet Bridge Allen-Bradley Communication
1756CNB 1756 ControlNet Bridge Allen-Bradley Communication
pypasEcus PE e PP | Lo ectee,
| 141 of 141 Module Types Found
|
(|
[ Close on Create [ Creste | [ Close | [ Help |
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2.

Especifique as propriedades do mddulo de comunicagio de acordo com a
configuragio de sua rede.

Para mais informagdes sobre 0 médulo de comunicagio ¢ as propriedades
da rede, consulte a Recursos adicionais se¢io no prefacio.

Clique com o botio direito do mouse na rede de comunicagio e selecione

New Module.

aﬁ /0 Configuration

o-E31756 Backplane, 1756-410
E{I [0]1756-L73 10_controller 1

Adicione o adaptador de comunicagio a plataforma de E/S distribuida que

estiver usando.

ﬂ [1]1756-I1B32/B Inputs_32_A

f] [2]11756-0B16D Outputs 16_A
Catalog | Module Discovery | Favorites|

=] ﬂ [311756-CN2/C ControlMet_A

...... e Contro
[8 New Module..
Jus Size 99 Discover Modules...

1794 Clear Fillers Hide Filters &
Module Type Category Fiters Module Type Vendor Fiters
Communication Allen-Bradley
Controller Mettler-Toledo
Drive Parker Hannifin Comporation
HMI Reliance Blectric
Other
Catalog Number Description Vendor Category
1784-ACN15 1754 ControlMet Adapter Allen-Bradley Communication
1794-ACNR15 1794 ControlNet Adapter, Redundant Media Allen-Bradley Communication
< m ] 3
Il | 2of 119 Module Types Found
U

[] Close on Create [ Create | [ Close | [ Helb |

Especifique as propriedades do médulo e de conexio de acordo com a
configuragio de sua rede.

Clique com o botdo direito do mouse no barramento do adaptador de
comunicagio adicionado recentemente e selecione New Module.

&30 Configuration
E|- 1756 Backplane, 1756-A10
ﬁl [0]1756-L73 IO_controller_1
8l [1]1756-1832/B Inputs_32_A
fl [2]1756-0B16D Qutputs_16_A
fl [311756-CN2/C ControlNet_A
E| =5 ControlMet
- f 11756-CN2/C ControlNet_remote_
&P 21794-ACN15/D ControlMet_adapi
= |
8 31756-Cn f] | NewModule...
Discover Modules...
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Reconfigura¢ao de um
modulo de E/S

7. Selecione o médulo de E/S que vocé quiser adicionar e clique em OK.

Catalog | Module Discovery | Favartes |
Fnter Search Text for Modkle Type. Clear Filters Hide Filters =
Modue: Type Category Fiters Module: Type: Vendor Fiters
Analog Alen-Bradiey
Digital
Other
Specialty
Catalog Number Desciption Vendor Category E
17941816 16 Foint 120V AC Input Allen-Bradiey Digital L
1754148 8 Point 120V AC Input Allen-Bradley Digital
1794-1A8 8 Paint 120V AC Isolated Input Allen-Bradley Digital
179418 10X0B6 10 Input/8 Output 24V DC, Sink /Seurce Allen-Bradiey Digital
17941816 16 Point 24V DC Input, Sink Alen-Bradiey Digtal i
e BTN S S =S =
fl 71 of 71 Module Types Found
f
[C] Clase on Create [ Create | [ Close | [ Help |

8. Especifique as propriedades do médulo de acordo com seu médulo e sua
aplicacio.

Para mais informagoes sobre as propriedades de configuragio do médulo,
consulte o manual do usudrio para o médulo de E/S que estiver
adicionando.

9. Adicione outros médulos de E/S que estiver usando neste barramento.

10. Execute as etapas 1 a 9 até que sua rede de E/S remota e os mddulos de E/S
distribuida estejam configurados.

Se um médulo de E/S suporta a reconfiguragao, vocé pode reconfigurar o
médulo usando:

e A caixa de didlogo Module Properties na pasta I/O Configuration

e Uma instru¢io MSG na légica do programa

IMPORTANTE Tenha cuidado quando alterar a configuracao de um médulo de E/S. Vocé pode
fazer com que 0 mddulo de E/S opere incorretamente de forma acidental.

Use uma instrugao MSG do tipo Module Reconfigure para enviar novas
informagdes sobre a configura¢io de um médulo de E/S. Durante a
reconfigurago, considere:

o Os moédulos de entrada continuam a enviar os dados de entrada para o
controlador

o Os mddulos de saida continuam a controlar seus dispositivos de saida
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Reconfiguracao de um médulo de E/S através de Module Properties

Para reconfigurar um médulo de E/S usando as propriedades do médulo, clique
com o botao direito do mouse na 4rvore de configuragao de E/S e selecione
Properties. Em seguida, edite as propriedades que vocé precisa alterar e clique em
Apply.

=% ControlMet

9 f] 11756-CN2/C ControlNet_remote_B

-3 1756 Backplane, 1756-A17

B [0]1756-CM2/C ControlMet_remote B
Bl [111756-CFM/A Flowmeter

-1B3. uts_32 B -
1 2] 1756-1B32/B Inputs_32

MNew Module.,

dule Defined Tags .
ContralNet_remote_B:21 Discover Meodules...
ControlMet_remote_B:2:C
¥ Cut Ctrl+X
Offline Copy Ctrl+C
H Paste Ctrl+V
Delete Del

Cross Reference Ctrl+E

Properties Alt+Enter I:{;
| Module Properties Report: ControlNet_remote_B:2 (1756-1832/8 3.1) ==
General |Connedion Module Info | Corfiguration I Backplane|
Type: 1756-1B32/B 32 Point 10V-31.2V DC Input
Vendor: Allen-Eradley
Parent: ControlMet_remote_B
Name: Inputs_32_B Slot: 2 =
Description: i

Comm Format: | Rack Optimization

Revision: 3 1 = Electronic Keying: | Compatible Keying -
Status: Offline [ OK J [ Cancel Apply Help
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Reconfiguracao de um modulo de E/S através de uma instrugao de
mensagem

Para reconfiguragio de um médulo de E/S através de uma instrugio de
mensagem, use este procedimento.

1. Defina 0 membro necessario do tag de configuragao do médulo com um
novo valor.

2. Envie uma mensagem Module Reconfigure para o médulo.

EXEMPLO Reconfiguragdo de um mddulo de E/S

Quando reconfigure[5] estiver energizado, a instrugdo MOV define o alarme alto para 60 para o mddulo local no slot 4. A
mensagem Module Reconfigure envia o novo valor de alarme para 0 médulo. A instrugdo ONS evita que a linha envie multiplas
mensagens para 0 médulo enquanto reconfigure[5] estiver energizado.

‘cﬁ's.f;\‘mg\;ﬁ%\ 'ﬂs.'s&%&‘g%\ G

TR “psnaes,
" AN e

s, oG S&%sﬁ.&%ﬁw&ﬁ

s SR TR, e
— s e men bt en T,
S g F S

Adicao a 1/0 Configuration
enquanto estiver on-line

Para mais informagoes sobre o uso das instrugoes Message, consulte the
Logix5000 Controllers General Instruction Reference Manual,

publicacao 1756-RM003.

Com o software RSLogix 5000, versao 15.02.00 ou posterior, ¢ a aplicagao
Logix Designer, versao 21.00.00 ou posterior, vocé pode adicionar E/S e outros
dispositivos a configuragao do controlador enquanto estiver on-line e no modo de
operagao.

Os médulos e dispositivos especificos que vocé pode adicionar enquanto estd on-
line depende da versao do software que vocé estd usando. As versdes posteriores
tém mais médulos e dispositivos que podem ser adicionados enquanto estiver on-
line.

Vocé pode adicionar estes mddulos e dispositivos ao rack local ou remoto através
da parte nao programavel de uma rede ControlNet ou através de uma rede
EtherNet/IP.

Para mais informagées sobre adi¢oes a configuracao de E/S enquanto estiver on-
line, consulte Runtime/On-line Addition of ControlLogix (1756) I/O over
ControlNet and EtherNet/IP White Paper, publicagaio LOGIX-WP006.
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Madulos e dispositivos que podem ser adicionados enquanto estiver
on-line

Estes médulos e dispositivos podem ser adicionados 4 configuragio de E/S do
controlador ControlLogix enquanto estiver on-line a partir do software
RSLogix 5000, versao 19.01.00 ou posterior e da aplicagao Logix Designer, versao
21.00.00 ou posterior.

¢ Controladores 1756

¢ Moddulos 1756 ControlNet

e Pontes 1756 DeviceNet

e Moddulos 1756 EtherNet/IP

e Modulos 1756 E/S ¢ especializados
e 1756-DHRIO

e 1756-DHRIOXT

IMPORTANTE  Estes mddulos ControlLogix nao podem ser adicionados enquanto estiver on-
line:

«  Mddulos de movimento (1756-MO2AE, 1756-HYDO02, 1756-M02AS,
1756-MO3SE, 1756-MO8SE, 1756-MO8SEG, 1756-M16SE)

+ 1756-RI0
 1756-SYNCH
 1756-56AMXN

Adicoes on-line — Consideracdes sobre a ControlNet

Os aspectos da ControlNet que devem ser considerados dependem dos médulos
ControlLogix ControlNet que estiver usando.

Madulos 1756-CNB e 1756-CNBR

Ao adicionar a E/S a rede ControlNet através dos médulos 1756-CNB ou
1756-CNBR enquanto estiver on-line, estas consideragoes devem ser feitas:

e Os moédulos de E/S digital podem ser adicionados como conexées
otimizadas para racks se 0 médulo pai ja tiver sido configurado com
conexoes otimizadas para rack.

DICA Embora vocé possa adicionar um novo médulo de E/S digital a uma conexao
otimizada para rack existente, vocé nao pode adicionar conexdes otimizadas
para rack enquanto estiver on-line.

e Osmddulos de E/S digital também podem ser adicionados como conexoes
diretas.

e Os moddulos de E/S analdgica podem ser adicionados somente como
conexdes diretas.

o Desabilite o recurso mudanga de estado (COS) nos médulos de entrada
digital porque ele pode fazer com as entradas sejam enviadas mais
rapidamente que o RPL
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e Se planeja adicionar grandes quantidades de E/S a rede ControlNet,
dedique uma rede ControlNet para E/S. Para a rede ControlNet exclusiva,
verifique se hd pouco ou nenhum dos itens a seguir:

- Trifego de IHM
- Trifego de MSG

- Programagio das estagoes de trabalho

o Osintervalos do pacote requisitado (RPIs) superiores a 25 ms para
mddulos nao programaveis podem sobrecarregar o médulo de
comunicagio 1756-CNB ou 1756-CNBR. Para evitar a sobrecarga, faca
estas consideragoes:

— Use um NUT de 10 ms ou mais.
— Mantenha os valores de SMAX e UMAX o mais baixo possivel.

e Se o médulo tiver uma amostra em tempo real (RTS), ela deve ser
desabilitada ou ajustada para uma taxa superior ao RPL.

e Vocé pode adicionar os médulos de E/S até alcancar estes limites:

- 75% da utilizagao da CPU do médulo de comunicagao 1756-CNB ou
1756-CNBR.

- Planeje aumentar o uso da CPU em 1 a 4% do médulo 1756-CNB ou
1756-CNBR para cada médulo de E/S que vocé adicionar, dependendo
do RPL

— 48 conexdes no médulo de comunicacio 1756-CNB ou 1756-CNBR.

- Menos de 400.000 bytes por segundo nao programaveis sao exibidos no

software RSNetWorx for ControlNet depois que a rede foi
programada.

Mddulos 1756-CN2, 1756-CN2R, 1756-CN2RXT

O uso dos médulos 1756-CN2/B, 1756-CN2R/B e 1756-CN2RXT fornece
maior capacidade de adi¢do de E/S enquanto estiver on-line se comparado aos
modulos 1756-CNB ou 1756-CNBR. Com esta maior capacidade, vocé pode
facilmente adicionar E/S e aumentar as conexdes ControlNet usadas com menos
impacto no sistema em geral.

Tabela 35 demonstra os fatores de desempenho dos médulos 1756-CN2/B,
1756-CN2R/B e 1756-CN2RXT quando adicionar E/S on-line.

Tabela 35 — Exemplo de desempenho 1756-CN2, 1756-CN2R e 1756-CN2RXT M

Ne de conexdesde | RPI=2ms RPI=4ms RPI=10ms RPI=20ms RPI =50 ms RPI=100ms

E/S analégicas @ di @ di @ di @ di @ di @ di
diretasadicionadas | CPU médio | (PU% médio | CPU% médio | CPU% médio | CPU% médio | CPU% médio
on-line API®) API®) API®) API®) API®) API®)
0 1,50% N/A 1,50% N/A 1,50% N/A 1,50% N/A 1,50% N/A 1,50% N/A

1 480% |20 3,70% 40 2,50% 10,0 2,30% 20,0 1,90% 50,0 1,70% 100,0
2 700% |20 5,00% 4,0 3,30% 10,0 2,70% 20,0 2,10% 50,0 1,90% 100,0
3 9,00% |20 6,10% 40 3,80% 10,0 3,00% 20,0 2,20% 50,0 2,00% 100,0
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Tabela 35 — Exemplo de desempenho 1756-CN2, 1756-CN2R e 1756-CN2RXT M

N° de conexoesde | RPI=2ms RPI=4ms RPI=10ms RPI=20ms RP1=50ms RPI=100 ms

,E,ff:t::;%’ﬂfzf.adas U@ | médio | CPU%? | médio | CPU%? | médio | CPU%® | médio | CPU%P | médio | CPU%? | médio
on-line Ap|(3) AP|(3) AP|(3) AP|(3) AP|(3) AP|(3)
4 11,20% |22 7,40% 40 4,40% 100 | 340% 200 | 240% 500 | 2,10% 100,0
5 11,50% |33 8,70% 4,0 5,00% 100 | 3,70% 200 | 2,60% 50,0 | 2,20% 100,0
6 12,80% |33 9,70% 40 5,50% 100 | 4,00% 200 | 270% 50,0 | 230% 100,0
7 13,80% |34 1080% |40 5,90% 100 | 430% 200 | 290% 500 | 230% 100,0
8 15,10% | 3,4 1190% |40 6,40% 100 | 450% 200 | 3,00% 50,0 | 2,50% 100,0
9 15,00% |33 13,20% |40 7,00% 100 | 480% 200 | 3,20% 50,0 | 2,60% 100,0
10 15,60% | 3,6 1320% |40 7,50% 100 |520% 200 | 340% 500 | 2,70% 100,0
1 16,40% | 3.8 1350% | 40 8,20% 100 | 550% 200 | 3,50% 50,0 | 2,70% 100,0
12 17,00% | 338 1400% | 40 8,80% 100 | 580% 200 | 3,70% 50,0 | 2,80% 100,0
13 17,80% |37 1460% | 40 9,30% 100 | 610% 200 [380% 500 | 2,90% 100,0
14 1850% |37 1520% | 40 9,90% 100 | 640% 200 | 4,00% 50,0 | 2,90% 100,0
15 19,40% | 3,9 1580% | 40 1050% [ 100 | 6,70% 200 | 410% 50,0 | 3,00% 100,0

(1) 0 exemplo presume que a largura de banda ndo programavel adequada esteja disponivel.
(2) 0 uso aproximado da unidade de processamento central do médulo (CPU) em porcentagem.

(3) Amédia do intervalo de pacote real com 2000 amostras (mostrado em ms).

140

Devido ao aumento do desempenho fornecido pelos mddulos 1756-CN2,
1756-CN2R e 1756-CN2RXT, muitas das consideragdes que devem ser feitas
com os médulos 1756-CNB e 1756-CNBR nao sao aplicaveis. Com os médulos
1756-CN2,1756-CN2R ¢ 1756-CN2RXT, vocé pode adicionar a E/S enquanto
estiver on-line desde que use ajustes de RPI razodveis e permaneca dentro das
limita¢oes da CPU do mddulo ControlNet.

Ao adicionar os médulos 1756-CN2, 1756-CN2R e 1756-CN2RXT aI/O

Configuration, faga estas consideragdes:

e Os moédulos de E/S digital podem ser adicionados como conexdes

otimizadas para racks se 0 mddulo pai ja tiver sido configurado com
conexdes otimizadas para rack.

DICA Embora vocé possa adicionar um novo médulo de E/S digital a uma
conexao otimizada para rack existente, vocé nao pode adicionar
conexdes otimizadas para rack enquanto estiver on-line.

Os médulos de E/S digital também podem ser adicionados como conexdes
diretas.

Os médulos de E/S analédgica podem ser adicionados somente como
conexdes diretas.

Desabilite o recurso mudanca de estado (COS) nos médulos de entrada
digital porque ele pode fazer com as entradas sejam enviadas mais
rapidamente que o RPL

Publicagdo Rockwell Automation 1756-UM0010-PT-P — Outubro 2014



MddulodeE/S  Capitulo 8

e Se planeja adicionar grandes quantidades de E/S a rede ControlNet,
dedique uma rede ControlNet para E/S. Para a rede ControlNet exclusiva,
verifique se hd pouco ou nenhum dos itens a seguir:

- Trifego de IHM
- Trifego de MSG

- Programagio das estagoes de trabalho

e Se 0o médulo tiver uma amostra em tempo real (RTS), ela deve ser
desabilitada ou ajustada para uma taxa superior ao RPL

e Vocé pode adicionar os médulos de E/S até alcangar estes limites:

- 80% da utilizagio da CPU do médulo de comunicagio 1756-CN2,
1756-CN2R ou 1756-CN2RXT.

- Menos de 400.000 bytes por segundo nio programaveis sao exibidos no
software RSNetWorx for ControlNet depois que a rede foi
programada.

Adicoes on-line — Considera¢oes EtherNet/IP

Ao adicionar mddulos de E/S a rede EtherNet/IP, faca estas consideragoes:

o Os modulos de E/S EtherNet/IP que vocé adiciona podem ser
acrescentados como estes tipos de conexao:

- Conexoes otimizadas para rack, incluindo conexdes novas e existentes

— Conexdes diretas

o Vocé pode adicionar os médulos de E/S até que vocé alcance os limites das
conexdes do médulo de comunicagio.

Para as limitagoes do médulo EtherNet/IP, consulte EtherNet/IP Modules
in Logix5000 Control Systems User Manual, publicagaio ENET-UMO001.

Determinagao de quando 0s  Oscontroladores ControlLogix atualizam os dados com a execugao da légica de
dados sio atualizados forma assincrona. Use este fluxograma para determinar quando um produtor,

como um controlador, médulo de entrada ou médulo ponte, enviara dados.
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Figura 24 — Fluxograma de atualizacao de dados

Entrada ou dados de saida? Saida p | Analégica ou digital? Digital
Entrada Analdgico
Analdgica ou digital? Digita
Analdgico ¢ Remota ou local?
Remoto Local
(0S para qualgquer ponto do Néo
oo modulo? — >
-
RTS <RPI? -
Sim
Sim
0s dados sao enviados para o 0s dados sdo enviados para o
backplane na RTS. backplane na RTS e no RPI.
- Y
0s dados sdo enviados para o backplane no RPI
- e na alteracdo de um ponto especifico.
0s dados sdo enviados para o backplane
no RPL.

v Y

0s dados sdo enviados para o backplane na RPI

« Em uma rede ControlNet, os dados remotos sdo enviado no intervalo de pacote real.
e no final de cada tarefa.

+ Emuma rede EtherNet/IP, os dados remotos geralmente sdo enviados préximos ao RPI.
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Desenvolvimento de aplicacoes de movimento

Topico Pagina
Opgdes de controle de movimento 143
(aracteristicas gerais de controle de movimento 144
Informagdes sobre eixos 144
Programagao de controle de movimento 145
0p£6es de controle Os controladores ControlLogix suportam interfaces digitais, analdgicas e de
. movimento integrado:
de movimento 8

o Asinterfaces de inversores digitais incluem inversores conectados a
EtherNet/IP e inversores conectados a interface SERCOS.

o Osinversores analdgicos suportam a saida analégica +10 V e podem fazer a
interface com uma variedade de tipos de dispositivos de realimentagio

incluindo o encoder de quadratura, SSI e realimentagao LVDT.

e O movimento integrado em uma rede EtherNet/IP suporta ¢ inversores
Kinetix 350, Kinetix 5500, Kinetix 6500 ¢ PowerFlex 755.
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Caracteristicas gerais de O processo de configuracio varia de acordo com sua aplicagio e sua selecao do
. inversor. A seguir, estio as etapas gerais para configurar uma aplicacio de
controle de movimento . 8 pasgeralsp 8 pricas
movimento.
1. Criagao de um projeto do controlador.
2. Selecione o tipo de inversor.
Tipo do inversor Especificacdes
(IP sync + Mddulo de comunicacdo EtherNet/IP
« Inversor digital com uma conexao EtherNet/IP
Interface SERCOS Selecione um mddulo de interface SERCOS:
« 1756-MO3SE
» 1756-MO8SE
« 1756-M16SE
Interface analdgica Selecione um mddulo de interface analégica:
+ 1756-HYD02
» 1756-MO02AE
+ 1756-M02AS
3. Ciria tags de eixos conforme necessario.
4. Configure o inversor.
5. Cria os eixos conforme necessario.
|nforma£6es sobre eixos Vocé pode obter as informagoes sobre os eixos usando estes métodos:

o Clicar duas vezes sobre o eixo para abrir a caixa de didlogo Axis Properties.

o Use uma instrucio Get System Value (GSV) ou Set System Value (SSV)

para ler ou alterar a configuragio no runtime.
o Visualizar a tela Quick View para verificar o estado ¢ as falhas de um eixo.

e Usar um tag do eixo para status e falhas.

Figura 25 — Obtencao de informagdes sobre eixos

B File Edit View Scarch Logic Communications Tools Window Help

- || & %
S~ =] - ARG FEhh B Q| s -2
Offline 0. FRUN [ Fath: [<none> |
No Forces ».|EOK 1}
No Edits a F‘ngs'mge e H TE oA {r A A »
Frorasres w < + '\ Favorites £ Add-On X Aarms £ B & TmerCounier A |
Controller Organizer -3 X% T ol on
=51 Controller controllogix_sercos_motion -
Controller Tags my_axis_x_Uninhibit_Cmd A
(3 Controller Fault Handler 0 = | Set System Value —
[ Power-Up Handler e e £is
3 Instance Name my_drive_x
=15 Tasks 3 Attribute Name  InhibAxis
=58 MainTask Source my_drive_x
=28 MainProgram . L, . . &
"B Parameters and Local Tags | Caixa de didlogo Axis Properties
_. ) MainRoutine /
(23 Unscheduled Programs / Phases 1 my_ax9s_in my_drive_x Sarve my_axis_x_OK
- 5 Motion Groups 1 IE 3F ]
=@ my_motion_group =
1A my_axis x =)
LA my_axis_z B | I
« - i )
Type AXIS_SERVO_DRIVE .
|T:asmmm . Instrucdo SSV (ou GSV)
fods State Tag do eixo
Update Period 20ms
Drive Name =nones
[Mode <none>
Axis Fault
Drive Fault
Wodule Faults -
= [ Painel Quick View
Amplifier Catalog <none>
| Motor Catalog <none>
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Progra magao de controle O controlador fornece um conjunto de instrugoes de controle de movimento para
de movimento

seus eixos:

o O controlador usa estas instru¢des apenas como o resto das instrugoes

Logix5000.
o Cadainstru¢iao de movimento trabalha em um ou mais eixos.

o Cadainstrugio de movimento precisa de um tag de controle de
movimento. O tag usa um tipo de dado MOTION_INSTRUCTION ¢

armazena o status de informagoes das instrucoes.

o Vocé pode programar usando as instru¢oes de controle de movimento
nestas linguagens de programagao:

- Diagrama de l6gica ladder (LD)
- Texto estruturado (ST)

- Controle sequencial de fungoes (SFC)

Figura 26 — Instrucao de controle de movimento

50
— Mation Serva On L EMT——
Bis 7 []% —DN>—
Tag de controle de movimento ation contral ! —ER—

ATENGAO: Use o tag para o operando de controle de movimento de
instrucao de movimento somente uma vez. A operacao acidental das
varidveis de controle pode acontecer se vocé reutilizar o mesmo tag de
controle de movimento em outras instrugdes.

Exemplo

Neste exemplo, um diagrama de l6gica ladder simples que faz com que um eixo
retorne para a posicao inicial, entre em jog e se movimente.

Se Initialize_Pushbutton = ativado e o eixo = desativado (My_Axis_X.ServoActionStatus = desativado) entdo a instrugao MSO liga o eixo.

Initiglize_Pushbutton  ky_ssis_x ServodctionStatus M5S0
J F J/F Motion Serva On EM
iz by Az = |:| DM ==
Mation Control by iz _x_On ER>—

Se Home_Pushbutton = ativado e o eixo ndo voltou a posicao inicial (My_Axis_X.AxisHomedStatus = desativado) entdo a instrucdo MAH retorna o eixo
a posicdo inicial.

Home_Puzhbutton  My_Axis_# AxisHomedStatus hddH
1 F J/F Mation Axiz Home EM
Az bly_dmis_34 L] [ DN ==
I atian Control My_fwiz_¥_Home ER>—
[Po—
PLo==
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Se Jog_Pushbutton = ativado e 0 eixo = ativado (My_Axis_X.ServoActionStatus = ativado) entdo a instrugdo MAJ faz o jog de avanco do eixo

em 8 undiades/segundo.

Jog_Pushbutton My_fwiz ¥ ServadchionStatus

Se Jog_Pushbutton = desativado entdo a instrugdo MAS para o eixo em 100 unidades/segundoz. Certifique-se de que Change Decel esteja definido com

Yes. Caso contrario, 0 eixo desacelera a sua velocidade maxima.

] e e Muotion AxizJog

bl
EM2—
Axiz by iz 2 El ]
kA ation Contral dy_fwiz_x_log ER>—
Direction by iz Jog Direction IP>—
Ik

Speed by _fuiz 2 SetpManuallogSpeed

oe
Speed Units Initz per zec

tdaore >>|

posicao de 10 unidades em 1 unidade/segundo.

Move Command My dwiz = ServodctionStatusz

Jog_Pushbuttan A5
/= Mation Asis Stop —CEN2——
Az bAy_duiz |:| —COM 22—
Mation Contral My Az MAS HCER>—
Stop Type Jog HCIP—
Change Decel YVes —CPCo—
Decel Rate My_fmiz_#_ Setlp ManuallogDecel
100.0«
Decel Units Units per zec?
{4 Lessl

Se Move_Command = ativado e o eixo = ativado (My_Axis_X.ServoActionStatus = ativado) entdo a instrucdo MAM move o eixo. O eixo vai para a

il o
totion Axis Move EENL‘—
Az by_dwiz 3 L] ECDN==
totion Control by dmis_3¥_bowe —CER>—
tove Tupe 0 P —
= PL ==
Position 10

Speed by_Awiz_¥_SetlpAutoSpeedCommand
1.0+

Speed Unitz Urits per zec

bore >>|
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Elementos de uma ap“cagao Uma aplicagio de controle é composta de varios elementos que precisam de

de controle

Desenvolvimento de aplica¢oes

Topico Pagina
Elementos de uma aplicacdo de controle 147
Tarefas 148
Programas 151
Rotinas 154
Parametros e tags locais 155
Linguagens de programacao 158
Instrugdes add-on 159
Acesse 0 objeto do modulo 160
Status do controlador para monitoracdo 161
Monitoragdo das conexdes de E/S 162
Configuracdo da fatia de tempo de atraso do sistema 165

planejamento para a execugio eficiente da aplicagao. Os elementos da aplicagao

incluem:
o Tarefas
o Programas
¢ Rotinas

e Parimetros e tags locais
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Tarefas

148

Figura 27 — Elementos de um programa de controle

‘ Manipulador de falhas do controlador ‘

\ Tarefa 32

Tarefa 1
Configuracao

Status

Watchdog

‘ Programa 1000

Programa 1

e Programa
Rotina (tags locais e
Principal pardmetros)

Rotina de

falha I
Qutras rotinas — .

Tags do controlador Dados da £/ Dados compartilhados
(global) com o sistema

40012

Um controlador Logix5000 permite que vocé use vérias tarefas para programar e
priorizar a execugio de seus programas com base em critérios. Estas multitarefas
alocam o tempo de processamento do controlador entre as diferentes operagoes
de sua aplicagao:

o O controlador executa somente uma tarefa por vez.

o Uma tarefa pode interromper outra execugao e assumir o controle.

o Em qualquer tarefa, multiplos programas podem ser usados. Porém,
somente um programa ¢ executado por vez.

o Vocé pode exibir tarefas nas visualizagoes do controlador ou do
organizador légico, conforme a necessidade.
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Tarefa principal
continua

Tarefa 2
periédica

Figura 28 — Tarefa dentro de uma aplicacao de controle

‘ Manipulador de falhas do controlador ‘

| Tarefa32
[
Tarefa 1 Configuracao
’Programa 1000 Watchdog
Programa 1 Programa
Rotina (tags locais e
Principal parametros)
Rotina de
falha [
Outras rotinas —

Tags do controlador
(global)

Dados da E/S

Dados compartilhados
com o sistema

Figura 29 — Tarefas

Organizador do controlador

=425 Controller Structure_Example

= Controller Tags
----- [*3 Controller Fault Handler
----- [ Power-Up Handler

=55 Tasks
- =53 MainTask

Bﬂ MainPrograrm
& Paramneters and Local Tags
. L.EhMainRoutine
B% Secondary_Program
: Parameters and Local Tags
.. Secendary_1
-4 Task_2
Bﬂ Task_2_Program_1
&4 Parameters and Local Tags
Eﬂ Taszkl_Routine?
-5 Unscheduled Programs / Phases
E;; Reserve_Program

(-5 Motion Groups

{23 Ungrouped Axes

Tarefa principal

continua

Tarefa 2
periddica

Organizador légico

aﬂ MainProgram
=53 Logic and Tags

I:E; Reserve_Program
[_]ﬂ Secondary_Program
=55 Logic and Tags

- Eij Secondary_1
— P 48 Task_2_Program_1

£1-5] Logic and Tags

[=®= L ogical Model Structure_Example

Parameters and Local Tags

Parameters and Local Tags

Parameters and Local Tags
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Unma tarefa fornece programagio e informagdes de prioridade para um conjunto
de um ou mais programas. Configure tarefas como continuas, periédicas ou de
evento usando a caixa de didlogo Task Properties.

Figura 30 — Configuragao do tipo de tarefa

@ Task Properties - MainTask = @
General | Configuration | Program / Phase Schedule I Mon'rtor|
Type
Watchdog: Periodic
Evert
[ Disable Automatic Output Processing To Reduce Task Overhead
[ Inhibit Task

Tabela 36 explica os tipos de tarefas que vocé pode configurar.

Tabela 36 — Tipos de tarefas e frequéncia de execucao

Tipo de Execucdo da tarefa Descricao
tarefa
Continua Constante Atarefa continua opera no plano de fundo. Qualquer tempo da CPU ndo alocado para outras operagdes (como movimento,

comunicagdo e outras tarefas) é usado para executar os programas na tarefa continua.

« Atarefa continua é executa constantemente. Quando a tarefa continua completa uma varredura total, ela reinicia
imediatamente.

+Um projeto ndo precisa de uma tarefa continua. Se usado, pode haver apenas uma tarefa continua.

Periddica « Emum determinado intervalo, | Uma tarefa periédica realiza uma fun¢do em um intervalo especifico.
como a cada 100 ms « Sempre que o tempo da tarefa periddica expirar, a tarefa interrompe todas as tarefas de prioridade mais baixa, executa
« Vérios tempos dentro da uma vez e devolve o controle de onde a tarefa anterior parou.
varredura da sua outra légica + Vocé pode configurar o periodo de 0,1 a 2.000.000,00 ms. O padrdo é 10 ms. Ela também depende do controlador e da
configuracao.
+ 0 desempenho de uma tarefa periddica depende do tipo do controlador Logix5000 e na ldgica na tarefa.
Evento Imediatamente quando um evento | Uma tarefa de evento realiza uma fun¢do apenas quando um evento (acionamento) ocorre. O disparo para a tarefa de evento
ocorre pode ser:

+ Mudanca de estado dos dados de entrada do médulo
» Um disparo do tag consumido

+ Umainstrucao EVENT

» Um disparo do eixo

« Um disparo do evento de movimento

O controlador ControlLogix suporta até 32 tarefas e somente uma pode ser
continua.

Uma tarefa pode ter até 1000 programas, comegando com a aplicagio Logix
Designer, versao 24.00.00 ¢ posterior, cada uma com suas préprias rotinas
executdveis ¢ tags com escopo para o programa. Uma vez que uma tarefa ¢
acionada (ativada), todos os programas atribuidos a tarefa executam na sequéncia
em que foram agrupados. Os programas podem aparecer somente uma vez no
organizador do controlador e tarefas multiplas nao podem compartilhd-los.
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Programas

Prioridade da tarefa

Cada tarefa no controlador tem um nivel de prioridade. O sistema operacional
usa o nivel de prioridade para determinar qual tarefa executar quando varias
tarefas forem disparadas. Uma tarefa com prioridade mais alta interrompe
qualquer uma com prioridade mais baixa. A tarefa continua possui a prioridade
mais baixa ¢ uma tarefa periddica ou de evento a interrompe.

Vocé pode configurar as tarefas periédicas e de evento para executar a partir da
prioridade mais baixa de 15 até a prioridade mais alta de 1. Configure a
prioridade da tarefa usando a caixa de didlogo Task Properties.

Figura 31 - Configuracao da prioridade da tarefa

@ Task Properties - Task_2 lil@

General | Corfiguration | Program / Phase Schedule I Mon'rtor|

Type: [Pertoic -

Period 10.000 ms

Pricrity: 10 | {Lower Number Yields Higher Pricrity)
Watchdog: 500.000 ms

[ Disable Automatic Output Processing To Reduce Task Ovehead
[ Inhibit Task

O sistema de operagao do controlador ¢ um sistema multitarefas preemptivo que
estd em conformidade com a IEC 1131-3. Esse sistema oferece o seguinte:

o Programas para agrupar dados e logica

e Rotinas para encapsular cddigos executdveis gravados em uma linguagem
de programagio

Cada programa contém:
o tags locais
e parimetros
e uma rotina executdvel principal
e outras rotinas

e uma rotina de falha opcional
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Figura 32 - Programacao dentro de uma aplicacdo de controle

Manipulador de falhas do controlador

| Tarefa32
\
|
Tarefa 1
Configuracdo
Status
Watchdo:
‘Programa 1000 !
Programa 1
Programa
Rotina Principal (tagslocais e
pardmetros)

Rotina de falha

Outras rotinas

Dados compartilhados

Tags do controlador (global) Dados da E/S com o sistema
Figura 33 — Programas
Organizador do controlador Organizador légico

B@ Taczks

E% MainTask
aﬂ MainProgram
P A Parameters and Local Tags
- Ff MainRoutine
B'ﬂ Secondary_Program
E‘ Parameters and Local Tags

_ﬁ MainProgram

%5 Logic and Tags

Parameters and Local Tags
Eij MainRoutine

Cﬁ; Reserve_Program

=58 Secondary_Program

%5 Logic and Tags

Parameters and Local Tags
Eij Secondary_1
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Programas programaveis e nao programaveis

Os programas priorizados dentro de uma tarefa executam para concluir do
primeiro até o tltimo. Os programas que nao estio anexados a nenhuma tarefa
aparecem como programas no programéveis.

Os programas nio priorizados dentro de uma tarefa sio baixados para o
controlador com o projeto todo. O controlador verifica os programas nao
priorizados, mas nao os executa.

Vocé deve priorizar um programa dentro de uma tarefa antes que o controlador
possa varrer o programa. Para agendar um programa nio priorizado, use a guia

Program/Phase Schedule da caixa de didlogo Task Properties.

Figura 34 — Programacao de um programa nao programavel

@ Task Properties - MainTask '?'@
Program / Phase Schedule | Monitor
Unscheduled: Scheduled:
Reserve Progra Progra
Secondary_Program
Move
Add =
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Rotinas Uma rotina ¢ um conjunto de instrugdes ldgicas em uma tnica
linguagem de programagio, como diagrama de ldgica ladder (légica ladder).
As rotinas fornecem o cédigo executavel para o projeto em um controlador.
Uma rotina ¢ semelhante a um arquivo de programa ou sub-rotina
em um CLP ou controlador SLC.

Cada programa tem uma rotina principal. Esta € a primeira rotina a executar
quando o controlador aciona a tarefa associada e chama o programa associado.
Use a légica, como a instrugio Jump to Subroutine (JSR), para chamar outras
rotinas.

Vocé também pode especificar uma rotina de falha do programa opcional.
O controlador executa esta rotina se ele encontra uma falha de execugao de
instrugao dentro de qualquer uma das rotinas no programa associado.

Figura 35 — Rotinas em uma aplicacao de controle

‘ Manipulador de falhas do controlador ‘
| | Tarefa32
[
Tarefa 1
areta Configuracdo
Watchdog
‘ Programa
Programa 1
Programa
Rotina Principal (tagf locais &
pardmetros)
Rotina de falha
Outras rotinas L— — o
Tags do controlador Dados da £/S Dados compartilhados
(global) com o sistema
Figura 36 — Rotinas
Designer do controlador Designer légico
=25 Tasks =428 MainProgram

5-£3 Logic and Tags

Pararneters and Local Tags
Rotina ——p i [fli MainReutine

-3 Reserve_Program

—% MainTask
-8 MainProgram
i.[i Parameters and Local Tags

Rotina > Bz MainRoutine -8 Secondary_Program
=58 Secondary_Program %5 Logic and Tags

| Parameters and Local Tags . arameters and Local Tags
Rotina p .. [ff Secondary_1 Rotina —— i [fl1 Secondary 1
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Parametros e tags locais

Com um controlador Logix5000, vocé usa um tag (nome alfanumérico) para
abordar os dados (varidveis). Nos controladores Logix5000, nio um formato
numérico fixo. O nome do tagidentifica os dados e permite que vocé:

e organize seus dados para espelhar sua méquina.

o Documente sua aplicagio a medida em que vocé o desenvolve.

Este exemplo mostra os tags de dados criados dentro do escopo Main Program do
controlador.

Figura 37 — Exemplo de tags

Organizador do controlador — Parametros do programa principal e tags locais

I_—E“_l---ﬁTasks
558 MainTask
Bl £& MainProgram

o

EjMainRoutine

& Secondary_Program
Parameters and Local Tags
E Secondary_Routine 1

arameters and Local Tags

Janela de tags do programa — Parametros principais do programa e tags locais

Scope: C&Maiangmm v  Show: Al Tags * V.

MName =g|o | Usage Alias For Base Tag Data Type Description Extemal Access Constant Style
north_tank_mix | Local BOOL Read/Write ] Decimal
north_tank_pr... |Local REAL Read\Wite B Float

Dispositivos de E/S analégica notth_tank_temp |Local REAL Read/Write O |Foat
+|-one_shots Local DINT Read/ Wite ] Decimal
-+ recipe Local TANK Read/Write @l
Valor inteiro +|-recipe_number  |Local DINT Read/Write ] Decimal
Bit auxiliar replace _bit Local BOOL Read/Wrte [ |Decimal

Contador +|-unning_hours | Local COUNTER Read/ \Wite B

Temporizador +|tunning_secon... | Local TIMER Read\Write ]
Dispositivos de E/S digital start Local BOOL Read/Wiite [ |Decimal
stop Local BOOL Read/\Write ] Decimal

& ]

Hé varias orientagoes para criagao e configurago de parimetros e tags locais
para tarefas ideias e execugdo do programa. Para mais informagoes,

consulte Logix5000 Controllers and I/O Tag Data Programming Manual,
publicagio 1756-PM004.
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Propriedades estendidas

O recurso de propriedades estendidas permite que vocé defina informagoes
adicionais, como limites, unidades de engenharia ou identificadores de estado
para varios componentes dentro de seu projeto do controlador.

Componente Extended properties

Tag No editor de tags, adicione a propriedade estendida a um tag.

Tipo de dados definido pelo usudrio | No editor do tipo de dador, adicione as propriedades estendidas para os tipos de
dados.

Instrucbes Add-on Nas propriedades associadas com a definicdo da Instrucdo Add-On, adicione as
propriedade estendidas as instrucdes Add-On.

O comportamento da passagem ¢ a capacidade de atribuir as propriedades
estendidas em um nivel mais alto de uma estrutura ou instru¢ao Add-On e ter tal
propriedade estendida automaticamente disponivel para todos os membros.

O comportamento de passagem estd disponivel para descriges, identificadores de
estado e unidades de engenharia, além de poder ser configurado. Configure o
comportamento de passagem na guia Project da caixa de didlogo Controller
Properties. Se vocé optar por nao mostras as propriedades de passagem, somente
as propriedades estendidas que forem configuradas para um determinado
componente serdo exibidos.

O comportamento de passagem nao estd disponivel para limites. Quando uma
instincia de um tag ¢ criada, se os limites forem associados com o tipo de dado, a
instancia ¢ copiada.

Vocé precisa saber quais tags tém limites associados a eles, pois nio ha nenhuma
indicagao no navegador de tags de que as propriedades estendidas estio definidas
por um tag. Porém, se vocé tentar usar as propriedades estendidas que nao forem
definidas por um tags, os editores mostram uma indicagio visual e a rotina nio
verifica.

Acesso as propriedades estendidas na logica

Vocé pode acessar os limites definidos nas tags usando a sintaxe .@Min e .@Max:
o Vocé nio pode escrever os valores de propriedades estendidas na l6gica.

o DPara usar as propriedades de tags estendidas em uma instrugio Add-On,
vocé deve passd-las de operandos de entrada para a instrugao Add-On.

o Os aliases dos tags que tiveram as propriedades estendidas nao podem
acessar as propriedades estendidas na logica.

o Oslimites podem ser configurados para os parimetros de entrada e de
saida nas instrugées Add-On. Entretanto, os limites nio podem ser
definidos em um pardmetro InOut de uma instru¢ao Add-On.

e Oslimites nio podem ser acessados dentro da légica da instrugao Add-On.
Os limites devem ser usados pelas aplicagdes IHM somente.
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Se um tag de vetor estiver usando o enderegamento indireto para acessar os
limites na ldgica, as condi¢es a seguir se aplicam:

o Caso um tag do vetor tenha os limites configurados, as propriedades
estendidas sao aplicadas a qualquer elemento do vetor que nao tenha
aquela propriedade estendida especifica explicitamente configurada. Por
exemplo, se o tag do vetor MyArray tiver Max configurado em 100,
qualquer elemento do vetor que nio tiver Max configurado herda o valor
de 100 quando for usado na légica. Porém, vocé nao poderd visualizar que
este valor herdado do MyArray esta configurado nas propriedades do tag.

e Pelo menos um elemento do vetor deve ter um limite configurado paraa
légica do vetor referenciada indiretamente a verificar. Por exemplo, se
MyArray[x].@Max estiver sendo usado na légica, pelo menos, um
elemento do vetor MyArray[] deve ter a propriedade estendida Max
configurada se Max nao ¢ configurado por MyArray.

e Nas seguintes circunstancias, um valor padrao do tipo de dado ¢ usado:

- O vetor ¢ acessado de forma programatica com referéncia indireta.
— O vetor nio ter a propriedade estendida configurada.

- Um membro de um vetor nio tem a propriedade estendida configurada.

Por exemplo, para um vetor do tipo SINT, quando o limite méx. ¢
chamado na légica para um membro, o valor 127 serd usado.

Se um elemento do vetor for diretamente acessado, o elemento precisa ter a
propriedade estendida definida. Se ndo, a verificagao falha.
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Linguagens de programagao O controlador ControlLogix suporta estas linguagens de programacio, tanto

on-line quanto off-line.

Tabela 37 - Linguagens de programacao do controlador ControlLogix

Linguagem é melhor usada em programas com

Légica ladder de relé Execucdo continua ou paralela de operagdes miltiplas (ndo sequenciadas)

Operacdes booleanas ou baseadas em bits

Operacdes ldgicas complexas

Processamento de mensagens e comunicagdo

Intertravamento da maquina

Operacdes que a equipe de servigo ou manutengdo pode ter que interpretar
para localizar falhas da méquina ou do processo

Diagrama de Blocos de Fungdes Processo continuo e controle do inversor

Controle da malha

Calculos no fluxo do circuito

Controle sequencial de fungdes (SFC) | Gestdo de alto nivel de mltiplas operagdes

Sequéncia de operagdes repetitivas

Processo por batelada

Controle de movimento usando texto estruturado

Operagdes de uma maquina de estado

Texto Estruturado Operagbes mateméticas complexas

Processamento da malha da mesa ou vetor especializado

Manuseio de strings ASCIl ou processamento de protocolos

Para informagdes sobre a programagio destas linguagens, consulte
Logix5000 Controllers Common Procedures Programming Manual,

publicacio 1756-PM001.
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Instru¢oes Add-On

Com o software RSLogix 5000, a versao 16.03.00 ou posterior, ¢ a aplicagao
Logix Designer, versao 21.00.00 ou posterior, vocé pode projetar e configurar
conjuntos de instrugdes usadas com mais frequéncia para aumentar a consisténcia
do projeto. Da mesma forma que com as instrugdes incorporadas contidas nos
controladores Logix5000, estas instrugoes que vocé cria sdo chamadas de
instrugoes Add-On. As instrugoes Add-On reutilizam os algoritimos de controle
comuns. Com eles, vocé pode:

o Facilitar a manutengao ao animar a légica para uma instincia.
o Proteger a propriedade intelectual com instrugoes de bloqueio.

¢ Reduzir o tempo de desenvolvimento da documentagio.

Vocé pode usar as instru¢oes Add-On em diversos projetos. Vocé pode definir
suas instrugdes, obté-las de outra pessoa ou copié-las de outro projeto.

Tabela 38 explica alguns dos recursos e das vantagens de usar as instru¢oes Add-
On.

Tabela 38 — Recursos da instrugao Add-On

Recurso Descri¢ao

Economizar tempo Com as instrugdes Add-On, vocé pode combinar suas ldgicas com mais frequéncia nos conjuntos de instrugdes reutilizaveis. Vocé
economiza tempo quando cria instrugdes para seus projetos e entdo as compartilha com outras. As instrucdes Add-On aumentam a
consisténcia do projeto porque os algoritimos sao usados com frequéncia funcionam da mesma maneira, independentemente de quem
implementa o projeto.

Usar editores padrao Vocé cria as instrugdes Add-On ao usar um dos trés editores de programacao:

+ Ldgica ladder de relé
« Diagrama de Blocos de Funcdes
» Texto Estruturado

Exportar instrugdes Add-On

Vocé pode exportar instrugdes Add-On para outros projetos, além de copid-las e cold-las de um projeto para outro. Dé a cada instrucao
um nome exclusivo para que vocé ndo sobrescreva outra instru¢do com o mesmo nome acidentalmente.

Use visualizacdes de contexto

As visualizagdes de contexto permitem que vocé visualize a I6gica de uma instrucdo para localizacdo de falhas on-line instanténea e
simplificada de suas instrucdes Add-On. Cada instrucdo contém uma revisdo, um histdrico de mudanga e uma pagina de ajuda gerada
automaticamente.

(riar ajuda personalizada

Quando criar uma instrugdo, vocé insere as informacdes nos campos de descricdo. Estas informacdes tornam-se a ajuda personalizada.

Aplicar a protecdo da origem

Como o criador das instrugdes Add-On, vocé pode limitar os usudrios de suas instrucdes para acesso somente leitura ou barrar o acesso a
|6gica interna ou aos parametros locais usados pelas instrugdes. Esta protecao da origem permite que vocé evite alteracdes indesejadas
e proteja sua propriedade intelectual.

Uma vez definida em um projeto, as instru¢ées Add-On comportam-se de
maneira semelhante as instrugoes internas nos controladores Logix5000. Elas
aparecem na barra de ferramentas de instru¢es para facilitar o acesso junto com
as instrugoes internas.
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Organizador do controlador

-5 Controller Controller_Add_On_In structions_Samples

Controller Tags

[ Controller Fault Handler

-[Z7 Power-Up Handler

[Z3 Tasks

£5 Motion Groups

-3 Ungrouped Axes
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Figura 38 — Instrucoes Add-on

Barra de ferramentas de instrugoes

L | H = BEEL  DueltaT :gffs" :gig.srt »
4 ¢ Favortes h Add-On 4 Alarms A Bit A TimerCounter A

Acesse o objeto do médulo

O objeto MODULE fornece informagoes de status sobre um moédulo. Para
selecionar um objeto de médulo em particular, defina o operando Object Name
da instrugao GSV/SSV para o nome do médulo. O médulo especificado deve
estar presente na se¢ao I/O Configuration do organizador do controlador e deve
ter um nome de dispositivo.

Criar exemplos de Instrucao Add-On

Coma aplicagio Logix Designer, versao 24.00.00 e posterior, vocé podc acessar
um objeto MODULE diretamente a partir da instru¢io Add-On.
Anteriormente, vocé podia acessar os dados do objeto MODULE mas nio a
partir da instru¢ao Add-On.

Vocé deve criar um parAmetro Module Reference ao definir a instru¢io Add-On
para acessar os dados do objeto MODULE. Um pardmetro Module Reference ¢
um pardmetro InOut do tipo de dados do MODULE que aponta para o objeto
MODULE de um médulo de hardware. Vocé pode usar os parimetros de
referéncia do médulo tanto na légica da instrugao Add-On como na légica do

pl‘OgI’ ama.
Add-On Instruction Definition - AQL_ModuleSts v1.0 wel Deta Context: {5} AOI_ModueSts <defintions
General | Parameters™ | Local Tags I Scan Modes I Signature | Change History I Help | T
Get System ';a\ue —

Mame Usage |Data Type Alias For | Default Sh | Liasetrmme———Hadule_|
Enableln Input BOOL 1|De q ILr‘.sIl-alarl‘ce l-:ame IO_f.!udaRuesf J

‘Ui:m:rr--BeGL\ 0| De Dest EntrySts
10_ModRef InOut  |MODULE ) eI

&
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Para mais informagoes o parAimetro Module Reference, consulte Logix5000
Controllers Add On Instructions programming manual,
publica¢iao 1756-PMO010 e a ajuda online para a aplicagao Logix Designer.

O objeto MODULE usa os atributos a seguir para fornecer informagoes de
status:

e EntryStatus
o FaultCode
¢ FaultInfo
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Status do controlador
para monitoracao

o FWSupervisorStatus
o ForceStatus

e Instance

o LEDStatus

¢ Modo

¢ Caminho

O atributo Path estd disponivel com a aplica¢ao Logix Designer, versao 24.00.00 e
posterior. Este atributo fornece um caminho de comunicagio para o médulo.

Para mais informagées sobre os atributos disponiveis com o objeto MODULE,
consulte Logix 5000 Controllers General Instructions Reference Manual,

publicagao 1756-RM003.

O controlador ControlLogix usa as instru¢oes Get System Value (GSV) e Set
System Value (SSV) para obter e configurar (alterar) dados do controlador.
O controlador armazena os dados do sistema em objetos. Nao ha arquivos de
status como no controlador PLC-5.

A instrugao GSV recupera as informagdes especificas e as coloca no seu destino.
A instrugao SSV configura o atributo especificado com os dados de origem.
Ambas as instrugdes estao disponiveis na guia Input/Output da barra de
ferramentas Instruction.

Figura 39 — Instrugoes GSV e SSV para os atributos de monitoracao e configuracao

(55N
Get System Value
Clazs Mame
Instance Mame
Attribwte Mame
Dest

[N IS RS

iy

S5
et System Walue
Clazss Mame
Instance Mame
Attribte Mame
Source

[EE IR BEEN

iy

Quando vocé adiciona uma instrugio GSV/SSV ao programa, as classes de
objetos validas, os nomes dos objetos ¢ os nomes dos atributos para a instrugao
sao exibidos. Para a instrugao GSV, vocé pode obter os valores para todos os
atributos disponiveis. Para a instru¢ao SSV, somente os atributos que vocé pode
configurar so exibidos.

Alguns tipos de objetos aparecem repetidamente, pois vocé pode precisar
especificar o nome do objeto. Por exemplo, pode haver virias tarefas em sua
aplicagao. Cada tarefa tem seu proprio objeto Task que vocé acessa pelo nome da
tarefa.
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Monitoracao das conexoes
de E/S

162

Hé vérios objetos e atributos em que vocé pode usar as instrugoes GSV e SSV para
monitorar e configurar o sistema. Para mais informagdes sobre as instrugoes GSV
e SSV, objetos, e atributos, consulte Logix5000 Controllers General Instructions

Reference Manual, publica¢ao 1756-RM003.

Se a comunicagao com um dispositivo na configuragao da E/S do controlador nao
ocorrer em um perfodo especifico para a aplicacio, a comunicagio expira ¢ o
controlador emite uma adverténcia.

O tempo-limite minimo que expirou sem comunicagao ¢ de 100 ms. O periodo
de tempo-limite pode ser maior, dependendo do RPI da aplicagio. Por exemplo,
se sua aplicagdo usa o RPI padrao = 20 ms, o tempo-limite ¢ de 160 ms.

Para mais informagoes sobre como determinar o tempo para sua aplicacio,
pesquise a resposta ID 38535 no Rockwell Automation Knowledgebase.
O documento esta disponivel em http://www.rockwellautomation.com/

knowledgebase.

Quando um tempo-limite ocorre, o controlador produz estas adverténcias

e Um cédigo de estado de falha da E/S ¢ indicado na tela de status do
controlador 1756-L7x.

o O indicador de status de E/S na frente do controlador 1756-L6x pisca
verde.

¢ Um /\ mostra sobre a pasta I/O Configuration e sobre os dispositivos

que foram temporizados.

e Um cédigo de falha do médulo ¢é produzido e vocé pode acessé-lo por
meio:

- da caixa de didlogo Module Properties

- de uma instru¢io GSV

Para mais informagoes sobre as falhas de E/s, consulte Major, Minor, and I/O
Faults Programming Manual, publicagio 1756-PM014.
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Determine se a comunicacao da E/S expirou

Este exemplo pode ser usado com os controladores 1756-L7x ou 1756-L6x:

o Ainstrucio GSV obtém o status do indicador de status da E/S (através do
atributo LED Status do objeto Module) ¢ armazena no tag IO_LED.

e IO_LED ¢ um tag DINT que armazena o status do indicador de status da
E/S ou o visor de status na frente do controlador.

o SelO_LED for igual a 2, em a0 menos uma conexio de E/S foi perdida e
Fault_Alert ¢ energizado.

Figura 40 — GSV usado para identificar o tempo-limite da E/S

o) Ecill Fault_Alert
— Get System Yalue Eqqual
Clasz Mame fadule Source & O _LED
Inztance Matme 0 &
Attribute Mame  LedStatus Source B 2
=) I0_LED
0

Para mais informagées sobre os atributos disponiveis com o objeto Module,
consulte Logix5000 Controllers General Instructions Reference Manual,

publicagao 1756-RM003.

Determine se a comunicacao da E/S com um médulo de E/S especifico
expirou

Se a comunicagio expirar com um dispositivo (médulo) na configuragio da E/S
do controlador, ele emite um cédigo ¢ informagoes de falha para o médulo.
Vocé pode usar as instru¢oes GSV para obter o c6digos e as informagoes da falha
através dos atributos FaultCode e FaultInfo do objeto Module.

Para mais informagées sobre os atributos disponiveis com o objeto Module,

consulte Logix5000 Controllers General Instructions Reference Manual,

publicagio 1756-RM003.
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Interrup¢ao da execucao da ldgica e execucao do manipulador
de falhas

Dependendo de sua aplicagao, vocé pode querer que um erro de conexao de E/S
faga com que o manipulador de falhas do controlador execute. Para isso,
configure a propriedade do mddulo para causar uma falha grave devido a um erro
de conexao de E/S. A falha grave causa a execugio do manipulador de falhas

do controlador.

Primeiro, desenvolva uma rotina no manipulador de falhas do controlador que
possa responder as falhas de conexao da E/S. Depois, na caixa de didlogo
Module Properties do médulo de E/S ou do médulo de comunicagio pai, marque
Major Fault On Controller If Connection Fails While in Run Mode.

Figura 41 — Falha da conexao da E/S que causa uma falha grave

Propriedades do médulo de E/S

General Connection® | kodule InfDl Configurationl Diagnosticsl Backplanel

Reguested Packet Interval (RPI): 20=Ams (0.2-750.0ms)
[ Inhibit Module

[v Major Fault On Contraller If Cannection Fails While in Run Mode

Propriedades do médulo de comunicagao pai

General Connection® | Module InfDl Backplanel

Reguested Packet Interval (RPI): 200=-ms (2.0-750.0 ms)
[ Inhibit Module

[¥ Major Fault On Cantroller If Connection Fails YWhile in Fun bMade

[¥ Wee Scheduled Connection over Cantralet

Para mais informagoes sobre a programagao do manipulador de falhas do
controlador, consulte Major, Minor, and I/O Faults Programming Manual,

publicagio 1756-PM014.
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Configuracao da fatia de
tempo de atraso do sistema

O controlador se comunica com outros dispositivos ou em uma taxa especificada
(programével) ou quando hd tempo de processamento disponivel para dedicar 2
comunicagao.

O periodo de tempo de atraso do sistema especifica a porcentagem de tempo que
um controlador dedica a servico de comunicagio. Se vocé tiver uma tarefa
continua, a fatia de tempo de atraso do sistema inserida na guia Advanced da caixa
de didlogo Controller Properties especifica a relagio comunicagao de servigo/
tarefa continua. Porém, se nao houver tarefa continua, a fatia de tempo de atraso
nio tem efeito.

Tabela 39 A tabela mostra a relacao entre a tarefa continua e a comunicacio de
servico em varias fatias de tempo de atraso do sistema para o RSLogix 5000,
versao 16.03.00 ou posterior, ¢ para o Logix Designer versao 21.00.00 ou
posterior.

Tabela 39 - Relagao entre tarefa continua e comunicacao de servico

Periodo de tempo Duracéao da tarefa continua Duracao da comunicacao de servio
10% 9ms Tms
20% 4ms Tms
25% 3ms Tms
33% 2ms Tms
50% Tms Tms
66% Tms 2ms
75% Tms 3ms
80% Tms 4ms
90% Tms 9ms

Conforme mostrado na tabela, se a fatia de tempo de atraso do sistema for menor
ou igual a 50%, a duragao permanecerd fixa em 1 ms. O mesmo se aplica para 66%
e superior, exceto quando hd vérios intervalos de 1 ms. Por exemplo, a 66% ha
dois intervalos de 1 ms de tempo consecutivo e a 90% hd nove intervalos de 1 ms
de tempo consecutivo.
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Configuracao da fatia de tempo de atraso do sistema
Para configurar a fatia de tempo de atraso do sistema, faga este procedimento.
1. No organizador do controlador, clique com o botio direito do mouse no
controlador e escolha Properties.

A caixa de didlogo Controller Properties aparece.

@ Controller Properties - develop_applications = @
MNonvolatile Memary I Memory I Intemet Protocol I Port Configuration | Network I Security I Alarm Log
General | Major Faults | Minor Faults | Diate/Time | Advanced | SFC Execution | Project
Certrallr Fault Handier <
Power-Up Handler: nones -

System Cverhead -
Time Slice: A5 =
During unused System Overhead Time Slice
@ Run Continuous Task
() Reserve for System Tasks, eg Communications
[ Match Project to Controller
Serial Number: |0
[ Mlow Consumed Tags to Use RPI Provided by Producer
[ ok ][ Ccancel Apply Help
2. Clique na guia Advanced.
3. Insira um valor numérico na caixa System Overhead Time Slice.
4. Use tanto Run Continuous Task (padrio) ou Reserve for System Tasks.

o O botio Run Continue Task ¢ usado quando nao hé comunicagio ou
tarefas de plano de fundo para processar; o controlador volta
imediatamente A tarefa continua.

o O botio Reserve for System Task aloca todo o 1 ms do periodo de
tempo de atraso do sistema se o controlador tem comunicagio ou
tarefas de plano fundo para executar antes de retornar  tarefa continua.
Isto permite que vocé simule uma carga de comunicagao no controlador
durante projeto e programagao antes que IHMs, mensagens
controlador a controlador, ¢ assim por diante, sejam ajustadas.

5. Clique em OK.
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Amostra de projetos do controlador

A aplicacio Logix Designer inclui amostras de projetos que vocé pode copiar e
modificar para adequd-los 4 sua aplicacio. Para acessar os projetos de amostra,
escolha Open Sample Project na interface do Studio 5000 e navegue até
Samples > ENU > v24 > Rockwell Automation.

Figura 42 — Abertura das amostras dos projetos
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Publicagdo Rockwell Automation 1756-UM0010-PT-P — Outubro 2014 167



Capitulo 10 Desenvolvimento de aplicagdes

Observacoes:
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A ferramenta PhaseManager usa
estes comandos
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Ferramenta PhaseManager versus outros modelos 174

de estado

Instrugdes da fase do equipamento 174
Caracteristicas gerais A ferramenta PhaseManager™ permite que vocé adicione fases de equipamento ao

seu controlador. Uma fase de equipamento ajuda vocé a elaborar seu cédigo em

do PhaseManager P 4 &

segoes que sao mais féceis de gravar, localizar, rastrear e alterar.

Tabela 40 - Terminologia do PhaseManager

Termo Descri¢ao

Fase de equipamento | » Como um programa, uma fase do equipamento é executar em uma tarefa e é determinada
por um conjunto de rotinas e tags.

« Diferente de um programa, uma fase do equipamento executa um modelo de estado e
permite que vocé faca uma atividade.

Modelo de estado

Um modelo de estado divide o ciclo de operacdo de seu equipamento em uma série de
estados. Cada estado é uma instancia na operacdo do equipamento, as aces ou as
condicdes do equipamento em um em um determinado momento.

+ 0 modelo de estado de uma fase do equipamento lembra os modelos de estado do 588 e do
PackML.

Mdquina de estado | Uma fase do equipamento inclui uma méquina de estado incorporada que:

+ (hama a rotina associada com um estado ativo
+ Gerencia as transices entre os estados com a codificagdo minima
« Assegura que o equipamento passe de estado a estado ao longo de um caminho permitido

Tag PHASE Quando vocé adiciona uma fase do equipamento, a aplicacdo cria um tag para a fase do
equipamento. 0 tag usa o tipo de dado PHASE.
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Figura 43 — Caracteristicas gerais do PhaseManager

Um tag PHASE fornece a vocé o status de uma fase do equipamento.
E Controlador Name =3| e | Value Force Mask + | Style
—| Add_Water fooot facad
[ + Add_Water State 0 Decimal

€ Data Type
FPHASE
DINT
Add_Water. Running 4] Decimal BOOL
Add_Water Holding 1] Decimal BOOL
Add_\Water. Restarting a Decimal BOOL

- Fase de adicdo

Uma fase do equipamento direciona uma atividade de seu equipamento.
Um modelo de estado divide a atividade em uma série de estados.

Rotina do estado de execucdo

Como adicionar dgua

de dgua
- E Fase de mistura
- & Fase de drenagem
— Fase de distribuicdo
de partes
— EE' MainProgram

As instrugdes de fase do equipamento controlam as transicdes entre os estados e
manuseiam as falhas.

PSC POVR PCLF PRNP PATT
PCMD PFL PXRQ PPD PDET

N Programa do meu
Ea' equipamento \

Outro cddigo controla as acoes de seu equipamento.

Alimentacdo de dgua Conveyor Ativar eixos
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Requisitos minimos
do sistema

Caracteristicas gerais

Para desenvolver os programas do PhaseManager, vocé precisa de:
¢ Um controlador ControlLogix no firmware com revisdo 16 ou posterior
o Um caminho de comunicagio até o controlador

e O software RSLogix 5000, versio 16.03.00 ou posterior ou aplicagao
Logix Designer, versao 21.00.00 ou posterior

Para habilitar a compatibilidade com o PhaseManager, vocé precisa da edigao Full
ou Professional do software ou o software com software PhaseManager (cédigo

de catdlogo 9324RLDPMENE).

Um modelo de estado define o que seu equipamento faz em condi¢es diferentes
e como os estados se relacionam um com o outro. Cada estado pode ser descrito

do modelo de estado _
como um estado de agio ou um estado de espera.
Tabela 41 - Estados no software PhaseManager
Estado Descri¢ao
Acting Faz uma ou vdrias coisas por um determinado momento ou até que determinadas condicdes sejam
atendidas. Um estado de acdo executa uma vez ou repetidamente.
Waiting Mostra que determinadas condi¢des foram atendidas e o equipamento estd esperando pelo sinal
para passar para o préximo estado.
Figura 44 — Transicoes do estado PhaseManager
Seu equipamento pode ir de qualque
Partida Manter v pode f Je qaquer

reset

estado na caixa até o estado de parada
ou de cancelamento.

Mantido

Reiniciar
-

Reiniciando

0s estados de acdo representam

=
D
v
2}
—_

Concluir

reset

as coisas que seu equipamento
faz em um determinado
Cancelar momento.

0s estados de espera
representam a condi¢do de seu
equipamento quando ela esta
entre os estados de acdo.

(Cancelar

(ancelado
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—p» Transicao

Comando

Com um modelo de estado, vocé define o comportamento de seu equipamento
durante os estados de agao.

Tabela 42 - Estados de a¢ao no modelo de estado do PhaseManager

Estado

Perguntas a fazer

Reset

Como 0 equipamento se prepara para executar?

Executando

0 que 0 equipamento faz para fabricar o produto?

Mantendo

Como o equipamento para temporariamente de fazer o produto sem sucated-lo?

Reiniciando

Como o equipamento reinicia a producdo apos a retencdo?

Parando

0 que acontece durante um encerramento normal?

(ancelando

Como o equipamento para se uma falha ocorre?

Como o equipamento muda de estado

As setas do modelo de estado mostram os estados pelos quais o equipamento
passa:

Figura 45 — Comandos de transicao do PhaseManager

o Cada seta é chamada de transi¢ao.

o Um modelo de estado permite que o equipamento faga somente
determinadas transi¢oes. Esta restri¢ao padroniza o comportamento do
equipamento de forma que outro equipamento que usa 0 mesmo modelo

ira comportar-se da mesma maneira.

T
Partida

reset

Manter

Manter

Mantido

Reiniciar

Concluir

172

reset

Cancelar

Cancelar

(ancelando

(ancelado
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Tabela 43 - Transicdes do PhaseManager

Tipo de transicao

Descri¢dao

Comando

Um comando informa ao equipamento para fazer alguma coisa. Por exemplo, o operador
pressiona o botdo de partida para comegar a produgao e o botdo de parada para interromper a
producdo.

A ferramenta PhaseManager usa estes comandos:

Reset Pare Reiniciar

Partida Manter (Cancelar

Pronto

0 equipamento passa para um estado de espera quando termina o que esta fazendo. Vocé ndo
dd um comando ao equipamento. Ao invés disso, vocé configura seu cédigo para sinalizar
quando o estado de fase é concluido.

Falha

Uma falha informa a vocé que algo fora do comum aconteceu. Vocé configura seu cddigo para
procurar por falhas e agir caso encontre alguma. Se vocé quiser desligar seu equipamento o
mais rapido possivel quando ele detectar uma falha, configure seu cddigo para procurar por
uma falha e disparar o comando para cancelar caso alguma seja encontrada.

Mudancas manuais de estado

Vocé pode alterar manualmente uma fase do equipamento. Para mudar um estado
do PhaseManager, execute este procedimento.

1. Abre o Equipment Phase Monitor.

2. Assuma a propriedade da fase do equipamento clicando em Owners

eem Yes.

3. Clique no comando que inicia o estado que vocé precisa (por exemplo,
partida ou reset).

4. Depois que vocé terminou de mudar o estado manualmente, clique em
Owners para liberar a propriedade.

Y. Equipment Phase Monitor - My_Phase

E quipment Phazes:

¥% Dwneis): RSLogix 5000(1]

Start

Resetting rting fagfp——
A A
Stop Abort
b 4 ¥ ¥

Complete Stopping Aborting

| |
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Ferramenta PhaseManager Tabela 44 compara os modelos de estado do PhaseManager a outros modelos do

versus outros modelos estado.
de estado Tabela 44 - Ferramenta PhaseManager e outros modelos de estado
Ferramenta PhaseManager 588 PackML
Remocdo. . .inativo Idle Iniciando. . .pronto
Executando. . . Concluido Executando. . . Concluido Produzindo
Sub-rotinas ou pontos de parada Interrompendo. . .interrompida Em espera
Mantendo. ..mantido Mantendo. ..mantido Mantendo. .. mantido
Reiniciando Reiniciando Nenhuma
Parando. . .parado Parando. . .parado Parando. . .parado
(ancelando. . .cancelado Cancelando. . .cancelado (ancelando. . .cancelado
|nstrug6es da fase O controlador suporta vérias instrugoes de texto estruturado e 1dgica ladder a relé
do eqUipamento da fase do equipamento.
Tabela 45 - Instrugdes para uso com a ferramenta PhaseManager
Instrucao Funcdo da instrucao
PSC Sinaliza a uma fase que a rotina de estado esta concluida e para prosseguir para o préximo
estado.
PCMD Altera o estado ou o subestado de uma fase.
PFL Sinaliza uma falha para uma fase.
PCLF Apaga o cédigo de falha de uma fase.
PXRQ Inicia a comunicagdo com software RSBizWare™ Batch.
PRNP Desenergiza o bit NewInputParameters de uma fase.
PPD Configura os pontos de interrup¢do dentro da Idgica de uma fase.
PATT Assume a propriedade de uma fase para uma das duas op¢des:
« Evitar que outro programa ou software RSBizWare Batch comande uma fase.
. g:srgﬁque-se de que outro programa ou software RSBizWare Batch j& ndo possui uma
PDET Cede a propriedade de uma fase.
POVR Suprime um comando.

Para mais informacdes sobre as instrugdes para uso com fases de equipamento,
consulte o PhaseManager User Manual, publicagio LOGIX-UMO001.
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Sistemas redundantes

Topico Pagina
Caracteristicas gerais da redundancia do ControlLogix 175
Requisitos do sistema 177
Consideracoes do sistema 178
Construgdo de um sistema redundante 179
Consideragdes sobre a ControlNet em sistemas redundantes 180
Consideracoes sobre a EtherNet/IP em sistemas redundantes 180
Redundancia e tempo de varredura 181
Caracteristicas gerais da A redundancia fornece maior disponibilidade do sistema ao alternar o controle

redundéncia do ControlLogix

controlador primério.

para um rack do controlador secundario se uma falha ocorrer no rack do

O sistema redundante alterna o controle do primério para o secundario quando

estas falhas ocorrerem:

e Perda de poténcia para o rack primario

o Falha de hardware ou de firmware de qualquer mddulo no rack primério

o Uma falha grave no programa do usudrio no controlador primério

o Perda de comunicagio entre o rack primério e os médulos remotos

ControlNet ou EtherNet/IP

e Desconexio de um cabo de extensiao Ethernet de um médulo de
comunicagio EtherNet/IP no rack primario

e Remocio ou inser¢io de qualquer médulo no rack primario

¢ Um comando usudrio que causa uma troca
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Figura 46 — Sistema de redundancia aprimorada ControlLogix

Estacdo de — INTERFACE DE~0PERA§/~\0 E
trabalho PROGRAMACAO

[
d_j'i Switch

Ethernet

Secundario

Rack redundante

1756-L6x
1756-RM
o

[1756-CN2R
pichticabunch

E/S conectada através da rede ControlNet

Digital Output
Relay Output
ControlNet Scanner

(ControlNet Scanner
Analog Input

AE/S pode ser conectada através de uma rede EtherNet/IP que comegar com o sistema de redundancia aprimorada, revisdo 19.50.

A redundéncia nao precisa de programagio adicional e ¢ transparente para
qualquer dispositivo conectado a uma rede EtherNet/IP ou ControlNet.

Os médulos de redundincia colocados em cada rack redundante mantém a
comunica¢io entre os racks redundantes.

Dependendo da forma como vocé organiza seu projeto, as saidas podem nio
mudar de estado (perturbagio) durante uma troca:

o Durante a troca, as saidas que s3o controladas pela tarefa de prioridade
mais alta passam por uma troca sem perturbagoes. Por exemplo, as saidas
nio voltario a um estado anterior.

e Assaidas em tarefas de prioridade mais baixa podem passar por uma
mudanca de estado.

Para informacoes detalhadas sobre os sistemas de redundéncia
ControlLogix, consulte ControlLogix Enhanced Redundancy User Manual,

publicagao 1756-UMS535.
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Requisitos do sistema

A maioria dos sistemas redundantes deve usar estes componentes do sistema, pelo
menos. Para algumas aplica¢oes, os médulos ControlNet e EtherNet/IP sao

opcionais.

Tabela 46 - Especificacoes do sistema

Quantidade | Item Observacoes
2 Rack ControlLogix Ambos os racks devem ter o mesmo tamanho.
2 Fonte de alimentacdo do Deve ser a mesma em cada rack.
ControlLogix
2 Controlador ControlLogix « Use controladores 1756-L6x ou 1756-L7x.
« Use controladores com os mesmos cddigos de catalogos, séries,
revisdes de firmware e tamanhos de memdria em cada rack.
+ Mesma colocagdo no slot.
2 Médulo de comunicacao «  Use os mddulos 1756-CN2/B, 1756-CN2R/B ou 1756-CN2RXT.
ControlLogix ControlNet « 0s mddulos ControlNet no rack devem ser idénticos na revisao do
firmware, em série, colocacao do slot e tipo de médulo.
2 Médulos de comunicagao «Use os mddulos 1756-EN2T, 1756-EN2TXT ou 1756-EN2TR.
ControlLogix EtherNet/IP + Devem ter revisdo do firmware, colocagao do slot e tipo de médulo
idénticos.
2 Méddulo de redundancia « Use médulos 1756-RM2 ou 1756-RM2XT.
+ 0s mddulos de redundéncia no rack devem ter revisdo do firmware
e colocacdo do slot idénticos.
« Para sistemas de alto desempenho L7x, os médulos RM devem ser
RM/B e devem ser da mesma série e ter a mesma revisdo de
firmware em ambos os racks.
Tou2 (abo do médulo de « Use o cabo 1756-RMCx.
redundancia (fibra dptica) « 0s comprimentos padrdo estdo disponiveis.
2 Nés adicionais da ControlNet | « Coloque todas as E/S no rack remoto ou em trilhos DIN.

« Adicione pelo menos dois nés a cada rede ControlNet além do par
de rack redundante.

« Para redundéncia aprimorada, vocé deve ter, pelo menos, um
dispositivo ControlNet de prote¢do no enderego de né mais inferior
que os enderegos de né dos mddulos ControlNet no rack
redundante.
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c°nsidera§6es do sistema Quando vocé estiver configurando um sistema ControlLogix redundante, estas

consideragoes especificas sobre os médulos no rack redundante devem ser feitas.

Itens nos racks primarios | Consideracao
e secundarios

Controlador ControlLogix « Quando configurado para redundancia, o controlador secunddrio automaticamente
recebe os dados e os armazena em buffer.

« Um controlador redundante usa duas vezes mais espaco da meméria de dados e da
memodria de E/S que um controlador nao redundante.

«Um controlador redundante tem um tempo de varredura mais longo que um
controlador ndo redundante.

« 0 ControlLogix Enhanced Redundancy User Manual, publicagdo 1756-UM535,
fornece informacdes detalhadas sobre a reducdo do impacto do tempo de
varredura.

« Vocé ndo precisa de uma versao especifica para redundancia do software Logix
Designer, mas ela deve corresponder com o nivel de revisdo do sistema de
redundancia aprimorada.

Médulos de comunicagdo + Emum sistema de redundancia aprimorada, um méximo de sete mddulos de
comunicagao pode residir em um rack do controlador em qualquer combinacdo de
mddulos EtherNet/IP e mddulos ControlNet.

« Para conectar-se a outras redes, faca a interface através de outro rack ControlLogix
que ndo esteja no sistema redundante.

« Paramelhores resultados, use redes separadas para comunicacdo de E/S e de IHM.

Médulos de E/S « Todas as E/S sao remotas no rack do controlador redundante.

« Apartir do sistema de redundancia aprimorada, revisdo 19.50, as redes EtherNet/IP
em sistemas redundantes podem ser usadas para E/S remota e dados produzidos/
consumidos.

Fontes de alimentagao As fontes de alimentagdo redundantes 1756-PA75R e 1756-PB75R fornecem
redundantes alimentacdo confidvel para o rack.

Midia redundante ControlNet | A midia redundante fornece comunicacao ControlNet mais confidvel.

Para informagoes completas sobre o projeto e planejamento dos médulos para uso
em seu rack ControlLogix redundante, consulte ControlLogix Enhanced

Redundancy User Manual, publica¢io 1756-UMS535.
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Redundancia padrao versus aprimorada

Enquanto os sistemas de redundancia padrao e aprimorada operam de maneira
semelhante, hd algumas diferencas importantes entre as duas plataformas.
Tabela 47 compara os recursos do sistema de redundincia padrao e aprimorada.

Tabela 47 — Comparacao entre a redundancia aprimorada e a redundancia padrao

Recurso Sistema Sistema
aprimoradom padrao

Suporte a médulos de comunicacdo ControlLogix ControlNet e EtherNet/IP v

aprimorados, por exemplo, os mddulos 1756-CN2/B ou 1756-EN2T

Suporta mddulos de comunicagdo ControlLogix ControlNet e EtherNet/IP padrdes, v

por exemplo, os médulos 1756-CNB/D ou 1756-ENBT

Compativel com os médulos de redundancia 1756-RM no slot simples v v

Compativel com os médulos de redundancia 1757-SRM no slot duplo v

Suporta para todos os controladores 1756-L6x e 1756-L7x ControlLogix v

Uso de componentes do sistema ControlLogix, por exemplo, o controlador v

1756-L63XT e 0 modulo 1756-CN2XT

Disponibilidade de E/S em uma rede EtherNet/IP, incluindo sistemas de E/S v

redundante

(1) Adisponibilidade e alguns recursos suportados na redundancia aprimorada dependem da revisao do sistema usada. Para mais
informagdes, consulte ControlLogix Enhanced Redundancy System User Manual, publicagdo 1756-UM535.

cOnstrugao de um sistema Para construir um sistema redundante tipico, execute este procedimento.
redundante

1. Instale um rack ControlLogix e uma fonte de alimentagao.
2. Para o rack primario, adicione os controladores 1756-L6x ou 1756-L7x.

Vocé nao pode misturar controladores 1756-L6x e 1756-L7x no mesmo
rack.

3. Adicione um ou mais mdédulos de comunicag¢io ControlNet
ou EtherNet/IP.

4. Adicione um mdédulo de redundancia.

5. Configure um rack secundério que seja idéntico ao rack primério.

IMPORTANTE 0Os componentes no par de racks redundantes devem ser idénticos
na configuragdo do médulo.

6. Conecte os médulos de redundancia em ambos os racks.

7. Adicione os médulos de E/S as redes ControlNet ou EtherNet/IP.

8. Adicione as interfaces de operagao as redes ControlNet ou EtherNet/IP.
Para informagdes sobre o projeto ¢ construgio do sistema redundante

aprimorado, consulte ControlLogix Enhanced Redundancy System User

Manual, publica¢ao 1756-UMS535.
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Consideracoes sobre a
ControlNet em sistemas
redundantes

Consideracoes sobre a
EtherNet/IP em sistemas
redundantes

180

Vocé pode ter até sete mddulos de comunicagao ControlNet em um rack
redundante.

IMPORTANTE Com cada ControlNet, vocé deve ter pelo menos dois nds externos ao rack
do controlador redundante para evitar tempos-limites na troca.

0 nd mais inferior de cada rede ControlNet deve ser externo ao rack do
controlador redundante.

Para informacdes sobre consideragoes sobre ControlNet para sistemas
redundantes aprimorados, consulte ControlLogix Enhanced Redundancy System

User Manual, publicagao 1756-UMS535.

Vocé pode ter até sete médulos EtherNet/IP no rack redundante.

Em um sistema redundante, vocé pode usar a EtherNet/IP para comunicagio da
IHM ou envio de mensagens entre controladores. A IHM pode comunicar-se
diretamente com o controlador primdrio. Vocé nao precisa mais da secao sobre

alias do RSLinx.

A redundancia do ControlLogix suporta a EtherNet/IP para o controle de E/S
ou para produzir ¢ consumir dados que comegam com o sistema de redundancia
aprimorada, revisao 19.50. Além disso, ele pode ser usado para:

e Redundante 1715 de E/S
e Moddulos de E/S remota
o Conexdes de IHM com o controlador primario

o Produgao e consumo de dados

Para informacdes sobre consideragoes sobre EtherNet/IP para sistemas
redundantes aprimorados, consulte ControlLogix Enhanced Redundancy System

User Manual, publicacao 1756-UM535.

Troca de endereco IP

A revisio de firmware 13 e posterior, suporta a troca de enderecos IP em sistemas
redundantes. Com a troca do enderego IP, vocé configura os mddulos
EtherNet/IP primdrio e secundirio com o mesmo endereco IP. O médulo
EtherNet/IP primdrio usa o enderego IP; 0 médulo secundério usa o

endere¢o mais um no tltimo segmento do endereco.

Em uma troca, os médulos EtherNet/IP troca os enderecos IP. Os dispositivos
de IHM continuam a comunicar automaticamente com o novo controlador
primério porque os enderegos IP foram trocados. Devido & maneira com que os
modulos EtherNet/IP funcionam, durante uma troca, a comunicagao entre

o controlador e um dispositivo de IHM para por vérios segundos, geralmente,
menos de um minuto.
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Redundancia e tempo
de varredura

No final de cada programa, o controlador primario sincroniza e carrega dados
novos de forma cruzada para o controlador secundario. Isto mantém o
controlador secundario atualizado e pronto para assumir o controle. Ela também
o tempo de varredura quando comparado a um sistema nio redundante.

O tempo que uma carga cruzada consome depende da quantidade de dados que o
controlador primério tem que carregar:

o O controlador primdrio sincroniza e carrega todos os tags para os quais
uma instrugao gravou um valor, mesmo que seja igual ao ltimo
carregamento.

e O carregamento cruzado também requer uma pequena quantidade de
atraso (1 ms por carga cruzada) para informar ao controlador secunddrio
qual programa o controlador primdrio estiver executando.

Redundéincia revisao de firmware 16.53 ou posterior, limita quais programas
precedem a sincronizagio e o carregamento cruzado de dados. Em muitas
aplicagdes, alterar isto pode reduzir o impacto geral a0 tempo de varredura da
tarefa reduzindo o nimero de vezes que a drea de dados ¢ sincronizada. Remover
um ponto de sincronizagio resulta em uma economia de 1 ms de atraso, além de
qualquer momento que ele foi usado para carregar os dados.

Para todos os detalhes sobre o tempo de varredura de um sistema
redundante, consulte ControlLogix Enhanced Redundancy System User Manual,
publicagao 1756-UMS535.
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Observacoes:
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Tépico Péagina

Tela e indicadores de status do controlador 1756-L7x 186

Tela de status do controlador 1756-L7x 186

Indicadores de status do controlador 1756-L7x 194

Indicadores de status 1756-L6x 195
Use a ap'icagao Logix A aplicacao Logix Designer indica condigoes de falha das seguintes maneiras:
Designer paraa Iocalizagéo o Sinalde advert%ncia na tela princip.aq ao lado d9 modulo - Isso ocorre
de falhas quando a conexdo com o méddulo foi interrompida. O estado do

controlador indica também Faulted e Controller fault fica aceso vermelho.

File Edit View Search Logic Communications To

ograT e G|
No Forces » (W Controller Fault @
- - ergy otorage OK
=l 4
DEE 2; ¥ 1/0 Mot Responding
Redundancy 1
Controller Organizer >~ X

=145 Controller Test_case 1
Controller Tags
[ Controller Fault Handler

albiey m-w_f..E

-5 Tasks

B 58 MainTask

: C& MainProgram

.3 Unscheduled Programs / Phases
== Motion Groups

-.[[1 Add-On Instructions
453 Data Types
- Cgh User-Defined

[ Add-On-Defined
L Predefined
[+ Module-Defined
.11 Trends

.M, Logical Model
£ Y0 Configuration

E| B39 1756 Backplane, 1756-A7

f 1311756
- f] [411756-IF61
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e Mensagem na linha de status de uma tela.

# | Module Properties: Local:l {1756-OF811.1) =N =R~
General ‘Cnnnedinn | Module Irfo ICnnﬂgumlion I Limit Configuration | Calibration IT\me Sync
Type 1756-0F8I 8 Channel Voltage /Cumrent Analog Output
Vendor: Allen-Bradley
Parent: Local
Name: | Slot: |1
-
Description; I

Module Defintion

Series: A
Revision: 14

Blectronic Keying: Compatible Module

Connection: Output Data

Na guia Module Info, na segao Status, as falhas principal e secundéria (Major/
Minor Faults) estio listadas com o estado interno (Internal State) do médulo.

Notificagao no editor de tags — As falhas gerais do médulo também sio relatas
no editor de tags. As falhas de diagndstico sao relatadas apenas no editor de tags.

O campo Value indica uma falha com o nimero 1.

Scope: ﬁl Test_case_1 w» Show: All Tags
MName =a|& | Value * | Force Mask | Style Data Type
+/Local:1:C {...] {...1 AB:1756_OFBI.C:0
SHocalll - [...} foocol AB:1756_OF8L1:0
— Local:1:|. Fault 241111 11... Binary DINT
Local:1:1.Fault.© 1 Decimal BOOL
Local:1:1.Fault.1 1 Decimal BOOL
Local:1:1.Fault.2 1 Decimal BOOL
Local:1:1.Fault.3 1 Decimal BOOL
Local:1:1.Fault.4 1 Decimal BOOL
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Determinacao do tipo de falha

Para exibir informacées sobre falhas recentes na guia Major Faults da tela Module

Properties, vocé deve marcar a opgao Major Fault on Controller na guia

Connection.
3| Module Properties: Local:1 (1756-OF8IL.1) =R EcE (===
Connection | Modue Irfo | C [ Limit [ Calibration | Time Syne
Requested Packet Interval (RPI) 100/2]  ms(10-7500)
[ inhibit Mog
Major Faut On Cortrollr f Connection Fals Whie in Run Mode
Module Fau
(Code 1640204) Connection Request Emor: Connection request timed out
Status: Fauted oK | [ Cancel App Help

Quando estiver monitorando as propriedades de configuragio de um médulo na
aplicagao Logix Designer e receber uma mensagem Communication fault, a guia
Major Faults indica o tipo de falha em Recent Faults.

@ Controller Properties - Test_case_1

= a0 =]

Project Redundan | Monvolatile Memory | Memony |

Security | Alam Log ‘

Maior Fadts | MinorFauts | Date/Time |

Advanced I

SFC Execution |

1 major fault since last cleared

Recent Faults:

12/31/1897 7:25:58 FM -
(Type 03) 1D Fault

{Code 18} 170 module connection failed on required

module.

Port Backplane

Maodule:  Local:1

Emor. Connection timed out

Infio: <none>

Apply Help
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Tela e indicadores de status Os controladores 1756-L7x tém quatro indicadores de status ¢ uma tela de status
com movimento ciclico para cima e para baixo com quatro caracteres.
do controlador 1756-L7x p p q

Figura 47 - Indicadores e tela de status 1756-L7x

Logix557x
—| Tela de status com movimento ciclico para cima e para
J baixo, consulte pagina 186

| - e Em o Indicadores de status, consulte pdgina 194
RUN FORCE SO OK |

ON REM %,
S

AN

Tela de status do controlador A tela de status do controlador 1756-L7x rola as mensagens que fornecem

1756-L7x

informagoes sobre a revisio do firmware, o status do ESM, o status do projeto e as
falhas graves do controlador.

Mensagens gerais de status

As mensagens descritas em Tabela 48, geralmente, sao indicadas mediante a
energizacao, a desenergizagio ¢ enquanto o controlador estiver em execugao para
exibir o status do controlador e do ESM.

Tabela 48 — Mensagens gerais de status

Mensagem

Interpretacao

No message is indicated

0 controlador esté desligado.
Verifique o indicador OK para determinar se o controlador esté energizado e determinar o estado do controlador.

TEST 0 controlador estd completando os testes de energizado.

PASS 0s testes de energizacao foram completados com sucesso.

SAVE Um projeto estd sendo salvo no cartao SD. Vocé também pode visualizar o Indicador SD (consulte pagina 194) para informagdes adicionais sobre status.
Deixe que a gravacao termine antes de:
« remover o cartdo SD.
« desconectar a alimentaco.

LOAD Um projeto estd sendo carregado a partir do cartdo SD na energizacao do controlador. Vocé também pode visualizar o Indicador SD (consulte pagina 194)
para informac6es adicionais sobre status.
Deixe que o carregamento termine antes de:
+ remover o cartao SD
» desconectar a alimentacdo
« remover 0 mddulo ESM

UPDT Uma atualizacdo do firmware esta sendo conduzida a partir do cartao SD na energizacao. Vocé também pode visualizar o Indicador SD
(consulte pgina 194) para informacdes adicionais sobre status.
(aso ndo queira atualizar o firmware na energizacdo, altere a propriedade Load Image do controlador.

CHRG 0 ESM baseado em capacitor esté sendo carregado.

1756-L7x/X 0 cddigo de catélogo e série do controlador.

Rev XXxxx A revisdo principal e secundéria do firmware do controlador.

No Project Nenhum projeto estd carregado no controlador.
Para carregar um projeto:
+ Use uma aplicacao Logix Designer para fazer o download do projeto para o controlador ou
» Use um cartdo SD para carregar um projeto para o controlador
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Tabela 48 — Mensagens gerais de status (Continuacao)

Mensagem Interpretacao
Project Name 0 nome do projeto que estd sendo carregado atualmente no controlador.
BUSY 0Os mddulos de E/S associados com o controlador ainda ndo estao completamente energizados.
Possibilite tempo para a energizacao e o auto-teste do médulo de E/S.
FC{om{pt dCertiﬁcate 0 certificado de sequranca associado ao firmware esta corrompido.
eceive

V4 até http://www.rockwellautomation.com/support/ e faca o download da revisdo do firmware que deseja atualizar. Substitua a revisao do firmware
previamente instalada por aquela situada no website do Suporte Técnico.

Corrupt Image Received

0 arquivo do firmware estd corrompido.

V4 até http://www.rockwellautomation.com/support/ e faca o download da revisdo do firmware que deseja atualizar. Substitua a revisao do firmware
previamente instalada por aquela situada no website do Suporte Técnico.

ESM Not Present

Um ESM estd ausente e o controlador ndo pode salvar a aplicacdo na desenergizacdo.
Insira um ESM compativel, e, caso use um ESM baseado em capacitor, ndo desenergize até que o ESM esteja carregado.

ESM Incompatible

0 ESM é incompativel com o tamanho da meméria do controlador.
Substitua o ESM incompativel por um compativel.

ESM Hardware Failure

Uma falha com o ESM ocorreu e o controlador € incapaz de salvar o programa no momento da desenergizacdo.
Substitua o ESM antes de desenergizar o controlador para que o programa do controlador seja salvo.

ESM Energy Low 0 ESM baseado em capacitor nao tem energia suficiente para habilitar o controlador a salvar o programa no momento de uma desenergizagao.
Substitua o ESM.
ESM Charging 0 ESM baseado em capacitor estd carregando.

Néo desenergize até que o carregamento esteja completo.

Flash in Progress

Uma atualizacdo do firmware iniciada via utilitarios ControlFLASH ou AutoFlash esta em progresso.
Permita que o upgrade do firmware complete sem interrupcao.

Firmware Installation
Required

0 controlador esta usando o firmware de inicializacao do sistema (ou seja, revisao 1.xxx) e requer uma atualizacdo do firmware.
Atualizar o firmware do controlador.

SD Card Locked

Um cartdo SD bloqueado estd instalado.

Mensagens de falha

Se o controlador estd com falha, essas mensagens podem ser indicadas na tela de
status.

Tabela 49 — Mensagens de falha

Mensagem

Interpretacao

Major Fault TYX:CXX message

Uma falha grave do tipo XX e Codigo XX foi detectada.

Por exemplo, se a tela de status indicar Major Fault T04:C42 Invalid JMP Target, entdo uma instrucdo JMP é programada para saltar para
uma instrudo LBL invdlida.

Para detalhes sobre falhas graves recuperaveis, consulte Logix5000 Major, Minor, and I/0 Fault Codes Programming Manual,
publicagdo 1756-PM014.

I/0 Fault Local:X #XXXX message

Uma falha de E/S ocorreu em um médulo no rack local. 0 nimero de slot e cddigo de falha séo indicados juntamente com uma breve
descricdo.

Por exemplo, 1/0 Fault Local:3 #0107 Connection Not Found indica que uma conexdo para o médulo E/S local no slot trés nao estd aberta.
Atue de acordo com a acdo especifica para o tipo de falha indicada.

Para detalhes sobre cada cddigo de falha de E/S, consulte o Manual de programacao de cdigos de falhas pequenas, grandes e de E/S do
Logix5000, publicagdo 1756-PM014.

1/0 Fault ModuleName #XXXX message

Uma falha de E/S ocorreu em um médulo em um rack remoto. 0 nome do mddulo com falha esté indicado com o cddigo de falha e uma
breve descri¢do da falha.

Por exemplo, 1/0 Fault My_Module #0107 Connection Not Found indica que uma conexao ao médulo denominado‘My_Module’ ndo esta
aberta.

Atue de acordo com a agdo especifica para o tipo de falha indicada.

Para detalhes sobre cada cddigo de falha de E/S, consulte o Manual de programacédo de cédigos de falhas pequenas, grandes e de E/S do
Logix5000, publicagdo 1756-PM014.
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Tabela 49 — Mensagens de falha

Mensagem

Interpretacao

1/0 Fault ModuleParent:X #XXXX message

Uma falha de E/S ocorreu em um médulo em um rack remoto. 0 nome do médulo pai é indicado porque nenhum nome do médulo é
]Eolr;]ﬁgurado na drvore |/0 Configuration da aplicacdo Logix Designer. Além disso, o cddigo da falha € indicado com uma breve descri¢do da
alha.

Por exemplo, 1/0 Fault My_(Net:3 #0107 Connection Not Found indica que uma conexdo a um médulo no slot 3 do rack com 0 médulo de
comunicacao denominado‘My_CNet' ndo estd aberta.

Atue de acordo com a acdo especifica para o tipo de falha indicada.

Para detalhes sobre cada cddigo de falha de E/S, consulte o Manual de programacéo de cédigos de falhas pequenas, grandes e de E/S do
Logix5000, publicagdo 1756-PM014.

X1/0 Faults

Falhas de E/S estdo presentes e X = ao niimero de falhas de E/S presentes.

No caso de miltiplas falhas de E/S, o controlador indica a primeira falha reportada. A medida que cada falha de E/S é solucionada, o
niimero de falhas indicado diminui e a mensagem de falha de E/S indica a proxima falha comunicada.

Atue de acordo com a acdo especifica para o tipo de falha indicada.

Para detalhes sobre cada cddigo de falha de E/S, consulte Logix5000 Major, Minor, and I/0 Fault Codes Programming Manual,
publicacdo 1756-PM014.
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Mensagens de falhas graves

A mensagem Major Fault TXX:CXX na tela de status do controlador indica falha
grave. Tabela 50 lista os tipos de falha, c6digos e as mensagens associadas como
sao exibidos na tela de status.

Para descri¢oes detalhadas e os métodos de recuperagio sugeridos para falhas
graves, consulte Logix5000 Major, Minor, and I/O Fault Codes Programming
Manual, publicagio 1756-PM014.

Tabela 50 — Mensagens de status de falhas graves

Tipo Codigo Mensagem

1 1 Run Mode Powerup

1 60 Nonrecoverable

1 61 Nonrecoverable — Diagnostics Saved on CF Card
1 62 Nonrecoverable — Diagnostics and Program Saved on SD card
3 16 /0 Connection Failure
3 20 Chassis Failure

3 21

3 23 Connection Failure

4 16 Unknown Instruction
4 20 Invalid Array Subscript
4 2 Control Structure LEN or POS < 0
4 31 Invalid JSR Parameter
4 34 Timer Failure

4 42 Invalid JMP Target

4 82 SFC Jump Back Failure
4 83 Value Out of Range

4 84 Stack Overflow

4 89 Invalid Target Step

4 90 Invalid Instruction

4 91 Invalid Context

4 92 Invalid Action

4 990 User-defined

4 991

4 992

4 993

4 994

4 995

4 996

4 997

4 998

4 999
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Tabela 50 — Mensagens de status de falhas graves (Continuacao)

Tipo Codigo Mensagem

6 1 Task Watchdog Expired

7 40 Save Failure

7 | Bad Restore Type

7 Ly} Bad Restore Revision

7 L] Bad Restore Checksum

7 44 Failed to Restore Processor Memory

8 1 Keyswitch Change Ignored

n 1 Positive Overtravel Limit Exceeded

n 2 Negative Overtravel Limit Exceeded

n 3 Position Error Tolerance Exceeded

n 4 Encoder Channel Connection Fault

n 5 Encoder Noise Event Detected

n 6 SERCOS Drive Fault

N 7 Synchronous Connection Fault

n 8 Servo Module Fault

n 9 Asynchronous Connection Fault

11 10 Motor Fault

n " Motor Thermal Fault

N 12 Drive Thermal Fault

11 13 SERCOS Communications Fault

N 14 Inactive Drive Enable Input Detected

N 15 Drive Phase Loss Detected

11 16 Drive Guard Fault

N 32 Motion Task Overlap Fault

N 33 (ST Reference Loss Detected

12 32 Disqualified Secondary Controller Cycle Power
12 33 Unpartnered Controller Identified in New Primary Chassis
12 34 Keyswitch Positions of Primary and Secondary Controllers Mismatched
14 1 Safety Task Watchdog Expired

14 2 Error In Routine of Safety Task

14 3 Safety Partner Missing

14 4 Safety Partner Unavailable

14 5 Safety Partner Hardware Incompatible

14 6 Safety Partner Firmware Incompatible

14 7 Safety Task Inoperable

14 8 Coordinated System Time (CST) Not Found
14 9 Safety Partner Nonrecoverable Controller Fault
18 1 CIP Motion Initialization Fault

18 2 CIP Motion Initialization Fault Mfg

18 3 (IP Motion Axis Fault

18 4 CIP Motion Axis Fault Mfg
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Tabela 50 — Mensagens de status de falhas graves (Continuacao)

Tipo Codigo Mensagem

18 5 (IP Motion Fault

18 6 CIP Module Fault

18 7 Motion Group Fault

18 8 CIP Motion Configuration Fault
18 9 (IP Motion APR Fault

18 10 (IP Motion APR Fault Mfg

18 128 (IP Motion Guard Fault

Codigos de falha de E/S

O controlador indica falhas de E/S na tela de status em um destes formatos:
o Falhade E/S local: X #XXXX mensagem
o Falha de E/S ModuleName #XXXX mensagem
o Falha de E/S ModuleParent: X #XXXX mensagem

A primeira parte do formato ¢ usada para indicar a localizagio do médulo com
falha. A forma como o local ¢ indicado depende da configuragio de E/S e as
propriedades do médulo especificadas na aplicagio Logix Designer.

A tltima parte do formato, #XXXX message, pode ser usada para diagnosticar o
tipo de falha de E/S e as acoes corretivas potenciais. Para detalhes sobre cada
cddigo de falha de E/S, consulte Logix5000 Major, Minor, and I/O Fault Codes
Programming Manual, publicagao 1756-PM014.

Tabela 51 — Mensagens de falha E/S

Codigo Mensagem

#0001 Connection Failure
#0002 Insufficient Resource
#0003 Invalid Value

#0004 101 Syntax

#0005 Destination Unknown
#0006 Partial Data Transferred
#0007 Connection Lost
#0008 Service Unsupported
#0009 Invalid Attribute Value
#000A Attribute List Error
#0008 State Already Exists
#000C Object Mode Conflict
#000D Object Already Exists
#000E Attribute Not Settable
#000F Permission Denied
#0010 Device State Conflict
#0011 Reply Too Large
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Tabela 51 — Mensagens de falha E/S (Continuacao)

Codigo Mensagem

#0012 Fragment Primitive

#0013 Insufficient Command Data
#0014 Attribute Not Supported
#0015 DataToo Large

#0100 Connection In Use

#0103 Transport Not Supported
#0106 Ownership Conflict

#0107 Connection Not Found
#0108 Invalid Connection Type
#0109 Invalid Connection Size
#0110 Module Not Configured
#0111 RPI Out of Range

#0113 Out of Connections

#0114 Wrong Module

#0115 Wrong Device Type

#0116 Wrong Revision

#0117 Invalid Connection Point
#0118 Invalid Configuration Format
#0119 Module Not Owned

#011A Out of Connection Resources
#0203 Connection Timeout

#0204 Unconnected Message Timeout
#0205 Invalid Parameter

#0206 Message Too Large

#0301 No Buffer Memory

#0302 Bandwidth Not Available
#0303 No Bridge Available

#0304 ControlNet Schedule Error
#0305 Signature Mismatch

#0306 (CM Not Available

#0311 Invalid Port

#0312 Invalid Link Address

#0315 Invalid Segment Type
#0317 Connection Not Scheduled
#0318 Invalid Link Address

#0319 No Secondary Resources Available
#031E No Available Resources
#031F No Available Resources
#0800 Network Link Offline
#0801 Incompatible Multicast RPI
#0814 Data Type Mismatch
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Tabela 51 — Mensagens de falha E/S (Continuacao)
Codigo Mensagem
#FDO1 Bad Backplane EEPROM
#FD02 No Error Code
#FDO03 Missing Required Connection
#FD04 No CST Master
#FD05 Axis or GRP Not Assigned
#FD06 SERCOS Transition Fault
#FDO7 SERCOS Init Ring Fault
#FDO8 SERCOS Comm Fault
#FD09 SERCOS Init Node Fault
#FDOA Axis Attribute Reject
#FD1F E/S de sequranca
#FD20 No Safety Task
#FEO1 Invalid Connection Type
#FE02 Invalid Update Rate
#FE03 Invalid Input Connection
#FE04 Invalid Input Data Pointer
#FE0S5 Invalid Input Data Size
#FE06 Invalid Input Force Pointer
#FEO7 Invalid Output Connection
#FEO8 Invalid Output Data Pointer
#FE09 Invalid Output Data Size
#FEOA Invalid Output Force Pointer
#FEOB Invalid Symbol String
#FEOC Invalid Scheduled Personal Computer Instance
#FEOD Invalid Symbol Instance
#FEOE Module Firmware Updating
#FEOF Invalid Firmware File Revision
#FE10 Firmware File Not Found
#FET1 Firmware File Invalid
#FE12 Automatic Firmware Update Failed
#FET3 Update Failed — Active Connection
#FE14 Searching Firmware File
#FE22 Invalid Connection Type
#FE23 Invalid Unicast Allowed
#FFOO No Connection Instance
#FFO1 Path Too Long
#FF04 Estado invdlido
#FFO8 Invalid Path
#FFOB Invalid Config
#FFOE No Connection Allowed
Publicagdo Rockwell Automation 1756-UM0010-PT-P — Outubro 2014 193



ApéndiceA  Localizacdo de falhas do médulo

Indicadores de status do
controlador 1756-L7x

194

Os indicadores de status estao abaixo da tela de status no controlador. Eles
indicam o estado do controlador conforme descrito nestas tabelas.

Indicador RUN

Use a seletora

de modo na frente do controlador ou use o menu Controller Status

na aplica¢io Logix Designer para alterar o modo do controlador exibido pelo

indicador RUN.

Tabela 52 — Indicador RUN

Estado Descricao
Desligado 0 controlador estd no modo de programa ou teste.
Verde 0 controlador estd no modo Funcionamento.
permanente
Indicador force

O indicador Force mostra se as forgas de E/S estao habilitadas no controlador.

Tabela 53 - Indicador force

Estado Descricao
Desligado Nenhum tag contém valores de force de E/S.
Ambar As forcas de E/S estdo ativas (habilitadas), ainda que os valores de forcas de E/S possam ou ndo
permanente estar configurados.
Tenha cuidado se for instalar (adicionar) uma imposicao. Se instalar (adicionar) uma
force, ela tera efeito imediato.
Ambar Uma ou mais entradas ou enderecos de entrada foram forcadas para o estado energizado ou

intermitente

desenergizado, mas as forces ndo foram habilitadas.

Tenha cuidado se habilitar imposicoes de E/S. Se habilitar as imposicdes de E/S, todas
as imposicoes de E/S existentes também serao executadas.

Indicador SD

O indicador SD mostra se o cartio SD estd em uso.

Tabela 54 — Indicador SD
Estado Descricao
Desligado Nenhuma atividade estd ocorrendo com o cartdo SD.
\/erde . 0 controlador estd lendo ou gravando no cartao SD.
intermitente Néo remove o cartdo SD enquanto o controlador esté lendo ou gravando.
Verde permanente
Vermelho 0 cartdo SD ndo tem um sistema de arquivos valido.

intermitente

Vermelho sélido

0 controlador nao reconhece o cartdo SD.
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Indicadores de status
1756-L6x

Indicador 0K

O indicador OK mostra o estado do controlador.

Tabela 55 — Indicador 0K

Estado Descricao
Desligado Nenhuma alimentacdo estd sendo aplicada ao controlador.
Vermelho Uma das condigdes € verdadeira:

intermitente

= éum novo controlador, pronto para usar e precisa de um upgrade de firmware. Se uma
atualizacdo do firmware for necessdria, a tela de status exibe Firmware Installation Required.
Para atualizar o firmware, consulte Atualize o firmware do controlador na pagina 52.

«  éum controlador anteriormente usado ou em uso e ocorreu uma falha grave. Para detalhes
sobre as falhas graves recuperdveis e nao recuperdveis, consulte Logix5000 Major, Minor, and
1/0 Fault Codes Programming Manual, publicagdo 1756-PM014.

Vermelho sélido

Uma das condigdes é verdadeira:

« 0 controlador esta completando o diagndstico de energizacéo.

« A carga do capacitor no ESM estd sendo descarregado mediante a desenergizacdo.
« 0 controlador estd energizado, mas ndo pode ser operado.

« 0 controlador esta carregando um projeto para uma memdria ndo volatil.

Verde permanente

0 controlador estd operando normalmente.

Os controladores 1756-L6x tém indicadores de status na frente do controlador
que mostram o estado do controlador.

RUN

RN o

BATCJ [CJOK

FORCECT] [ 22 I Indicadores de status

REM PROG

Indicador RUN

Use a seletora de modo na frente do controlador ou use o menu Controller Status
na aplica¢io Logix Designer para alterar o modo do controlador exibido pelo

indicador RUN.

Tabela 56 — Indicador RUN

Estado Descricao
Desligado 0 controlador estd no modo de programa ou teste.
Verde permanente 0 controlador esta no modo Funcionamento.
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Indicador E/S

O indicador de E/S mostra o status dos mddulos de E/S no projeto do

controlador.

Tabela 57 — Indicador E/S

Estado

Descricao

Desligado

Uma das condigdes é verdadeira:

« Néo hé dispositivos na configuracao E/S do controlador. Se necessario, adicione os dispositivos
necessdrios a configuracdo E/S do controlador.

« 0 controlador ndo contém um projeto (a memdria do controlador estd vazia). Se tiver um
projeto preparado, faca o download dele para o controlador.

Verde
permanente

0 controlador estd se comunicando com os dispositivos em sua configuracdo E/S.

Verde
intermitente

Um ou mais dispositivos na configuragdo E/S do controlador nao esté respondendo. Para mais
informagdes, entre em comunicacdo com a aplicacdo Logix Designer para verificar a configuracdo
da ES do controlador.

Vermelho
intermitente

Ha uma falha do rack. Localize a falha do rack e substitua-o se necessario.

Indicador force

O indicador FORCE mostra se as forgas de E/S estao ativas ou habilitadas.

Tabela 58 — Indicador force

Estado

Descricao

Desligado

Uma das condigdes é verdadeira:
+ Nenhum tag contém valores de force de E/S.
« 0sforce de E/S estao inativos (desabilitados).

Ambar estavel

As forcas de E/S estdo ativas (habilitadas), ainda que os valores de forcas de E/S possam ou ndo estar
configurados.

Tenha cuidado se for instalar (adicionar) uma imposicao. Se instalar (adicionar) uma
force, ela tera efeito imediato.

Ambar
intermitente

Uma ou mais entradas ou enderecos de entrada foram forcadas para o estado energizado ou
desenergizado, mas as forces ndo foram habilitadas.

Tenha cuidado se habilitar imposicoes de E/S. Se habilitar as imposicoes de E/S, todas as
imposicoes de E/S existentes também serao executadas.

Indicador RS232

O indicador RS232 mostra se a porta serial estd em uso.

Tabela 59 — Indicador de status do RS232

Estado

Descri¢ao

Desligado

Nao hé atividade de conexao serial.

Verde
intermitente

Ha atividade na conexao serial.
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Indicador de bateria

O indicador BAT mostra a carga da bateria e se o programa esta sendo gravado.

Tabela 60 — Indicador de bateria

Estado Série do
controlador

Descricao

Desligado N/A

0 controlador é capaz de suportar meméria.

Verde A

0s controladores da série A nao usam este estado.

permanente B

voldtil durante a desenergizacao do controlador.

0 controlador da série B estd gravando o programa para a meméria interna ndo

Vermelho N/A

Uma das condigdes é verdadeira:

sélido «uma bateria ndo estd instalada.
« A bateria estd 95% descarregada e deve ser substituida.
Se o indicador estiver vermelho permanente antes de uma desenergizacdo, o
indicador permanecera vermelho enquanto o controlador estiver completando a
gravacdo do programa na memdria interna ndo volatil.
Indicador OK

O indicador OK mostra o estado do controlador.

Tabela 61 - Indicador OK

Estado

Descricao

Desligado

Nenhuma alimentacdo estd sendo aplicada ao controlador.

Vermelho intermitente

Uma das condicdes é verdadeira:

= éum novo controlador, pronto para usar e precisa de um upgrade de firmware.

«Eum controlador anteriormente usado ou em uso e ocorreu uma falha grave.
« 0 controlador estd passando por uma falha grave irrecuperdvel.

Vermelho permanente

« Uma falha grave irrecuperdvel ocorreu e o programa foi apagado da memdria.
« 0 controlador esta energizado, no modo diagndstico.
« 0 controlador estd energizado, mas ndo opera.

Verde permanente

0 controlador esta operando normalmente.

Verde intermitente

0 controlador esta armazenando ou carregando um projeto para ou da memdria nao volatil.

Se estiver usando um cartdo CompactFlash, deixe o cartdo no controlador até que
de status OK fique verde permanente.

oindicador
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Observacoes:
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Apéndice B

Historico de alteracoes

Tépico Pagina
1756-UMO0TN-EN-P, novembro de 2012 200
1756-UM001M-EN-P, fevereiro de 2012 200
1756-UMO01L-EN-P, novembro de 2011 200
1756-UMO001K-EN-P, maio de 2011 200
1756-UMO001J-EN-P, julho de 2010 201
1756-UMO001I-EN-P, janeiro de 2007 201
1756-UMO001H-EN-P, julho de 2008 201
1756-UM001G-EN-P, janeiro de 2007 201
1756-UMO001F-EN-P, maio de 2005 201
1756-UMO01E-EN-P, agosto de 2002 202
1756-UMO001D-EN-P 202
1756-UMO001C-EN-P, junho de 2001 202
1756-UM001B-EN-P, novembro de 2000 202

Este apéndice resume as revisoes deste manual. Faga referéncia a este apéndice se
vocé precisar de informagdes para determinar quais alteragdes foram feitas em
varias revisoes. Isso pode ser especialmente til se vocé decidiu fazer upgrade de
seu hardware ou software com base em informagoes adicionadas as revisoes
anteriores deste manual.
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1756-UMOOTN-EN-P,
novembro de 2012

1756-UMO0TM-EN-P,
fevereiro de 2012

1756-UMOO1L-EN-P,
novembro de 2011

1756-UMO01K-EN-P,
maio de 2011

200

Alteracao

A aplicagdo Studio 5000™ Logix Designer é a reformulagdo de marca do software RSLogix™ 5000.

A declaracdo de atencdo foi adicionada a secdo sobre a instalacdo do ESM.

0 posicionamento integrado foi adicionado as op¢des de controle de posicionamento.

A secdo sobre as propriedades ampliadas foi adicionadas.

Alteracao

0 texto sobre o cabo USB foi adicionado.

As informagdes sobre o médulo de armazenamento de energia que estao relacionadas a sequranca e controladores de
temperaturas extremas foram adicionadas.

As partes ndo incluidas com o controlador 1756-L6x foram adicionadas.

A comunicagdo de taxa de dados dupla (DDR) referente ao controlador 1756-L7x foram adicionadas.

Asinformacdes sobre os racks e controladores 1756-L71, 1756-L73XT, bem como a versao alterada para os controladores
1756-L72, 1756-L73, 1756-L74 e 1756-L75 foram adicionadas.

As restricdes de atualizacao foram adicionadas.

As informagdes sobre operado de troca de modo no controlador foram adicionadas.

0 modo do controlador pode ser alterado na aplicagao Logix Designer.

0s joules de 1756-ESMNSE foram alterados de 200 a 40.

As informagdes sobre os recursos do controlador ControlLogix para 0 1756-L71 foram adicionadas.

As op¢des de memoria do 1756-L71 e do 1756-L73XT foram adicionada.

Informagdes sobre a comunicagdo de taca de dados dupla (DDR) foram adicionadas.

As informagdes sobre o rack 1756-A7XT foram adicionadas.

As informagdes sobre o indicador de status OK vermelho intermitente para falhas irrecuperdveis foram adicionadas.

Alteracao

Taxa de liberacdo da energia armazenada no 1756-ESMNSE foi adicionada.

Instrugdes para desinstalar o ESM foram adicionadas.

Alteracao

As informagdes sobre os controladores 1756-L72 e 1756-L74 foram adicionadas.

As informagdes sobre a série A para os controladores 1756-L72 e 1756-L74 foram adicionadas.

As informagdes sobre o tamanho da meméria dos controladores 1756-L72 e 1756-L74 foram adicionadas.

01756-L72 e 0 1756-L74 foram adicionados a lista de controladores que suportam redundancia.

As informagdes sobre os sistemas redundantes e a rede EtherNet/IP foram adicionadas.

Publicagdo Rockwell Automation 1756-UM0010-PT-P — Outubro 2014



Histdrico de alteracbes ~ Apéndice B

1756'UM001J'EN'P, Alteracdo

jUIhO de 2010 Adicionadas informacdes de instalacdo do 1756-L6x e 1756-L7x.

As informacdes para identificar e descrever as tarefas de partida comum executadas com os controladores ControlLogix
foram adicionadas.

0s exemplos de configuracdo do ControlLogix, as informacdes de projeto do sistema e as descricdes de recursos do
controlador foram atualizadas para incluir os controladores 1756-L7x, assim como as op¢des de memdria disponiveis
para incluir as informagdes sobre o 1756-L7x e os recursos da CPU do controlador ControlLogix.

As informagdes foram reformatadas para facilitar o entendimento sobre as redes de comunicagdo e os recursos
adicionais foram atualizados.

As informagdes especificas sobre o uso da comunicagdo serial foram inseridas e reformatadas.

As informagdes sobre as conexdes do controlador foram reformatadas.

Foi inserida uma lista de mddulos e dispositivos que podem ser adicionados enquanto estiver on-line com a aplicagdo
Logix Designer, as consideracdes sobre a rede ControlNet que devem ser feitas ao adicionar médulos ou dispositivos
enquanto estiver on-line foram atualizadas, as consideragdes sobre a rede EtherNet/IP que devem ser feitas ao adicionar
médulos ou dispositivos enquanto estiver on-line foram atualizadas.

As informagdes sobre movimento e referéncias relacionadas ao controlador de combinagao 1756-L60MO03SE foram
atualizadas e os grdficos foram reformatados e adicionados.

As informagdes sobre redundancia foram corrigidas e as informagdes sobre a certificacdo SIL2 e configuracdes foram
atualizadas.

As informagdes sobre o indicador de status e a tela de status do 1756-L7x foram adicionadas.

1756'UM001 I'EN'P, Alteracdo

janeiro de 2007 Novas informages sobre transmissao em portas seriais foram adicionadas.

As informagdes sobre redundancia foram atualizadas.

As informagdes sobre bateria foram atualizadas.

As informagdes sobre movimento na EtherNet/IP foram adicionadas e atualizadas.

1756'UM001 H'EN'P, Alteracao

jUIho de 2008 Novas informagdes sobre o controlador 1756-L65 foram adicionadas.

Novas informacdes sobre o cartdo 1784-CF128 CompactFlash foram adicionadas.

1756'UM001 G'EN'P, Alteracao

janeiro de 2007 As informacbes sobre o controlador 1756-L64 ControlLogix foram adicionadas.

As informagdes sobre as instrugdes Add-On foram adicionadas.

A secdo Selecao da porcentagem de atraso do sistema foi atualizada.

A secdo Adicao de eixos foi atualizada.

A secdo Obtencdo de informagdes sobre o eixo foi atualizada.

1756-UM001 F-EN-P’ Nenhuma alteragio documentada.
maio de 2005
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1756-UMO001E-EN-P,
agosto de 2002

1756-UM001D-EN-P

1756-UM001C-EN-P,
junho de 2001

1756-UMO001B-EN-P,
novembro de 2000

202

Alteracao

As informacdes sobre a vida Gtil da bateria 1756-BA1 usada em um controlador ControlLogix5563 foram adicionadas.

As informagdes sobre o médulo da bateria 1756-BATM ControlLogix foram adicionadas.

Revisdo nao publicada.

Alteracao

A secdo Configuracdo de um médulo EtherNet/IP foi adicionada.

A secdo Download e comunicagdo em uma rede EtherNet/IP foi adicionada.

A secdo Comunicacdo com 0 1756 1/0 em uma rede EtherNet/IP foi adicionada.

A secdo Comunicacdo com 0 1794 1/0 em uma rede EtherNet/IP foi adicionada.

A secao Comunicacdo com outro controlador em uma rede EtherNet/IP foi adicionada.

A secdo Comunicagdo com um terminal PanelView em uma rede EtherNet/IP foi adicionada.

A secdo Comunicacdo com um projeto RSView™32 em uma rede EtherNet/IP foi adicionada.

A secdo Adicao de mddulos de E/S foi adicionada.

A secao Criacdo de aliases foi adicionada.

A secdo Programacdo da rede ControlNet foi adicionada.

A secdo Comunicacdo com outro controlador em uma rede DH-foi adicionada.

A secao Roteamento das mensagens do PLC-5 ou do SLC 500 provenientes de uma rede DH-+.

A secdo Estimativa do tempo de execucdo foi adicionada.

A secdo Estimativa do uso da meméria foi adicionada.

A secao Determinacdo de quando os dados sdo atualizados foi adicionada.

Alteracao

A seco Configuracdo de um médulo 1756-ENET foi adicionada.

A secdo Download e comunicagao em uma rede EtherNet foi adicionada.

A secdo Comunicacdo com 0 1756 1/0 em uma rede EtherNet foi adicionada.

A secdo Comunicacdo com outro controlador em uma rede EtherNet foi adicionada.

A secdo Comunicagdo com outro controlador em uma rede DH-485 foi adicionada.

A secdo Estimativa da vida dtil da bateria foi adicionada.

A secdo Estimativa do tempo de execucdo (nimeros atualizados) foi adicionada.
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1756-BA1
armazenamento 77
compatibilidade do controlador 72
pecas do controlador 35
verifique o nivel 72
1756-BA2
armazenamento 77
compatibilidade do controlador 72
estime a vida dtil 75
pecas do controlador 35
verifique o nivel 72
vida util apds a adverténcia 76
1756-BATA
compatibilidade do controlador 72
1756-BATM
bateria 74
compatibilidade do controlador 72
pecas do controlador 35
1756-CN2
usos 91
1756-CN2R
usos 91
1756-CN2RXT
usos 91
1756-CNB
usos 91
1756-CNBR
usos 91
1756-CP3
pecas do controlador 35
1756-DHRIO
usos

E/S remota 95, 97
via de comunicagdo 96

1756-DHRIOXT
usos 95, 97
1756-DNB
usos 94
1756-EN2F
usos 87
1756-EN2T
usos 87
1756-EN2TR
usos 87
1756-EN2TRXT
usos 87
1756-EN2TSC
usos 87
1756-EN2TXT
usos 87
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usos 87
1756-ENBT
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ESM 30
pecas do controlador 21
1756-ESMCAPXT
ESM 30
1756-ESMNRM 30
ESM 30
pecas do controlador 22
1756-ESMNRMXT
ESM 30
1756-ESMNSE
ESM 30
pecas do controlador 22
1756-ESMNSEXT
ESM 30
1756-EWEB
usos 87
1756-1F8H
usos 100
1756-L6x
(PU 83
driver serial 50
indicador BAT 197
indicador de E/S 196
indicador FORCE 196
indicador OK 197
instalacdo
bateria, desinstalar 39
bateria, instalar 39
cartao CompactFlash, remogao 36
no rack 42
opcdes de memoria 83
porta serial 49
RS232
indicador 196
porta 102
1756-L7x
(PU83
indicador FORCE 194
indicador OK 195
indicador SD 194
indicadores de status 194, 195
instalacdo
cartao SD, instalar 25
cartdo SD, remogdo 26
chave 24
ESM, desinstalar 28
no rack 23
opcdes de memdria 83
pegas
inclusas 21
taxa de dados dupla (DDR) 45, 88
taxa de dados dupla (DDR)taxa de dados
dupla (DDR)
1756-L7x 45, 88
tela de status 186
1756-L7xXT
controlador de temperatura extrema 30
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1756-N2 128
1756-N2XT 128

1756-RI0

usos 97
1784-SD1 22

armazenar no 65

carregar do 68

cartdo SD 21
1784-SD2

armazenar no 65

carregar do 68

pecas do controlador 22
1788-CN2DN

usos 94
1788-CN2FFR

usos 99
1788-EN2DNR

usos 94
1788-EN2FFR

usos 99

A

adicionar

E/S distribuida 133

E/Slocal 128

E/S remota 130
ajuste

driver serial 50
aplicacao

elementos 147

redes e 85
aplicacao Logix Designer

instrucao Add-On 159

programa 151

rotina 154

tags 155

tarefas 148
armazenamento

bateria 77
armazenar

no cartdo de memdria 65
arquivo de script

erro 55
ASCIl 112
atualizacao

determine a frequéncia 141
AutoFlash

upgrade 56

bateria

1756-BA2

estime 75
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agendar 73
armazenamento 77
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compatibilidade 72
desinstalar 39
instalar 39
substituicdo 73
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cache
mensagens
sobre 122
opgdes de mensagem 122
calcule
uso da conexdo 123
caminho
definir
comunica¢do 58
carregar
do cartdo de memoria 68
cartao CompactFlash
armazenar no 65
carregar do 68
instalagdo 36
outras tarefas 70
remoc¢do 36
cartao de memdria
armazenar no 65
carregar do 68
outras tarefas 70
cartao SD
1784-5D1 21
armazenar no 65
carregar do 68
instalar 25
outras tarefas 70
remogao 26
certificado de seguranca
erro 55
chave
chave do controlador 1747-KY 21
inserir 24
chave do controlador 1747-KY
chave 21
codificacao eletronica
sobre 84
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bateria 72
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DH-485 rede 110

Foundation Fieldbus 99

HART 100
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Remote 1/0 97
Comunicagao de servigo 165

conecte
DH-485 rede 110
conexao
calcule o uso 123
DeviceNet
rede 94
EtherNet/IP 88
rede 88
exemplo 124
local 123
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nao programavel
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produzir/consumir
necessario 121
programdvel
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configuracao
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controlador
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cartdo CompactFlash, remocéo 36
driver serial 50
inserir no rack 42
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bateria e 72
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bateria
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conexoes
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download 59
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vida util da bateria 75
firmware 52
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monitor
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programa 151
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ControlLogix
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ControlLogix

local 127
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fase do equipamento
instrucdo 174
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fatia de tempo de atraso do sistema 165
configuragdo 166
firmware
certificado de sequranga, erro 55
controlador 52
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upgrade
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HART. Consulte Highway Addressable Remote
Transducer.

Highway Addressable Remote Transducer 100
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Suporte Rockwell Automation

A Rockwell Automation fornece informagdes técnicas na web para ajuda-lo a usar nossos produtos.
Em http://www.rockwellautomation.com/support vocé poe encontrar observagoes técnicas e de aplicagao,
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Para mais informagdes, entre em contato com seu distribuidor local ou representante Rockwell Automation, ou visite

http://www.rockwellautomation.com/services/online-phone.
Assisténcia na Instalacao

Se surgir algum problema nas primeiras 24 horas de instalagao, revise as informagoes deste manual. E possivel entrar em
contato com o suporte ao cliente para obter ajuda para ligar o produto e coloci-lo em operagao.

Estados Unidos ou Canadd 1.440.646.3434

Fora dos Estados Unidos ou Canada | Use o Worldwide Locator em http://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/support/overview.page, ou entre em contato
com seu representante local Rockwell Automation.

Retorno de Satisfacao de Produtos Novos

A Rockwell Automation testa todos os seus produtos para assegurar que estejam funcionando perfeitamente quando
deixam as instalagoes industriais. Porém, se o seu produto nio estiver funcionando e precisar ser devolvido, siga esses

procedimentos.

Estados Unidos Entre em contato com seu distribuidor. £ necessério fornecer o niimero de caso fornecido pelo Suporte ao Cliente (ligue para o nimero de
telefone acima) ao distribuidor para concluir o processo de devolugao.

Fora dos Estados Unidos Entre em contato com um representante Rockwell Automation local para obter informacdes sobre o procedimento de devolucdo de
produto.

Feedback sobre a documentacao

Seus comentdrios irdo ajudar-nos a melhor atender suas necessidades. Se tiver quaisquer sugestoes sobre como melhorar esta

documentacio, preencha este formulario, publicagio RA-DU002, disponivel em http://www.rockwellautomation.com/
literature/.

A Rockwell Automation mantém informagdes atuais ambientais do produto em seu site em
http://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/about-us/sustainability-ethics/product-environmental-compliance.page.

www.rockwellautomation.com

Sede Mundial para Solugdes de Poténcia, Controle e Informagio

Américas: Rockwell Automation, 1201 South Second Street, Milwaukee, W1 53204-2496 USA, Tel: (1) 414.382.2000, Fax: (1) 414.382.4444
Europa/Oriente Meédio/Africa: Rockwell Automation NV, Pegasus Park, De Kleetlaan 12a, 1831 Diegem, Bélgica, Tel: (32) 2 663 0600, Fax: (32) 2 663 0640
Asia-Pacifico: Rockwell Automation, Level 14, Core F, Cyberport 3, 100 Cyberport Road, Hong Kong, Tel: (852) 2887 4788, Fax: (852) 2508 1846

Brasil: Rockwell Automation do Brasil Ltda., Rua Comendador Souza, 194—Agua Branca, 05037-900, Sio Paulo, SP, Tel: (55) 11.3618.8800, Fax: (55) 11.3618.8887, www.rockwellautomation.com.br
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