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VRP-M STP Systemiibersicht

Applikation

(D) Reglerplattform

(2) Drucksensoren

(3 Klappenantriebe

oy
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VAV / CAV

-

STP (Druck)

Zu- / Abluftsysteme

-

Absauganlagen °

Kanal- / Strangdruck °

Antriebsvarianten Standardantrieb oder Schnelllaufer
Federriicklaufantrieb mit Notstellung AUF oder ZU

(siehe Klappenantriebe)

Sensorvarianten statisch oder dynamisch (siehe Drucksensoren)

Optimiser-Funktion

fur energieeffiziente o)

Ventilatorregelung

Stufensteuerung °

Stetige Ansteuerung °

Lokale Zwangsfunktionen ZU / Vinin / Vinig / Vinax | AUF [ZU / Proin / Prmax / Motor Stop / AUF

Buseinbindung

MP-Bus (MP-Partner-Systeme), LONWORKS, KNX, Modbus, BACnet,

COU24-A-MP
VRP-M
VAV / CAV ‘ STP
Speisung AC/DC 24 V
Ansteuerung Fiihrungsgrésse 0/2..10V,0/4..20 mA
Rickmeldung Istwert Volumenstrom0/2...10V \ Ap0/2..10V

Tools

PC-Tool VRP-M-Modul, Service-Tool ZTH-GEN

Optimiser kompatibel

passende Gateways

UK24LON, UK24EIB, UK24MOD, UK24BAC

passende MP-Master

DDC-Systeme von Belimo MP-Partner, COU24-A-MP

VFP-100 VFP-300 VFP-600 VFD3
Messprinzip statisch statisch statisch dynamisch
Druckbereich 0...100 Pa 0...300 Pa 0...600 Pa wahlbar 0 ...
100/300/600 Pa 5

Komfortbereich [
Staubhaltige Luft staubhaltig bis stark staubhaltig 2) staubhaltig 2)
Korrosive Medien korrosive Luft 3) 4
Anschluss integrierte Kabel- / Steckereinheit, passend zu VRP-M

NM24A-V-ST | LMQ24A-SRV-ST NMQ24A-SRV-ST|  SF24A-V-ST
Funktion Standard Schnelllaufer Schnelllaufer Federrlicklauf
Drehmoment 10 Nm 4 Nm 8 Nm 20 Nm
Laufzeit 110...150 s 25s 4s 150 s
Notfunktion AUF oder ZU
Anschluss integrierte Kabel- / Steckereinheit, passend zu VRP-M

1) Einschrénkung: Optimiser-Funktion erfordert Antrieb mit Standardlaufzeit, Schnellldufer sind nicht zulassig.

2) Sensortypunabhangig muss der Staukérper (Boxenbauteil) zyklisch geprtift und ggf. gereinigt werden.

3) Die VAV-Box (Staukdrper usw.) muss dem Medium entsprechend ausgewahlt werden. Die Vertraglichkeit
der Sensormaterialien ist zu priifen (siehe Technische Daten VFP-.. und VFD3).

4) Kanalreinigungsmittel und Kanaldesinfektionsmittel vertraglich.

5) Wirkdruckmessung bis 500 Pa.
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Steckerfertige Systemlésung fiir Strang-

und Kanaldruckanwendungen mit Standard-

und schnelllaufenden VAV-Antrieben

Ansteuerung:

DC2..10V/0..10V oder Bus

Integration in

« DDC-Regler mit MP-Schnittstelle
+ EIB-Konnex-, Modbus- und BACnet-

Systeme
+ LONWORKS®-Systeme

+ Diagnosebuchse fiir Service- und PC-Tool

Kurzbeschreibung

Anwendung

Einsatzbereich

Funktion

Systembeschreibung VRP-M STP

Systemkomponenten

Regler

Adaptiver Digital-PID-Differenzdruckregler VRP-M Seiten 5 bis 22

Sensoren

Sensoren mit statischer Wirkdruckmessung
— VFP-100, Messbereich 0 ... 100 Pa
— VFP-300, Messbereich 0 ... 300 Pa

— VFP-600, Messbereich 0 ... 600 Pa Seiten 23 und 24
Sensor mit dynamischer Wirkdruckmessung fir Komfortanwendungen

— VFD3, Messbereich einstellbar 0 ... 100 / 300 / 600 Pa Seiten 25 und 26
Antriebe

— Standardantrieb NM24A-V-ST
— Schnelllaufer LMQ24A-SRV-ST und NMQ24A-SRV-ST
— Federrlicklaufantrieb mit Notstellfunktion SF24A-V-ST Seiten 27 bis 34

Die steckerfertige Systemldsung bildet ein effizientes Regelsystem fiir Uber-/Unterdruck-
Regelkreise in Strang- oder Kanalanwendungen.

Inhouse-Anwendungen mit neutraler, verschmutzter oder leicht aggressiver Luft
(Vertraglichkeitspriifung der Luft ist unumganglich, siehe «Technische Daten» der
VFP-...-Sensoren, Seite 23).

Die am statischen Druckflhler anliegende Druckdifferenz dient als Istwert x fir den adaptiven
PID-Druckregler. Dieses Signal (0 ... 100 % Pnom) ist am VRP-M STP Regleranschluss U5 als
Analogsignal abgreifbar. Die Umschaltung von Unter- bzw. Uberdruckregelungen erfolgt durch
entsprechendes Belegen der Druckfiihleranschliisse.

Der Istwert x wird mit dem am Druckregler eingestellten Sollwert w verglichen und der
angeschlossene Antrieb entsprechend der resultierenden Regelabweichung angesteuert.

Der VRP-M STP Regler kann der Funktion entsprechend als Konstantregler (Pmin / Pmax)
oder Uber den Fiihrungseingang w mit einem 0 ... 10 /2 ... 10 V-Signal stetig, im Bereich
Pmin ... Pmax, angesteuert werden. Fiir spezielle Applikationen stehen Steuereingédnge mit den
Funktionen AUF/ZU/Motor Stopp zur Verfligung.

Uber den MP-Bus-Anschluss kann der VRP-M STP in ein MP-System eingebunden werden.
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VRP-M STP
Sicherheitshinweise

Systemmerkmale

Regelverhalten
Druckmessung
Klappenantriebe

Optimale abgestimmte Komponenten
STP - Variabler Druckbereich
STP - Konstanter Druck

Busfunktion

Diagnose-Tool

. 4
Systembeschreibung BEL' MO

+ Die VRP-M-Systemldsung darf nicht fiir Anwendungen ausserhalb des spezifizierten
Einsatzbereiches, insbesondere nicht in Flugzeugen und jeglichen anderen
Fortbewegungsmitteln zu Luft, verwendet werden.

+ Fiir die VRP-M-Systemldsung sind ausschliesslich von Belimo dafiir freigegebene
Komponenten zugelassen.

+ Die Geréatekonfiguration und deren Einstellungen sind Bestandteil der Systemlésung des
Boxen-Herstellers (OEM) und diirfen ohne sein Einverstandnis nicht verédndert werden.
Anderungen kénnen den Betrieb beeintrachtigen oder zu Schiden an der Anlage oder an
Personen fiihren!

+ Bei der Planung und vor dem Einsatz der VRP-M-Systemlésung sind vorgéangig:

— die Vertraglichkeit der Drucksensoren mit dem zu regelnden Medium zu priifen,
- die Angaben des Klappenherstellers (Bauart, Einbauort) zu konsultieren und
— die értlichen Vorschriften zu berticksichtigen.

+ Anwendungen mit schnelllaufendem Antrieb LMQ24A-SRV-ST oder NMQ24A-SRV-ST:
Beim erstmaligen Einschalten der Speisespannung oder nach Betatigen der Drucktaste
«Adaption», fahrt der Antrieb in den oberen und danach in den unteren Anschlag. Nach
diesem Vorgang féahrt er auf die vom System benétigte Stellung. Wahrend diesem Vorgang ist
die VRP-M Regelfunktion nicht im Betrieb.

+ Beim Betrieb der VRP-M-L6sung in einem Bussystem miissen die Zykluszeiten des
MP-Busses und des libergeordneten Systems beriicksichtigt werden.

+ Der Klappenhersteller (OEM) ist fiir korrekte Montage und Einstellungen der
VRP-M-Systemldsung und die Gesamtgenauigkeit verantwortlich. Bei Bestellung von
Ersatzgeraten werden diese beim OEM werkseitig der Anlage entsprechend konfiguriert. Die
VRP-M-Systemlésung wird daher ausschliesslich iiber den OEM-Kanal vertrieben.

Adaptiver Digital-PID-Druckregler (siehe «Systemkomponenten», Seite 3).
Belimo Drucksensoren (siehe «Systemkomponenten», Seite 3).
Belimo VAV-Klappenantriebe (siehe «Systemkomponenten», Seite 3).

Die Lésung besteht aus den optimal aufeinander abgestimmter Komponenten, die deshalb
nur in der von Belimo spezifizierten und vom Klappenhersteller gewahlten Regler-Sensor-
Antriebskombination betrieben werden diirfen (siehe «Systemkomponenten», Seite 3).

Variabler Druckbereich Uber stetige Flihrungsgrésse, z.B. von DDC-Regler oder Busbetrieb.
Das Fihrungssignal fir den Arbeitsbereich Pmin ... Pmax kann wie folgt eingestellt werden:
DC2..10/0...10 V oder Busbetrieb

Konstantdruckanwendungen mit Betriebstufen (Relais-, Schalterkontakte).
Die folgenden Betriebsstufen stehen zur Verfligung: ZU / Pmin / Pmax / Motor Stopp / AUF /
Busbetrieb

Bis zu acht Belimo MP-Geréate (VRP-M / VAV-Compact / Klappenantrieb / Ventil) kénnen Gber
den MP-Bus angeschlossen und in folgende Systeme eingebunden werden:

— DDC-Regler mit integriertem MP-Busprotokoll

— EIB-Konnex-System mit Belimo Interface UK24EIB

— LONWORKS®-System mit Belimo Interface UK24LON

— Modbus-System mit Gateway UK24MOD

— BACnet-System mit Gateway UK24BAC

Siehe «Bussystem», Seiten 20 bis 22.

PC-Tool VRP-M-Modul, ZTH-GEN, steckbar am VRP-M oder via externen Kabelanschluss.
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Adaptiver Digital-PID-Druckregler
fiir VRP-M-Systemlésungen
« Ansteuerung: 0...10/2... 10 V oder

MP-Bus

- Diagnosebuchse fiir Service- oder

PC-Tool

Technische Daten

Elektrische Daten

Funktionsdaten

Sicherheit

Abmessungen / Gewicht

Technisches Datenblatt VRP-M

Nennspannung AC 24V, 50/60 Hz
DC24V
Funktionsbereich AC +20% / DC +10%

Leistungsverbrauch Betrieb

Dimensionierung

1,1 W (inkl. Sensor VF.., ohne Stellantrieb)
2,6 VA (inkl. Sensor VFP.., ohne Stellantrieb)

Anschluss Antrieb
Drucksensor
Klemmen1...7
VRP-M-Tool

Stecker 6-polig
Stecker 4-polig
Schraubklemmen 7-polig, 0,5 mm2 ... 1,5 mm?2
Stecker 3-polig

Flhrungssignal w (Klemme 3)
Bereich: Pmin ... Pmax

Eingangswiderstand >200 kQ
-DCO0..10/2..10 V oder
—0..20/4...20 mA (mit 500 Q Widerstand)

Istwert U5 (Klemme 5)
Bereich 0 ... 100% Pnom

DCO..10/2..10V, max. 5 mA

Betriebsstufe AUF — z1 (Klemme 6)

AUF, Eingangswiderstand >300 kQ

STP Betriebsstufen z2 (Klemme 7)

ZU / Pmin / Motor Stopp / Pmax
Kontaktstrom <1 mA

Regelverhalten

PID, adaptiv

Regeltoleranz

+5% von Pnom

Einstellbereiche Pnom

Pmax
Prmin )

Nenndruck (sensorabhéngig)

30 ... 100% des Sensorbereiches
30 ... 100% von Pnom

0...100% von Pnom

LED-Anzeige

AC/DC 24 V-Speisung
Druck zu hoch / zu tief, Nullpunkt VFP-..Sensor

Busfunktion MP (Klemme 4) 2)
Adresse im Busbetrieb
Funktionalitat

MP 1 ... 8 (klassischer Betrieb: PP)
einstellbar VRP-M-Tool und Adressiertaste
Slave

Bedienung / Service VRP-M-Tool

Schutzklasse Il Schutzkleinspannung

Schutzart IP42

EMV CE geméss 2004/108/EG
Wirkungsweise Typ 1 (EN 60730-1)
Umgebungstemperatur 0..+50°C

Lagertemperatur —20 ... +80°C

Umgebungsfeuchte 5 ... 95% r.H., nicht kondensierend (EN 60730-1)
Wartung wartungsfrei

Abmessungen siehe «Abmessungen» auf Seite 35
Gewicht ca. 250 g (ohne Sensor)

1) siehe «Schleichmengenbegrenzung und minimale Einstellgrenze», Seite 10

2) siehe «Busbetrieb», Seiten 20 bis 22
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Adaptiver Druckregler BEL' M 0

Sicherheitshinweise

insbesondere nicht in Flugzeugen und jeglichen anderen Fortbewegungsmitteln zu Luft,
verwendet werden.

+ Das Gerat enthalt keine durch den Anwender austauschbaren oder reparierbaren Teile.

+ Der Boxenhersteller (OEM) ist fiir korrekte Montage und Einstellungen des VRP-M-Reglers
und die Gesamtgenauigkeit der Box verantwortlich. Bei Bestellung von Ersatzgeréten werden
diese beim OEM werkseitig der Anlage entsprechend konfiguriert. Der VRP-M-Regler wird
daher ausschliesslich iber den OEM-Kanal vertrieben.

« Das Gerat enthalt elektrische und elektronische Komponenten und darf nicht als
Haushaltmiill entsorgt werden. Die értliche und aktuell giiltige Gesetzgebung ist zu beachten.

ﬁ + Der Regler darf nicht fiir Anwendungen ausserhalb des spezifizierten Einsatzbereiches,

Anwendung
Der VRP-M bildet mit einem Drucksensor VFP-.. / VFD3 und einem Klappenantrieb ein
Regelsystem fur Druckregelungen.
Weitere Informationen unter «Systembeschreibung VRP-M», Seiten 3 und 4
Elektrische Anschliisse

Frontplatte

Anschlussklemmen 1 ... 7

Speisung und Ansteuerung Steckanschluss

Klappenantrieb

Steckanschluss
Drucksensor

Diagnosebuchse Service- / PC-Tool

Belegung Anschlussklemmen1..7 AC2
2 —— VAV-Fiihrungssignal Pmin ... Pmax
< PP/MP-Kommunikation

—» Istwert Volumenstrom 0 ... 100% Prom
— Betriebsstufe AUF

—— CAV-Betriebsstufe ZU / Pyin / Motor Stopp / Pmax

[112]3]4]5[6]7]
Ll * wMPU5 z1 22

LED-Anzeige und Adressiertaste

PWR |LEDgrin |LED Ein: LED Aus:
— Speisung AC/DC 24 Vi.0. | — Speisungsausfall
— Gerat funktionsbereit — Gerat defekt
blinkend — bei gedriicktem Set-Taster bei MP-Adressierung

V+ LED rot LED Ein:

— Druck > Sollwert = Klappe schliesst oder ist geschlossen
V- LED rot LED Ein:

— Druck < Sollwert = Klappe 6ffnet oder ist gedffnet
Ap>0|LEDgelb | Nullpunktabgleich Drucksensor VFP-..

(Vorgang siehe Seite 9)

Set Taster fir Zuweisung der MP-Adresse im Busbetrieb
(Vorgang siehe Seite 22)
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VRP-M

Elektrische Installation

Anschlussschemas STP
Stetiger Betrieb

Konventioneller Betrieb:
Funktionsbeschreibung wie Ansteuerprioritat
siehe Seiten 11 und 12

Hinweise

— Speisung (ber Sicherheitstransformator! A

— Es wird empfohlen, die Anschlisse 1 und 2
(AC/DC 24 V) sowie 4 (MP-Signal) auf
zugéngliche Klemmen (Etagenverteiler,
Schaltschrank usw.) zu flihren, damit der
Zugang mit dem VRP-M-Tool fiir Diagnose- und
Servicearbeiten méglichst einfach ist.

Adaptiver Druckregler

Beispiel 1:
Mit analogem Flhrungssignal

1 ~ AC24V
- + DC24V

¢ Fiihrungseingang w
0..10/2...10/einstellbar

<> PP/MP-K

> Istwert U5
0..10/2...10/ einstellbar

|— I_<- Steuereingang z1/z2

2 34567 VRP-M
~ w MP U5 z1 22
+

oy
BELIMO

Beispiel 2:
DC 0 ... 10 V mit Absperrung (ZU)
1~ AC24V
- + DC24V
_, Fihr w
v 0..10
ZU (Absperrung)
<> PP/MP.
P Istwert
U50...10

VRP-M
LM../ NM../ SF.. LM../NM../ SF..
Beispiel 3:
DC 0 ... 10 V mit Absperrung / Parallelansteuerung
1 ~ AC24V
- + DC24V
1
ZU (Absperrung)

LM../NM../ SF..

Bus-Betrieb:
Funktionsbeschreibung siehe Seiten 20 bis 22

Beispiel 4:
Mit Busansteuerung

1~ AC24V
- + DC24V

LM../NM../ SF..

LM../NM../ SF..

Beispiel 5:
Applikationsbeispiel: MP mit Absperrung (ZU)

1l ~ AC24V
- + DC24V

ZU (Absperrung)

34567 VRP-M
w MP U5 z1 z

=
+ N

VRP-M

LM../NM../ SF.. Tool

www.belimo.eu
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VRP-M Adaptiver Druckregler

Elektrische Installation

Anschlussschemas STP
Konstantdruckbetrieb

Hinweise A

— Speisung Uber Sicherheitstransformator!

— Es wird empfohlen, die Anschlisse 1 und 2 (AC/
DC 24 V) sowie 4 (MP-Signal) und 5 (U5-Signal)
auf zugéngliche Klemmen (Etagenverteiler,
Schaltschrank usw.) zu flihren, damit der
Zugang mit dem VRP-M-Tool fiir Diagnose- und
Servicearbeiten méglichst einfach ist.

Funktionsbeschreibung siehe Seiten 10 und 11

(Fortsetzung)
Beispiel 1:

1~ AC24V
- + DC24V

v

Prin —

Motor Stopp *
Prax

AUF

<> PPIMP-K

y, Istwert Us
>

0..10/2...10/ einstellbar

LM../NM../SF..

" Funktion steht bei DC 24 V-Speisung nicht zur

Verfligung.

Beispiel 2:

oy
BELIMO

Vmin - Vmax - AUF

1~ AC24V
- + DC24V

Prin

Prmax

AUF (Klappe offen)

PP/MP-Kommunikation

5, Istwert U5

" 0..10/2...10/ einstellbar

LM../NM../SF..
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VRP-M

Inbetriebnahme

Voraussetzungen

Ablauf

Klappenantrieb Drehwinkeladaption

Hinweis

Schnelllaufende Klappenantriebe
LMQ24A-SRV-ST und NMQ24A-SRV-ST

Nach Betétigung der Getriebeausrasttaste wird
eine Synchronisation ausgeftihrt, d.h., der Antrieb
féhrt ZU und retour auf die Sollposition.

Statischer Drucksensor VFP-..
Nullpunktabgleich

Hinweis
Statische Drucksensoren VFP-..

Bei einer von der senkrechten Lage
abweichenden Montagelage ist zwingend ein
Nullpunktabgleich durchzuflihren.

Dynamischer Drucksensor VFD3
Druckbereichseinstellung

Hinweis

Dynamischer Drucksensor VFD3

Der Druckbereich des VFD3 wird durch den
Hersteller der VAV-Box im Werk eingestellt
und im VRP-M entsprechend konfiguriert.
Eine Verstellung des Druckbereiches erfordert
zwingend eine Anpassung in der VRP-M-
Konfiguration.

Der Druckbereich —20 ... 100 Pa kann mit dem
VRP-M nicht verwendet werden.

oy
BELIMO

Adaptiver Druckregler

Die Systemlésung wurde durch den Boxenhersteller:

— auf der Klappeneinheit montiert

— der statische Drucksensor auf den Nullpunkt abgeglichen bzw. der Druckbereich des
dynamischen Drucksensors eingestellt

— der VRP-M korrekt auf den Ap @ Vnom-Wert der Applikation kalibriert und parametriert

— elektrischer Anschluss ausgefthrt und kontrolliert

— 24V Speisung und Ansteuerung funktionsbereit gestellt

— die Ventilatoren in Betrieb genommen

— Elektrischen Anschluss priifen

— Nullpunktabgleich bei statischem Drucksensor bzw. Druckbereichseinstellung bei
dynamischem Drucksensor kontrollieren

— Klappengéngigkeit kontrollieren

— Klappendrehwinkeleinstellung prifen, ggf. korrigieren und eine Drehwinkeladaption
durchflhren

— Einstellung Pmin / Pmax prifen, ggf. korrigieren

— Vordruck priifen (Zu- / Abluftventilator in Betrieb und abgeglichen)

— Ansteuersignal Einstellung prifen, ggf. anpassen

Nach jeder Verstellung der Klappendrehwinkelbegrenzung ist eine Drehwinkeladaption
durchzufuhren.

Bei schnelllaufenden Klappenstellantrieben LMQ24A-SRV-ST und NMQ24A-SRV-ST muss nach
jeder Verstellung der Drehwinkelbegrenzung zwingend eine Drehwinkeladaption durchgefthrt
werden.

Vorgehen:

— 24V Speisung einschalten
— Drucktaste «Adaption» driicken (Antrieb fahrt ZU ... AUF ... Sollposition)

— Beide (!) Schlauchverbindungen am Sensor entfernen
— Deckel Sensorgehause entfernen
— Nullpunktpotentiometer im VFP-.. drehen, bis LED im VRP-M [p > 0] leuchtet
— Zurlckdrehen des Potentiometers bis LED gerade erlischt oder
zurlickdrehen bis die Spannung U5 <0,04 V /2,04 V (Mode =0 ... 10V /2 ... 10 V) betragt
— Schlauchverbindungen am Sensor anschliessen: + / — beachten!

VFP-100  Nullpunktpotentiometer VFP-300  Nullpunktpotentiometer VRP-M

VFP-600

LED Ap >0

Unter dem VFD3-Geh&usedeckel befinden sich die DIP-Schalter zur Einstellung des
Druckbereiches.

DIP-Schalter

Stellung Druckbereich

Bemerkungen

0..100 Pa

H H 0...300 Pa

0...600 Pa

H H -20 ... 100 Pa

Bei Bedarf kann die Einstellung der DIP-Schalter durch Anbringen eines vertraglichen Lackes
versiegelt werden. Zur Dokumentation der Einstellung wird empfohlen, den gewahiten
Druckbereich auf dem Gehausedeckel mit einem wasserfesten Filzstift zu markieren.

Der VFD3 verfligt Uiber keine externe Einstellung des Nullpunktes.

Default-Einstellung

Wirkdruckmessung
bis 500 Pa

mit VRP-M
nicht verwendbar

www.belimo.eu
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VRP-M
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BELIMO

Adaptiver Druckregler

Funktionen
Nominal Druck Pnom  Prom entspricht der grosstmdglichen Druckeinstellung der Applikation innerhalb der zuldssigen
Betriebsbedingungen. Die Pnom-Werte werden vom Klappenhersteller festgelegt und fest
programmiert. )
Das Istwertsignal U5 ist immer auf das Pnom bezogen. Anderungen der Betriebsdruckeinstellung
Pmin und Pmax haben daher keinen Einfluss auf das U5-Voltsignal.
Startpunkt Pnom
0..10V ]
2.10V
einstellbar 1
A ||||||||||||||||||.|=Druckdifferenz[Pa]
Endpunkt
Schleichmengenbegrenzung  Schleichmengenbegrenzung (1)
Minimale Einstellgrenze Pmin  pjgge Funktion unterdriickt Wirkdrucksignale im Bereich des Nullpunktes. Dank dieser
Begrenzung werden undefinierte Antriebsbewegungen im Wirkdruckbereich 1 ... 6 Pa verhindert.
Sensor Druckbereich | Begrenzung
VFP-100 0..100Pa 1Pa
VFP-300 0...300 Pa 3 Pa
VFP-600 0...600 Pa 6 Pa
VFD3 0..100 Pa 1Pa
0...300 Pa 3Pa
0...600 Pa 6 Pa
Minimale Einstellgrenze Boxenhersteller (2)
Eine Uberdimensionierung der Klappe kann die Regelbarkeit im untersten Druckbereich
erschweren. Vom Hersteller wird der kleinstzulassige Druck angegeben, derca. 5 ... 12 Pa
entspricht. Die Einhaltung der vom Boxenhersteller spezifizierten Einstellung verhindert
Funktionseinschrankungen in diesem Bereich.
Einstellung Einstellung
[Pmin] [Pmax]
3
100% — ) ) , 100%
] (@) Optimaler Einstellbereich -
| (b Einstellung mit Beeinflussung -
4 (©) Einstellung mit grosster -
n Beeinflussung B §
n —
m a -
A n
] b e 30%
v o c
@1
TP e e <~
0% s | | L L L L > F[]hrungssignalw
02 10 [V]
(1) Schleichmengenbegrenzung <2 Pa
(2) Minimale Einstellgrenze Boxenhersteller
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VRP-M

Funktionen

Regeltoleranz

STP - Betriebsdruck
Einstellung Pmin ... Pmax

Spannungspegel

STP - Betriebsstufen
ZU | Pmin / Motor Stopp / Pmax / AUF

Hinweise

Stufe Motor Stopp steht bei Speisung mit DC 24 V
nicht zur Verfligung.

) 4
Adaptiver Druckregler m

(Fortsetzung)

Die maximal zulassige Regeltoleranz ist in Prozent vom Nominaldruck Pnom definiert. Uber- oder
unterschreitet die Regelabweichung diesen Toleranzwert, so wird der Antrieb solange verstellt
bis der Istwert dem geforderten Sollwert entspricht.

Regeltoleranz: £5% von Pnom

Die beiden LED [+p] und [-p] zeigen wenn die maximale Regeltoleranz liber- oder unterschritten
wurde, bzw. dass der Antrieb in Bewegung ist um die Abweichung auszukorrigieren:

LED [+p]: Istwert > als (Sollwert + Regeltoleranz) = Klappe schliesst

LED [-p]: Istwert < als (Sollwert + Regeltoleranz) = Klappe &ffnet

Im variablen Betrieb wird der Druck Uiber das Fiihrungssignal im Bereich Pmin ... Pmax
vorgegeben.
— Pmax bildet den oberen Grenzwert in Abhé&ngigkeit des Nenndrucks.
Einstellbereich 30 ... 100% von Pnom.
— Pmin bildet den unteren Grenzwert in Abhangigkeit von Pnom.
Einstellbereich 0 ... 100% von Pnom.

30 40 50 60 70 80 90 100% [Pax]

. . | I T I TR I
Fihrungssignal w <——>»
V]
v O 2 4 6 8 10
10 PR AN NN T I N Y P I Istwertsignal U5 [V]
N Pmax Prom
- i
o 81
e
3 6] Variabler Betrieb
= p
E 44
o ]
2 A
& 27
0 LI I T T T 1T T 1 T 1T T T 717 » Druckdifferenz [°/o Pnom]
20 40 60 80 100
TT T T T T T T T 7T 71 [Pmi]
Startpunkt Endpunkt
0,0 10 Mode:
Prmin < stetiger Betrieb > Prax 0..10V
Absperrung
0,0 0,1 2,0 10
|ZU Prmin < stetiger Betrieb > Prax 2...10V

Im Mode 2 ... 10 V kann durch das Absenken des Fiihrungssignals auf 0,0 V ein Absperrbetrieb
(Klappe ZU) realisiert werden.

Flir Zwangssteuerung im STP-Betrieb, zum Beispiel ZU oder AUF, kénnen durch Beschaltung
der Steuereingénge 6 (z1) und 7 (z2) das Fiihrungssignal w (Eingang 3) lbersteuert werden.

Fir Stufenbetrieb stehen flinf Betriebsstufen zur Verfligung:

— Absperrbetrieb — Klappe ZU: Die Klappe wird definiert ZU gefahren.

— Betriebsstufen Pmin / Pmax: der VRP-M regelt fest den gewéhlten Druck.

— Motor Stopp

— Klappe AUF: flr maximalen Liftungsbetrieb kann die Klappe gedffnet werden, dabei ist die
Druckregelung ausser Betrieb!

Die Signale der Betriebsstufensteuerung werden auf die beiden Eingange 6 (z1) und 7 (z2)

verdrahtet. Stehen gleichzeitig Signale auf beide Eingénge an, so hat der Eingang 6 (z1) mit der

Funktion AUF die héchste Prioritat.

www.belimo.eu

S4-VRP-M STP « de * v4.2 « 06.2016 + Anderungen vorbehalten 11/36



VRP-M Adaptiver Druckregler

Funktionen

STP - stetiger Betrieb mit Ubersteuerung
ZU / Pmin / Motor Stopp / Pmax / AUF

Hinweise

—Pmin: alle Eingénge (3/6/7) offen

— Motor Stopp steht bei Speisung mit DC 24 V
nicht zur Verfiigung.

Prioritaten Fiihrungseingang 3 (w)
und Steuereingénge 6 (z1) / 7 (z2)

(Fortsetzung)
30 40 50 60 70 80
| I T I B | |
<—>>
STP Betriebsstufe
1 Pnom
Pmax

Konstanter Betrieb

[ ) Pmin

ZU

I|I|I|II|I|I|I|I|I
Q 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
i <—1—>>

L L L L L L e e T

oy
BELIMO

90 100% [Pmay]

<<—i—>>
o=
AUF
(vordruckabhangig)

» Druckdifferenz [% Pnom]

Bei Bedarf kann der stetige Bereich Pmin ... Pmax durch feste Betriebsstufen ibersteuert

werden.

Die folgenden Betriebsstufen stehen zur Verfligung:

— Absperrbetrieb, Klappe ZU: Die Klappe wird definiert ZU gefahren.

— Betriebsstufen Pmin / Pmax: der VRP-M regelt fest den gewéhlten Druck.

— Motor Stopp

— Klappe AUF: flir maximalen Liftungsbetrieb kann die Klappe gedffnet werden, dabei ist die
Druckregelung ausser Betrieb!

90 100% [Pma]

® AUF
0 Istwertsignal U5 [V]

Pnom

» Druckdifferenz [% Pnom]

30 40 50 60 70 80
TR N N N AN A A
Fihrungssignal w <«——>
V]
v 2 4 8 1
TR N T NN U NN TN AN TR AN N
10
z 1 Pmax
> 8
° i
o
> -
= i
3 67
15 _ Variabler Betrieb
& i
4 —]
2 T Prmin
1 zu _— Konstanter Betrieb
0P = =
r7r 171 rrrrrrrrrrTTT
0 10 20 30 (40 50 60 70 80 90 100
L L I I L N WL L [ | N

Stehen gleichzeitig mehrere Signale an, so werden diese nach folgenden Prioritaten behandelt.

Klemme | Prioritdt | Funktion

6 | z1 1 AUF

7 | z2 2 ZU / Motor Stopp / Pmax
3 w 3 Pmin ... Pmax

12/36
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VRP-M

Systemkonfiguration

Einstellungen durch Klappenhersteller (OEM)

VRP-M Tool
Tab Experte
Systeminformation

Funktion
Fiihler
Antrieb

Ansteuerung - Fiithrungssignal w,
Istwert Signal U5

Einstellung - Ppom

Ersatzbestellungen

Hinweis

flhren!

Die Geratekonfiguration und deren Einstellungen
sind Bestandteil der Systemlésung des
Klappenherstellers (OEM) und diirfen ohne

sein Einversténdnis nicht verandert werden.
Anderungen kénnen den Betrieb beeintrachtigen
oder zu Schaden an der Anlage oder an Personen

) 4
Adaptiver Druckregler m

Die vom Hersteller gewahlte Systemldsung wird von diesem auf die Klappe aufgebaut und
gemass den Anlagenanforderungen (Bestellung) konfiguriert. Dies beinhaltet die folgenden
Einstellungen.

~VRP-M System-Information

Firrmware IDSDB
Cnfg-D |0001 Leitwert [28.00

- Funktion IDFUCk [VRP-M STP]
- Fuhler I\"’f':P'1DD WEP-Drucksensor
- Antrieb Schnelllaufer [ -SRY)

Druck (VRP-M STP)
Eingabe des Drucksensortyps zur Anpassung des Druckbereiches.
Eingabe des Antriebstyps zur Anpassung des Laufzeitverhalten.

Einstellung des Flhrungssignals w, Istwertsignal U5 an das MSR-System.
Auswahl: DC 0...10 V/DC 2...10 V/ einstellbar (Sequenzanpassung Bereich 0...10 V)

Die Pnom-Werte werden vom Klappenhersteller festgelegt und fest einprogrammiert.
Mit der Pnom-Einstellung wird jede VRP-M-Systemldsung optimal auf die Anwendung angepasst.
Pnom entspricht dem grésstméglichen Druck innerhalb der zulassigen Betriebsbedingungen.

Istwertsignal U5
v
} VFP-100  VFP-300 VFP-600

10 nom

0 . — —r— 11> Druckdifferenz [Pnom]
100 300 600 [Pa]

Bei Bestellung von Ersatzgeraten miissen diese vorgéngig beim OEM werkseitig der Anlage
entsprechend parametriert werden. Der VRP-M wird daher ausschliesslich (iber den OEM-Kanal
vertrieben.

www.belimo.eu
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VRP-M Adaptiver Druckregler

PC-Tool VRP-M-Modul - Einstellung Betriebsdaten

Anpassung auf der Anlage mit dem PC-Tool

VRP-M-Tool
Register Service

Einstellung Druckstufen

Eingabe Anlagenkennzeichnung

oy
BELIMO

Das VRP-M-Modul ermdglicht bei Bedarf die Anpassung der Betriebsdaten (Pmin, Pmax
Einstellungen) und der Fiihrungssignale (Mode Einstellung — Spannungsbereich) an die
Bed(irfnisse auf der Anlage. Dazu wird der Adapter des PC-Tool an den Diagnoseanschluss auf
dem VRP-M oder an den auf Klemmen geflihrten MP-Anschluss angeschlossen

(siehe Seite 16 ... 17).

% oM Tool [EEI=)
| Deatei Extras 2
PP -l a&| %
y / 4 OEM (Kalibrierun) | Experte | Service ]
Pmam [iog g, . P'max - Pmin
Tl [RPMETPMo R fE p = 2
:}W - o000 svonProm | 2 [1580 5% von Prom
o i [ Bereich 30.100% Iai Bereich 2 _ 40% Lesen
Position [Ductpressure | g [Ductpressre " =
Sty |V1203-50001-003-001
e w12 v Istwertsignal L5 [25 %
. [FP
Fiihlersignal [260 v Fiihlenvert |23 Pa \ Setzen
Alarme \
Léschen
2
3 7 Betrieh ioh
€Auc  OPmin € Prom Sowen [€ %[ pa
2 € Motor siop ¢ Variabel B B e I
© Auf O Pmax
FRegelsignal 625 % \ 5
Kiappenstelung [B30 %
4 - 00:0534 | [Bwto [Fihrungseingana wl
jcom10 DPuck 4

1 Identifikation
2 Einstellung Druckstufen

5 Uberpriifung — Betrieb:
Anzeige Flhrungssignal

3 Eingabe Anlagenkennzeichnung Druck [Pa]

4 Druck Soll- / Istwertanzeige [Pa]
Betriebsstufenwahl:
— AUTO/ZU / AUF

— Prmin / Pmax / Motor Stopp / Prom

— Variabler Sollwert (Pmin ...

Pmax)

Mit diesen Parametern werden die fiir die entsprechende Applikation benétigte Druckstufen

eingestellt.

Dieser Vorgang basiert auf den vom Planer berechneten Druckwerten und kann so vom
Hersteller voreingestellt oder auf der Anlage, mit dem VRP-M-Modul angepasst werden.

rEinstellungen

P'nom Img Pa ;

Position
|Du|:t pressure

: |4D.DD % von F'nom

]—" Bereich 30..100%

i P'min
: I15 Pa
i |15-DD % von P'nom

l—i Bereich 2 .. 40%

Einstellbereich 30 ... 100% von Pnom
oberer Druckwert

Einstellbereich 0 ... 100% von Pnom
Regelbereich x *...100% von Ppom
unterer Druckwert

Pmax

Prmin

Absperrbetrieb (ZU) Uber Pmin Einstellung

Ist im stetigen Betrieb eine Absperrung gefordert, kann dies mit der Einstellung Pmin 0% erreicht

werden

* Pmin-Einstellungen unterhalb des Regelbereiches
Pmin-Werte unterhalb des im Bereich angezeigten Startwertes kdnnen eingestellt werden, z.B. fir Klappen

mit Absperrfunktion

Eingabefeld (16 Zeichen) fir eine spezifische Anlagenbezeichnung, z.B. MSR-Adresse,

Anlagenname, Schemaposition etc.

14 /36
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Adaptiver Druckregler BEL' M 0

PC-Tool VRP-M-Modul - Einstellung Betriebsdaten (Fortsetzung)

VRP'M'MOdUI % VRP-M Tool e [E=REER =)
Register Experte e s
g P [FF Cl=aa|
BEL'M” OEM (Kalibrienung) {Expere | service |
e Fiihrungssignal [w] Start ,F\/Stup 00y
Typ  [VRPMISTP Mode] Istwertsignal [U5] Start |00 v siop 100 v 2

OEM  [OpimiserSponat
Position |Duct pressure
ety DTR0GS000T-003-00T

V—‘” oY 201 ‘ Setzen

Hinweis: Der Stoppunkt muss mindestens 2V iiber dem Startpunkt liegen, Lesen
Einstellbersichw: 0. 10%, U0, 10V

1 - VRP-M Sy
Fimware [008_
Gnfg-D 0081 b [F34 [ Einstellen| 4
-Funktion  [DRekVRRMSTR]
- Fiihler ,m WFD3-Drucksensor 3
Camiet [Eoele (SR
[oo1a0s [ [Auto [Fiihrungseinganc w]
COMLO [Druck VZ|
1 Mode-Einstellung: 3 VRP-M-Systeminformation
Standard 0...10/2..10V — VRP-M Version
2 Ansteuerung — Funktion Druck [VRP-M STP]
Individuelle Einstellung - Fi]hl_ertyp
— Fhrungssignal w — Antriebstyp
— Istwertsignal U5 4 Umgebungsbedingungen (VFD3)

— Lage Uber Meeresspiegel

Mode-Einstellung  Optionen: 0... 10 V /2...10 V/ individuelle Einstellung
Die Mode-Einstellung wirkt auf das Fiihrungssignal w und das Istwertsignal U5.
Variable Einstellungen werden in diesem Feld angezeigt bzw. kénnen durch 2 ... 10/0 ... 10 V
Einstellungen zurlickgesetzt werden. Variable Einstellungen erfolgen im dariiber liegenden Feld
«Ansteuerung».

Ansteuerung  Manchmal ist es unumgénglich, das Flihrungssignal w oder das Istwertsignal U5 auf der Anlage
Variable Einstellung  dem MSR-System anzupassen.
Das Flhrungssignal w und das Istwertsignal U5 kénnen unterschiedlich eingestellt werden (z.B.
Fihrungssignal w: 2 ... 10 V / Istwertsignal U5: 0 ... 10 V).

Fiihrungssignal [w] / Arbeitsbereich Py, ... Prax
Startpunkt: DC 0,0 ... 8 V

Stoppunkt: DC 2,0... 10V

Istwertsignal [U5] / Anzeigebereich 0 ... 100% P,

Startpunkt: DC 0,0 ... 8 V
Stoppunkt: DC 2,0... 10V

Umgebungsbedingungen  Mit dieser Funktion lassen sich VRP-M-Lésung und VFD3-Sensor auf die geografische
Umgebung der Anlage einstellen.

Anlage_[Fo7) 785m
550 m
Meereshdhe /

om
wmoenansiow e Jper die Einstellmarke «Umgebungsbedingungen» im Register Experte Iasst sich die Héhe tiber
Ener Meeresspiegel als relevanten Parameter als Korrekturwert fir das VFD3-Signal eingeben:
Height above 2

sealevel
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PC-Tool VRP-M-Modul - Verfiigbarkeit

Die aktuelle Version des PC-Tools bzw. VRP-M-Moduls und die dazugehdrige Dokumentation
kann ab www.belimo.eu heruntergeladen werden.

Anschluss PC-Tool

Das fiir die Einstellungen und den Service bestimmte PC-Tool kann entweder direkt an die 3-
polige Servicebuchse des VRP-M-Reglers oder via MP-Anschluss (Klemme 4) angeschlossen
werden. Fiir die Kommunikation wird ein Pegelumsetzer ZIP-USB-MP oder ZIP-RS232 bendtigt.

Konventioneller Betrieb (PP)  Anschluss via Servicebuchse

O
VRP-M
AC230V @

g —
=
N
ZIP-RS232 ZIP-USB-MP
Acgl’a'tor I .: %P o RS232
OD@ O ¢
OFF 1 2 5 '
I
&
\
- S
ZKS-MP \’
- o = -
vRPM &
AC/DC 24V - - -
- =

Anschluss im Schaltschrank

[m]
VRP-M
Modul

0]

ZIP-USB-MP

usBe

ZK2-GEN
— PPMP [6—5) GND
VRP-M
ACIDC 24V [ weiss = GND (1)
grin = MP (4)
_I_\_ blau = nicht anschliessen
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Anschluss PC-Tool

MP-Bus Betrieb  Das PC-Tool kann im MP-Betrieb nur ber den Bus-Master angeschlossen werden, da sonst
zwei MP-Master auf dem MP-Bus angeschlossen waren. D.h., der lokale Anschluss am VRP-M
darf nicht gleichzeitig mit dem MP-Master in Aktion sein.

O
VRP-M
Modul

1al

ZIP-USB-MP
USB

Hinweise

+ Im Busbetrieb steht der im VRP-M integrierte
Servicestecker nicht zur Verfligung. ZKS-MP © o0 5, oo

+ Wenn das PC-Tool Uiber den MP-Bus S |
angeschlossen wird, steht der MP-Bus
nicht fiir die Ubertragung von Regel- und =1 |
Steuerfunktionen zur Verfligung.
Workaround: MP-Bus (Klemme 4) I16sen und
lokalen MP-Stecker oder Tool-Anschluss am
UK24.. verwenden.

MP ..

MP 8

MP-Bus

www.belimo.eu S4-VRP-M STP « de + v4.2 « 06.2016 + Anderungen vorbehalten 17 /36



VRP-M

Service-Tool ZTH-GEN

Anschluss und Speisung

Lokaler Anschlussiiber Servicebuchse

Direktanschluss an Klemmen

Anschluss im MP-Bus-System

Meniigestaltung, Handhabung

Starten / Beenden

. 4
Adaptiver Druckregler BEL' MO

Service-Tool flir parametrierbare und kommunikative Belimo Antriebe und VAV-Regler.
Anschluss lokal via Servicebuchse am Gerat oder fernbedient via MP/PP-Anschluss.

Das ZTH-GEN wird (iber den Antrieb/VAV-Regler gespeist. Der Anschluss erfolgt
« direkt an der Service-Buchse des Antrieb/VAV-Reglers oder
« Uber den PP/MP-Anschluss, z.B. Anschlussdose, im Schaltschrank, Raumregler CR24

Anschluss an | Kabeltyp | Anschluss

ZK4-GEN 1O GND

20 ~/
VRP-M ZK4-GEN E@" O~1*+ | Anschiuss ZTH-GEN in MP-Bus Anlage:

blau Zg PP Der MP-Anschluss ist wahrend dem Betrieb
des ZTH-GEN vom MP-Bus zu trennen.

Anschluss an | Kabeltyp | Anschluss

Antriebe VAV-Universal:

weiss —1Q GND Die V-Antriebe NM24A-S-ST,

blau -2Q ~/+ LMQ24A-SRV-ST und NMQ24A-SRV-ST,
VRP-M ZK2-GEN 3Q passend zum VAV-Universalregler VRP-M

tirkis -4 Q PP (STP) besitzen einen Tool-Anschluss, sind

aber nicht tool-fahig.

Richtig Falsch

MP1 MP1

MP4 MP4

MP2  MP3 MP2  MP3

Der Direktanschluss auf den MP-Bus oder MP-Master ist mit dem ZTH-GEN nicht méglich.
Ldsung: Servicebuchse am VAV-Regler benutzen oder den MP-Anschuss des MP-Gerates
temporar vom MP-Bus trennen und das ZTH-GEN an den MP-Anschluss anschliessen.

Das Bedienmenti lasst sich von beiden Seiten durchlaufen VA,

Gerateidentifikation

21 Typ
Position
e Typ Typ
22 | Bezeichnung Firmware

Daten, Einstellungen Option, Einstellbereich

QOx.y = D
@0y IS

RJ-Stecker

Typ
Serie-Nummer

|

Durch Einstecken des RJ-Steckers wird die die Verbindung zum Antrieb/VAV-Regler gestartet
bzw. durch Ausstecken beendet.
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VRP-M

Konfiguration

Konfiguration starten

Configuration Menu

Funktionen fiir VAV-Sortiment

Meniibaum

Adaptiver Druckregler

2. Anzeige Configuration Menu erscheint

oy
BELIMO

1. Taste (OK) drlicken und gleichzeitig das Anschlusskabel einstecken

Option / Anzeige Einstellung Sortiment Erklérung
HW-Version Vx.x Anzeige der aktuellen Hard- und
FW-Version Vx.x Firmware Version des ZTH-GEN
Text Deutsch / English | -
VAV-Einheit m3/h /s /cfm VAV
EPIV-Einheit m3/h /l/min /gom | Ventile
Versorgung. ... Anzeige der aktuellen AC24 V
AC ...V VHW: ... % Speisespannung, bei Direkt-
anschluss an Klemmen (ZK2-GEN)
Start MP-Tester OK - MP-Bus Diagnose-Tool fiir System-
Integratoren.
Der MP-Tester ist nicht Bestandteil
dieser Dokumentation.
PICCV-Funktion 0/1 Ventile Belimo US
Freigabe PICCV Wizard Funktion
Expert Mode 1) 0/1 VAV 3) Freigabe VAV-Einstellungen:
— Mode Umschaltung,
— Vmin / Vmax auf Originalwerte
setzen (OEM-Einstellung abrufen)
Advanced Mode 2) 0/1 VAV 3) Freigabe Einstellungen:
Brandschutz |- VAV: Drehrichtung,
— BF-Top: Adaption
Konfiguration verlasssen | OK

Optionen 1) und 2) nur bei Bedarf und dem entsprechenden Knowhow aktivieren, die Verstellung der
entsprechenden Parameter erfordert spezielle Kenntnisse.
3) nur fiir VAV-Compact

<5

fod

Gerateidentifikation
21 Typ
Position
Typ ? Typ ? Typ
22 | Bezeichnung Firmware Serie-Nummer
Daten, Einstellungen
Ap 138Pa z
~ISollwert 140Pa 2
--{Position 65% ‘12 Option, Einstellbereich
- = {Stufe >Auto< 22 @O  Auto/Auf/Zu/Pmax/Pmin/ Stop
L ‘é Mode 2.10V z
@ |~ neu 0..10vZ @@ 0.10/2.10V &
Pmin 100Pa
"7 =neu %P2 2 @@ 0.Pmax | @
Pmax 145Pa |z
~ 7 = neu 140Pa 2 @@/[ Pmin..Pmax | @
==1{Pnom 175Pa |z
Adresse PP |z
"7 —neu w4 2 OO PP /MP1/MP2/MP3 ... MP8

www.belimo.eu
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VRP-M

Busbetrieb

Wirkungsweise

Anschluss aktive Flihler

Einbindung Schalter, passive
Widerstandsftihler

Wirkungsweise VRP-M im Busbetrieb

. 4
Adaptiver Druckregler m

Die VRP-M Systeml6sung lasst sich Uber die integrierte Kommunikation mit weiteren Belimo

MP-Antrieben (Klappenstell-, Ventilantriebe, VAV-Compact-Regler, VRP-M-Systemlésungen) via

Belimo MP-Bus zusammenschalten. Die maximal acht Belimo MP-Geréte erhalten ihr Stellsignal

digital vom Ubergeordneten Busmaster und fahren in die vorgegebene Stellung.

Die Umschaltung von konventionellem auf Busbetrieb erfolgt automatisch, sobald dem MP-

Antrieb eine MP-Adresse (1...8) zugeordnet wird.

Die Belimo MP-Gerate kénnen in die folgenden Systeme eingebunden werden:

— LONWORKSE®: In Verbindung mit dem Belimo Interface UK24LON stehen die Variabeln des
Functional Profile 8110 zur Verflgung.

— EIB-Konnex: In Verbindung mit dem Belimo Interface UK24EIB

— DDC-Regler mit integriertem MP-Bus-Protokoll, stehen von verschiedenen Herstellern zur
Verfiigung

Zykluszeit MP-Bus

Die Zykluszeit des MP-Bus ist bei der Sollwert- und Istwerteinbindung zu beachten;
typischerweise betrégt sie 2 ... 8 s in Abhangigkeit der Anzahl angeschlossener Busteilnehmer
und eingebundender Fuhler.

Die lokale VRP-M-Regelfunktion wird durch die Zykluszeit nicht beeeintrachtigt. Bei
Sollwertvorgaben Uber den MP-Bus sind diese jedoch zwingend miteinzubeziehen.

Fiihlereinbindung (ab VRP-M Version V3.x)

Der VRP-M verfligt im MP-Bus-Betrieb Tber die Mdglichkeit der Aufschaltung eines zusatzlichen,
vom Regelkreis unabhangigen, aktiven 0 ... 10 V Signals. Das Fihlersignal wird auf den im MP-
Busbetrieb nicht benutzten Fiihrungseingang (Anschluss 3) aufgeschaltet.

Der VRP-M dient in dieser Funktion als Analog/Digital-Wandler fiir die Ubermittlung des
Fihlersignals ins (ibergeordnete System. Dieses muss die physikalische Adresse (welcher
Flhler an welchem MP-Gerét) kennen und in der Lage sein, das entsprechende Fihlersignal zu
interpretieren.

MP

0..10V
Sensor N |

I
+ 2N

34567 VRP-M
wPPUSy z

Aktive 0 ... 10 V Fihler fir Regel- und Steuerfunktionen im Ubergeordneten System, z.B.
Feuchteflihler, CO2-Sensoren. Bei der Implementierung ist die Zykluszeit zu beachten!
Einstellung Fuhrungssignal w fir aktive Fiihler-Einbindung: 0 ... 10V

Der VRP-M unterstitzt ausschliesslich aktive Fiihler mit 0 ... 10 V Ausgang; d.h., es kénnen
keine Schalter oder passive Flhler (Widerstandselemente) eingebunden werden.

Beim Busbetrieb erhélt der VRP-M-Regler sein Fihrungssignal vom ibergeordneten

Regelsystem und regelt auf den vorgegebenen Druck, im Bereich Pmin ... Pmax.

Bei Bedarf kann im Busbetrieb der VAV-Bereich Pmin ... Pmax durch feste Betriebsstufen

(Steuereingénge z1 und z2) Ubersteuert werden.

Die folgenden Betriebsstufen stehen zur Verfligung:

— Absperrbetrieb, Klappe ZU: Die Klappe wird definiert ZU gefahren.

— Betriebsstufe Pmax: der VRP-M regelt fest den eingestellten Druck.

— Motor Stopp

— Spulbetrieb — Klappe AUF: fiir maximalen Liftungsbetrieb kann die Klappe gedffnet werden,
dabei ist die Druckregelung ausser Betrieb.
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Adaptiver Druckregler BEL' M 0

Busbetrieb (Fortsetzung)
30 40 50 60 70 80 90 100% [Pmax]
[N N I TR NN NI
Flihrungssignal © AUF
(%]
0 20 40 60 8 100[%] Istwertsignal
100 T T T A I AT TR I (z.B. UK24LON nvcActualValve)
T Pmax Pnom
] Fiihrungssignal
80 -  {@B.UK24LONnviRelStpt)  ——
60
40
Hinweis 20 -
Motor Stopp steht bei Speisung mit DC 24 V nicht ]
zur Verfligung. ]
0 Ly sy B By B B » Druck [% Pnom]
40 60 80 100
<
T T T T Tt T T 71 [Pmin]

Druckeinstellung Pmin / Phsx  Die Sollwertvorgabe (iber den MP-Bus wird durch die Pmin- und Pmax -Einstellung des VRP-M

aufgeldst.
Funktion | Volumenstrom | Einstellbereich
Pnom nominal OEM-spezifischer Wert, entsprechend Anwendung
30 ... 100% des Sensorbereiches
Prmax maximal 30 ... 100% von Ppom
Pmin minimal 0*...100% von Pnom

* Minimal-Druckeinstellung Pmin ist abhéngig von der verwendeten Einstellung, bzw. wird durch die
Schleichmengenbegrenzung beeinflusst (sieche Funktion: «Schleichmengenbegrenzung / Minimale
Einstellgrenze»).

Offene Druckeinstellung  Falls notwendig, kann die Pmin-/Pmax-Einstellung offen erfolgen, d.h. mit einer Einstellung von
Pmin 0% / Pmax 100%. In diesem Fall muss die Druckbegrenzung im ibergeordneten System
erfolgen.

Diese Betriebseinstellung erlaubt eine Anpassung der Druckbegrenzung, ohne die Parameter
des Druckreglers zu verandern.

Die Verantwortlichkeit der Begrenzungsfunktion wird dabei vom Boxenhersteller auf den
Systemlieferanten bzw. -integrator (ibertragen.

Priorititen Bus-Signal (MP-Sollwert)  Stehen mehrere Signale gleichzeitig an, so werden diese nach der folgenden Prioritatenliste
und Steuereingénge 6 (z1) /7 (z2) behandelt.

Klemme Prioritdt | Funktion

6 z1 1 AUF

7 z2 2 ZU / Motor Stopp / Pmax
3 MP-Zwangsfunktion

1 AUF

2 2ZU

3 Pmax

4 Prin

5 Motor Stopp
Hinweis 6 -

Geschwindigkeit bei MP-Bus beachten! 7 Prom

4 MP-Sollwert 0 ... 100% = Ppin ... Pmax

Busfail Funktion

Der VRP-M speichert den aktuellen, dh. letzten von einem Bus-Master (VRP-M Tool, UK24LON)
erhaltenen Sollwert. Fallt das MP-Netzwerk aus, erkennt dies der angeschlossene VRP-M und
hélt diesen Sollwert bis er vom MP-Master einen neuen erhélt.

Letzter Sollwert

Initialsollwert nach Powerfail ~ Ereignet sich in der Zwischenzeit ein Powerfail, startet der VRP-M mit seinem MP-Initialzustand
(Sollwert 0%, entspricht der Pmin-Einstellung).
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VRP-M

MP-Bus

Topologie

Anschluss

Netzwerk

Adressierung

. 4
Adaptiver Druckregler BEL' MO

Fir die Leitungsfihrung der maximal acht Antriebe kann die Bustopologie ohne
Einschrankungen frei bestimmt werden. Folgende Topologien kénnen angewendet werden:
Stern-, Ring-, Baum- bzw. Mischformen.

!

Das Netzwerk besteht aus einer 3-poligen Verbindung (MP-Kommunikation und Speisung 24 V).
Es sind weder Spezialkabel noch Abschlusswiderstande erforderlich. Die Speisung kann iber
das Buskabel oder (iber eine lokale Stromversorgung erfolgen.

max. 8 MP-Busteilnehmer

AC24V 1 ~
DC24V - +

} Weitere MP-Busteilnehmer

4 567 VRP-M 234567 VRP-M
~w
+

Anschluss von maximal acht MP-Antrieben pro Netzwerk (VAV-Compact, VRP-M etc.).

Speisung mit Wechsel- oder Gleichspannung

Nennspannung AC 24V, 50/60 Hz, DC 24 V
Funktionsbereich  AC 19,2...28,8 V, DC 21,6...26,4 V
Dimensionierung  siehe «Technische Daten», Seite 5

Leitungsldnge MP-Bus

Die Leitungsléngen sind limitiert:

— durch die Summe der Leistungsdaten der angeschlossenen Geréte, VAV-Regler, Antriebe
— durch die Art der Speisung (AC 24 V oder DC 24 V)

— durch den Leitungsquerschnitt

Fiir Planung- und Installation siehe www.belimo.com

— Produkte-Information VAV-Compact
Sektion Bus- und Kommunikationssysteme

Wird die VRP-M-Systemldsung in ein Bussystem integriert, so muss jedem angeschlossenen
VRP-M eine MP-Adresse im Bereich 1 ... 8 zugewiesen werden.

Vorgehen

— Adressiervorgang am MP-Busmaster VRP-M Tool, UK24LON usw. starten
— Vorgang siehe Dokumentation des verwendeten Busmasters
— Vorgang mit VRP-M-Tool:
a) Adressierung Uber Seriennummer wahlen
Seriennummer des VRP-M eingeben (Aufkleber am VRP-M, Anzeige im VRP-M-Tool)
b) Adressierung mit Quittierung am VRP-M wahlen
Quittierung der gewahlten Adresse durch Driicken der Set-Taste am gew(inschten VRP-M.
Ist die Set-Taste gedriickt, blinkt die Power-LED (griin)
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BELIMO

Statische Wirkdrucksensoren

fur neutrale bis leicht aggressive Gase

 Messbereich, typenabhéngig
0...100/300/600 Pa

« Kabelanschluss mit Stecker passend zu
VAV-Universal VRP-M

Typeniibersicht

Technische Daten

Elektrische Daten

Funktionsdaten

Sicherheit

Abmessungen / Gewicht

Sicherheitshinweise

A

Technisches Datenblatt VFP-..

\
N
\ VFP-100

VFP-300
VFP-600
. - . .. Temperaturabhangigkeit .
Typ Messbereiche  Uberlastsicherheit Nullpunkt Gewicht
VFP-100 0..100 Pa max. 500 Pa +0,1% /K ca. 500 g
VFP-300 0...300 Pa max. 1’500 Pa +0,05% /K ca.280¢g
VFP-600 0...600 Pa max. 3'000 Pa +0,05% /K ca.280 g
Speisung DC 15V (vom Regler VRP-M)
Anschluss Kabel 1 m, mit Stecker 4-polig

(passend zu VRP-M)

Typ, Funktionsweise

Druckmessung mittels Membrane
(statisch, induktiv)

Messbereich siehe «Typenibersicht»
Uberlastsicherheit siehe «Typenibersicht»
Messmedium neutrale bis leicht aggressive Gase
Messstoffberiihrende Teile Ni, AL, CuBe, PU
Linearitat +1% vom Endwert (FS)
Hysterese max. 0,1% vom Endwert
Temperaturabhangigkeit Nullpunkt siehe «Typenibersicht»

Messbereich t=+10 ... 40°C (Bezugstemperatur t0 = 25°C)
Montagelage senkrecht (Stutzen unten oder seitlich)
Lageabhéangigkeit max. £4,5 Pa

bei Verdrehung 90°<J um horizontale Achse

Anschluss Druckschlauche

Schlauchstutzen
flr Schlauch mit 4 ... 6 mm Innendurchmesser

Schutzklasse Il Schutzkleinspannung

Schutzart IP42

EMV CE geméss 2004/108/EG

Wirkungsweise Typ 1 (EN 60730-1)

Umgebungstemperatur 0..+50°C

Lagertemperatur -10... +70°C

Umgebungsfeuchte 5 ... 95% r.H., nicht kondensierend (EN 60730-1)
Wartung wartungsfrei

Abmessungen siehe «Abmessungen» auf Seite 35

Gewicht siehe «Typenibersicht»

+ Die Drucksensoren diirfen nicht fiir Anwendungen ausserhalb des spezifizierten Einsatz-
bereiches, insbesondere nicht in Flugzeugen und jeglichen anderen Fortbewegungsmitteln

zu Luft, verwendet werden.

- Die Montage hat durch geschultes Personal zu erfolgen.
Bei der Montage sind die gesetzlichen und behérdlichen Vorschriften einzuhalten.

+ Die Geréte enthalten keine durch den Anwender austauschbaren oder reparierbaren Teile.

+ Die Geréte enthalten elektrische und elektronische Komponenten und diirfen nicht als
Haushaltmiill entsorgt werden. Die értliche und aktuell giiltige Gesetzgebung ist zu beachten.

www.belimo.eu
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Produktmerkmale

Elektrische Installation

Anwendung

Wirkungsweise

y / 4 .
Statische Wirkdrucksensoren BEL' MO

Die statischen Drucksensoren VFP-.. bilden zusammen mit einem VRP-M-Regler und einem
Belimo Klappenantrieb ein Regelsystem fir die druckunabh&ngige variable (VAV) und konstante
(CAV) Volumenstromregelung oder flir die Kanaldruckregelung (STP).

Die Drucksensoren werden zur statischen Differenzdruckmessung mit Wirkdruckaufnehmern,
die im Luftkandlen montiert sind, eingesetzt. Sie kdnnen auch bei verschmutzter oder leicht
aggressiver Luft 1) angewendet werden. Die robuste Ausflihrung gestattet den Einsatz im Labor,
in der Reinraumtechnik und fiir Industrieanwendungen.

Im Sensor wird eine hochwertige Metallmembrane verwendet. Der zu messende Druck bewirkt
einen entsprechenden Hub der Membrane, der induktiv erfasst und in ein drucklineares
Ausgangssignal umgeformt wird.

Bedingt durch das Eigengewicht der Membrane ist ein Einfluss der Montagelage auf das
Messsignal vorhanden. Der Sensor wird werkseitig in senkrechter Lage geeicht, kann jedoch,
falls erforderlich, z.B. bei Montage in anderer Lage, am Einsatzort nachjustiert werden.

Der Temperaturdrift wird durch Kompensation auf ein Minimum reduziert. Das verschleissfreie
induktive Messverfahren bietet einen wartungsfreien Betrieb.

1) siehe «Technische Daten», Seite 23
Nullpunktabgleich und weitere Informationen siehe Seite 9

Die steckerfertige Sensoreinheit wird mit dem 4-poligen Stecker am VRP-M-Regler
angeschlossen.
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BELIMO

Dynamischer Wirkdrucksensor fiir
Raumluftanwendungen im Komfortbereich
+ Einstellbereich:
einstellbar mit DIP-Schalter im Bereich
zwischen 0 ... 100/ 300 / 600 Pa
+ Kabelanschluss mit Stecker, passend zu
VAV-Universal VRP-M

Technische Daten

Elektrische Daten

Funktionsdaten

Hinweis
Mit der Einstellung 0 ... 600 Pa kénnen Wirkdriicke
bis 500 Pa gemessen werden.

Technisches Datenblatt VFD3

Nennspannung

AC 24 V,50/60 Hz/DC 15...24 V

Funktionsbereich

AC192...288V/DC135...288V

Leistungsverbrauch Betrieb
Dimensionierung

0,35W
0,75 VA

Anschluss

vormontiertes Kabel, 1 m, mit Stecker 4 polig,
passend zu VRP-M

Typ, Funktionsweise

Ap-Sensor mit dynamischem Messprinzip

Einsatzgebiet, Messmedium

Aussenluft/Fortluft im Komfortbereich mit
fuhlervertraglichen Medien

Mediumstemperatur

0..50°C

Mediumsfeuchte

5 ... 95% r.H., nicht kondensierend

Messstoffberiinrende Materialien

Glas, Epoxidharz, PA, TPE

Anschluss Druckschlauche

Schlauchstutzen @ 6 mm,
mit + und — Anschlussbezeichnung

Einstellbereich

wahlbar mit DIP-Schalter:

0...100 Pa
0 ... 300 Pa (Defaulteinstellung)
0...600 Pa

—20 ... 100 Pa (mit VRP-M nicht verwendbar)

Sicherheit

Abmessungen / Gewicht

Sicherheitshinweise

A

Genauigkeit +1 Pa im Druckbereich =20 ... 20 Pa
+5% im Druckbereich 20 ... 500 Pa

Nullpunkt <+1%, kein Abgleich erforderlich

Belastbarkeit +5000 Pa

Einbaulage lageunabhangig, keine Nullierung notwendig

Ansprechzeit <50 ms (<100 ms nach Power-Up)

Ausgangssignal 0..10V, Last max. 1 mA

Schutzklasse Il Schutzkleinspannung

Schutzart IP40

EMV CE geméss 2004/108/EG

Wirkungsweise Typ 1

Bemessungsstossspannung 0,8 kV

Verschmutzungsgrad der Umgebung 3

Umgebungstemperatur 0..+50°C

Lagertemperatur —20 ... +60°C

Umgebungsfeuchte 0 ... 95% r.H., nicht kondensierend

Abmessungen (HxB x T)

siehe «Abmessungen» auf Seite 35

Gewicht

ca. 170 g

+ Der Drucksensor darf nicht fiir Anwendungen ausserhalb des spezifizierten Einsatz-
bereiches, insbesondere nicht in Flugzeugen und jeglichen anderen Fortbewegungsmitteln

zu Luft, verwendet werden.

« Die Montage hat durch geschultes Personal zu erfolgen.
Bei der Montage sind die gesetzlichen und behdérdlichen Vorschriften einzuhalten.

+ Das Gerat enthalt elektrische und elektronische Komponenten und darf nicht als Haushalt-
miill entsorgt werden. Die értliche und aktuell giiltige Gesetzgebung ist zu beachten.

www.belimo.eu
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V. 4
Dynamischer Wirkdrucksensor BEL' MO

Produktmerkmale

Anwendung  Erfassen von Ap-Werten in HLK-(iblichen Raumluft-Komfortanwendungen, .z.B:
— Unter- und Uberdruck im Kanalsystem bezogen auf den Umgebungsdruck
— Zuluft-/Abluftvolumenstrom in Kombination mit Belimo VAV-Universalregler VRP-M

Wirkungsweise  Der integrierte wartungsfreie D3-Wirkdrucksensor arbeitet nach dynamischem Messprinzip.
Der am Sensor anliegende Differenzdruck Ap steht am Analogausgang als 0 ... 10 V-Wert zur
Verfligung.

Hinweis

Dynamischer Drucksensor VFD3

Der Druckbereich des VFD3 wird durch den
Hersteller der VAV-Box im Werk eingestellt
und im VRP-M entsprechend konfiguriert.
Eine Verstellung des Druckbereiches erfordert
zwingend eine Anpassung in der VRP-M-
Konfiguration.

Der Druckbereich —20 ... 100 Pa kann mit dem
VRP-M nicht verwendet werden.
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BELIMO

Schnelllaufender Klappenantrieb
fiir VRP-M Systemlésung

» Drehmoment 4 Nm

+ Laufzeit 2,5 s

Einschrankung

Die Verwendung von VRP-M mit
schnelllaufenden Antrieben ist fir die
Optimiserfunktion nicht zul&ssig!

Technische Daten

Elektrische Daten

Funktionsdaten

Sicherheit

Abmessungen / Gewicht

Sicherheitshinweise

A

Technisches Datenblatt LMQ24A-SRV-ST

Speisung

AC/DC 24 V (vom Regler VRP-M)

Leistungsverbrauch Betrieb
Ruhestellung
Dimensionierung

13 W @ Nennmoment
15W
23 VA

Anschluss

Kabel 0,5 m mit 6-poligem Stecker
(passend zu VRP-M)

Drehmoment (Nennmoment)

min. 4 Nm @ Nennspannung

Drehsinn

wahlbar mit Schalter 0/ 1

LaufrichtungbeiY =0V

bei Schalterstellung 0 ¥\ bzw. 1 ™

Drehwinkel

max. 95°<J, mechanische Anschlége verstelloar

Laufzeit

2,55/90°9

Schallleistungspegel

52 dB (A)

Stellungsanzeige

mechanisch, aufsteckbar

Schutzklasse Il Schutzkleinspannung

Schutzart IP54 in allen Montagelagen

EMV CE geméss 2004/108/EC

Wirkungsweise Typ 1 (EN 60730-1)

Umgebungstemperatur -30... +50°C

Lagertemperatur —40 ... +80°C

Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend (EN 60730-1)
Wartung wartungsfrei

Abmessungen siehe «Abmessungen» auf Seite 35
Gewicht ca.810¢g

+ Dieser Antrieb darf nicht fiir Anwendungen ausserhalb des spezifizierten Einsatzbereiches,
insbesondere nicht in Flugzeugen und jeglichen anderen Fortbewegungsmitteln zu Luft,

verwendet werden.

+ Die Montage hat durch geschultes Personal zu erfolgen.
Bei der Montage sind die gesetzlichen und behérdlichen Vorschriften einzuhalten.

+ Das Gerat darf nur im Herstellerwerk gedffnet werden. Es enthélt keine durch den Anwender

austauschbaren oder reparierbaren Teile.

+ Das Kabel darf nicht vom Gerét entfernt werden.

+ Bei der Inbetriebnahme und nach jeder Verstellung des Drehwinkels muss eine
Selbstadaption durchgefiihrt werden (Drucktaste Adaption einmal betétigen).

+ Bei der Bestimmung des Drehmomentbedarfs miissen die Angaben der Klappenhersteller
(Querschnitt, Bauart, Einbauort) sowie die lufttechnischen Bedingungen beachtet werden.

« Das Gerat enthilt elektrische und elektronische Komponenten und darf nicht als Haushalt-
miill entsorgt werden. Die értliche und aktuell giiltige Gesetzgebung ist zu beachten.
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LMQ24A-SRV-ST Schnelllaufender Klappenantrieb firr VRP-M-Systemissung ~  BELIMO

Produktmerkmale

Einfache Direktmontage  Einfache Direktmontage auf Klappenachse mit Universalklemmbock, Sicherung gegen
Verdrehen mit beigepackter Verdrehsicherung.

Handverstellung  Handverstellung mit selbstriickstellender Drucktaste.
Um Abweichungen nach einer Handverstellung zu verhindern, wird eine Synchronisation
der Stellungsberechnung durchgefiihrt. Diese Synchronisation dient gleichzeitig als einfache
Funktionskontrolle (siehe unten «Synchronisation»).

Einstellbarer Drehwinkel ~ Der Drehwinkel wird durch den Hersteller der Klappe — mechanisch mit integrierten
Anschl&gen — dem verfligbaren Stellbereich angepasst.
Zulassiger Einstellbereich: 63 ... 100%.

Adaption — Anpassung an verfiigbaren Drehwinkel

Achtung! Mit dieser Funktion wird der obere und untere Achsanschlag erfasst und im Antrieb

Bei der Inbetriebnahme und nach A hinterlegt. Laufzeit und Arbeitsbereich werden auf den verfiigbaren Drehwinkel adaptiert. Das
jeder Verstellung der Anschlége fur die Erkennen der mechanischen Anschlédge ermdglicht ein sanftes Anfahren der Endposition
Drehwinkelbegrenzung muss eine Adaption und eine Schonung von Antriebs- und Klappenmechanik. Beim erstmaligen Einschalten der
durchgefiihrt werden (Drucktaste «Adaption» Speisespannung, d.h. bei der Erstinbetriebnahme oder nach Betatigen der Taste «Adaption»,
einmal betétigen). fahrt der Antrieb zuerst in den oberen, danach in den unteren Achsanschlag.

Grundpositionierung  Beim Betétigen der Taste «Getriebeausrastung» fahrt der Antrieb in die Grundposition. Diese
Funktion flihrt der Antrieb auch bei Rickkehr der Speisespannung aus, wenn wahrend des
Spannungsunterbruches die Taste «Getriebeausrastung» gedriickt wurde.

Pos. Drehsinnschalter | Grundposition
03\ Y=0»¥ ) |cowl )  Anschlaglinks
7Y =0/ % (" %ew Anschlag rechts

Nach diesem Vorgang féhrt der Antrieb auf die vom System vorgegebene Stellung.

Funktionskontrolle  Eine Funktionskontrolle der Klappen ist auf einfachste Art méglich: Das Getriebe kann durch
einen simplen Druck auf die Taste «Getriebeausrastung» am Geh&use ausgerastet werden.
Bleibt die Taste gedriickt, lasst sich die Klappe von Hand betétigen.

Hohe Funktionssicherheit Die Antriebe sind Uberlastsicher, benédtigen keine Endschalter und bleiben am Anschlag
automatisch stehen.

Elektrische Installation

Die steckerfertige Antriebseinheit wird mit dem 6-poligen Stecker am VRP-M-Regler
angeschlossen.

Anzeige- und Bedienelemente

@ Drehrichtungsschalter

Umschalten: Drehrichtung &ndert

(2 Drucktaste und LED-Anzeige griin
Aus: Keine Spannungsversorgung oder Stérung
Leuchtend: Betrieb

Taste driicken:  Ausldsen der Drehwinkeladaption, nachher Normalbetrieb

(3 Drucktaste und LED-Anzeige gelb

Aus: Normalbetrieb
Leuchtend: Adaptions- oder Synchronisationsvorgang aktiv
Taste driicken:  keine Funktion

@ Taste Getriebeausrastung
Taste driicken:  Getriebe ausgerastet, Motor stoppt, Handverstellung méglich
Taste loslassen: Getriebe eingerastet, Start Synchronisation, nachher Normalbetrieb

@ Die Kommunikation (PC-Tool, ZTH-GEN) ist bei diesem Antriebstyp gesperrt
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BELIMO

Schnelllaufender Klappenantrieb
fiir VRP-M Systemlésung

» Drehmoment 8 Nm

* Laufzeit 4 s

Technische Daten

Elektrische Daten

Funktionsdaten

Sicherheit

Abmessungen / Gewicht

Sicherheitshinweise

A

Technisches Datenblatt NMQ24A-SRV-ST

Speisung

AC/DC 24 V (vom Regler VRP-M)

Leistungsverbrauch Betrieb
Ruhestellung
Dimensionierung

12 W @ Nennmoment
15W
18 VA

Anschluss

Kabel 0,5 m mit 6-poligem Stecker
(passend zu VRP-M)

Drehmoment (Nennmoment)

min. 8 Nm @ Nennspannung

Drehsinn

wahlbar mit Schalter 0/ 1

LaufrichtungbeiY =0V

bei Schalterstellung 0 ¥ bzw. 1 ™

Drehwinkel

max. 95°<J, mechanische Anschlége verstelloar

Laufzeit

4s/90°<9

Schallleistungspegel

52 dB (A)

Stellungsanzeige

mechanisch, aufsteckbar

Schutzklasse Il Schutzkleinspannung

Schutzart IP54 in allen Montagelagen

EMV CE geméss 2004/108/EC

Wirkungsweise Typ 1 (EN 60730-1)

Umgebungstemperatur -30... +50°C

Lagertemperatur —40 ... +80°C

Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend (EN 60730-1)
Wartung wartungsfrei

Abmessungen siehe «Abmessungen» auf Seite 35
Gewicht ca. 930 g

« Dieser Antrieb darf nicht fir Anwendungen ausserhalb des spezifizierten Einsatzbereiches,
insbesondere nicht in Flugzeugen und jeglichen anderen Fortbewegungsmitteln zu Luft,

verwendet werden.

+ Die Montage hat durch geschultes Personal zu erfolgen.
Bei der Montage sind die gesetzlichen und behérdlichen Vorschriften einzuhalten.

+ Das Gerat darf nur im Herstellerwerk gedffnet werden. Es enthilt keine durch den Anwender

austauschbaren oder reparierbaren Teile.

+ Das Kabel darf nicht vom Gerét entfernt werden.

+ Bei der Inbetriebnahme und nach jeder Verstellung des Drehwinkels muss eine
Selbstadaption durchgefiihrt werden (Drucktaste Adaption einmal betétigen).

+ Bei der Bestimmung des Drehmomentbedarfs miissen die Angaben der Klappenhersteller
(Querschnitt, Bauart, Einbauort) sowie die lufttechnischen Bedingungen beachtet werden.

+ Das Gerat enthilt elektrische und elektronische Komponenten und darf nicht als Haushalt-
miill entsorgt werden. Die ortliche und aktuell giiltige Gesetzgebung ist zu beachten.

www.belimo.eu
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NMQ24A-SRV-ST Schnelllaufender Klappenantrieb firr VRP-M-Systemissung ~  BELIMO

Produktmerkmale

Einfache Direktmontage  Einfache Direktmontage auf Klappenachse mit Universalklemmbock, Sicherung gegen
Verdrehen mit beigepackter Verdrehsicherung.

Handverstellung  Handverstellung mit selbstriickstellender Drucktaste.
Um Abweichungen nach einer Handverstellung zu verhindern, wird eine Synchronisation
der Stellungsberechnung durchgefiihrt. Diese Synchronisation dient gleichzeitig als einfache
Funktionskontrolle (siehe unten «Synchronisation»).

Einstellbarer Drehwinkel ~ Der Drehwinkel wird durch den Hersteller der Klappe — mechanisch mit integrierten
Anschl&gen — dem verfligbaren Stellbereich angepasst.
Zulassiger Einstellbereich: 63 ... 100%.

Adaption — Anpassung an verfiigbaren Drehwinkel

Achtung! Mit dieser Funktion wird der obere und untere Achsanschlag erfasst und im Antrieb

Bei der Inbetriebnahme und nach hinterlegt. Laufzeit und Arbeitsbereich werden auf den verfiigbaren Drehwinkel adaptiert. Das
jeder Verstellung der Anschlége fur die Erkennen der mechanischen Anschlédge ermdglicht ein sanftes Anfahren der Endposition
Drehwinkelbegrenzung muss eine Adaption und eine Schonung von Antriebs- und Klappenmechanik. Beim erstmaligen Einschalten der
durchgeftihrt werden (Drucktaste «Adaption» Speisespannung, d.h. bei der Erstinbetriebnahme oder nach Betatigen der Taste «Adaption»,
einmal betétigen). fahrt der Antrieb zuerst in den oberen, danach in den unteren Achsanschlag.

Grundpositionierung  Beim Betétigen der Taste «Getriebeausrastung» fahrt der Antrieb in die Grundposition. Diese
Funktion flihrt der Antrieb auch bei Rickkehr der Speisespannung aus, wenn wahrend des
Spannungsunterbruches die Taste «Getriebeausrastung» gedriickt wurde.

Pos. Drehsinnschalter | Grundposition
gﬂ‘ Y =00r cow¥ Anschlag links
7Y =0/ % " Lew Anschlag rechts

Nach diesem Vorgang fahrt der Antrieb auf die vom System vorgegebene Stellung.

Funktionskontrolle  Eine Funktionskontrolle der Klappen ist auf einfachste Art mdglich: Das Getriebe kann durch
einen simplen Druck auf die Taste «Getriebeausrastung» am Geh&use ausgerastet werden.
Bleibt die Taste gedrlickt, lasst sich die Klappe von Hand betétigen.

Hohe Funktionssicherheit  Die Antriebe sind (iberlastsicher, benétigen keine Endschalter und bleiben am Anschlag
automatisch stehen.

Elektrische Installation

Die steckerfertige Antriebseinheit wird mit dem 6-poligen Stecker am VRP-M-Regler
angeschlossen.

Anzeige- und Bedienelemente

(@ Drehrichtungsschalter
Umschalten: Drehrichtung &ndert

@ Drucktaste und LED-Anzeige griin
Aus: Keine Spannungsversorgung oder Stérung
Leuchtend: Betrieb
Taste driicken:  Auslésen der Drehwinkeladaption, nachher Normalbetrieb

(3 Drucktaste und LED-Anzeige gelb

Aus: Normalbetrieb
Leuchtend: Adaptions- oder Synchronisationsvorgang aktiv
Taste driicken:  keine Funktion

@ Taste Getriebeausrastung
Taste driicken:  Getriebe ausgerastet, Motor stoppt, Handverstellung mdglich
Taste loslassen: Getriebe eingerastet, Start Synchronisation, nachher Normalbetrieb

@ Die Kommunikation (PC-Tool, ZTH-GEN) ist bei diesem Antriebstyp gesperrt
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Klappenantrieb fiir VRP-M-Systemldsung
« Drehmoment 10 Nm
+ Laufzeit 150 s

Technische Daten

Elektrische Daten

Funktionsdaten

Sicherheit

Abmessungen / Gewicht

Sicherheitshinweise

A

Technisches Datenblatt NM24A-V-ST

Nennspannung AC 24V, 50/60 Hz / DC 24 V
(vom VRP-M)
Leistungsverbrauch Betrieb 3,5 W @ Nennmoment
Ruhestellung 1,25 W
Dimensionierung 6 VA
Anschluss Kabel 0,5 m, mit 6-poligem Stecker
(passend zu VRP-M)
Drehmoment (Nennmoment) min. 10 Nm @ Nennspannung
Gleichlauf 5%
Drehsinn wahlbar mit Schalter 0/ 1

Laufrichtung bei Y =2V

bei Schalterstellung 0 ¥ bzw. 1™

Drehwinkel max. 95°<J
mechanische Anschlage verstellbar
Laufzeit 150 s

Schallleistungspegel

max. 35 dB (A)

Stellungsanzeige

mechanisch, aufsteckbar

Schutzklasse Il Schutzkleinspannung

Schutzart IP54 in allen Montagelagen

EMV CE geméss 2004/108/EG

Wirkungsweise Typ 1 (EN 60730-1)

Umgebungstemperatur -30... +50°C

Lagertemperatur —40 ... +80°C

Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend (EN 60730-1)
Wartung wartungsfrei

Abmessungen siehe «Abmessungen» auf Seite 35
Gewicht ca.710g

« Der Klappenantrieb darf nicht fiir Anwendungen ausserhalb des spezifizierten Einsatz-
bereiches, insbesondere nicht in Flugzeugen und jeglichen anderen Fortbewegungsmitteln

zu Luft, verwendet werden.

+ Die Montage hat durch geschultes Personal zu erfolgen.
Bei der Montage sind die gesetzlichen und behérdlichen Vorschriften einzuhalten.

+ Das Gerat darf nur im Herstellerwerk gedffnet werden. Es enthalt keine durch den Anwender

austauschbaren oder reparierbaren Teile.

+ Das Kabel darf nicht vom Gerét entfernt werden.

+ Bei der Bestimmung des Drehmomentbedarfs miissen Querschnitt, Bauart und Einbauort
sowie die lufttechnischen Bedingungen beachtet werden.

+ Das Gerat enthalt elektrische und elektronische Komponenten und darf nicht als Hauhaltmiill
entsorgt werden. Die 6rtliche und aktuell gliltige Gesetzgebung ist zu beachten.
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NM24A-V-ST

Produktmerkmale

Einfache Direktmontage
Handverstellung

Einstellbarer Drehwinkel

Adaption

Hohe Funktionssicherheit
Zubehor

Elektrisches Zubehor

Mechanisches Zubehor

Elektrische Installation

Anzeige- und Bedienelemente

. 4
Klappenantrieb fiir VRP-M-Systemlésung m

Einfache Direktmontage auf Klappenachse mit Universalklemmbock, Sicherung gegen
Verdrehen mit beigepackter Verdrehsicherung.

Handverstellung mit selbstriickstellender Drucktaste méglich (Getriebeausrastung solange die
Taste gedrickt wird).

Einstellbarer Drehwinkel mit mechanischen Anschlégen.

Drehwinkelerfassung mit Anpassung des Regelbereiches. Auslésung Uber Taster auf Antrieb,
mit Statusanzeige Uber LED.

Der Antrieb ist Gberlastsicher, bendtigt keine Endschalter und bleibt am Anschlag automatisch
stehen.

Beschreibung Datenblatt
Hilfsschalter S..A.. T2-S.A.
Ruckfuhrpotentiometer P..A.. T2-P.A.
Achsverldngerung AV6-20 T2 - Z-NM..A..

Die steckerfertige Antriebseinheit wird mit dem 6-poligen Stecker am VRP-M-Regler
angeschlossen.

(@ Drehrichtungsschalter

Umschalten: Drehrichtung &ndert

@ Drucktaste und LED-Anzeige griin
Aus: Keine Spannungsversorgung oder Stérung
Leuchtend: Betrieb

Taste driicken:  Ausldsen der Drehwinkeladaption, nachher Normalbetrieb

(3 Drucktaste und LED-Anzeige gelb
Aus: Normalbetrieb
Leuchtend: Adaptions- oder Synchronisationsvorgang aktiv
Taste driicken:  keine Funktion

@ Taste Getriebeausrastung
Taste driicken:  Getriebe ausgerastet, Motor stoppt, Handverstellung mdglich
Taste loslassen: Getriebe eingerastet, Start Synchronisation, nachher Normalbetrieb

@ Die Kommunikation (PC-Tool, ZTH-GEN) ist bei diesem Antriebstyp gesperrt
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Federriicklaufantrieb mit Notstell-
funktion fiir VAV- und CAV-Boxen

in haustechnischen Liftungs- und
Klimaanlagen

« Drehmoment 20 Nm

+ Laufzeit 150 s

Technische Daten

Elektrische Daten

Funktionsdaten

Sicherheit

Abmessungen / Gewicht

Technisches Datenblatt SF24A-V-ST

Nennspannung AC 24V, 50/60 Hz / DC 24 V
(vom VRP-M)
Leistungsverbrauch Betrieb 8,5 W @ Nennmoment
Ruhestellung 35W
Dimensionierung 11 VA

Anschluss

Kabel 1 m, mit 6-poligem Stecker (passend zu VRP-M)

Drehmoment Motor

min. 20 Nm @ Nennspannung

Federriicklauf min. 20 Nm
Gleichlauf 5%
Drehsinn  Motor wahlbar mit Schalter 7 /¥
Federriicklauf wahlbar durch Montage L/ R

Drehrichtung bei Y =0V

bei Schalterstellung 1/ bzw. 0¥

Handverstellung

via Handaufzugskurbel und Verriegelungsschalter

Drehwinkel

max. 95°<J (begrenzbar durch
verstellbaren mechanischen Anschlag)

Laufzeit Motor

<150s/90°<

Federriicklauf <20s @ —20...50°C/max. 60 s @ -30°C

Schallleistungspegel Motor <40 dB (A) @ 150 s Laufzeit
Federriicklauf <62 dB (A)

Lebensdauer min. 60°'000 Notstellungen
Schutzklasse Il Schutzkleinspannung
Schutzart IP54
EMV CE geméss 2004/108/EG
Zertifizierung geprift nach IEC/EN 60730-1und IEC/EN 60730-2-14
Wirkungsweise Typ 1.AA
Bemessungsstossspannung 0,8 kV
Verschmutzungsgrad der Umgebung 3
Umgebungstemperatur -30 ... +50°C
Lagertemperatur —40 ... +80°C
Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend
Wartung wartungsfrei
Abmessungen siehe «Abmessungen» auf Seite 35
Gewicht ca. 2,3 kg

www.belimo.eu
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SF24A-V-ST
Sicherheitshinweise

Produktmerkmale

Wirkungsweise
Einfache Direktmontage

Einstellbarer Drehwinkel

Adaption

Hohe Funktionssicherheit

Zubehor

Elektrisches Zubehor
Mechanisches Zubehor

Elektrische Installation

Anzeige- und Bedienelemente

Bedienelemente

oy
BELIMO

Federriicklaufantrieb fiir VRP-M-Systemlésung

+ Der Antrieb darf nicht fiir Anwendungen ausserhalb des spezifizierten Einsatzbereiches,
insbesondere nicht in Flugzeugen und jeglichen anderen Fortbewegungsmitteln zu Luft,
verwendet werden.

+ Die Montage hat durch geschultes Personal zu erfolgen.
Bei der Montage sind die gesetzlichen und behérdlichen Vorschriften einzuhalten.

+ Das Gerat darf nur im Herstellerwerk gedffnet werden. Es enthélt keine durch den Anwender
austauschbaren oder reparierbaren Teile.

« Das Kabel darf nicht vom Gerat entfernt werden.

« Das Gerat enthalt elektrische und elektronische Komponenten und darf nicht als Haushalt-
miill entsorgt werden. Die ortliche und aktuell giiltige Gesetzgebung ist zu beachten.

Der Antrieb wird vom Belimo VRP-M-Regler angesteuert und fahrt auf die vom Stellsignal
vorgegebene Stellung.

Einfache Direktmontage auf Klappenachse mit Universalklemmbock, Sicherung gegen
Verdrehen mit beigepackter Verdrehsicherung.

Einstellbarer Drehwinkel mit mechanischem Anschlag.

Drehwinkelerfassung mit Anpassung des Regelbereiches. Ausldsung Uber Taster auf Antrieb,
mit Statusanzeige Uber LED.

Der Antrieb ist Uberlastsicher, benétigt keine Endschalter und bleibt am Anschlag automatisch
stehen.

Beschreibung Datenblatt
Hilfsschalter S2A-F
Diverses Zubehér (Klemmbdcke, Achsverldngerungen usw.) T2-Z-SM..A..

Die steckerfertige Antriebseinheit wird mit dem 6-poligen Stecker am VRP-M-Regler
angeschlossen.

(1 Folientaste und LED-Anzeige griin
Aus: Keine Spannungsversorgung oder Stérung
Leuchtend: Betrieb
Taste drlcken:  Auslésen der Drehwinkeladaption, nachher Normalbetrieb

(2 Folientaste und LED-Anzeige gelb
Aus: Normalbetrieb
Leuchtend: Adaptions- oder Synchronisationsvorgang aktiv
Taste driicken:  keine Funktion

@ Die Kommunikation (PC-Tool, ZTH-GEN) ist bei diesem Antriebstyp gesperrt

Die Elemente Handaufzug, Verriegelungsschalter und Drehrichtungsschalter sind auf beiden
Seiten vorhanden.
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Alles inklusive.

Schweiz

Belimo Automation AG
Verkauf Schweiz
Brunnenbachstrasse 1
CH-8340 Hinwil

Tel. +41 (0)43 843 62 12
Fax +41 (0)43 843 62 66
verkch@belimo.ch
www.belimo.ch

Benelux

Belimo Servomotoren BV
BENELUX

Postbus 300, NL-8160 AH Epe
Radeweg 25, NL-8171 MD
Vaassen

Tel. +31 (0)578 57 68 36

Fax +31 (0)578 57 69 15
info@belimo.nl

www.belimo.nl

Deutschland

Belimo Stellantriebe
Vertriebs GmbH
Welfenstrasse 27

D-70599 Stuttgart

Tel. +49 (0)711 1 67 83-0
Fax +49 (0)711 1 67 83-73
info@belimo.de
www.belimo.de

Gebiihrenfrei
Bestellung:
Tel. 08 00/2 35 46 63

Technische Beratung:
Tel. 08 00/2 35 46 68

Fax 08 00/2 35 46 69

Personliche Beratung durch
Gebietsverkaufsleiter in:

Berlin, Hannover, Diisseldorf
Leipzig, Frankfurt, Miinchen
Hamburg, Stuttgart

Belimo weltweit: www.belimo.com

Osterreich

Belimo Automation
Handelsgesellschaft m.b.H.
Geiselbergstrasse 26-32
A-1110 Wien

Tel. +43 (0)1 749 03 61-0
Fax +43 (0)1 749 03 61-99
info@belimo.at
www.belimo.at

Osterreich West

Tel. +43 (0)644 14 26 365
Fax +43 (0)732 70 10 51

dietmar.niederhametner@belimo.at

Ungarn

Tel. +36 (06)20/920 46 16
Fax +36 (06)23/37 77 30
gabor.koeves@belimo.at

5 Jahre
Garantie

Weltweit
vor Ort

Komplettes
Sortiment aus
einer Hand

Gepriifte
Qualitat

Kurze
Lieferzeit

Umfassender
Support

Slowakei
Tel. +43 (0)1 749 03 61-0

Fax +43 (0)1 749 03 61-99
info@belimo.at

Slowenien/Kroatien/Bosnien
Tel. +386-(0)41-75 89 63

Fax +386-(0)4-2342-761
samo.smid@belimo.at

Serbien/Montenegro/
Mazedonien/Bosnien

Tel./Fax +381-(0)11 311-9127
branimir.petrovic@belimo.at
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