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Hinweise / Spannungsversorgung BELIMIO

A Sicherheitshinweise beim Umgang mit MFT-H

¢ Beim Anschluss an den Antriebsstromkreis muss der Kontakt der Anschlusskabel zu den Netzstromkreisen unbedln a(
mieden werden ! Die Anschlussbelegung ist zu beachten !

¢ MFT-H hat keine galvanische Trennung zwischen der RS232-Schnittstelle und dem Antriebsans u

¢ An die RS232-Schnittstelle duirfen nur geprifte Computer angeschlossen werden, die eine galval Trehn ng zum Netz-
stromkreis gewéahrleisten ! (

e Es dirfen nur auslaufsichere Alkaline - Batterien der Grésse AA (Migno n 50 x 14 mm) bzw. entsprechen-

de NiCd- oder NiMH-Akkus verwendet werden !
%h

¢ Bei einem Batteriewechsel missen alle vier Batterien a t wekden !

e Beim Einsetzen der Batterien ist auf korrekte Fblu s sind immer vier identische Batterien des gleichen Her-
stellers und Typs einzulegen !

¢ Bei langerer Lagerung von MFT- H sind di ntfernen !

e Ausser den Batterien e keln austauschbaren Teile.

(@ zen der Batterien

MFT-H auf die Riickseite drehen. || — Batteriefach
Batteriefach mit Schraubenzieher oder mit einer Mlinze &ffnen.

3. Batterien entsprechend den Markierungen im Batteriefach einsetzen und Batterie-
fach wieder schliessen.

N —

| _— Markierungen

= ) —lO]
A® o

o hod
O] E—

—— Antriebe parametrierbar mit MFT-H

Alle multifunktionalen und busfahigen Stellantriebe (MFT- / MFT2-Antriebe sowie der VAV-Compact NMV-D2M kénnen mit MFT-H
parametriert werden. Der Klappenantrieb AM24-SR (multifunktional, aber nicht busféhig) kann auch mit MFT-H parametriert werden.

—— Bedeutung von MFT und MFT2

MFT - und MFT2-Antriebe sind mit der Multi-Funktions-Technologie aufgebaut und kénnen mit MFT-H parametriert werden.
MFT(2) Antriebe kénnen konventionell - oder am Belimo MP-Bus betrieben werden. Der Antrieb AM24-SR ist nicht busféhig!
Im Busbetrieb kann pro MFT/MFT2 - Antrieb ein Sensor angeschlossen werden. Der Sensorwert wird vom Antrieb erfasst und
an den MP-Bus Ubergeben. An die MFT-Antriebe kdnnen aktive Sensoren (Ausgang DC 0-10 V) und Schalter EIN/AUS ange-
schlossen werden. An die MFT2-Antriebe kénnen zusatzlich passive Widerstandssensoren (Beisp. PT1000) angeschlossen
werden. Weitere Informationen bezlglich Sensoranbindung siehe Produkte-Information 2. + 6. MFT2-1.

—— Wichtiger Hinweis bei der Parametrierung von MFT(2)-Stellantrieben

Die multifunktionalen Stellantriebe (MFT(2)-Stellantriebe) sind werkseitig mit Grundwerten fir die Ublichen Anwendungen para-
metriert. Fir servicetechnische Anpassungen auf der Anlage kdnnen die MFT(2)-Stellantriebe durch den Anwender mit dem Para-
metriergerdt MFT-H umparametriert werden. Wenn die MFT(2)-Stellantriebe umparametriert werden, trédgt der Anwender die Ver-
antwortung fur die funktional richtige Einstellung des MFT(2)-Stellenantriebes. Nach der Parametrierung sind die MFT(2)-
Stellantriebe mit den eingestellten Werten zu beschriften !

2 Vers. 2.0
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Kurzbeschreibung MFT-H / Technische Daten
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Bedienelemente

T
E——
MFT-H BELIMO

el

e B

H-®

~®

]

O @

Bedienelemente

[J EIN/AUS Schalter und
Display-Beleuchtung,

[1 ESC Rickwaértstaste

[1 SET Speichertaste

U €3 @3 Richtungstasten

e michtungstasten

[1 LCD Display
[1 RS232 Anschluss

0 )

Aktion

Ein-/Ausschalten, einmal kurz driicken
Display-Beleuchtung min. 2 Seku
(MFT-H muss bereits eingeschalt

kurz drlicken: 1 Schrit
= 2 Sekunden: zuriick z
In angewa nd sprihgen

ei mehr als 3 Auswahlpunkten wird

ro Wastendruck eine Zeile gescrollt. Je langer die
Tasten gedriickt werden, desto schneller wird
gescrollt. Ist letzte Menlizeile erreicht, ertént ein
Signalton.

Anwahlen von mehreren nebeneinander liegenden
Einstellpunkten

4-zeilig

Pegelumsetzer PP resp. MP auf RS232
Software-Upgrade MFT-H

Anschluss des MFT(2)-Antriebes

Parametrierung mit MFT-H

Die multifunktionalen Stellantriebe (MFT(2)-
Antriebe) sind werkseitig mit Grundwerten
fir die Ublichen Anwendungen parame-
triert. Fir servicetechnische Anpassungen
auf der Anlage kénnen die Antriebe mit
dem Parametriergerdt MFT-H umparame-
triert werden. Die einstellbaren Funktio-
nen sind vom angeschlossenen MFT(2)-

Servicetechnische Funktionsiiberprii-

fung mit MFT-H

Bedienung MFT-H
Spezielle Programmierkenntnisse sind

Mit MFT-H ist die Md&glichkeit gegeben,
die MFT(2)-Antriebe auf ihre Funktionen
zu prifen. Die parametrierten Werte kon-
nen gelesen, oder der Stellantrieb kann
zur Funktionsprifung vom MFT-H ange-
steuert werden.

Antrieb abhangig.

Technische Daten

MFT-H

Spannungsversorgung

4 Mignon-Alkali-Batterien 1,5 Volt (Size AA / LR6) oder
wiederaufladbare Mignon Nicd-Akkus

Minimale Batterie-
spannung

4,2 V, beim Unterschreiten erscheint Warnmeldung
auf Display

Anschluss
e Speisung und PP/MP
e RS232

3-poliger Motoranschluss-Stecker
D-Sub 9-polig / female

nicht erforderlich. Die Bedienung erfolgt
interaktiv Uber die vierzeilige Anzeige und
die Tastatur des Parametriergerdtes. Sie
basiert auf einem Menil-Verfahren, das
den Bediener Schritt um Schritt durch den
Meni-Baum flihrt. Dadurch sind Fehlbe-
dienungen weitgehend ausgeschlossen.
In den entsprechenden Menus/Unter-
menUs kénnen vom Bediener Funktionen
oder Parameter definiert werden. Unplau-
sible Werte werden vom MFT-H nicht
akzeptiert.

Die Sprache, in der das Parametriergerat
kommunizieren soll, ist einstellbar.

Menii-Baum (Prinzip)

|:'|> Mentiauswahl

Adressie- |
rung

MFT-H

Anzeige LCD 4-zeilig

Kommunikation PP, MP

Schutzklasse @ (Schutz-Kleinspannung) Emf;eb—
Umgebungstemperatur 0...+50°C _
Wartung wartungsfrei Adresse
Gehéause Kunststoff ABS (Abmessungen 210 x 100 x 50 mm) M0d|m_ 1
Gewicht 350 g kation

Lieferumfang

MFT-H - SET

1 Spezialadapter mit Druck-Klemmen MFT-C

¢ 1 Motoranschlusskabel 2-polig mit Motoranschluss-Stecker und 2 Stecker @ 4mm

e 1 Speisegerat ZN230-24

¢ 4 Mignon-Alkalibatterien

¢ 2 Bogen Beschriftungskleber a 48 Stiick (Art.Nr. 31720), inkl.
1 wasserfester Filzschreiber

Optional (Zubehér nicht im Lieferumfang MFT-H - SET):

Motoranschluss-Stecker, 3-polig (Art.Nr. 11783) fir anwendungs-
spezifisches Anschlusskabel

,_

4

Einstellung

MFT-H als Pegelumsetzer

MFT-H kann als Pegelumsetzer zwischen
einer RS232- und einer PP-Schnittstelle
eingesetzt werden (ZIP-Funktion).

Vers. 2.0
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BELIﬁ& Anschlussmaoglichkeiten, Verdrahtung

. Schema 1
i ~ AC24V A\ G e Typische Anwendung:

+ . .
DC24V Sansformator | [ Parametrierung des MFT(2)-Stellenantrie-
e —“ bes, wenn dieser bereits in der Ins
tion der Gesamtanlage einge

< In dieser Anwendung wi
Y — Stellantrieb b ‘g
Us— &> (MFT-H BELIMO ang tmere
nwe \
Die Speisung von MFT-H erfolgt ab den
) ) » _ SET eigenen Batterien.
% % % %j/ Bauselt:gle Verbindungs- e Die Speisung des MFT(2)-Stellantriebes
emmen \
Nicht im Lieferumfang MFT-H | erfolgt ab der Installation der Gesamt-

anlage.

e Der MFT(2)-Stellantrieb ist betriebs-
fahig.

e Solange der U/MP-Anschluss des
MFT(2)-Antriebes mit MFT-H verbunden
ist, entspricht das Ruckmeldesignal U5
nicht dem aktuellen Istwert.

Schema 2

Typische Anwendung:

Parametrierung des MFT(2)-Stellantrie-
”””””””” bes, bevor dieser in die Installation der
Gesamtanlage eingebunden wird.

Spezialadapter MFT-C mit Druck-Klemmen
und Klinkenbuchse.

Hinweise:
(wFeH  BEUWS) ¢ Die Speisung von MFT-H erfolgt ab den
eigenen Batterien.
Trafo oder ¢ Die Speisung des MFT(2)-Stellantriebes
<« ¢ - - - -| Speisegerét erfolgt fiir die Parametrierung ab MFT-H.
e e Der MFT(2)-Stellantrieb ist nur voll be-
SET triebsfahig, wenn er via dem Klinken-
Klinkenstecker . stecker fremdgespiesen wird.
stereo /43,5 mm / 3-polig e Durch Fremdspeisung des MFT(2)-Stell-
e & antriebes, wird die Lebensdauer der
Batterien von MFT-H merklich verlédngert.
L 7Y U ..-MFT(2) R @ )
G
k pp—
+DC24V
L
UK24LON Schema 3

LoNWoRks” 1 ~ Acaav Typische Anwendung:

- _] Parametrierung eines MFT(2)-Antriebes,
wenn dieser via MP-Bus zusammen mit
anderen Antrieben [insgesamt max. 8
MFT(2)-Antriebe] am UK24LON ange-
schlossen ist. In dieser Anwendung wer-
den die MFT(2)-Stellantriebe Uber den
MP-Bus digital angesteuert.

Hinweise:

¢ Die Speisung von MFT-H erfolgt ab den
eigenen Batterien.

¢ Die Speisung der MFT(2)-Stellantriebe
erfolgt via UK24LON.

¢ MP-Adresse 1...8 mit MFT-H wéhlen, um
direkt auf den gewilnschten Antrieb
zuzugreifen.

k
MFT(2)-Antriebe , | » & o+ ! ot o}

Vers. 2.0 5



Ein- und Ausschalten, Fehlermeldungen

Iy
BELIMO

Ein- und Ausschalten

Beim Einschalten des Parametriergerates MFT-H wird dies zuerst initialisiert. Dabei wird die aktuel-
le Software-Version von MFT-H angezeigt.
Das Verhalten von MFT-H ist bei der Erstinbetriebnahme oder Wiedereinschaltung unterschiedlich:

Ersteinschaltung/Erstinbetriecbnahme:

Beim erstmaligen Einschalten springt MFT-H direkt nach der Initialisierung ins Men( "Sprache"
Hier kann die gewlinschte Sprache angewéhlt werden. h
Wiedereinschaltung:

- bei gleichem Antrieb: @s «\

Wird das Gerét erneut eingeschaltet, springt MFT- H Upunkt wie vor dem Aus-
schalten, wenn der gleiche Antrieb (d.h. Serle se stimmen Uberein) angeschlos-

sen ist
- bei neuem Antrieb e
Wird vor dem Einséhalien Wio neuer Antrieb mit MFT-H verbunden, so erscheint die

nd es ertdnt ein Piepston. Sollte der Antrieb bereits adressiert sein,
en" die richtige Adresse eingestellt werden und MFT-H findet so den

elbstabschaltung:
Wenn bei eingeschaltetem MFT-H wéhrend 5 Minuten keine Taste gedriickt wird, schaltet sich das
Gerét selbststandig aus.

Fehlermeldungen

Auftretende Fehler werden immer mit einer Fehlermeldung auf dem Display angezeigt und auch
akustisch mit einem Piepston signalisiert.

Meldung bei schlechten Batterien

Bei erschopften Batterien (< 4,2 V) warnt MFT-H mit einer Meldung und einem blinkendem Batte-
riesymbol. Um einen Datenverlust zu verhindern, sind die Batterien so bald wie méglich auszutau-
schen.

Diese Meldung kann mit der Taste quittiert werden, damit die begonnene Parametrierung
beendet werden kann. Wahrend die Statusmeldung vom Display verschwindet, blinkt das Batterie-
symbol weiter. Werden die Batterien nicht gewechselt, erscheint diese Fehlermeldung wieder, so-
bald das Gerét erneut eingeschaltet wird.

Kommunikations- und System-Fehlermeldungen

BELIMO MFT-H
Version 2.0

Initialisier

Sprache

> Deutsch
English
Abbrechen

Menutauswahl

> Antrieb
MFT-Einstellung
Adressierung

Kein Antrieb

> Antrieb suchen

...MFT-H Einstell.
Adressierung

Batterien
ersetzen !

Meldung Mégliche Fehlerursache Was ist zu tun

Kein Antrieb

Keine Antwort vom Antrieb

- Verdrahtungsfehler, falsche Adresse
Fehlerhafte Ubertragung

Fehler beim Programmieren

e \lerdrahtung kontrollieren
e Adresse prifen
e Befehl wiederholen

EEPROM-Zugriff unmdglich MFT(2)-Stellantrieb ist defekt

MFT(2)-Stellantrieb austauschen

Software-Version stimmt nicht mit Soft-
ware-Version des MFT(2)-Stellantriebes
Uberein

Unbekannter Befehl

Software-Version von MFT-H und MFT(2)-
Antrieb feststellen und BELIMO kontaktieren

Passwort eingeben: ........ Eingabe ist mit Passwort geschutzt

Passwort eingeben und einsteigen

Zugriff verweigert Von Belimo gesperrte Eingabe

Belimo kontaktieren

Vers. 2.0
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Spezifische Konfigurationstabelle

Entsprechend der Anwendung ist in jedem MFT(2)-Antrieb eine spezifische Konfigurationstabelle mit den
voreingestellten Werten abgelegt.

Diese Datenstruktur bestimmt, welche Mentpunkte im Parametriergerdt MFT-H angewahlt und welche (
Werte veréndert werden kénnen.
Sobald MFT-H mit einem MFT(2)-Antrieb verbunden ist, wird die Datenstruktur von MFT-H aus dem Antriel
gelesen. e
)
4 verschiedene Menii-Badume \§G
Men

Fir die Parametrierung ergeben sich fiir die verschiedenen Produktegruppen 4 versghi % aume,
welche dem Anwender wahrend der Parametrierung eines betreffende A@ al ientierungshilfe

dienen:

Menii-Baum fiir die Parametrier‘ ﬁ
der MFT(2)-Klappenantrieb U\

ohne Sicherheits{@

1 ﬁ%i II » i J X Menii-Baum siehe S. 8

‘ NM24-MFT(2) AM24-MFT(2) GM24-MFT(2) Menu-Baum auch
8Nm 18 Nm 36 Nm gultig fur AM24-SR

|

Menii-Baum fiir die Parametrierung

der MFT(2)-Klappenantriebe

mit Sicherheitsfunktion

™,
2 Ty .gﬁ . i Menii-Baum siehe S. 9

LF24-MFT(2) AF24-MFT(2)
4 Nm 15 Nm

Menii-Baum fiir die Parametrierung
der MFT(2)-Ventilantriebe NV..., ohne und
NVF... mit Sicherheitsfunktion

3 ? ? ? Menii-Baum siehe S. 10

NV24-MFT(2)  NVF24-MFT(2) NVF24-MFT(2)-E
800 N 800 N 800 N

Meni-Baum fiir die Parametrierung
von VAV-Compact NMV-D2M

4 i‘l 1 Menii-Baum siehe S. 11
&=

NMV-D2M
8 Nm

A

Vers. 2.0 7
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Menii-Baum fiir NM24-MFT(2), AM24-MFT(2), AM24-SR, GM24-MFT(2) BELIMO

Menii-Baum fiir die Parametrierung der
MFT(2)-Klappenantriebe ohne Sicherheits-
funktion und fiir AM24-SR

D o o

Menuauswahl

13—Punkt

_I DC2-10V |
(Default)

NM24-MFT(2) AM24-MFT(2) GM24-MFT(2) | MP-Adresse 1-8 wahlen. '\/:r';—er
8 Nm 18 Nm 36 Nm PP bei nur einem Antrieb.
| PP wahlen beim AM24-SR!
[
Grundfunktionen | Modifikation rache |, Adresse
| [ Deutsch ‘1; )

s - Beschreibung
| §SR(DC2...10V) | Riickmeldung | | Bewegung i Identifikation | der einzelnen

I Englisch || Funktionen
| B P (0.59-2,939| Stellsignal DCV | Letzte Eingabe ? - Seite 20

I weitere Sprache!
in Vorbereitung

Alle Eingaben f

Typ + 5

p
SW—Versicir)

Funktionen

Seite 17

weitere Sprache
in Vorbereitung
Anl agen- Posi ti|o, —

weitere Sprache|
in Vorbereitung

weitere Sprache|

in Vorbereitung

Beschreibung
der einzelnen
Funktionen
Seite 17

L I Soll-/Istwert

| P Stellsignal PWM |

Funktionen
Seiten 12/13

|0.02—5s i S
|0.59—2.933 B e

Standard

Variabel

(S W;-)
|0.1 -2555

.5 fir100% |

Drehwinkel -
IPWM Variabel| Mech, Uberlast | [ W|rkS|E|n |
Normal

j Beschreibung
dereinzelnen | | 4qr ginzelnen
Funll<tI0nen Funktionen
Seite 14 Seite 15

Men erscheint nicht,
wenn bei den Grund-
funktionen “VAV (6 £ 4 V)"
gewahlt wird!

|
I Reverse |

Drehwinkel

M

Min. Position

Drehwinkel
. 00

Zwischen-
Position

Drehwinkel
%

Max. Position|

Drehwinkel |
%

Adaption |

Aus |
(Default)

Manuell |

IAutomatisch |

Beschreibung
der einzelnen
Funktionen

Seite 16

B

weitere Sprache
in Vorbereitung

|
I Adaptieren |,
Funkt.-Info |, -
weitere Sprache|
- in Vorbereitung
Daten-Protokoll | - "
0 weitere Sprache|
in Vorbereitung

Meldungen lesen !

I

;

weitere Sprache|
in Vorbereitung

Me\dungs—Reset!
. PP-Interface |

I Funktionstest |

Normal
(Default)

[

Funktionen
Seite 19

Funktionen
Seite 18

[ Betriebszeit, Aktivzeit, Stop & Go-Ratio

[J Bei mechanisch begrenztem Drehwinkel muss der Drehwinkel elektronisch
adaptiert werden, damit die Funktionen gewéhrleistet sind

[J HW + SW Drehrichtungsanderung bewirken flir Schaltpunkte und
Z-Steuerung virtuelle Anderungen (= Positionen werden reverse gesetzt)

[ entfallt fur AM24-SR

[ AM24-SR kann nicht adressiert werden

Vers. 2.0
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Menii-Baum fiir LF24-MFT(2), AF24-MFT(2)

der MFT(2)-Klap

LF24-MFT(2) A

mit Sicherheitsfunktion

Menii-Baum fiir die Parametrierung

penantriebe

F24-MFT(2)

4 Nm

15 Nm

Mentauswahl |

MP-Adresse 1-8 wahlen.
PP bei nur einem Antrieb.

Grundfunktionen |

I Modifikation

Rickmeldung \

PWM (0.59-2,935)|

_' Stellsignal DCV |
/

_I Messspannung

IS-Punkt I

Beschreibung

1} Adressierung
U
rvice | & Sprache ;
Deutsch |
Beschreibung
Widerrufen 1 Identifikation | der einzelnen

Letzte Eingabe |

Serie—Nummer!

** nicht ver-
anderbar

Alle Eingaben |

** keine Ver-
stellung mog-
lich. Leerer
MenUpunkt.

gewahlt wird!

Vers. 2.0

Men erscheint nicht,
wenn bei den Grund-
funktionen “VAV (6 + 4 V)"

der einzelnen
Funktionen | [ Stellsignal PWM | _ISW-Scha\ter S Standard I
Seiten 12/13 .
|0.02 -5s | ST s2 | Variabel
|0.59—2.933 T .8 fir100% |
) 5w i Drehwinkel
Io.w -2555 | W erksgm |
PWM Variabel —— Normal }
- O i
i Reverse !

Drehwinkel
O

1 Min. Position i

Beschreibung
der einzelnen
Funktionen
Seite 14

Funktionen
Seite 15

Drehwinkel 1
... %

Zwischen-
Position

Drehwinkel ‘
%

Max. Position|

Drehwinkel
%

Automatisch

Beschreibung

der einzelnen
Funktionen
Seite 16

Funktionen
Seite 17

Beschreibung
der einzelnen
Funktionen
Seite 17

Anl agen- Posii t

Englisch

ik

Funktionen
Seite 20

weitere Sprache!
in Vorbereitung

-

weitere Sprache
in Vorbereitung

I

weitere Sprache
in Vorbereitung

ISoII»/Istwert I

weitere Sprache
in Vorbereitung

ﬁaptieren i

weitere Sprache
in Vorbereitung

IFunkt.-Info |

weitere Sprache
in Vorbereitung

Daten-Protokoll !
u]

weitere Sprache
in Vorbereitung

1
Meldungen lesen |

weitere Sprache
in Vorbereitung

T

Empfindlichkeit |

Normal
(Default)

Synchronisation |

Funktionen
Seite 18

PP-Interface

SW-Version

Beschreibung

der einzelnen
Funktionen
Seite 19

[ Betriebszeit, Aktivzeit, Stop & Go-Ratio

[J Bei mechanisch begrenztem Drehwinkel muss der Drehwinkel elektronisch
adaptiert werden, damit die Funktionen gewahrleistet sind

[J HW + SW Drehrichtungsénderung bewirken fiir Schaltpunkte und Z-Steuerung
virtuelle Anderungen (= Positionen werden reverse gesetzt)




Menii-Baum fiir NV24-MFT(2), NVF24-MFT(2)(-E)

Iy
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Menii-Baum fiir die Parametrierung
der MFT(2)-Ventilantriebe NV..., ohne und
NVF... mit Sicherheitsfunktion

7 & &

MenUauswahl

Antrieb

i

150%

Funktionen
Seite 17

Funktionen
Seite 17

_|25% i

Stellsignal PWM |

Laufzeit

Io.02—5s |
Io.59-2.93s f

Meldungen
S w; -

I Standard

prom—— I Variabel

Io.1 -055s |

|
.. fr100% |
Bereich

I PWM Variabel

Wirksinn |
D —

I Normal

1
I Reverse |

Beschreibung
der einzelnen
Funktionen
Seite 14

Beschreibung
der einzelnen
Funktionen
Seite 15

10

Ventilhub

Min. Position |

Ventilhub
. 0

%

Zwischen-
Position

Ventihub |
%

(]

Max. Position|

Ventilhub
. 0

%

Funktionen
Seite 16

NV24-MFT(2) NVF24-MFT(2) NVF24-MFT(2)-E VT
800N 800N 800N Adresse | MP-Adresse 1-8 wahlen. insfBllu
PP bei nur einem Antrieb.
|
Grundfunktionen Modifikation | | |® Sprache
| I Deutsch .
[rrm—— - Beschreibung
_ISR (0C2..10V) | fAnsteverung | IRUckmeIdung | B Bewegung ideffufen | # Identifikation | .| der einzelnen
—I Englisch | Funktionen
| # PWM (0.59-2,933)! | @ Stellsignal DCV ! _IMessspannung u U Letzte Eingabe | _ISerie-Nummerl, . Seite 20
weitere Sprache|
in Vorbereitung |
3-Punkt ! DC2-10V Kopie erstellen | Alle Eingaben Typ + —
(Default) SW-Version weitere Sprache |
— in Vorbereitung |
75% | ) Anl agen- Posi |ifo —
Beschreibung|  |Beschreibung| | .- weltere Sprache|
der einzelnen der einzelnen in Vorbereitung

weitere Sprache
in Vorbereitung

I Sol\—/lstw;rt— : |

I Adaptieren |

I Funkt.—lnfom |

IDaten—Proto_koII |
d .

Meldungen lesen |

weitere Sprache |
in Vorbereitung

weitere Sprache
in Vorbereitung

weitere Sprache
in Vorbereitung

weitere Sprache
in Vorbereitung

Meldungs—Reset!

I Funktionstest ]

PP-Interface

|

LZ Empfindiichkeit |
_ SW-Version
Normal |
(Default)
- Beschreibung
Gedéampft || der einzelnen
— Funktionen
Seite 19

Beschreibung
der einzelnen
Funktionen
Seite 18

[ Betriebszeit, Aktivzeit, Stop & Go-Ratio

[J Bei den NVF...- Antrieben ist die Kraft nicht einstellbar (entsprechende Men(is
erscheinen nicht).

[J HW + SW Schliesspunktveranderungen bewirken flir Schaltpunkte und Z-
Steuerungen virtuelle Anderungen (= Positionen werden reverse gesetzt)

Vers. 2.0
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Menii-Baum fiir NMV-D2M (MFT)

Menii-Baum fiir die
Parametrierung von
VAV-Compact NMV-D2M

-
5

NMV-D2M
8 Nm

MenUauswahl

| MP-Adresse 1-8 wahlen.
PP bei nur einem Antrieb.

Grundfunktionen

IModiﬂkation |

SR({DC2..10V) |

Ansteuerung

0

l IRUckmeIdung !
O

Beschreibung
der einzelnen
Funktionen

Seiten 12/13

Vers. 2.0

Stellsignal DCV | LIMessspannung U

| B Sprache

_Izs%

Beschreibung
der einzelnen

Funktionen
Seite 14

Beschreibung
der einzelnen
Funktionen
Seite 15

Laufzeit I
I:l B
I Standard |

Variabel

.5 fr100% |
Bereich

| @ Wirksinn
]

I Normal |

Reverse |

| Z \Volumenstrom

D |
|

Zwischen-
Position

LZ Adaption

Aus i
(Default) -

=

Automatisch |

Beschreibung
der einzelnen
Funktionen

Seite 16

der einzelnen
Funktionen
Seite 17

Deutsch |

Beschreibung
der einzelnen
Funktionen
Seite 20

| |8 identifikation .
I Englisch |
Orginal lesen I Letzte Eingabe I _ISerie—Nummer? .
weitere Sprachez,
in Vorbereitung
Kopie erstellen | |_E Alle Eingaben | Tp+ -
SW-Version weitere Sprache|
in Vorbereitung
75 % Reset Original | Anl agen- Posi i [o, —
Beschreibung| # | B weitere Sprache
der einzelnen in Vorbereitung
50 % i . Soll-/Istwert
_l Flégli(ttéo?f n Beschreibung 0 weitere Sprache

in Vorbereitung

weitere Sprache|
in Vorbereitung

I Adaptieren
I Funkt.-Info

weitere Sprache!
in Vorbereitung

IDaten—ProtokoII 1
0

weitere Sprache
in Vorbereitung

Meldungen lesen

weitere Sprache|
in Vorbereitung

Meldungs-Reset

—
I Funktionstest |

LB Empfindlichkeit |

Normal ?
(Default)

Gedampft |

!

Beschreibung
der einzelnen
Funktionen
Seite 18

PP-Interface

I |
1_|
|

SW-Version

Beschreibung

der einzelnen
Funktionen
Seite 19

[ Betriebszeit, Aktivzeit, Stop & Go-Ratio.

[0 Bei mechanisch begrenztem Drehwinkel muss der Drehwinkel elektronisch
adaptiert werden, damit die Funktionen gewahrleistet sind.

[J HW + SW Drehrichtungsénderung bewirken fiir Schaltpunkte und Z-Steuerung
virituelle Anderungen (= Positionen werden reverse gesetzt).

[0 Einstellungen des elektrischen Arbeitsbereichs des Volumenstromes

[J Einstellungen des Ausgangs-Spannungssignals U5 fiir 0...100 %
Nennvolumenstrom.

[0 Angaben des Soll- und Volumenstrom-Istwertes in [%] Nennvolumenstrom.
Berechnung des aktuellen Volumenstrom-Istwerts [m3/h]:
VisT [m3/h] = VNENN [m3/h] / 100 x VisT [%].

[J Eingestellte Laufzeit hat keinen Einfluss auf den normalen Regelbetrieb.
Einstellungen sind nur aktiv bei Zwangssteuerung.
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Meniifunktionen, A1 Grundfunktionen

Iy
BELIMO

I MenUauswahl

A

MP-Adresse 1-8 wahlen
PP bei nur einem Antrieb

Adressierung

MFT-H
Einstellungn

Grundfunktionenl’ A1

i

I Modifikation

SROC2..10V] Aq.4 A2

-

e

PWM (0. 59-2,9333‘ Al.2

[

3-Punkt Al3

Auf-Zu Al4

VAV(6:4V) |A15

T

I Service

| -
‘ G\\\ \\

®Ri
Durch Druc
tion del
@ rieb geschrieben. Zuerst erscheint
f

Im Menizweig Grundfunktionen kann
der MFT(2)-Stellantrieb mit Standard-
oder Grundfunktionen parametriert wer-
den. Bei jeder Grundfunktion ist ein so

genannter Datensatz mit den flr die =
tion Ublichen Paramete hinterli
Die Auswahl der entsp n

. .

erfolgt mit e

wird die Funk-
rigen Datensatz in

Display eine Warnung, die durch
(seD)quit-

nochmaliges Driicken der Taste
tiert werden muss.

A1.1 Grundfunktion SR (DC 2...10 V)
Durch Wahl dieser Funktion wird der
MFT(2)-Stellantrieb als stetiger Antrieb
parametriert.

Grundfunktionen

>SR(DC 2-10V)
PWM(0.59-2,93s)
3-Punkt

Display

A1.2 Grundfunktion PWM (0,59-2,93s)
Durch Wahl dieser Funktion wird der
MFT(2)-Stellantrieb als PWM-Antrieb pa-
rametriert.

Grundfunktionen
SR(DC 2-10V)
>PWM(0.59-2,93s)

3-Punkt

Display

Anschluss-Schema SR

Anschluss-Schema PWM

Y 4 DCO..10V
Us—>— DC2..10V

[

|

|{ TYiUs ..-MFT. |

Datensatz SR (DC 2...10 V) (Beispiel AM24-MFT?)

Arbeitsbereich DC2..10V
Funktion

Riickmeldung U5 DC2..10V
Drehmoment min. 18 Nm
Drehwinkel 95°
Laufzeit 150s
Drehwinkeladaption keine

Zwangssteuerungen
(bezogen auf vollen
Drehwinkel 95°)

Min.(Min.Position) ~ =0%
ZS (Zwischenstellung) = 50%
Max. (Max.Position) =100%

12

1 ~ AC24V [t 7L
0,59-293 s
i
| I I —us—pDC2.10V
Lol
12 3

| LT YVs ..-MFT. |

Erkléarung PWM:

PWM ist keine Pulsweitenmodulation wie
es normalerweise verstanden wird. Vom
Antrieb wird die L&dnge des Steuerimpul-
ses gemessen und dann in die entspre-
chende Position gefahren. Bis heute wer-
den PWM... Antriebe ausschliesslich in
USA verwendet. Je nach Antrieb sind vom
Kunden verschiedene PWM-Bereiche
definierbar.

Beispiele PWM-Ansteuerung, wenn am
Antrieb ein PWM-Bereich von 0,59-2,93s
gewaéhlt ist:

Beispiel 1, 100% Drehwinkel

Wenn auf den Antrieb ein Puls geschickt
wird der 2,93 Sekunden dauert, fahrt der
Antrieb auf 100% Drehwinkel. (Wenn auf
den Antrieb Pulse geschickt werden, die
langer als 2,93 Sekunden sind, fahrt der
Antrieb ebenfalls auf 100% Drehwinkel)

Beispiel 2, 50% Drehwinkel

Wenn auf den Antrieb ein Puls geschickt
wird, der 0,59 s + 2,93s-0,595s)/2 =
1,17s + 0,59 s dauert, fahrt der Antrieb auf
50% Drehwinkel.

Beispiel 3, 0% Drehwinkel

Wenn auf den Antrieb ein Puls geschickt
wird, der 0,59 Sekunden dauert, fahrt der
Antrieb auf 0% Drehwinkel. (Wenn auf den
Antrieb Pulse geschickt werden die <
0,59s aber > 20 ms sind, fahrt der Antrieb
ebenfalls auf 0% Drehwinkel, < 20 ms ist
die Funktion nicht definiert)

Datensatz PWM (0,59-2,93s) (Beispiel AM24-MFT2)

Stellsignal Y PWM
Arbeitsbereich 0,59-2,93s
Funktion

Riickmeldung U5 DC2..10V
Drehmoment min. 18 Nm
Drehwinkel 95°
Laufzeit 150s
Drehwinkeladaption keine

Vers. 2.0



BELIIW(’)" Meniifunktionen, A1 Grundfunktionen

A1.3 Grundfunktion 3-Punkt A1.4 Grundfunktion Auf-Zu A1.5 Grundfunktion VAV (6 + 4V)
Durch Wahl dieser Funktion wird der Durch Wahl dieser Funktion wird der Durch Wahl dieser Funktion wird der

MFT(2)-Stellantrieb als 3-Punkt-Antrieb  MFT(2)-Stellantrieb als Auf-Zu-Antrieb pa- MFT(2)-Stellantrieb als VAV-Antrieb para-
parametriert. rametriert. metriert.

Grundfunktionen Grundfunktionen . i b
SR(DC 2-10V) Display PWM(0.59-2,93s) Display IS
PWM(0.59-2,93s) 3-Punkt

>3-Punkt >Auf-Zu

Anschluss-Schema 3-Punkt Anschluss-Schema Auf-Zu Anschluss-Schema VAV
L ~ AC24V 1 ~ AC24V
- + DC24V
— <¢—w1DC 0..10V

Us DC 2..10V

[~Us—»— DC2..10V
|
1 23 5 \e

Beispiel AM24-MFT2) Datensatz Auf-Zu (Beispiel AM24-MFT2)

1]2]3]a]5]6]7] VRD2
L~wl Up vz

|{:%%pﬁwn|

a 3-Punkt Stellsignal Y Auf-Zu

Ficlons ;qnl;tionld U5 DC2..10V —

Riickmeldung U5 DC2..10V lickmeldun: ~

Drehmomentg min. 18 Nm Drehmomentg min. 18 Nm J—_ + Y/Z %P -MFT..

Drehwinkel 95° Drehwinkel 95°

Laufzeit 150 s Laufzeit 150 s

Drehwinkeladaption  keine Drehwinkeladaption ~ keine Datensatz VAV (6x 4V) (Beispiel AM24-MFT2)
Stellsignal Y Vom VAV-Regler
Funktion
Riickmeldung U5 DC2..10V
Arbeitsbereich 6+ 4V
Drehmoment min. 18 Nm
Drehwinkel 95°
Laufzeit 150s
Drehwinkeladaption keine

Vers. 2.0
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Meniifunktionen, A2 Modifikation

Iy
BELIMO

Im Menlzweig Modifikation kdnnen die
Werte und Funktionen des MFT(2)-Stell-
antriebes bei Bedarf anlagenspezifisch
parametriert werden.

(Parametrierbeispiel S.21).

Beim Einstieg in den Menuzweig Modifikation befinden sich jeweils immer die Werte
und Funktionen in den MenUs, die der MFT(2)-Stellantrieb bei der letzten Parametrie-
rung erhalten hat. Werden bei einer Modifikation, bezogen auf eine bestimmte Grund-
funktion (A1.x), nur einzelne Werte abweichend zur Grundfunktion (A1.x) modifiziert, 80

A2.1 Ansteuerung

empfiehlt sich, die entsprechende Grundfunktion (siehe Seite 12) vor der Modif
in den MFT(2)-Stellantrieb zu laden.

\\6"6(

MenUauswahl

MFT-H
Einstellung

‘ E . MP

I Adressierung

IGrundfunkﬁonen ] Al

I Service

! A3

I Duplizieren I Widerrufen

A2.3 A2.4 A2.5

nsteuerung

A2.1

Bei Ansteuerung kdnnen Ansteuerungsart mit zugehdrigen Arbeitsbereichen definiert werden.

ISteHsignaI DCV | A2.1.1

Wahl der Ansteuerungsart stetig: Die Einstellungen entsprechen dem elektrischen Arbeitsbereich fiir
0...100 % Drehwinkel bezw. Hub, beim VAV-Compact NMV-D2M = 0...100 % Nennvolumenstrom (VNENN).
Wirkung auf Arbeitsbereich, falls MAX - oder/und MIN - Positionen (vergl. Seite 16, A2.3.4) vorgenommen
werden. Der Arbeitsbereich entspricht dem mit MIN - und MAX - Position eingestellten Regelbereich.
Eingestellte MIN - Position entspricht dem Startpunkt des Arbeitsbereichs.

Eingestellte MAX - Position entspricht dem Endpunkt des Arbeitsbereichs.

(Beim VAV-Compact NMV-D2M entspricht die MIN - Position dem minimalen Volumenstrom VMIN und

die MAX - Position dem maximalen Volumenstrom VMAX)

DC2-10V |
1(Defau\t) A2.1.1a

Wahl eines festen Arbeitsbereichs von DC 2...10 V (entspricht SR (DC 2-10V) vergl. Seite 12, Pkt. A1.1)

1DCO‘10V ' A2.1.1b

Wahl eines festen Arbeitsbereichs von DC 0,5...10 V

DCV Variabel | A2.1.1¢

Variable Definition eines Arbeitsbereichs mit:

e Startpunkt DC 0,5...30,0 V und Endpunkt DC 2,5...32,0 Volt

e Beim VAV-Compact NMV-D2M: Startpunkt DC 0...30,0 V und Endpunkt DC 2...32,0 Volt
Der Endpunkt muss mindestens 2 Volt iber dem Startpunkt liegen !

PWmin PWmax |

| BstelsignalPWwM | A2.1.2  Wahl der Ansteuerungsart PWM [MFT(2)-Stellantrieb wird als PWM-Antrieb parametriert]
(Erklarung PWM siehe Seite 12, A1.2)
10'02‘53 'A2.1.2a  Wahl eines festen PWM-Arbeitsbereichs von 0,02...5s
10-59-2-935 'A2.1.2b  Wahl eines festen PWM-Arbeitsbereichs von 0,59...2.,93s
«IO" -5 | A2 1.2c  Wahl eines festen PWM-Arbeitsbereichs von 0,1-25,5s
PWM Variabell A2 1.1d  Variable Definition eines PWM-Arbeitsbereichs mit:

PWMmin. 0,02 s...... PWMmax. 50,00 s

Wahl der Ansteuerungsart 3-Punkt. Der MFT(2)-Stellantrieb wird mit dem Datenset eines
3-Punkt-Antriebes parametriert (siche Seite 13, Pkt. A1.3)

IS-Punkt 1A21.3
Auf-Zu A21.4

Wahl der Ansteuerungsart Auf-Zu. Der MFT(2)-Stellantrieb wird mit dem Datenset eines
Auf-Zu-Antriebes parametriert (sieche Seite 13, Pkt. A1.4)

Die Auswahl der entsprechenden Ansteuerungsart erfolgt mit den Richtungstasten @3, die Wahl eines variablen Arbeitsbe-
reichs erfolgt mit den Richtungstasten Bund Durch Druck der Taste (set]wird in das nachste Untermentii gesprun-
gen, oder es werden die gewadhlten Werte in den Antrieb geschrieben.

14
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BELIMO Meniifunktionen, A2 Modifikation

A2.2 Riickmeldung @

Antrieb

Adresse

l Grundiunktionen | A4 Modikaion | Ao
‘ i \ \
Ansteuerung I Bewegung I Duplizieren

| A2.1 ,— ! A2.3 |

Rickmeldung | A2.2  Im Meniizweig Riickmeldupeg Inktion des  [5}-Ug —»—
Rickmeldesignales U5 def

]
Widerrufen

s stetige, lineare DC-Messspannung: Die definierten Signale entsprechen 0...100% Drehwinkel,
entsprechen die Signale dem aktuellen Volumenstrom-Istwert in 0...100% bezogen auf VNENN.

DC2-10V |
(Default)

Wahl eines festen Bereichs von DC 0,5...10 V [5 -Us —+—

| A2.2.1c  Variable Definition des DC-Messspannungssignales mit:

e Startpunkt DC 0,5...8,0 V und Endpunkt DC 2,5...10,0 Volt

e Beim VAV-Compact NMV-D2M: Startpunkt DC 0,0...8,0 Volt und Endpunkt DC 2,0...10 Volt
Der Endpunkt muss mindestens 2 Volt Uber dem Startpunkt liegen.

_lSW—SohalterS 'A2.22  Wahl der Riickmeldung U5 als Softschalter S1 und S2. Bezogen auf den effektiven mechanischen Drehwinkel
o oder Hub des MFT(2)-Stellantriebes kdnnen 2 softwaremassige Schaltpunkte (S1 und S2) definiert werden. Je nach ge-
fahrenem Drehwinkel/Hub und erreichten Schaltpunkten von S1 oder S2, veréndert sich der Pegel der DC-Spannung von U5.

Antriebsposition ist kleiner als der eingestellte Wert von S1: Pegel U5 = konstant DC 4 V
Antriebsposition ist grosser als der eingestellte Wert von S1 und kleiner als der Wert von S2: Pegel U5 = konstant DC 7 V

Antriebsposition ist grésser als der eingestellte Wert von S2: Pegel U5 = konstant DC 10 V

St 82 A2.2.2a Einstellung der Softschalter S1 und S2 (einstellbar 1...99 %)
------- Wert von S2 muss immer mindenstens 10 % hoéher gewahit werden als der Wert von S1.

| BMeidungen | A2.2.3  Riickmeldung U5 mit Wartungs- oder Stérungsmeldungen belegen. Verschiedene Kriterien, die ein Wartungs-
oder ein Stérungsmeldesignal bei U5 ausgeben, kdnnen definiert werden. Je nachdem, ob bei den Kriterien A2.2.3a -
A2.2.3d Wartung oder Stérung definiert wird, gibt U5 beim Auftreten eines Kriteriums ein bestimmtes Signal aus.

[ Bei mechanisch begrenz- ) - can
tem Drehwinkel (< 95°) Us  Signal bei Normalbetrieb Us Signal bei Wartungsmeldung Us  Signal bei Stérungsmeldung
muss der Drehwinkel \ (é(ﬁineWanuTgs- U”g kEilne A A

; ; Sérungsmeldung Pegel = {----e - I
elektronisch adaptiert konstant DC 3 V) DC55V DC8S5V
werden, damit die
Funktionen gewéhrleistet | PC3V 1
sind ! >t » t >t
Hinweis:

¢ Einmal generierte Wartungsmeldungen werden gel6scht, wenn der MFT(2)-Antrieb von der Speisung getrennt
wird. Die Wartungsmeldungen kénnen aber auch mit MFT-H geléscht werden (s. Seite 18, Pkt. A3.6).
¢ Einmal generierte Stérungsmeldungen kdnnen nur mit MFT-H geldscht werden (s. Seite 18, Pkt. A3.6).

IStop&Go-Ratio‘ A2.2.3a Kriterium Antrieb pendelt (Ursache z.B. instabile Regelung) als Wartungs- oder Stérungsmeldung wéhlbar

- Stop&Go-Ratio ist das Verhaltnis [%)] von Aktivzeit / Betriebszeit (Betriebszeit = Anzahl Stunden die der Antrieb an Speisung
angeschlossen war. Aktivzeit = Anzahl Stunden in denen der MFT(2)-Antrieb mechanisch in Bewegung und an Speisung angeschlossen war).
Eine Wartungs- bzw. Stérungsmeldung wird generiert, wenn das Stop&Go-Ratio einen Wert von 20% (ibersteigt (siche auch
Erklarungen auf Seite 18, Pkt. A3.5 Datenprotokoll)

~|MeCh-|%be”aS‘ 'A2.2.3b  Kriterium Mechanische Uberlast (Antrieb steht) als Wartungs- oder Stérungsmeldung wahlbar

~|Ste”W9D9 'A2.2.3c  Kriterium Mechanischer Stellweg 10% verandert als Wartungs- oder Stérungsmeldung wahlbar

IMeIdungen&U | A2.2.4  Kombination von Wartungs- oder Stérungsmeldungen A2.2.3a - A2.2.3c und stetigen DC-Messspan-
nungen A2.2.1a - A2.2.1c wéhlbar. Beim Auftreten eines Wartungs- bzw. Stérungskriteriums, wird das
stetige Messspannungssignal vom Wartungs- bzw. Stérungsmeldesignal ibersteuert.

IMeIdungen 8s A2.25  Kombination von Wartungs- oder Stérungsmeldungen A2.2.3a - A2.2.3c und Softschalter S1 und S2
A2.2.2a /A2.2.2b wahlbar. Beim Auftreten eines Wartungs- bzw. Stérungskriteriums, werden die Signale der
Softschalter vom Wartungs- bzw. Stérungsmeldesignal Ubersteuert.

Die Auswahl der entsprechenden Riickmeldefunktion erfolgt mit den Richtungstasten , die Einstellung der variablen Werte
erfolgt mit den Richtungstasten und . Durch Druck der Taste wird in das ndchste Untermenii gesprungen oder
es werden die gewahlten Werte in den Antrieb geschrieben..
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Iy
BELIMO

A2.3 Bewegung

I MenUauswahl

A
IAdresse IMFFH ‘ Adressvar g 6(
Einstellung
I Grundfunktionen | A1 I Modifikation | Ao Sem C " {6@
: [ \ \ \ e
IAnsteuerung ‘ IRUckme\dung IDupIizieren ‘ IWiderrufen
! A21 A2.2 ! A24 ! A25
I
Bewegung | A2.3 Im Menlzweig Bewegung werden Beweg it- ehwinkel- bezw. Hubfunktionen des
MFT(2)-Stellantriebes definiert

L gorehmoment A2 34 Drehmoment bezw. K ellantriebes wahlbar [nicht méglich fir MFT(2)-Antriebe mit Feder]

-I1OO% 'A2.3.1a  Dr Kraft auf 100 % (Grundwert) setzen. Beispiel: AM24-MFT2 = 18 Nm

eRPbezw. Kraft auf 75 % des Grundwertes setzen. Beispiel: AM24-MFT2 = 13.5 Nm
rehmoment bezw. Kraft auf 50 % des Grundwertes setzen. Beispiel: AM24-MFT2 = 9 Nm

Drehmoment bezw. Kraft auf 25 % des Grundwertes setzen. Beispiel: AM24-MFT2 = 4.5 Nm

A2.3.2

1 Laufzeit

Laufzeit des MFT(2)-Stellantriebes wéhlbar

Standard ‘ A2.3.2a

Laufzeit fir 100 % Drehwinkel bezw. Hub wird auf den Grundwert gesetzt. Beispiel: AM24-MFT(2) = 150 s

| A2.3.2b

Variabel

.S
fiir 100 % Drehw.

Laufzeit fir 100 % Drehwinkel bezw. Hub ist innerhalb eines bestimmten Bereiches frei wahlbar.

Achtung ! Bei Laufzeiten, die kirzer sind als der Grundwert, kdnnen sich Drehmoment [Nm] und Schallleistungs-
pegel [dB] des MFT(2)-Antriebes veréandern. Entsprechende Funktionskurven in der Produkte-Information des MFT(2)-
Stellantriebes sind zu beachten. Der einstellbare Laufzeitbereich ist abhangig vom angeschlossenen MFT(2)-Antrieb.

| @ Wirksinn 1 A2.3.3 Wirksinn des MFT(2)—Antriebes wéahlbar Klappenantriebe Hubantriebe NV Schalter $3.2

I o . . . . L), Shosiivere: *[WHore| v = 0 4
A2.3.3a  Der Wirksinn wird geméss dem Drehsinnschalter auf dem Gehause des MFT(2)-Stellantrie- @ Hubspindel |12

IN | ‘ bes, bezw. der Einstellung des DIL-Schalters S3.2 (Schliesspunkt) des Hubantriebes gesetzt. Y = 0| [Sehliesspunkt beil T MON |, _

orme 9 ( P ) g @ [ aub%;inZeP Y Oi
Y = 0| [Schliesspunkt bei
. . . . . . . ) eingefahrener EDOFF Y=0
Reverse A2.3.3b  Der Wirksinn wird invers zur gewéhlten Drehrichtung des Klappenantrie- @ CO e be‘%‘ !
bes bezw. zum gewéhlten Schliesspunkt des Hubantriebes gesetzt. @ ¥ | psgefairener Y = oi
| BDrehwinkel | A2.3.4 * Bei Klappen- und Ventilantrieben Wahl von Zwangsstellungen und/oder Drehwinkel- bezw. Hubbegrenzungen.
O ** Beim VAV-Compact NMV-D2M Wahl von Zwangsstellungen und Volumenstrom-Begrenzungen.

(detaillierte Funktionsbeschreibungen siehe Produkte-Informationen * 2.+6.MFT2-1 bezw. ** 4.NMV-D2M-1)

' A2.3.4a

Min. Position

Drehwinkel
%

Eingabe der MIN-Position Beim VAV-Compact NMV-D2M: Einstellung von VMIN
Einstellbar: 0...100 % bezogen auf MAX-Position Einstellbar 0...100 % bezogen auf eingestelltes VMAX.

Achtung:
Bei AM24-SR und deren Konfigurationsvarianten AM24-0xx ist die MIN-Position auf 0...100 % <] bezogen

Zwischen Pos. A2 3 4b

Drehwinkel
..00

Beim VAV-Compact NMV-D2M: Einstellung von Vzs.
Einstellbar 0...100 % bezogen auf den mit VmIN und
VMAX eingestellten Regelbereich.

Eingabe der Zwischenstellung.
Einstellbar: 0...100% bezogen auf den mit
MIN und MAX eingestellten Regelbereich.

Max. Positon A2.3.4¢

Drehwinkel
..%

Eingabe der MAX-Position.

Einstellbar: 0...100% <J oder Hub (Beim VAV-Compact MNV-D2M bezogen auf den Nennvolumenstrom VNENN)
Hinweis: Bei Antrieben mit mechanisch begrenztem Drehwinkel (< 95°) muss der Drehwinkel
elektronisch adaptiert werden, damit die Funktion gewahrleistet ist. (siehe auch Dok. 2.+6. MFT2-1).

mm A2.3.5¢c

L§ Adaption | A2.3.5 Wahl der Adaption (bei der Adaption wird das Messsignal U5 automatisch an den effektiven mechanischen Dreh-
winkel angepasst. Arbeitsbereich und Laufzeit werden an den MIN und MAX eingestellten Regelbereich angepasst)
Aus A2.3.5a Keine Adaption (Grundwert)
1Manue\| ' A2.3.5b  Auslésung der e NM24-MFT(2), AM24-MFT(2),GM24-MFT(2) und NMV-D2M durch 2-maliges Driicken der Handtaste
(Defautt) Adaption durch... e | F24-MFT(2) und AF24-MFT(2) durch 2-maliges hin- und herschalten des L/R - Schalters
Die Adaption wird ausgel®st..... Bei jedem Einschalten der Speisespannung oder bei der Ausfiihrung

der unter A2.3.5b beschriebenen Funktionen.

Die Auswahl der entsprechenden Funktionen erfolgt mit den Richtungstasten &8 &8, die Einstellung der variablen Werte erfolgt mit den Richtungsta-
sten @9. Durch Druck der Taste (seT]wird in das nachste Untermeni gesprungen oder es werden die gewahlten Werte in den Antrieb geschrieben.
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A2.4 Duplizieren W

\
ﬁe‘ba

Modifikation

A2

I Grundfunktionen Al

[ [ [ ‘(
IAnsteuerung ’ IRUckmeIdung } IBewegung ‘ Duphaeren
1 A21 | A22 A2.3 e

|
Duplizieron _ A2.4  Datenset von einem |Qden trleb kopieren.

Antrieb-Antrieb
e e Typische Anwendungen: &, M€chan n MFF )-Klappenantrieb mit Spezial-Datensatz,

en fle 2)-Klappenantrieb austauschen
IOrg\naI lesen A2 4.1

a trlerung von Kleinserien

Ablauf beim Duplizieren:

1. MFT-H elektrisch an den MFT(2)-Klappenantrieb an-
schliessen, aus welchem die Daten ausgelesen werden
wollen.

. Mit der MFT-H-Funktion "Original lesen" Daten aus
Antrieb in MFT-H einlesen.

3. Elektrische Verbindung MFT-H zum  ersten Antrieb

|6sen und neuen Antrieb mit MFT-H zusammen-

ie Duplizierfunktion ist nur méglich, wenn der Gerétetyp und die
Konfigurationstabelle im Antrieb von Original und Kopieempfanger
Ubereinstimmen, ansonsten eine Fehlermeldung angezeigt wird.

schliessen.

. Daten mit MFT-H-Funktion "Kopie erstellen " in den

neuen Antrieb laden.

A2.5 Widerrufen IW

MFT-H | @ Adressierung
Einstellung )

| E | MP
IGrundfunktionen' Al Modifikation A2 IService
1 § ! A3
\ [ [ \

IAnsteuerung IRUCkmeIdung | IBewegung IWiderrufen
1 A21 A22 | A23 | A2.5

Widerrfen A2.5  Eingaben, die bereits mit der Taste SET bestétigt wurden, widerrufen
~I|-etzfe Engabe A2.5.1 Die Eingabe, die zuletzt mit der Taste SET bestatigt wurde, widerrufen
~IA”9 Engaben  A252 Alle Eingaben, die nach dem letzten Einschalten von MFT-H mit der

- Taste SET bestatigt wurden, widerrufen

18?1;?;3' ' Setzt beimVAV-Compact (NMV-D2M) VMmN, Vzs und VmAX auf die Einstellungen zurlick, welche das Gerat

bei der Auslieferung gespeichert hatte.

Die Auswahl der entsprechenden Funktionen erfolgt mit den Richtungstasten . Durch Druck der Taste (ser)wird in das
néchste Untermenl gesprungen oder es werden die gewahlten Funktionen ausgeldst.
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Meniifunktionen, A3 Service BELIMO

IMenUauswahI ‘

[ [
N | o N | ‘
IGrundfunKﬂonen Al I Modifikation A2 e i

| ‘
Service A3 Im Menlzweig Service kdnnen servicetechnische Funktionen ausgeldst - u
Ferner stehen spezifische Gerateinformationen zur Verfiigung.

triert Werden.

Hj \dentifikation | A3 4 Geréte-Identifikation des MFT(2)-Antriebes

_lSerie-Nummer A3.1.1 Serie-Nummer des MFT(2)-Antrigbes keamp esgn werden.
-

ISoII-/Istwert ' A ( le Antriebsposition in Prozent % vom effektiven Drehwinkel oder Hub (aktueller Volumenstrom in Prozent % vom

O ierbei gilt zu beriicksichtigen, dass bei elektronisch begrenztem Drehwinkel (oder begr. Volumenstrom beim NMV-D2M), d.h. mit
MIN- und MAX- Position s. Seite 16 Pkt. A2.3.4 eingestellt, der Arbeitsbereich des Antriebes abhéngig ist vom eingestellten MIN
( bezw. MAX (VMIN bezw. VMAX beim NMV-D2M). Der Startpunkt des Arbeitsbereichs liegt bei der MIN und der Endpunkt des
Arbeitsbereichs liegt bei der MAX Position (VMIN bezw. VMAX beim NMV-D2M). Zudem gilt zu beriicksichtigen, dass die MIN- auf
die MAX- Position bezogen ist (VMIN bezogen auf VMAX beim NMV-D2M).

Adaptieren | A3.3 Auslésung der Drehwinkel-Adaption Durch Driicken der Taste SET wird die Adaption ausgelést. Auf dem Displag7 wird die
Auslésung von MFT-H mit der Display-Anzeige "Adaption im Gang..." bestétigt. Der Antrieb fahrt bei der Adaption selbsténdig
beide Endstellungen an. Er adaptiert dabei die Riickmeldung U5 an den effektiven mechan. Drehwinkel. Laufzeit und Arbeits-
bereich werden dabei an den mit MIN und MAX eingestellten Regelbereich angepasst.

IFunkt.-Info A3.4  Anzeige der aktuellen Parametrierung des MFT(2)-Stellantriebes (aktuelles Datenset)

Funktion: Mit den Richtungstasten wird jeweils ein Anzeigepunkt weiter - oder zurlickgefahren. Bei Punkten, wo
mehrere Parameter anzuzeigen sind (z.B.verschiendene definierte Wartungsmeldungen s. Seite 15) werden diese auto-
matisch von MFT-H nach einigen Sekunden weiter gescrollit.

1Dateﬂ-Pr0t0k0\\ A3.5 Anzeige von Betriebszeit [h], Aktivzeit [h] und Stop&Go-Ratio [Verhaltnis Aktivzeit/Betriebszeit]

Betriebszeit = Anzahl Stunden an denen der Antrieb an Speisung angeschlossen war.
Aktivzeit = Anzahl Stunden an denen der MFT(2)-Antrieb mechanisch in Bewegung und an Speisung angeschlossen war.
Stop&Go-Ratio = Verhaltnis [%] von Aktivzeit / Betriebszeit (Berechnung: Aktivzeit [h] / Betriebszeit [h] x 100
Beispiel: Bei einer Betriebszeit von 100'000 h und einer Aktivzeit von 10'000 h erhélt man ein Stop&Go-Ratio von 10%. Wenn das
Stop&Go-Ratio relativ hoch wird, kann dies von einer unstabilen Regulierung, die den MFT-Stellantrieb ansteuert, herriihren.
Auf Seite 15 (A2.2.3a) kann das Stop&Go-Ratio als Kriterium fiir Wartungs- oder Stérungsmeldungen definiert werden. Mit den
Richtungstasten kann im Menu zwischen den Anzeigen Betriebszeit, Aktivzeit und Stop&Go-Ratio umgeschaltet werden.

Meidungenlesen | A3.6  Die vom Antrieb generierten Wartungs- oder Stérungsmeldungen, werden angezeigt.

Sind allfallig mehrere Meldungen vorhanden, kénnen diese durch Driicken der Richtungstasten nacheinander zur Anzeige
gebracht werden. Durch Driicken der Taste SET kdnnen die einzelnen Meldungen geléscht werden. Sind keine Meldungen vorhanden,
erscheint auf dem Display Keine Meldungen.

IFunktionstest A3.7  Ein simpler GO/NO GO - Test zur Funktionspriifung, kann hier gemacht werden.

Meldungs-Reset

1.Beim Aufrufen des Menis wird dem Antrieb von MFT-H ein Sollwert vorgegeben welcher der eingestellten MAX - Position entspricht
*—| (Default fir MAX ist 100%). Der Antrieb fahrt nun solange, bis er den vorgegeben Sollwert erreicht hat.

Hinweis: Wahrend 5| 2. Beim Driicken der Taste SET wird dem Antrieb von MFT-H ein Sollwert vorgegeben welcher der eingestellten MIN - Position entspricht
des Funktionstestes | (Default fiir MIN ist 0%). Der Antrieb fahrt nun solange, bis er den vorgegeben Sollwert erreicht hat.

285234‘1\?' /ggtrifsbeg"t — | 3. Beim néchsten Driicken der Taste SET wird dem Antrieb von MFT-H ein Sollwert vorgegeben der 50% des mit MIN und MAX eingestellten
sein (geng Sgite c a| Regelbereichs entspricht. (Wert entspricht 50%, falls MIN - und MAX - Position auf Default gesetzt). Der Antrieb féhrt nun solange,
Schema 1), ' «| bis er den vorgegeben Sollwert erreicht hat.

Hinweis: Die MIN - Position ist bezogen auf die eingestellte MAX - Position.

| ¥ Empfindichkeit | A3.8 Ansprechempfindlichkeit und Umkehrhysterese sind einstellbar, damit der MFT(2)-Antrieb nicht auf jede Pendelbewegung im Stellsignal reagiert. Die
- Lebensdauer kann durch richtige Wahl dieser Grossen erhéht werden. Die Werte sind definiert in (°) Drehwinkel bei Drehantrieben und in (mm) bei
Hubantrieben. Die Werte entsprechen dem Betrag um welchen sich das Stellsignal verandern misste, damit sich die Antriebposition verandert.

Normal | A3.8.1 Ansprechempfindlichkeit eingestellt auf 1 ° (Drehantriebe) oder 0,2 mm (Hubantriebe).

(Defautt) Umkehrhysterese eingestellt auf 2,5 ° (Drehantriebe) oder 0,5 mm (Hubantriebe).

Gedampft | A3.8.2 Einstellung bei Ansprechempfindlichkeit eingestellt auf 2 ° (Drehantriebe) oder 0,4 mm (Hubantriebe).
kritischen Anlagen: Umkehrhysterese eingestellt auf 5 ° (Drehantriebe) oder 1 mm (Hubantriebe).

L@ Synchronisation A3.9

Definition der Grundpositionierung (Synchronisation)

Normal A3.9.1 Bei der Erstinbetriebnahme und beim Betatigen der Drucktaste fahrt der Antrieb

(Defautt) gemass eingestelltem Drehsinn in die Grundpositionen ® oder @ (s.Tabelle). Pos. Drehsinnschalter Grundpositionen

WY=OV/\ @CCW‘{\ @K\”cw
Y=0/\1 @ch @CCW\{\
Hinweis: Bei softwareméssig reversiertem Drehsinn

ISyno. bei 100% A3.9.3 Bei jedem Einschalten der Speisespannung (auch bei Spannungsunterbruch) fahrt der (A2.3.3b, S.16) sind die Grundpositionen invers.
§ Antrieb gemass eingestelltem Drehsinn in die Grundpositionen ® oder @ (s.Tabelle).

Sync.bei 0% | A3.9.2 Bei jedem Einschalten der Speisespannung (auch bei Spannungsunterbruch) fahrt der
Antrieb gemass eingestelltem Drehsinn in die Grundpositionen @ oder @ (s.Tabelle).

Die Auswahl der entsprechenden Funktionen erfolgt mit den Richtungstasten und @3. Durch Druck der Taste kann in das nachste
Untermeni gesprungen werden. Durch Druck der Taste kénnen ferner Antriebsdaten angezeigt, geldscht oder in den Antrieb geschrieben werden.
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MFT-H Einstellung E I@

Adressi ’
fessienng | MP Anschluss-Schema
- bei Verwendung
MFT-H als ZIP
[ | ]
IGrundfunktionen X Al IModifikation | A2 IService ‘ A3
| | - - Anschluss tber
MFT-H Im Meniizweig MFT-H Einstellungen sind A%‘gﬁ:{é‘gﬁim
Einstelung verschiedene Betriebsmodi wéhlbar. | ~ AC24V
HfSprache  'E4 Kommunikations-Sprache von M - + DC24V
~ID€UTSCh E1.1 Sprache Deutsch wal —
1Englisoh I
- N
s 1 2 3 5
: . Rs232 @ C‘:‘:‘:‘D
MFT-H im Betriebsmodus PP-Interface o T @da 1 ~ U/
Wenn MFT-H in diesen Betriebsmodus geschaltet wird, g 1 PP .
erscheint auf dem Display "PP-Interface bereit....". op MFT(2)-Stellantrieb

MFT-H kann jetzt als Pegelumsetzer zwischen einer RS232 -
und einer PP-Schnittstelle eingesetzt werden (ZIP-Funktion).

- E8  Anzeige der geladenen Software-Version von MFT-H

SW-Version

Die Auswahl der entsprechenden Funktionen erfolgt mit den Richtungstasten €9, die Einstellung der variablen Werte erfolgt
mit den Richtungstasten &2 @ . Durch Druck der Taste wird in das néchste Untermenii gesprungen oder es werden die
gewahlten Werte in den Antrieb geschrieben.
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v/ 4
BELIMO

Adressierung

IMenUauswah\
A MFT-H E
Einstellung_

0%

MP

Adressierung
D -

Im MenUlzweig Adressierung wird die Adresse des Antriebes pro

" MP1

Im MenU “Adresse” kann PP oder 1...8 (MP-Adres
¢ Die Adresse PP (PP = Point to Point) wikehge
ist (s. Schema 1 oder Schema 2 au
klassischen Betrieb parame?& )

hitywepn nur ein MFT(2)-Antrieb mit MFT-H verbunden
S5 Wird 8in Antrieb mit PP adressiert, wird er automatisch fiir den
i ). Seine Ansteuerung im klassischen Betrieb erfolgt in diesem
. Die Adressierung mit PP wird auch verwendet, um ein Antrieb der
; lassischen Betrieb zuriickzusetzen.

Falle stetig, 3-Punkt, u
auf Busbetrieb gingeste|lt
e MR;Ad MP 2 Multi Point) wird gewahlt, wenn mehrere MFT(2)-Antriebe via MP-Bus mit MFT-H
ver ensi ? Schema 3 auf Seite 5). Denn wenn mehrere MFT(2)-Antriebe via MP-Bus kommunizieren,
m .
n M

ndeutig identifizierbar sein.

ﬁ FT(2)-Antrieb mit einer MP-Adresse 1...8 adressiert, wird er automatisch flir den MP-Bus-Betrieb
( O parametriert. Seine Ansteuerung erfolgt in diesem Falle digital iber den MP-Bus.

20

Ablauf bei der Adressierung eines MFT(2)-Antriebes:

1. Mit den Tasten &8 gewulinschte Adresse vorwahlen (Beisp. MP-Adresse 4)

Adressierung
>Adressierung: 4

ESC = Abbrechen

2. Taste betétigen; es erscheint folgende Anzeige......

Adressierung
Ausrastung an
Antrieb bedienen
ESC = Abbrechen

3. Gemass Anforderung von MFT-H entsprechende Quittierfunktion geméss untenstehender Tabelle
am MFT(2)-Antrieb betatigen:

Antriebsfamilie Antriebstyp Quittierfunktion
Antriebe ohne NM24-MFT(2), AM24-MFT(2), | Handtaste 1 x driicken
Federricklauffunktion | GM24-MFT(2), NMV-D2M ; »
Antriebe mit LF24-MFT(2), L/R-Schalter 1 x hin- und R
Federricklauf AF24-MFT(2) herbewegen (innerhalb 4 s) @ >
L
Hubantriebe flr NV24-MFT(2), NVF24-MFT(2), | Taste S2 (unter dem Gehausedeckel)
Ventile NVF24-MFT(2)-E 1 x betétigen

4. Zur Anzeige, dass dem MFT(2)-Antrieb die entsprechende Adresse zugeordnet wird erscheint kurz-
zeitig folgende Anzeige:

Antrieb wird
programmiert....

I MenUauswahl
Porn |
Einstellung

Nach diesem Ablauf ist dem Antrieb die gewiinschte Adresse zugeordnet.

O Hinweis fiir die Parametrierung des AM24-SR
Der AM24-SR und dessen Konfigurationsvarianten
AM24-xx (z.B. AM24-001) sind nicht busfahig und des-
halb nicht adressierbar. Zur Parametrierung kénnen
diese Typen direkt via dem Menu Antrieb/Adresse
angesprochen werden. Als Adresse ist in diesem Falle
"PP" zu wahlen!

Antrieb 1

Adressem PP wahlen!

,,,,,

Grund- Service

| Modifi- |
funktionen ' § kation
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Beispiel der Parametrierung

Ausgangslage fiir das Parametrier-Beispiel

Menuauswabhl
>Antrieb
Datensatze
MFT-H Einstellung

gedrickt.

e Wahrend der Parametrierung muss der MFT(2)-Stellantrieb nach Schema 1

MFT-H angeschlossen sein.

1. Beispiel, Parametrierung einer SRS-Funktion bei eine

1.1 Vorbereitung
a) Definition der gewiinschten

Parameter
Arbeitsbereich DC 3,5..6,6 V
Funktion
Riickmeldung U5 DC2..10V
Drehmoment min. 18 Nm
Drehwinkel 95°
Laufzeit 150s
Drehwinkeladaption keine

unktion feststellen, welche
der gewiinschten Endparametrierung
am nachsten kommt.

Feststellung: Der obige Datensatz kommt dem
der Grundfunktion SR (DC 2...10 V) am n&chsten.
Demnach kann die SR Grundfunktion und das
SR-Anschluss-Schema auf Seite 12 Pkt. A1.1
als Basis verwendet werden.

1.2 Parametrierung
a) Hauptmenii wahlen

Taste 2 Sekunden driicken

Menuauswabhl

>Antrieb
Datensatze
MFT-H Einstellung

Anzeige:

b) In das Menii Antrieb einsteigen

Taste driicken
Antrieb
. >Grundfunktionen
Anzeige: Modifikation
Service

E 2 2 2 & 2 & 2B 2 2= 2= 22 2
c) In das Menii Grundfunktionen
einsteigen

Taste (SET)driicken

Grundfunktionen

>SR (DC 2...10V)
PWM(0,59-2,93s)
3-Punkt

E 2 & & & & & & 2 = = & 4
d) Grundfunktion SR (DC 2...10 V) inden
MFT-Klappenantrieb laden.

Taste driicken

Modifikation
Uberschreiben?
SET=Ausfuhren
ESC=Abbrechen

Anzeige:

Anzeige:

Vers. 2.0

Taste (seT]driigken

ntrieb wird
programmiert...

Anzeige 2:
SR (DC 2...10V) ist
programmiert

Grundfunktionen

>SR (DC 2...10V)
PWM(0,59-2,93s)
3-Punkt

Als akustische Bestétigung ertdnen 2 Signaltone....

e) In das Menii Modifikation einsteigen
Taste driicken

Antrieb

>Grundfunktion
Modifikation
Service

Anzeige:

Taste driicken

Antrieb
Grundfunktion

>Modifikation
Service

Anzeige:

Taste [seT)drlicken

Modifikation

>Ansteuerung
Ruckmeldung
Bewegung

Anzeige:

L B 2 2 2 2 2 2 2 2 2 = 4
f) In das Menii Ansteuerung einsteigen

Taste driicken

Ansteuerung

>Stellsignal DCV
Stellsighal PWM
3-Punkt

Anzeige:

E 2 & & & & & & 2 2 2 & 4
g) In das Menii Stelisignal DCV einsteigen

Taste driicken

Anzeige 1:
wéhrend
Programmierung

Antrieb wird
programmiert...

Stellsignal DC V
>DC 2-10 V
DC 0-10V
DCV Variabel

Anzeige 2:
Stellsignal DCV
wurde geladen....

Als akustische Bestétigung erténen 2 Signaltone....
R & 2 2 2 2 2 & 2 2 & 2

¢ Wenn das Gerat eingeschaltet wird, springt MFT-H immer direkt auf den Menlpunkt der angewahlt war,
als das Gerat ausgeschaltet wurde. Bei dem nachfolgenden Beispiel wird mit der Parametrierung im
Hauptmeni begonnen. Um ins Hauptmeni zu gelangen, wird die Taste mindestens

o (
o

h) In das Menii DC Variabel einsteigen
Taste 2 x driicken, bis der
Cursor bei DC Variabel ist.

Stellsignal DC V
DC 2-10V
DC 0-10 V
>DCV Variabel

Anzeige:

Taste [ seT |driicken

DC Variabel
L Start Ende
Anzeige: > 2.0V 10.0V

ESC=Abbrechen

L 2= == = o= = o o & = == o5 o
i) SRS - Bereich programmieren

Taste solange driicken, bis der
Startpukt 3,5 V' zeigt.

DC Variabel

Start Ende
> 3.5V 10.0V
ESC=Abbrechen

Taste driicken

Anzeige:

DC Variabel
Anzeige: Start Ende
3.5V >10.0V

ESC=Abbrechen

Taste solange drticken, bis der
Endpunkt 6,6 V zeigt.

DC Variabel
Start Ende
3.5Vv > 6.6V
ESC=Abbrechen

Anzeige:

Taste driicken

Anzeige 1: ) .
wahrend Antrieb wird

. iert...
Programmierung programmier
Anzeige 2: DC Variabel
Der Arbeitsbereich Start Ende
DC 3,5V-6.6 V ist 3.5V > 6.6V
programmiert. |ESC=Abbrechen

Als akustische Bestétigung ertdnen 2 Signaltone....

L 2 2 2 2 2 2 = 2 = 2 = 2
k) Beschriftung: Nach der erfolgreichen
Programmierung wird nun der MFT(2)-Stellan-
trieb mit den speziellen Daten (nicht identisch
mit Grundtyp AM24-SR) beschriftet. Dazu die-

nen die beigelegten Spezial- Arbeitsbereich =
DC(35-6,6V)

kleber, die sich mit einem
wasserfesten Filzschreiber
beschriften lassen ( ev. 2 Kleber verwenden).

Datensatz ist parametriert ‘
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Anleitung zum Software-Upgrade fiir MFT-H BELIMO

Fir den Upgrade muss eine Binar-Datei, die das ganze Menl und die Sprachen bein-
haltet (Version 2.0 nur mit Deutsch und Englisch, weitere Sprachen sind in Vorberei-
tung) ins Parametriergerdtes MFT-H geladen werden. Dazu dient das Downlaod-Pro-
gramm "download20.exe".

Das Programm kann direkt ab Diskette (1.44MB) oder Harddisk gestartet werden. ba(

Systemanforderungen und notwendiges Zubehér:
¢ PC mit Windows 95/98/NT/2000 und min. 8 MB Arbeitsspeicher (RAM) .
¢ \erfligbare serielle Schnittstelle COM1 oder COM2 e

¢ Maus flr Bedienung der Software \\
¢ RS-232 Kabel, fir Monitore, D-Sub 9-polig, male/female (ohne Aderkreuzung) “‘
Vorgehen fiir das Upgraden des MFT-H:

Am MFT-H die rote Kappe des Schnittstellensteckers entferpen u ittelg 9 oI|

D-Sub-Kabel mit der seriellen Schnittstelle COM1 oder CcO ’s vetbinden.

Das Download-Programm download20.exe ab Har o efDi starten und die

benutzte Schnittstelle z.B. COM2 aktivieren.

Im Men( [Download] [Load File]
oder[1_]anklicken und.

die Binar-Datei z.B. «mft-h-v20.bin»
Suchan e | &9 T Dickette (4] =] EI ﬁl EQI offnen
it 20 b

Distmgame: it 21l b | Cifinen I
DCradisiype | Bireary Fites |- i = Abbenchen I

m Die Datei ist fehlerfrei geladen, wenn die

Meldung «ready to program» erscheint

_|_| COMI © COMZ Progress: |

Filez Aimh-hirv2lbin
State:  ready fo pregram
Error:
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Anleitung zum Software-Upgrade fiir MFT-H

Vorbereiten des MFT-H
Das MFT-H einschalten und den Aufstartvorgang abwarten (Gerate ab Lager springen
in den MenUpunkt [Sprache].

MenUpunkt [MFT-H Einstell.] anwé&hlen und ins Menu [Software] wechseln.

Durch gleichzeitiges Drlicken aller 4 Pfeiltasten auf dem MFT-H wéhrend mindestens
zwei Sekunden wechselt die Anzeige ins versteckte Meni [SW-Upgrade].

[Ausfiihren] anwahlen.

Achtung: Wenn «Ausfiihren» aktiviert worden ist, wird die alte SW geloscht‘
MFT-H ist dann nicht mehr einsatzfahig, bis eine neue SW eingespielt w t!

Nebenstehende Meldung und der blinkende I‘fell X\Xlgnahaeren dass

das MFT-H fir den SW-Download bereit i
[Start] oder@B&@wird der Down-

Durch Klicken mit der Maus auf [Downl
load gestartet. Der a ueIIe -St ird hinter Progress in Form eines Bal-

Software in das MFT-H einspielen

d]n

kens angezeigt. Wéh gang bI|nkt im Handy-Display in der Ecke unten
eck Warten bis folgende Statusmeldung erscheint
dauern):

roCOMI & CME Progress: |
File:  Admt-hw?0lhin
Gieie:  programmisg SUCCESSFUL COMPLETED
Error:

Das MFT-H ist nun erfolgreich upgradet. Es startet neu auf, piepst einmal kurz und
wechselt zum Startmeni.

Programmierung weiterer MFT-H
Werden mehrere MFT-H mit neuer SW upgradet, einfach das néchste Geréat an das
RS-232-Kabel stecken, und wie oben beschrieben vorgehen.

Fehler beim Upgraden
Sollte ein Download nicht mdglich sein, erscheint folgende Statusmeldung:

= o

File:
Siaie;
Efrar:

GO = COME Progiess:

Afimi-h-Z0. bin
pragramming AHATED B
B0 AlEwET

pragramming SHOATED M
wnespecied aokniwledje eoeihed

el
Efrar

Kein Antrieb
Antrieb suchen
Datensatze

>MFT-H Einstell.

<
-

oot

Software

V1.0 26.03.98

>Abbrechen

Y

SW-Upgrade
>Ausfuhren
Abbrechen

Y

SW-Upgrade
bereit...

Uberpriifen Sie folgende Punkte:

¢ Verbindung zwischen MFT-H und der gewahlten seriellen Schnittstelle COM1 oder
COoM2

¢ Weist das RS-232-Kabel wirklich keine Aderkreuzungen auf?

¢ MFT-H ist eingeschaltet und im SW-Upgrade Modus? (Pfeil in der unteren rechten
Display-Ecke blinkt?)

Ist soweit alles in Ordnung, nochmals [Start] im Men( [Download] anklicken. Bei

wiederholtem Misserfolg das MFT-H aus- und wieder einschalten und die Download-
SW auf dem PC schliessen und neu aufstarten.
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