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BELIMO

Kommunikationsféhiger Drehantrieb

mit Notstellfunktion fiir 2- und 3-Weg-

Regelkugelhahnen

» Drehmoment 20 Nm

 Nennspannung AC/DC 24 V

+ Ansteuerung: stetig DCO0 ... 10 V
oder veranderbar

- Stellungsriickmeldung DC 0 ... 10 V
oder veranderbar

- Kommunikation via BELIMO MP-Bus

- Konvertierung von Sensorsignalen

« SRF24A-MP: stromlos NC
SRF24A-MP-O: stromlos NO

Technische Daten

Elektrische Daten

Technisches Datenblatt

SRF24A-MP(-0)

Nennspannung

AC 24V, 50/60 Hz/DC 24 V

Funktionsbereich

AC19,2..288V/DC216..288V

Leistungsverbrauch Betrieb
Ruhestellung
Dimensionierung

8,5 W @ Nennmoment
35W
11 VA

Anschluss Kabel 1 m, 4 x 0,75 mm?
Funktionsdaten Werkseinstellungen verénderbar ‘ Einstellung
Drehmoment (Nennmoment) Motor min. 20 Nm @ Nennspannung
Federriicklauf min. 20 Nm
Ansteuerung Stellsignal Y DC0... 10V, Eingangswiderstand 100 kQ Auf-Zu, 3-Punkt (nur AC),
stetig (DC 0 ... 32 V)
Arbeitsbereich DCO05..10V Startpunkt DC 0,5...30V
Endpunkt DC25...32V
Stellungsriickmeldung (Messspannung U) DCO0,5...10 V, max. 0,5 mA Startpunkt DC 0,5...8 V
Endpunkt DC25...10V
Gleichlauf 5%
Drehsinn  Motor wahlbar mit Schalter 7%/ ¥
Federriicklauf SRF24A-MP stromlos NC, Kugelhahn geschlossen (A — AB = 0%)
SRF24A-MP-O stromlos NO, Kugelhahn offen (A — AB = 100%)
Drehrichtung bei Y =0V bei Schalterstellung 1% bzw. 09 elektronisch reversierbar
Handverstellung via Handaufzugskurbel
und Verriegelungsschalter
Drehwinkel max. 90°<
Laufzeit Motor <90s/90° 40...220 s
Federrlcklauf <20 s @ -20...50°C/max. 60 s @ -30°C
Automatische Anpassung Laufzeit, Manuelle Ausldsung der Adaption durch
Arbeitsbereich und Messsignal U an den Driicken der Taste «Adaption»
mechanischen Drehwinkel
Zwangssteuerungen MAX (maximale Position) =100% MAX = (MIN + 32%) ... 100%
MIN (minimale Position) =0% MIN =0% ... (MAX - 32%)
ZS (Zwischenstellung, nur AC) = 50% ZS =MIN... MAX
Schallleistungspegel Motor <45 dB (A) @ 90 s Laufzeit
Federricklauf <62 dB (A)
Lebensdauer min. 60°000 Notstellungen
Stellungsanzeige mechanisch
Sicherheit
Schutzklasse Il Schutzkleinspannung
Schutzart IP54
EMV CE geméss 2004/108/EG
Zertifizierung geprift nach IEC/EN 60730-1und IEC/EN 60730-2-14
Wirkungsweise Typ 1.AA
Bemessungsstossspannung 0,8 kV
Verschmutzungsgrad der Umgebung 3
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Kommunikationsfahiger Drehantrieb mit Notstellfunktion fiir y
Kugelhahnen, AC/DC 24 V, 20 Nm, Kommunikation via MP-Bus BEL' Mo

Technische Daten (Fortsetzung)
Sicherheit
Umgebungstemperatur -30... +50°C

Mediumstemperatur

+5 ... +120°C (im Kugelhahn)
—10°C mit Spindelheizung auf Anfrage

Lagertemperatur —40 ... +80°C
Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend
Wartung wartungsfrei

Abmessungen / Gewicht

Abmessungen

siehe «Abmessungen» auf Seite 6

Gewicht

ca. 2,0 kg (ohne Kugelhahn)

Sicherheitshinweise

Produktmerkmale

Wirkungsweise

Konverter fiir Sensoren

Parametrierbare Antriebe

Einfache Direktmontage

Hohe Funktionssicherheit

Grundpositionierung

Kombination Ventil-Antriebe

+ Der Antrieb ist fiir die Anwendung in stationdren Heizungs-, Liiftungs- und Klimaanlagen
konzipiert und darf nicht fiir Anwendungen ausserhalb des spezifizierten Einsatzbereiches,
insbesondere nicht in Flugzeugen und jeglichen anderen Fortbewegungsmitteln zu Luft,
verwendet werden.

« Die Montage hat durch geschultes Personal zu erfolgen.

Bei der Montage sind die gesetzlichen und behérdlichen Vorschriften einzuhalten.

+ Das Gerat darf nur im Herstellerwerk gedffnet werden. Es enthalt keine durch den Anwender
austauschbaren oder reparierbaren Teile.

+ Das Kabel darf nicht vom Gerét entfernt werden.

« Das Gerat enthalt elektrische und elektronische Komponenten und darf nicht als Haushalt-
miill entsorgt werden. Die drtliche und aktuell giiltige Gesetzgebung ist zu beachten.

Konventioneller Betrieb: Der Antrieb wird mit einem Normstellsignal DC 0 ... 10 V

angesteuert und bringt den Kugelhahn unter gleichzeitigem Spannen der Riickzugfeder in

die Betriebsstellung. Durch Unterbrechen der Speisespannung wird der Kugelhahn mittels
Federenergie in die Notstellung zuriickgedreht.

Betrieb am MP-Bus: Der Antrieb erhalt sein digitales Stellsignal vom tibergeordneten

Regler Gber den MP-Bus und fahrt in die vorgegebene Stellung. Der Anschluss U dient als
Kommunikationsschnittstelle und liefert keine analoge Messspannung. Durch Unterbrechen der
Speisespannung wird der Kugelhahn mittels Federenergie in die Notstellung zuriickgedreht.

Anschlussmdglichkeit fir einen Sensor (passiver oder aktiver Sensor oder Schaltkontakt). Der
MP-Antrieb dient als Analog/Digital-Wandler fiir die Ubertragung des Sensorsignals via MP-Bus
ins Ubergeordnete System.

Die Werkseinstellungen decken die haufigsten Anwendungen ab. Die Ein- und Ausgangssignale
sowie weitere Parameter kdnnen mit dem BELIMO-Service-Tool MFT-P oder dem Einstell- und
Diagnosegerat ZTH-GEN veréndert werden.

Einfache Direktmontage auf den Kugelhahn mit nur einer Schraube. Die Montagelage bezogen
auf den Kugelhahn ist in 90°<} Schritten wahlbar.

Der Antrieb ist Giberlastsicher, benétigt keine Endschalter und bleibt am Anschlag automatisch
stehen.

Nach dem Einschalten der Speisespannung erfasst der Antrieb automatisch seine Notstellung
(0-Punkt-Initialisierung). Dieser Vorgang, wahrend der Antrieb steht, dauert <15 s.

Passende Ventile, deren erlaubte Mediumstemperaturen und Schliessdriicke sind der Ventil-
dokumentation zu entnehmen.

Zubehor
Beschreibung
Elektrisches Zubehér  BELIMO-Service-Tool MFT-P
Einstell- und Diagnosegerat ZTH-GEN
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SRF24A-MP(-0)

Elektrische Installation

Anschlussschema

A

Hinweise
« Anschluss Uber Sicherheitstransformator.

« Parallelanschluss weiterer Antriebe méglich.
Leistungsdaten beachten.

Funktionen bei Betrieb am MP-Bus

Anschluss am MP-Bus

1 ~
i MP
A
{j \ A
____ \ Weitere Antriebe
und Sensoren (max. 8)
¢ ---
o
1 2 3 5
C D

Anschluss aktive Sensoren

Kommunikationsfahiger Drehantrieb mit Notstellfunktion fiir
Kugelhahnen, AC/DC 24 V, 20 Nm, Kommunikation via MP-Bus

oy
BELIMO

Konventioneller Betrieb Betrieb am MP-Bus

1L ~ 1L ~
- o+ - o+
Y ——— Stellsignal Y —«—— Sensor
r U »—— Messspannung r U <P np
N N

1 2 3 5 1 2 3 5
1 = schwarz
2 =rot
3 = weiss
5 = orange

Speisung und Kommunikation
im gleichen 3-adrigen Kabel

+ keine Abschirmung oder Verdrillung erforderlich
* keine Abschlusswiderstande erforderlich

Leitungstopologie

Es bestehen keine Einschrédnkungen bei der Leitungstopologie
(Stern-, Ring-, Baum- oder Mischformen sind zulassig).

Anschluss externer Schaltkontakt

Z o+ MP - MP
A A
% {j \4 Ap \4
/ Weitere Antriebe o//o Weitere Antriebe
C D und Sensoren (max. 8) ) S und Sensoren (max. 8)
N T
1 2 3 5 1 2 3 5
C D X C D
« Speisung AC/DC 24 A
Y U « Ausgangssignal DC0 ... 10 V Y U + Schaltstrom 16 mMA @ 24 V

Anschluss passive Sensoren
1 = MP
A

ik

=)

y

Weitere Antriebe

(max.DCO0...32V)
« Auflésung 30 mV

« Startpunkt des Arbeitsbereiches muss
am MP-Antrieb 20,6 V parametriert sein

¢ S T und Sensoren (max. 8)
| *---
| | | | Sensor | Temperaturbereich | Widerstandsbereich | Auflésung
1 2 3 5 Ni1000 —28...+98°C 850 ... 1600 Q 1Q
¢ ) PT1000 -35... +155°C 850 ... 1600 Q 1Q
Y U NTC —-10... +160°C 200 Q... 50 kQ 1Q
(je nach Typ)
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Kommunikationsfahiger Drehantrieb mit Notstellfunktion fiir Y
SRF24A-MP(-0) Kugelhahnen, AC/DC 24 V, 20 Nm, Kommunikation via MP-Bus m

Funktionen mit Grundwerten (nur im konventionellen Betrieb)

Zwangsteuerung mit AC 24 V Zwangsteuerung mit AC 24 V
mit Relaiskontakten mit Drehschalter

1o~ 1o~ Y (DCO...10V)

4 vom Regler
c —<4—Y(DCO..10V)
vom Regler 2@ —+«t+
a\ b @ @ 2.B. 1N 4007
+-
| Zli z.B. 1N 4007 Funktionen a b | ¢ Pos | Funktionen
‘ 0% A I 1 |0%
N 7550% I 7550%
1 2 3 5 (Zwischenstellung) = = 1 2 3 5 2 (2Zwischenstellung)
C‘:‘:‘:‘D 100% I N Il C‘:‘:‘:‘D 3 [100%
Y u Regelbetrieb A Yy u 4 | Regelbetrieb
geméss Y B - gemass Y

Fernsteuerung 0 ... 100% Minimalbegrenzung

1 ~ 1 ~

SGA24| Stellungsgeber SGA24| Stellungsgeber
L ~ Y Z SGF24 1l ~ Y Z SGF24
1]2]3]4] SGE24 1] 2]3]4] SGE24

- - Y V]
1 10
,7 li Y(DCO...10V)

- - - vom Regler
[ . [ min
12 3 5 1 2 3 5
Y U Y u 0 1%
Ansteuerung mit 4 ... 20 mA lber externen Widerstand
1 ~
-+
Oy 20ma —a
— (+)
’—V U DC2..10V
N
12 3 5
Y U Der 500 Q-Widerstand konvertiert
das 4 ... 20 mA-Stromsignal in ein
Spannungssignal DC 2 ... 10 V
Stellungsanzeige Funktionskontrolle
1L ~ L ~
- 4+
ZAD24
-+
11234
h | Anpassung Drehsinn
—— R, J— Vorgehensweise
- - N + 24V an Anschluss 1 und 2 anlegen
[ N 1 + Anschluss 3 losen:
1 2 3 5 1 2 3 5 — bei Drehsinn 0:
Antrieb dreht Richtung
C‘:‘:‘:'D — bei Drehsinn 1:
Y U Y U Antrieb dreht Richtung /%

« Anschliisse 2 und 3 kurzschliessen:
— Antrieb lauft in Gegenrichtung
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Kommunikationsfahiger Drehantrieb mit Notstellfunktion fiir y

SRF24A-MP(-0) Kugelhahnen, AC/DC 24 V, 20 Nm, Kommunikation via MP-Bus m
Funktionen fiir spezifisch parametrierte Antriebe

Zwangssteuerung und Begrenzung mit AC 24 V
mit Relaiskontakten

1 ~ e — Y(DCO..10V)
vom Regler
Funktionen a b c d e
a\ b\ c\ d ZUu" A ||| ——
z.B. 1N 4007 MIN | |
z8
I B B Bl Rl

T T + (Zwischenstellung)

2 3 5 MAX Il I I i I
C‘:‘:‘:P AUF A I I N
L ~yUu Regelbetrieb

gemass Y

1) Achtung ! Die Funktion ist nur gewahrleistet, wenn der Startpunkt des Arbeitsbereiches auf min. 0,6 V festgelegt ist.

Ansteuerung 3-Punkt Ansteuerung Auf-Zu
l ~ 1l ~
- +
)
a/ b -+
2.B. 1N 4007 NO-@ | NC B
Drehsinn-
schalter
L a | b ~@ @ e
Coo (Vo) | (Y |7 U
1 2 3 5 ¥\ | ¥\ | A-AB=100% 1 2 3 5
stop | stop C‘:‘:‘:‘D
NNy aB=0% L~y u
B -+
Folientaste und LED-Anzeige griin
Aus: Keine Spannungsversorgung oder Stérung

Leuchtend: Betrieb
Taste driicken:  Ausldsen der Drehwinkeladaption, nachher Normalbetrieb

Folientaste und LED-Anzeige gelb

Aus: Normalbetrieb ohne MP-Bus

Flackernd: MP-Kommunikation aktiv

Leuchtend: Adaptions- oder Synchronisationsvorgang aktiv
Blinkend: Anforderung der Adressierung vom MP-Master
Taste driicken:  Bestétigen der Adressierung

(3 Servicestecker
Fir den Anschluss der Parametrier- und Servicetools

Kontrolle Anschluss Spannungsversorgung

a) (D Aus und (2) Leuchtend Uberpriifen der Speisungsanschlisse.
b) @ Blinkend und @ Blinkend | Moglicherweise sind £ und ¥ vertauscht.

Bedienelemente Die Elemente Handaufzug, Verriegelungsschalter und Drehrichtungsschalter sind auf beiden
Seiten vorhanden.
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SRF24A-MP(-0)

Abmessungen [mm]

Massbilder

Kommunikationsféhiger Drehantrieb mit Notstellfunktion fiir
Kugelhahnen, AC/DC 24 V, 20 Nm, Kommunikation via MP-Bus

101
59

— |
|
27

103

162

172
182
244

oy
BELIMO
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BELIMO

NRF24A-SR/SZ..  NRF24A-MP.. / SRF24A-SR/SZ.. | SRF24A-MP..
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NRF24A-SR/SZ..  NRF24A-MP.. / SRF24A-SR/SZ.. | SRF24A-MP.. BEL' M 0

AC24V/DC24V L

Y —<4—DCO..10V Y —<4—DCO...10V
’fU—P—DCZ..JOV ’fU—P—DCO..JOV

NRF24A-SR(-0) NRF24A-SZ(-0)
SRF24A-SR(-0) SRF24A-SZ(-0)
J_ ~
Tt Y —4—DCO0...10V
U-—»—DC2..10V
230V + 230V
24V 4+ 24V
230 W\ 24 V
24V /N230 V
N T
1 2 3 5 S1 S2 S3 S4 S5 S6

b >

B
a=10%a—"A | LB |5 10 00%<

>A >B
NRF24A-SR-S2(-0)
SRF24A-SR-52(-0)
J_ ~
Tt Y —4—DCO0...10V
U-—»—DCO..10V
230V + 230V
24V 4+ 24V
230 W\ 724 V
24V /N230 V
N T
1 2 3 5 S1 S2 S3 S4 S5 S6

b >

B
a=10%a—"A | LB |g_10. 0%

NRF24A-SZ-S2(-0)
SRF24A-SZ-52(-0)
1 ~
- o+
Y —€—DCO(2)..10V
” U —<ap— NP

NRF24A-MP(-0)
SRF24A-MP(-0)

NO@ |NC-®

Q=
Y=0|Y=0
NN

A-AB=0%
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