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1 Grundlagen

1.1 Einleitung

Das Benutzerhandbuch umschreibt die Funktionen des Belimo PC-Tools. Das
Belimo PC-Tool ist ein PC basiertes Werkzeug, um Belimo MFT(2), MP, MF,
LON und BF-TopLine Antriebe zu parametrieren. MFT(2), MP und BF-TopLine
Antriebe kdnnen fir den MP-Bus konfiguriert und am Bus Uberwacht werden.

Das Dokument ist so aufgebaut, dass die Grundlagen in diesem Dokument be-
schrieben sind. Da das PC-Tool modular aufgebaut ist, sind die modulspezifi-
schen Erklarungen in den einzelnen Modul Dokumenten beschrieben.

Bemerkung: Uber das Hauptdokument gelangt man in die Dokumentation der einzelnen
Module.

1.2 Benutzungshinweise flur das Handbuch

Die Abfolge von Meni-Befehlen in Untermenis zeigt ein Pfeilsymbol. Fir die
Funktion

MP Strang » Scan ausldsen
wahlen Sie MP Strang im Hauptment und dort im Untermeni Scan auslosen.

Fur die unter Microsoft Windows gebréuchlichen Steuerelemente werden in
diesem Handbuch die englischen Bezeichnungen verwendet:

Button (statt Schaltflache)
Combobox (statt Kombinationsfeld)
Radiobutton (statt Optionsschaltflache)
Checkbox (statt Kontrollkastchen)

Hinweise sind in Trennlinien eingeschlossen.

Variante Falls eine Funktion auf mehrere Arten ausgeldst werden kann, sind neben der
empfohlenen Vorgehensweise weitere Varianten beschrieben.
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1.3 Allgemeiner Aufbau der Benutzeroberflache

Datei  Projekt  MP Strang  Extras A
l —

=lo) x|

D[] F=|L s e[F] =E4B

E]--<e=e| PCT ool 3.0
ifE1 Projekt: ACME

Y MP-Strang COM=1,
] MP1: NMv-D2
(Pl P2 Lirnited |

Service IKonIiguration L Simulationl

S 00439-10093-065-202
Adresse MP2

o]

Aktuelle Einstelk = Test |
StellsignalY DC 2-10%
Adaption |

T Tyn AM24-MFT2 g
Bezeichnung AMZ24-MFT2

Position Limited lot conf

Empfindlichket Momal
Rickmeldung U5 Messsig UG, DC 2104

Mir: 0% Max: 100% —
Adaptierter Drehberesch 5656 Synchronisation |
Laufzeit 123z
Drehwinkel Maw 100 [977] e .
Min 0% [07] lekiREEs (R L
Drehrichtung cow = é
Synchronisation bei ¥=100% e

Drehmoment 1003
Position bei Busausfal fnalog Solwert
Einzchalten Keins Aklion
Ausrasttaste 1 Synchronization
Ausrasttaste 2 4daption j

K I— |

Status:

] ;
L1

Benutzeroberflache PC-Tool

HP1
eAlEII=]
Kleiriserien parametrieren[

Die Mendleiste [A] und die Symbolleiste [B] stellen Funktionen zur Verfligung,
die das Programm als Ganzes betreffen. Zu jedem Symbol der Symbolleiste wird
ein erlauternder Text (Tooltip) eingeblendet, wenn Sie den Mauszeiger dartber
positionieren.

Die zum Projekt zugehorigen MP-Strange und Antriebe werden in der Ubersichts-
leiste [C] als Baum (wie im Explorer) dargestellt. Das zu bearbeitende Objekt wird
hier markiert. Abhangig vom gewahlten Objekt bieten nach Klick mit der rechten
Maustaste Popup-Menls entsprechende Funktionen an.

ﬁ MF kr""lF'-H

Etikette drucken
Antriebseinstellungen ausdrucken

Popup-Ment nach Rechtsklick

Der Detailbereich [D] beinhaltet alle Detailinformationen zum markierten Objekt.
Die Werte, die in diesem Bereich angezeigt und geandert werden, sind nach
Bedarf gruppiert und auf mehrere Register verteilt.

Die Statusleiste [E] am unteren Rand zeigt an, in welchem Status sich das ange-
schlossene Gerét befindet (Beispiel: Der Antrieb fuihrt eine Synchronisierung oder
Adaptierung durch.)
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Fehlende oder ungtltige Eingaben werden mit einem blinkenden Ausrufezeichen
markiert. Wenn Sie mit dem Mauszeiger auf das Ausrufezeichen fahren, wird ein
erlauternder Text (Tooltip) eingeblendet.

Frojekt: I 1] | |

[Das ist &in MussFeld! |

Inaktive Befehle werden gemass Windows-Standard in grauer Schrift (oder als
graue Symbole) dargestellt.

Texte in Feldern mit schwarzer Schrift auf grauem Hintergrund kénnen nicht ge-
andert werden. Sie kénnen den Inhalt aber mit der Maus markieren und zum Bei-
spiel mit CTRL+C in die Zwischenablage kopieren.

IMesssignaI 115 wariabel

1.4 Module und Antriebstypen

Multifunktionale Klappenantriebe

Die folgenden Antriebstypen kénnen mit dem Programm PC-Tool parametriert
werden:

Generation Typ MP-Bus Sensoren

NEU MP JA aktiv, passiv, Schalter
MPL JA (siehe Datenblatt)
MF Nein (keine)

ALT MFT2 JA aktiv, passiv, Schalter
MFT JA aktiv, Schalter
BF..24TL.. JA (keine)

Dieses Handbuch ist nach Anwendungsbereichen fiir Antriebe (Module) geglie-
dert. Detaillierte Beschreibungen finden Sie in den modulspezifischen Abschnit-
ten, z.B. Luft-Modul, Wasser-Modul, Brandschutz-Modul, VAV-Modul.

Volumenstromregler

Das Modul Volumenstromregler (VAV, Variable Air Volume) dient zur Bedienung
und Parametrierung des Belimo VAV-Compact Reglers ..MV-D2-MP.

6 /51



y /4
PC-Tool V3.4 Allgemeiner Teil Benutzerhandbuch BEL'MG

2 Erste Schritte mit PC Tool

2.1 Rechner mit den Antrieben verbinden

Schliessen Sie den Pegelkonverter ZIP-USB-MP Uber die USB Schnittstelle an
Ihren Rechner an. Der Anschluss der Antriebe an die ZIP-Box ist im Anhang er-
l[Autert. Wenn Sie eine andere Schnittstelle als COM1 verwenden, missen Sie
spater die Einstellung anpassen [ 3.3.1 Serielle Schnittstelle].

Anschlussbeispiele siehe = 4.4 Anschlussbeispiele

2.2 Programm starten

i

BELIMD PC-Tool ¥3.0 Klicken Sie auf das Programmsymbol auf Ihrem Desktop. Es wird ein Begrus-
sungsbildschirm angezeigt. Klicken sie auf Start Belimo PC-Tool (rechts unten).

2.3 PC-Tool Optionen anpassen

Wenn Sie das Programm zum ersten Mal starten, wird ein Dialog zum Anpassen
der benutzerspezifischen Einstellungen angezeigt.

= PC-Tool Optionen

Allgemein
Madul Freischaltung

Basispfad fur Projekte

MP-Strang Einstellungen |C:"-.Du:ukumente und Einstellungen®\WLU INGTES"Eigene Dateien\Belimo“PCT ...
Air Modu [ Standardpfad verwenden

Wasser Modul

WAW NMV-D2M Madul

WAN Compact Modul Sprache

WAV VRP-M Modul | Deutsch ﬂ Um ausgewahlte Sprache zu aldivieren ist

ein Neustart des Programms erforderlich.
Log Datei:
™ ‘Wochendatei + Monatsdatei

[ MP-Monitor aktivieren

Abbrechen

PC-Tool Optionen

Wabhlen Sie hier in der Combobox die gewlinschte Sprache. Falls Sie die Spra-
che andern, beenden Sie das Programm und starten Sie es neu.
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2.4 Neues Projekt anlegen

Um mit dem Programm zu arbeiten, missen Sie ein "Projekt" anlegen. Der Dia-
log fuir die Eingabe der Projektdaten wird angezeigt. Klicken Sie auf den Radio-
button ,Neues Projekt".

Projekt dffnen/erstellen '

" Bestehendes F"ru:uiektl i+ Neues Projekt
Projekt | k.o

Frojekt: I

Firma: I

kurzzeichen: I

k.ommentar;

ll_l LI Benutzer [0 I

Suchen.. | Frojekt Prad: IE:HDDkumente und Einstellungentwlu ML |

ok | f-‘«bbrechen/L

=

Neues Projekt anlegen

Projektname, Firma und Benutzer-ID missen ausgefillt werden, alle anderen
Angaben sind optional.

2.5 Programm einrichten

In der Ubersichtsleiste [C] links sind Projekt und MP-Strang sichtbar. Als Vorgabe
wird der Bus alle 10 Sekunden gescannt.

)= PCT ool 3.0
o Ll Projekt ACME
= ;;j MP-Strang: COM=1, [MP/PP, Alle 10g)
L MPT PLevel 488, AM24-MFT2, KE-2457 #9
ol @ MP2: Limited_lot_conf, &M24-MFT2, AM24-MFT2

Ubersichtsleiste [C]

Wenn nach 10 Sekunden keine Antriebe sichtbar sind, sollten Sie Gberprifen, ob
der Pegelkonverter ZIP-USB-MP an die richtige COM-Schnittstelle angeschlos-
sen ist. Passen Sie allenfalls die Einstellungen fur die Serielle Schnittstelle an [
3.3.1].
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2.6 Antriebsparameter anzeigen

Wahlen Sie in der Ubersichtsleiste [C] den gewiinschten Antrieb aus, indem Sie

ihn mit der Maus anklicken.

Im Detailbereich [D] werden die aktuellen Einstellungswerte fiir den Antrieb an-

gezeigt.
Typ AMZ24-MFTZ2 Sk 00439-10087-065-202
Eezeichnung KK-34AZ #9 Adrezse MP1

Position P-Level 488

Service | Konfiguration | - Simulation

Aktuelle Einstellngen I Test

Stellsignal'y’ DC 2100
E mphindlichket Momal

= ! ; Adaption
Rickmeldung U5 Messsignal US wariabel

bdir: 0% b & 1003

Adaptierter Diehbereich 97 .22° Synchronisation

Laufzek 75
Drehwinkel ax 905 [87°]

Mid: 55%  [53]

hin: 0% [0°] I
Drehnichtung cow = é
Synchromzation ber v=0% 108

Drehmoment 1003
Position bei Busausfal Analog Sollvwert
Einzchalten 5Suynchionization
Ausrasttazte 1x Synchronisation
Auszrasttazte 2 Adaption ;i

Beispiel fur Detailbereich [D] (Klappenantrieb)

2.7 Weiteres Vorgehen

Lesen Sie im Kapitel 3 Grundfunktionen die Beschreibungen zu den Themen

= Bus-Scan
= Bus-Adresse setzen

= Parametrierung von Antrieben

Lesen Sie Details zu den Anwendungsbereichen der Antriebe in den Beschrei-

bungen der Module
= Klappenantriebe (Luft-Modul)

= Volumenstromregler (VAV)

Antriebe fiir Brandschutzklappen (Brandschutz-Modul)

Ventilantriebe (Wasser-Modul)
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3 Grundfunktionen

3.1 Programmestart

Variante

Nach dem Start des Programms wird ein Begriissungsbildschirm angezeigt.
Klicken sie auf Start.

Legen Sie nun das Projekt fest, mit dem Sie arbeiten wollen. Sie kénnen
entweder

= eines der aufgelisteten letzten Projekte 6ffnen,

= ein bestehendes Projekt aus einer Datei 6ffnen oder

= ein neues Projekt erzeugen.

Der definierte MP-Strang wird angezeigt und geoffnet. Fir jeden MP-Strang wird
ein Bus Scan gestartet.

Wenn nur ein Antrieb angeschlossen ist, wird dieser automatisch ausgewéhlt und
angezeigt.

Falls Sie die Projektauswahl abbrechen, wird das Programm ohne Projekt
gestartet. in diesem Fall stehen nur die Funktionen Hilfe, Datei » Neues Projekt
und Datei » Bestehendes Projekt 6ffnen zur Verfigung.

Sie kénnen das Programm auch durch Offnen einer Projektdatei starten: Doppel-
klicken Sie im Explorer auf eine Datei mit der Endung . bpt pj oder eine entspre-
chende Dateiverknipfung.

Wenn Sie auf dem Desktop eine Verknupfung fur eine Projektdatei anlegen,
achten Sie darauf, dass Sie die Datei nicht versehentlich stattdessen verschieben
oder kopieren. Sie erkennen eine korrekte Verknipfung an einem kleinen Pfeil in
der linken unteren Ecke des Dateisymbols. (Befindet sich statt einer Verkniipfung
die Projektdatei selbst auf dem Desktop, so werden auch alle anderen Dateien
dort gespeichert.)

Bei einer Netzwerkumgebung sollte das Programm auf lhrer Arbeitsstation
installiert und lokal gestartet werden. Fiur das Starten des Programms auf Netz-
werklaufwerken sind besondere Berechtigungen notwendig.
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3.2 Projekte
3.2.1 Projektdaten

Alle benutzerspezifischen Daten des Programms werden im Rahmen von
Projekten verwaltet. Jedes Projekt hat ein Projektverzeichnis im Dateisystem.
In Unterverzeichnissen des Projektverzeichnisses werden die zum Projekt
gehorenden Dateien abgespeichert.

Der Ablageort der Projektdateien ist im Anhang beschrieben.

3.2.2 Neues Projekt anlegen

Variante

0|

-~ PLCTool W30

Wahlen Sie im Hauptmeni Datei » Neues Projekt. Geben Sie im Dialog die
neuen Projektdaten ein. Projektname, Firma und Benutzer-ID missen ausgefllt
werden, alle anderen Angaben sind optional. Klicken Sie auf OK.

Da jeweils nur ein Projekt aktiv sein kann, wird das momentan angezeigte Projekt
geschlossen und das neue Projekt getffnet.

Sie konnen ein neues Projekt auch durch Klicken auf das Symbol Neues Projekt
in der Symbolleiste [B] anlegen oder in der Ubersichtsleiste [C] durch Rechtsklick
auf das Programmsymbol und Auswahl Neues Projekt.

3.2.3 Projekt offnen

Variante

=

e PCT ool V3.0

3.2.4 Projektdaten

Variante

Wahlen Sie im Hauptmeni Datei » Bestehendes Projekt 6ffnen. Es wird eine
Liste aller am Ablageort vorhandenen Projektdateien angezeigt.

Markieren Sie im Dialog ein Projekt in der Liste oder 6ffnen Sie mit Suchen...
eine beliebige Projektdatei (* . bpt pj ). Klicken Sie auf OK.

Da jeweils nur ein Projekt aktiv sein kann, wird das momentan angezeigte Projekt
geschlossen und das gewéhlte Projekt stattdessen getffnet.

Sie konnen ein Projekt auch durch Klicken auf das Symbol Projekt 6ffnen in der
Symbolleiste [B] 6ffnen oder in der Ubersichtsleiste [C] durch Rechtsklick auf das
Programmsymbol und Auswahl Projekt 6ffnen.

andern

Klicken Sie in der Ubersichtsleiste [C] auf das Projekt, um die Projektdaten
anzuzeigen. Mit dem Button Bearbeiten (ganz rechts) wird ein Dialog angezeigt,
in dem Sie die Daten andern kénnen.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Ubersichtsleiste [C] auf das Projekt
und wahlen Sie Eigenschaften.

Projektname und Pfad kdnnen innerhalb des Programms nicht geéndert werden.
Sie koénnen jedoch mit dem Windows Explorer die Projektdatei (Endung

. bpt pj ) umbenennen oder den gesamten Projektordner an einen anderen Ort
verschieben. Offnen Sie danach das Projekt erneut.
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Projektordner und Projektdatei kbnnen — zum Beispiel fir eine Datensicherung —
unterschiedlich benannt werden. Der Name der Projektdatei bestimmt den Pro-
jektnamen.

3.2.5 Projekt exportieren

Kopieren Sie im Explorer den gesamten Projektordner, zum Beispiel auf Diskette.

3.2.6 Projekt kopieren

Kopieren Sie im Explorer den gesamten Projektordner an einen neuen Ort. Ge-
ben Sie dem Projektordner einen neuen Namen. Benennen Sie die Projekt Datei
(<projekt>.bptpj) innerhalb des neuen Projektordners mit dem gleichen Namen

3.2.7 Projekt [6schen

Ldschen Sie im Explorer den gesamten Projektordner. Das zu Idschende Projekt
darf nicht gerade im Programm gedffnet sein.

3.3 MP-Strang
3.3.1 Serielle Schnittstelle

Der ZIP-Pegelkonverter wird an eine serielle Schnittstelle (COM) angeschlossen,
- um den MP/MFT(2)-Antrieb oder den MP-Bus mit dem PC-Tool zu verbinden.
- MP-Stang: Um die Nummer der benutzten seriellen Schnittstelle an Threm Rechner auszu-
wahlen, klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Symbol MP-Strang in der
Ubersichtsleiste [C] und wahlen Sie MP-Strang Einstellungen.

Anschlussbeispiele siehe = 4.4 Anschlussbeispiele

Stellen Sie nun den Com-Port ein

= Falls Sie das Feld "Com-Port" aktivieren (wie im Bild), kdnnen Sie einen COM-
Port auswahlen. In der Liste werden alle an lhrem Rechner vorhandenen Ports
(zwischen COM=1 ... COM=255) angezeigt.

= Option: Falls Sie das Feld "Andere" aktivieren, kbénnen Sie eine Verbindungs-
kennung in das Textfeld eingeben. Glltige Werte sind:

"COMX" oder "COM:x" oder "COM=x" (x ist die Portnummer zwischen 1 und
255).

"Baudrate=x" (x ist die Baudrate 75...115200).

"Bytesize=x" (x ist die Anzahl Datenbits 5...8).

"Stopbits=x" (x ist die Anzahl Stopbits 1, 1.5 oder 2).
"Parity=x" (x ist die Paritat no, odd, even, mark oder space).

Nur die Angabe des COM-Ports ist zwingend. Trennen Sie die Angaben mit
einem Semikolon (*;").

Beispiel:
"COM1;Baudrate=9600;Stopbits=1".
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3.3.2 Bus Scan

ol
—erbindung
(+ COM-Port |COm=1 |
™ Andere I
—Buz zcan
Scan Interval [z] I 10
Scan At [MP/PP =l
ok || abbrechen |

MP-Strang Einstellungen

Im Bereich Bus Scan des Dialoges "MP-Strang Einstellungen" kénnen Sie
das Zeitintervall fir den periodischen Bus Scan in Sekunden eingeben. Erlaubte
Werte sind ganze Zahlen zwischen 1 und 9999.

Das Programm kann Antriebe grundsatzlich auf zwei Arten ansprechen:

Im Multi-Point-Modus (MP) kénnen bis zu 8 Antriebe der Typen MP / MFT(2)
einzeln digital adressiert werden.

Im Point-to-Point-Modus (PP) kann nur ein einzelner Antrieb angesprochen wer-
den. Dabei stehen die "klassischen" Betriebsarten mit Riickmeldungsspannung
an Anschluss D5 zur Verfugung.

Die Antriebe vom Typ MF kdénnen nur im PP-Modus angeschlossen werden, alle
anderen entweder im PP- oder MP-Modus.

Wahlen Sie im Bereich Bus Scan des Dialoges "MP-Strang Einstellungen" die Art
des Bus Scan:

Nur PP Anschluss eines einzelnen Antriebs im PP-Modus

MP / PP Zuerst MP-Modus Adresse 1 bis 8 scannen.
Falls keine Antwort im MP-Modus, wird auf PP-Modus umgeschal-
tet.

Periodischer Bus Scan

Der periodische Bus Scan ist als Vorgabe aktiv. Um ihn abzuschalten, klicken
Sie mit der rechten Maustaste auf den MP-Strang und wéhlen Sie Scannen
unterbrechen. Danach kénnen Sie auf die gleiche Weise den periodischen Scan
per Menlpunkt Scan alle xx Sekunden wieder einschalten.

Manueller Bus Scan

Losen Sie bei Bedarf einen sofortigen Bus Scan manuell per Funktionstaste F5
("Aktualisieren") aus. Dies ist jederzeit mdglich, auch wenn der periodische Bus
Scan aktiv ist.
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Variante

Sie kdnnen auch im Hauptmeni MP Strang » Scan auslésen oder nach Rechts-
klick auf den MP-Strang die Funktion Scan ausldsen wahlen.

Wenn beim Bus Scan mehr als ein Antrieb auf der gleichen MP-Adresse antwor-
tet oder wenn im PP-Modus mehr als ein Antrieb angeschlossen ist, kommt es
zur Bus-Kollision. Diese Situation wird vom Programm mit einer entsprechenden

Meldung angezeigt.

== PCTool Va0 A
[Newes Projekt] Projekt: ACME us Kollision

= Fiy" FP-Strang: COM=1, [F | 2 oder mehr Teilhehmer antwarten auf der gleichen Adrezse

o il PP Bz Kallizion

Speichern der Bus Scan Ubersicht in eine Datei

Das Resultat des Bus Scan kann zur Protokollierung in eine Datei gespeichert
werden. Wird in der Ubersichtsleiste "MP-Strang" selektiert, wird im rechten
Fenster eine Zusammenstellung aller gefundenen MP-Knoten mit den zugehori-
gen Daten (Adresse, Position, Typ, Bezeichnung, Seriennummer) dargestellt.

=PE—Tqu --- BELIMO Automation AG o (]|
Datei  MP-Monitor Projekk MP Strang  Extras  Hilfe
D (@ 2wl B ke ]|
[=| == PCT oolGL 34
[fj Projekt: Standard
= “31‘ MP-Strang: COM=2, [MP/F Adrezse | Postion | Typ | Bezeichnung | Seriennummer
& MP1: testrig, LR 248 & MP1  testrig  LRZ244-MP  ACME 00E33-20177-142-13¢
- i P T e 00543-10256-142-14]
6% MP3: test rig, LM244, Speichern in Datei..

al

| &

‘| ol

Speichern der Bus Scan Ubersicht

Mit der rechten Maustaste 6ffnet sich das Kontextmeni und mit "Speichern in
Datei..." konnen die anzeigten Informationen in eine Textdatei gespeichert wer-

den.

3.4 Bus-Adresse setzen

Jedem Antrieb mit MP-Bus-Interface (qgilt fir alle Gerate mit MP-Bus-Interface,
z.B. I/0 Bausteine etc...) lasst sich eine Adresse zuordnen, tber die er am

MP-Bus kommunizieren soll.

Das Setzen der Bus-Adresse kann auf gewissen Antrieben gesperrt sein, zum
Beispiel bei Antriebstypen ...LON und ...ALON (fir LONWORKS®).

3.4.1 Reihenadressierung von Antrieben

|EI Klicken Sie in der Symbolleiste [B] auf das Symbol Teilnehmer adressieren.
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Variante  Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den MP-Strang und wéhlen Sie Teil-
nehmer adressieren. Oder wahlen Sie MP-Strang » Teilnehmer adressieren im
Hauptmend.

Reihenadressierung der MP-Bus-Teilnehmer

Senenummer des Telnehmers  Geratebezeichnung

& [00443-20025-062-069 NM2Z4-MFT2
& |0032310036-062-076 NM24-MFT 2
f

=
=

HEEEEEE E =
| My Wy gy 0oy oy 4 =
w| 1| ;| Al &) w3 i
]
Aflaf]afla]]s IR

1

Senienummer won Hand eintippen oder Quittierfunktion am Antrieb betatigen

| Adresze programmigren I Abbrechen |

Reihenadressierung

Wenn Sie eine andere als die Standardreihenfolge verwenden wollen, dann
wahlen Sie in den Comboboxen rechts die gewlnschten Adressen aus.

Einlesen der Serienummer mit Quittierung am Antrieb

Dricken Sie dann die Quittiertaste am Antrieb, der die erste Adresse erhalten
soll. Je nach Antriebsart ist das die Handausltsetaste, der L/R-Umschalter, die
Handverstellung oder die S2-Taste. (Wenn die Tasten nicht zuganglich sind, ge-
ben Sie wie unten beschrieben die Seriennummern direkt ein.)

Antriebsfami- | Antriebstyp Quittierfunktion
lie
Antriebe ohne | NM24-MFT(2) Handtaste 1 x driicken!

Federricklauf | AM24-MFT(2)
GM24-MFT(2)

Antriebe mit | LF24-MFT(2) L/R-Schalter 1 x hin — und herbewegen
Federricklauf | AF24-MFT(2) (innerhalb 4 Sekunden) ! L

L

R
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Antriebe flr BF(G)24TL-T-ST | Die Handverstellung ca. 1/6 Umdrehung in
Brandschutz Richtung "Entriegelung" i bewegen und
loslassen.

&5
Hubantriebe | NV24-MFT(2) Taste S2 (unter dem Gehausedeckel)
far NVF24-MFT(2) |1 x betatigen! *
Ventile NVF24-MFT(2)-E 52§
Antriebe der ...MP Taste ,Address” betétigen
New Genera- |..MF
tion ...ALON

Die Serienummer des Antriebs wird nach der Quittierung ausgelesen und in das
Eingabefeld geschrieben. Der Cursor springt in die nachste Zeile.

Wiederholen Sie den Vorgang fur alle Antriebe, die adressiert werden sollen, und
klicken Sie abschliessend auf “Adresse programmieren®.

Wenn eine der Adressen bereits von einem anderen Antrieb belegt ist, wird eine
Meldung angezeigt:

Belimo PC-Tool: Reihenadressierung der Teilngl

hmer x|

s
'\?) Bdresse MP1 ist belegt, soll der andere Antrieb zuerst de-adressiert werden?

| Ja I Mein | Abbrechen I

Meldung bei belegter Adresse (Reihenadressierung)

Klicken Sie Ja, um die Adresse zuerst freizugeben. Der Antrieb, der die Adresse
vorher belegt hatte, wird auf PP gesetzt.

Wenn Sie Nein wahlen, wird der Antrieb ebenfalls auf die schon belegte Adresse
gesetzt und es kann zu einer Bus-Kollision kommen.

Klicken Sie Abbrechen, um die Reihenadressierung an dieser Stelle anzuhalten.
Sie kdnnen nun die Adressen neu zuordnen oder den gesamten Vorgang been-
den.

3.4.2 Adressierung mit bekannten Seriennummern

Jeder MP/MFT(2)-Antrieb tragt bei der Auslieferung eine Etikette mit seiner indi-
viduellen Seriennummer. Uber diese Seriennummer kann dem Antrieb eine Ad-
resse PP oder eine MP1 ... MP8 zugewiesen werden. Eine zusatzliche, ablésba-
re Etikette mit identischer Seriennummer wird dem Antrieb beigepackt. Wenn der
Antrieb in der Anlage an einer bestimmten Anlageposition installiert wird, kann
die zuséatzliche Etikette an gleicher Anlageposition auf den Anlageplan geklebt

16 /51



y /4
PC-Tool V3.4 Allgemeiner Teil Benutzerhandbuch BEL'MG

werden. So ist festgehalten, wo sich der Antrieb mit entsprechender Seriennum-
mer im Geb&ude befindet. Uber diese Seriennummer kann dem Antrieb seine
Adresse MP1 ... MP8 zugewiesen werden.

Sie kdnnen also die Eingabefelder auch manuell ausfullen bevor Sie auf Adresse
programmieren klicken, zum Beispiel wenn die Tasten der Antriebe nicht zugang-
lich sind oder Sie die Seriennummern regelmassig aus ihren Unterlagen nehmen.

3.4.3 Antriebsadressen zurilicksetzen

Wenn Sie Antriebe mit MP-Adressierung auf PP zuriicksetzen wollen, klicken Sie
rechts auf den MP-Strang und wéhlen Sie “Teilnehmer de-adressieren” im Po-
pup-Menda.

x

—Aktivierte MP-Teilnehmer werden  ——
de-addresziert [auf PP]

[~ MP1
W MP2
[~ MP3
[~ mP4
[~ MF5
[~ MFB
[~ MF7
[~ MP3

De-Adressieren Abbrechen

Auswahl der zuriickzusetzenden Adressen

Markieren Sie die Adressen deren Antriebe de-adressiert werden sollen.

Bei der Einstellung des Bus Scans auf MP/PP sind die de-adressierten Antriebe
in der Ubersichtsleiste [C] nicht mehr sichtbar, sofern noch adressierte Antriebe
vorhanden sind.

Wenn Sie mehrere Antriebe auf PP setzen, kommt es bei der Bus-Einstellung
“Nur PP“ zu einer Bus-Kaollision.

3.4.4 Einzelantrieb adressieren

Wahlen Sie den Antrieb in der Ubersichtsleiste [C] und klicken Sie in der Symbol-
leiste [B] auf das Symbol “MP-Adresse” andern.

:{-I-%

P2
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Variante

Meue Adresse vergeben

Alte Adresse:

Meue Adresze;

| MP Adr. Setzen I Abbrechen |

Neue Adresse setzen

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den Antrieb und wahlen Sie
“MP-Adresse” andern.

Wabhlen Sie in der Combobox die neue Adresse. Wenn die Adresse bereits von
einem anderen Antrieb belegt ist, wird eine Meldung angezeigt:

Belimo PC-Tool3: Teilnehmer adressieren =]

@ Bdresse MPZ ist belegt, sall der andere Antrieh zuerst de-adressiert werden?

| Ja I Mein |

Meldung bei belegter Adresse

Klicken Sie Ja, um die Adresse zuerst freizugeben. Der Antrieb, der die Adresse
vorher belegt hatte, wird auf PP gesetzt.

Wenn Sie Nein wahlen, wird der Antrieb ebenfalls auf die schon belegte Adresse
gesetzt und es kann zu einer Bus-Kollision kommen.
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3.5 Modul auswahlen

In der Ubersichtsleiste [C] werden alle an einem MP-Strang angeschlossen und
aktiven Antriebe dargestellt. Wahlen Sie in dieser Ansicht den gewtinschten An-
trieb aus.

[ rg-j MP-Strang: COM=1, [MP/PP. Alle 10z)
o g MP2: Limited_lot_conf, AM24-MFT2, AM24-MFT2

Der Antriebstyp ist aus dem Symbol ersichtlich:

Symbol Antriebstyp

& Klappenantrieb
X Ventilantrieb
Fensterliftungsantrieb
EXN Antrieb fur Brandschutzklappen
VAV (Variable Air Volume) Volumenstromregler
THEC, THC24-MP
UST UST-3 I/O Modul
unbekannter Antrieb

Beim ersten Auswahlen eines Antriebs werden die Parameter ausgelesen und im
Detailbereich [D] dargestellt.

Zusétzlich werden in der Ubersichtsleiste [C] die Adresse fiir die Kommunikation
am MP-Strang (Modus MP oder PP) und die Bezeichnung des Antriebstyps an-
gezeigt.

Die vollstandigen Angaben zur Identifikation des ausgewéhlten Antriebs finden
sie im Kopf des Detailbereich [D]s.

Typ AM24-MFT2 =M 00439-10093-065-202
Eezeichnung AM24-MFT2 Adresse MP2
Fosition Limited lot_conf

Anzeige der Antriebsidentifikation

Beachten Sie den Unterschied zwischen dem aktuellen Kommunikationsmodus
auf dem MP-Strang und der angezeigten Adresse. Ein Antrieb mit Adresse MP2
kann zum Beispiel beim Bus Scan im PP-Modus angesprochen werden.
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3.6 Antriebsparameter

3.6.1 Antriebsparameter anzeigen

Die Parameter eines Antriebs werden im Detailbereich [D] im Register Service

angezeigt.
Typ NM24-MFT2 Sk 00449-20025-062-069
Eezeichnung Inlet damper Adresse MP1

Paosition Room|

Service | Konfiguration| . Simulation

Aktuelle Einstelngen Test
Stellsignaly OC 2-100
Empfindlichkes Momal Adaption
Adaptierter Drehbereich 9372 Synchronisation
Laufzet 80:
Drehwinkel Max 100%  [94°] ey -
Mire: 0% (0] Mid: B0 [477]

Beispiel fur Register "Service" (Klappenantrieb)

Die Funktionen Test, Adaption und Synchronisation werden jeweils bei den
einzelnen Modulen beschrieben.

3.6.2 Antriebsparameter ausdrucken

Die angezeigten Antriebsparameter kdnnen ausgedruckt werden. Klicken Sie auf
das Druckersymbol in der Symbolleiste [B] oder wahlen Sie Antriebsparameter
drucken im Popup-Menu nach Rechtsklick auf den Antrieb in der Ubersichtsleiste
[CI.

3.6.3 Wartungs-/Stérungsmeldungen l6schen

Wenn ein Antrieb Wartungs- oder Stérungsmeldungen erzeugt und gespeichert
hat, werden diese im Register Service angezeigt.

Meldungen

Meldungen Mechanizche Ueberlast Meldurgen
zuriicksetzen

Meldungsanzeige im Register Service

Verwenden Sie “Meldungen zurticksetzen®, um die im Antrieb gespeicherten
Meldungen zu l6schen.
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Folgende Meldungen kdnnen angezeigt werden:

Meldung Erklarung

Stellweg vergréssert Antrieb kann sich weiter als die erwartete
Begrenzung bewegen.

Mechanische Uberlast Antrieb kann Sollposition nicht erreichen, da
ein Hindernis den Stellweg verkirzt hat.

Ausnltzung zu gross Antrieb ist, im Vergleich zur gesamten
Betriebszeit zu oft in Bewegung

(typ. Verhaltnis Aktivzeit zu Betriebszeit
grosser als 20%)

Antriebe fur Brandschutzklappen verfligen Uber einen grésseren Meldungsum-
fang. Die spezifischen Meldungen werden im Brandschutz-Modul beschrieben.

21 /51



y /4
PC-Tool V3.4 Allgemeiner Teil Benutzerhandbuch BEL'MG

3.7 Antrieb konfigurieren

Um die Parameter eines Antriebs zu verandern, wechseln Sie auf das Register

Konfiguration.
Typ NM24-MFT2 Sk 00449-20025-062-069
Eezeichnung Inlet damper Adresze MP1

Fositiocn Room 1

Service Konfiguration | ' . Simulation

Bezeichnung Ilnlet damper

Position |H00m1

Start Stop
Stellsignal'Y {DC 210V |
Lesen
Mir Mid b & Programmieren
Drehwinkel 0 % [0.67%] | 50 % [0.7005%) I 100 % (33.100%]
|—E|“ |_47,- |—94 In Datei speichem
Laufze a0 = [74.296z) Aus Dateiladen.:

Beispiel fur Register "Konfiguration" (Klappenantrieb)

Der untere Bereich mit Grundeinstellungen kann mit den Buttons “erweitert...
eingeblendet und mit “reduzieren” wieder ausgeblendet werden.

Wenn Sie in einem Eingabefeld einen Wert &ndern, wird das Feld gelb unterlegt:
fdir
Drehwinkel 10 % [0.B1%)

Das Statusbild rechts zeigt zuséatzlich, ob alle dargestellten Werte mit den im An-
trieb gespeicherten tbereinstimmen:

Anzeige entspricht Antrieb Werte wurden verandert
Statusbild
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Speichern Sie mit dem Button “Programmieren” unterhalb des Statusbildes die
verénderten Werte in den Antrieb.

Mit dem Button “Lesen” kénnen Sie die aktuell im Antrieb gespeicherten Parame-
ter erneut auslesen. Eingaben fur Werte, die Sie nicht vorher in den Antrieb zu-
riickgeschrieben haben, gehen dabei verloren.

3.7.1 Parameter-Datei speichern

Im Register "Konfiguration" kénnen Sie die angezeigten Parameter mit “In Datei
speichern...” in einer Datei (mit Endung .bptpar) ablegen. Der vorgeschlagene
Name fur die Datei setzt sich aus dem Projekt, dem Antriebstyp, der Position, der
Seriennummer, dem aktuellen Datum und der Uhrzeit zusammen.

Da der Inhalt der Datei den auf dem Bildschirm angezeigten Werten entspricht,
kénnen Sie einzelne Werte andern und Varianten in Dateien speichern, ohne sie
auf den Antrieb zu laden.

Die Datei kann nur gespeichert werden, wenn alle Werte in der Maske giltig sind.

3.7.2 Parameter-Datei laden

Die Werte einer gespeicherten Parameter-Datei kbnnen mit “Aus Datei laden...”
wieder in die Eingabemaske fiir die Konfiguration zuriick gelesen werden.

3.7.3 Parameter kopieren

Lesen Sie die Parameter eines Antriebs, die Sie kopieren wollen, aus und
speichern Sie diese in eine Datei. Wechseln Sie den Antrieb, laden Sie die ge-
speicherten Parameter aus der Datei und programmieren Sie den Antrieb mit den
kopierten Werten.

3.7.4 Fabrikeinstellungen laden

Beim Anlegen eines Projektes werden zwei Ordner im Parameter-Verzeichnis
angelegt. Diese Ordner enthalten die Fabrikeinstellungen fir alle unterstitzten
Antriebstypen.

|_}pa|ameterfiles ﬂ = I':'_hF E-

| factory settings air
| factory settings water
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| |==3 factory settings water

4
BELIMO

] 4424 ON. bptpar
] AV24ON-R. bptpar

[~] GR24AMP-5.bptpar
&

] A
=

] 4| Gréfe: 1,17 KB

Typ: Belimo PC-Tool ¥3.0 Resource File
Geandert am: 29,09, 2006 13:10

bptpar
bptpar
bptpar

] AV ZFFFTZR-CI05.bptpar
] AV 24-MFT bptpar

] 4y24-MFT-R.bptpar

] AVY 24-MFT.bptpar

] AVY 24-MFT-C105.bptpar
] AV¥ 24-MFT-R bptpar

] AVY 24-MFT-R-C105.bptpar
] GM24A-MF.bptpar

] GR24ALON-5.bptpar

] GR24ALON-7.bptpar

|83

=][ROZ3ATF bptpar

=] NRUZ24A-MF.bptpar

| Y24, OM.bptpar

| MV 244MFT 2. bptpar

| MY24-MFT.bptpar

] My 244MFT-C 103.bptpar
=] MV 24MFT-T.bptpar

=] NVF24LON. bptpar

] NVF24LON-E.bptpar

=] NVF24-MFT 2.bptpar

| MVF 24-MFT2-E.bptpar |
| NVF24-MFT.bptpar

] NVF 24-MFT-E. bptpar
=] NVF 24-4MFT-E-T bptpar
] NVF 24-MFT-T. bptpar
] NVG24LON.bptpar

] NVG24-MFT 2. bptpar
=] NVG24-MFT. bptpar

| NVG24-MFT-T.bptpar
] NVY 24-4MFT.bptpar

] NVY 24-4MFT-C 105, bptp
=] VY 24-MFT-R.bptpar
] VY 24-MFT-T. bptpar
~] SR24ALON.bptpar

~] SR 24A-MF-5,bptpar
2|

Diateiname: |

Offnen |

Dateityp:

IBeIimD Farameterdatei [~ bptpar)

Parameter-Dateien mit Fabrikeinstellungen

=
LJ Abbrechen

Offnen Sie die zum Antriebstyp passende Datei. Die Einstellungen werden in
die Eingabemaske flr die Konfiguration geladen. Speichern Sie die Parameter
anschliessend mit dem Button "Programmieren” in den Antrieb.
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4
BELIMO

3.8 Kleinserien parametrieren

Ed

Variante

Mit der Funktion “Kleinserien parametrieren” kbnnen Sie mehrere gleiche An-
triebe parametrieren. Die Anzahl ist abhangig von der Leistung der Spannungs-

versorgung.

Zum Parametrieren von Kleinserien speichern Sie den zu programmierenden
Parametersatz in eine Datei.

Sie kénnen mit einem Parametersatz nur Antriebe aus der gleichen Antriebs-
familie (z.B. MFT oder NMV) programmieren, die zum Parametersatz passt.

Schliessen Sie die Gerate gemass folgendem Anschlussschema an (fir weitere
Anschlussbeispiele siehe Abschnitt 4.4):

USB —
O < BELIMO
Belimo ] 1
PC-Tool |3 T S g Speisung
© itend P Power Supply
) - AC/DC 24V
f ZPUSBMP <
— usB GND 24V
ZK2-GEN white/weiss = GND
blue/blau = 24V
green/griin = MP
/GND O~
MP
L ] 'Y
....A-MP ....A-MP ....A-MP ....A-MP ....A-MP ....A-MP
...D2-MP ...D2-MP ...D2-MP ...D2-MP ...D2-MP ...D2-MP
~MFTQ) || .MFT@) || ..MFT2) || ..MFT(2) || ..MFT(@) || ..MFT(2)

Markieren Sie den gewinschten MP-Strang und klicken Sie auf das Symbol

“Kleinserien parametrieren®.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den MP-Strang und wahlen Sie Klein-
serien parametrieren. Oder wahlen Sie MP-Strang » Kleinserien parametrieren

im Hauptmenda.
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Kleinserien parametrieren

Pmretﬁ'da‘tei:| (0444-30035-154-085_20070719_1529 bptpar V.|
Serienummer | Status

00425-10053-062-502

00425-10054-062-502

(0429 10095-062-502

Senennummer von Hand eingeben oder die Quithertaste am Antrieb betatigen.

Etikette drucken [ Parametrierung starten ] [ Schliessen |

Dialog zum Parametrieren von Kleinserien

Wabhlen Sie im Dialog die Datei mit den gespeicherten Parametern.

Positionieren Sie den Cursor in das erste Eingabefeld fur die Seriennummer.
Dricken Sie dann die Quittiertaste am ersten Antrieb, der parametriert werden
soll. Wenn die Tasten nicht zugénglich sind, geben Sie wie unten beschrieben
die Seriennummern direkt ein.

Die Serienummer des Antriebs wird nach der Quittierung ausgelesen und in das
Eingabefeld geschrieben. Der Cursor springt in die nachste Zeile.

Wiederholen Sie den Vorgang fur alle Antriebe, die parametriert werden sollen,
und markieren Sie die Checkbox, wenn sie nach der Parametrierung Etiketten
drucken wollen (siehe Kapitel 3.9 Etiketten drucken).

Klicken Sie auf Parametrierung starten.

Das PC-Tool fragt nun nach der Datei mit den Werten, die in die Antriebe reinge-
schrieben werden sollen.

Der periodische Bus Scan wird fur die Dauer der Parametrierung gestoppt. Die
Antriebe werden nacheinander auf Adresse MP1 gesetzt, programmiert und ab-
schliessend auf PP-Adressierung gesetzt.

Bei der Einstellung des Bus Scans auf MP/PP sind die Antriebe in der Uber-
sichtsleiste [C] zum Schluss nicht sichtbar. Bei der Bus-Einstellung Nur PP
kommt es zu einer Bus-Kollision.

Wenn beim Programmieren ein Fehler auftritt, wird in der Spalte "Status" ein
entsprechender Text angezeigt.
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Wenn die Adresse MP1 bereits von einem Antrieb belegt ist, wird eine Meldung
angezeigt:

Belimo PC-Tool3: Kleinserie programmieren i x|

@ Bdresse MP1 ist belegt, soll das andere Gerdt zuerst deadressiert werden ?

04 I Abbrechen |

Meldung bei belegter Adresse MP1 (Kleinserie)

Klicken Sie OK, um die Adresse MP1 zuerst freizugeben. Der Antrieb, der diese
Adresse vorher belegt hatte, wird auf PP gesetzt.

Klicken Sie Abbrechen, um die Parametrierung an dieser Stelle anzuhalten.

Identifizierung mit bekannten Seriennummern

Sie kdnnen die Eingabefelder selbstverstandlich auch manuell ausfillen bevor
Sie auf “Parametrierung starten” klicken, zum Beispiel wenn die Tasten der An-
triebe nicht zuganglich sind oder Sie die Seriennummern regelmassig aus ihren
Unterlagen nehmen.

Weitere Serien programmieren

Diejenigen Antriebe, die erfolgreich programmiert wurden, werden aus der Liste
geldscht. Sie konnen in der Liste weitere Seriennummern erfassen und erneut
auf “Parametrierung starten” klicken.
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3.9 Etiketten drucken

Mit dem Programm PC-Tool kénnen Sie zur Kennzeichnung von Antrieben
selbstklebende Etiketten beschriften. Je nach Etikettenart kann ein spezieller
Drucker notwendig sein.

3.9.1 Konfigurationsdatei einrichten

Etiketten werden pro Projekt definiert. Legen Sie in der Konfigurationsdatei fur
den Etikettendruck die Platzhalter (Zahl in geschweiften Klammern) fiir die zu
druckenden Informationen fest.

Aufbau und Speicherort der Konfigurationsdateien sind im Anhang beschrieben.

3.9.2 Etiketten drucken

|EI Wahlen Sie einen Antrieb und klicken Sie auf das Symbol “Etikette drucken® (mit
orangem Hintergrund).

Variante Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf einen Antrieb in der Ubersichtsleiste
[C] und wéhlen Sie Etikette drucken.

E Etiketten drucken

Druckerauswahl |'*~\L| RANOSYStandarddrucker (HPSSi PS)

1 |- [E9

Etiketten-Konfigurationsdatei | Avery 5162 bptlb

Reihenfolge Etikettendruck: 3) von
links nach rechts b) won oben nach
unten.

L5

S S SN

Anzshl Etiketten pro Antrieb I 15:

Machste zu bedruckende Etikette I 15:
auf dem Etikettenbogen

[0 O ()

Text mit fortl. Nummerierung (41) ]Nummer H

Startnurnmeri 55: (An der Stelle, an der das '# Zeichen eingefigt wurde, wird
beim Druckvorgang eine fortlaufende Mummer eingefugt).

Etiketten Text (42) ]Hauste-:hnik
Etiketten Text [43) ||
Etiketten Text [44) |

Wwierte zurucksetzen ‘ orschau ‘ Drucken | Abbrechen

Dialog Etiketten drucken
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Wahlen Sie einen Drucker und eine Konfigurationsdatei aus.

Geben Sie bei “Anzahl Etiketten pro Antrieb® die Zahl jeweils identischer Etiketten
ein, die gedruckt werden sollen. Bei Kleinserienparametrierung ist die Zahl insge-
samt gedruckter Etiketten gleich dieser Wert mal Anzahl Antriebe.

Geben Sie bei Bedarf die gewlinschten Texte {41} — {44} ein, die gedruckt wer-
den sollen. Pro Textfeld stehen maximal 50 Zeichen zur Verfigung. Im Text mit
fortlaufender Nummerierung wird an der Stelle des Platzhalters "#" eine Zahl ein-
gefugt, die fur jeden neuen Antrieb um eins erhdht wird.

Wenn auf dem Etikettenbogen schon Etiketten verwendet wurden, kénnen Sie
angeben, bei welcher Etikettenposition mit dem Drucken begonnen werden soll
(zum Beispiel 4, wenn die erste Reihe mit 3 Etiketten schon verwendet wurde).

Ihre Eingaben und der gewahlte Drucker bleiben von einem Etikettendruck zum
nachsten erhalten (automatische Speicherung). Mit Werte zuriicksetzen kénnen
Sie die Eingabefelder leeren.

Die Texte {41} — {44} mUssen als Platzhalter in der Etiketten-Konfigurationsdatei
vorhanden sein, sonst werden sie nicht ausgedruckt.

3.9.3 Etiketten offline drucken

5

Variante

Wenn kein Antrieb angeschlossen ist, konnen trotzdem Etiketten gedruckt wer-
den. In diesem Fall kdnnen nur die Angaben aus den Projektdaten, die im Dialog
eingegeben Texte und das aktuelle Datum ausgegeben werden. An der Stelle
des Platzhalters # wird immer die Starthummer eingesetzt.

Klicken Sie auf das Symbol “Etikette drucken” (mit grauem Hintergrund).

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Projekt in der Ubersichtsleiste [C]
und wahlen Sie “Etikette drucken®. Oder wahlen Sie Projekt » Etikette drucken im
Hauptmend.

Geben Sie bei Anzahl Etiketten pro Antrieb die Zahl identischer Etiketten ein, die
gedruckt werden sollen. Die Nummer beim Platzhalter "#" wird NICHT hochge-
zahlt. Die weitere Benutzung entspricht dem Etikettendruck fir Antriebe.

3.10 Transformationstabellen

Transformationstabellen dienen zur Umrechnung des Sensorwertes in eine ande-
re physikalische Grosse, zum Beispiel vom Widerstand (in Ohm) zu Temperatur
(in °C) fur NTC-Widerstande. Einige haufig gebrauchte Transformationstabellen
werden mit dem Programm ausgeliefert.

Transformationstabelle auswéhlen

Wahlen Sie eine Transformationstabelle mit der Combobox. Unterhalb des
Sensorwertes wird der entsprechende umgerechnete Wert angezeigt.

Die Sensor-Messgrosse der Tabelle muss mit dem gewéahlten Sensortyp tber-
einstimmen: Volt bei aktiven Sensoren, Ohm bei Messwiderstanden, On/Off bei
Schaltern.
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1=

Variante

Transformationstabelle anpassen
Klicken Sie auf das Symbol Transformationstabelle.
Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Projekt in der Ubersichtsleiste [C]

und wahlen Sie Transformationstabelle. Oder wahlen Sie Projekt » Transformati-
onstabelle im Hauptmenu.

=
D | o | El Mi_1000.bphtt
Yah hach Beschreibung:
{Ohm  ~]|T x|  [Ni1000Ohmto*C
Ohrm ¢ | T~
» 743 50 o 150
79 -40 !
842 -30
893 -20 1o
946 10 7
1000 0 50
1056 10 |
1112 20 |:|
1141 25
1171 0 i
1230 40 50 t T T
1291 il a00 1000 1500 2000
1353 B0 Uhm
1417 70
1483 a0l o :

Dialog zum Bearbeiten von Transformationstabellen

Wahlen Sie eine vorhandene Transformationstabelle mit der Combobox.

In der Tabelle links werden die Sensorwerte und die umgerechneten Werte dar-
gestellt. Rechts sehen Sie das zugehdrige Diagramm mit den Sensorwerten auf
der waagerechten und den umgerechneten Werten auf der senkrechten Achse.
Die Tabellenwerte werden linear interpoliert, das heisst, die Punkte werden fir
die Berechnung von Zwischenwerten durch gerade Linien verbunden.

Die erste und letzte Verbindungslinie wird beim Umrechnen tber den Bereich der
eingegebenen Punkte hinaus verlangert (extrapoliert), so dass auch Sensorwerte
ausserhalb dieses Bereiches giiltig sind.

Sie kénnen jeden Wert in der Tabelle anpassen oder in der letzten, mit einem
Stern (*) markierten Zeile neue Wertepaare hinzufigen. Neu hinzugefligte Wer-
tepaare werden automatisch an der richtigen Stelle einsortiert.

Bei Schaltern gilt: Off =0, On = 1.

Speichern Sie die Anderungen an der Transformationstabelle durch Klicken auf
das Diskettensymbol.
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Wenn Sie in einem Projekt eine Transformationstabelle andern, dann wirken sich
die Anderungen nicht auf entsprechende Tabellen in anderen Projekten aus. Sie
konnen jedoch von allen Projekten aus tber den Eintrag <Andere...> in der
Combobox in den urspriinglichen Projektordner wechseln und die geanderte Ta-
belle offnen.

Neue Transformationstabelle einrichten

Wenn der Dialog zum Bearbeiten einer Transformationstabelle geéffnet ist,
konnen Sie mit dem Symbol “Neu” eine neue Tabelle anlegen. Wéhlen Sie in den
Comboboxen uber der Tabelle die physikalischen Grossen fur die Sensorwerte
und die umgerechneten Werte. Sie kdnnen auch beliebige andere Grdssen in die
Textfelder der Comboboxen schreiben.

Fur die Sensorwerte als Eingangsgrésse sind nur Volt, Ohm und On/Off sinnvaoll,
weil nur diese Sensortypen unterstitzt werden.

Geben Sie im Textfeld eine Beschreibung ein und fligen Sie jeweils in der letzten,
mit einem Stern (*) markierten Zeile der Tabelle neue Wertepaare hinzu. Eine
Transformationstabelle muss mindestens zwei Zeilen haben.

Fir Schalter kbnnen Sie mit den Zuordnungen 0 = 1 und 1 - 0 eine On-Off-
Umkehrtabelle definieren.

Speichern Sie die neue Transformationstabelle durch Klicken auf das Disketten-
symbol. Der Name, den Sie im Dialog "Datei speichern unter" eingeben, wird in
der Folge in der Combobox zur Auswahl angeboten.

Wenn der Name der neuen Tabelle in der Combobox im Register "Simulation"
nicht erscheint, 6ffnen Sie das Projekt erneut.

Die neue Transformationstabelle steht in anderen Projekten nicht direkt in der
Combobox als Auswahl zur Verfligung. Sie kbnnen jedoch von allen Projekten
aus uber den Eintrag <Andere...> in der Combobox in den urspriinglichen
Projektordner wechseln und die neue Tabelle 6ffnen.

Transformationstabelle I6schen

Wenn der Dialog zum Bearbeiten einer Transformationstabelle geéffnet ist,
kénnen Sie mit dem Symbol Loschen eine Tabelle |16schen, die in der Combobox
gewahlt wurde.

Wenn der Name der geldschten Tabelle in der Combobox im Register
"Simulation” immer noch erscheint, 6ffnen Sie das Projekt erneut.
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3.11 Aufgezeichnete Trend-Daten anzeigen

]

Variante

Variante

Klicken Sie auf das Symbol Trend Anzeige.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Projekt in der Ubersichtsleiste [C]
und wahlen Sie “Trend Anzeige“. Oder wahlen Sie Projekt » Trend Anzeige im
Hauptmend.

(&l X | & - B2 [Standard_LM244-MP_test ig_00543-10256-142-143_20080707_161620_trend. bptind

Standard, LM24A-MP, testng

5 100

90 ]
a0
709
50
50

|

40 3 J
: !

!

30
20

109 |
] i

16:16:25 1E:16:30 16:16:35 16:16:40 16:16:45 16:16:50 16:16:55 16:17:05

Zeit

16:17:00

Sollwert [%] Klappenstellung [%] tax Einztellung [%] Min Einztellung [#]

Zoom: Linke Maustaste
Bewegen: Cril-Linke Maustazte

Rezet: Doppelclick
Schlieszen

SM Gerdt 00543-10256-142-143
Startzeit Montag, 7. Juli 2008 16:16:22
2008-07-07 16:16:22 Solwert Tool

Trend-Ansicht

Wahlen Sie eine Trend-Datei mit der Combobox.

Halten Sie die CTRL-Taste gedriickt und ziehen Sie das Diagramm mit der Maus
nach links oder rechts, um Werte fur andere Zeitpunkte anzuzeigen.

Mit dem Kopieren-Button kdnnen Sie das Diagramm Uber die Zwischenablage in
andere Dokumente einfligen.

Mit dem Speichern-Button kann die Fenstergrésse der Trend-Anzeige fixiert wer-
den.

Trend drucken
Klicken Sie auf das Symbol Drucken oder driicken Sie die Tastenkombination
CTRL-P.

Neben dem Drucken-Button lasst sich mit der Abwartspfeil-Taste ein Meni auf-
klappen. Dort kdnnen Sie ausser dem Drucken eine Vorschau anzeigen oder mit
“Mehrfach Drucken* mehrere Trend-Dateien zum Drucken auswéhlen.
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3.12 PC-Tool Optionen

Wahlen Sie Extras » PC-Tool Optionen... im Hauptmena.

Variante  Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Programmsymbol in der Uber-
sichtsleiste [C] und wéhlen Sie PC-Tool Optionen....

x

Allgemein
Maodul-Freischaltung
MP-Strang Einstellungen Ic:\daten\B elimohPCT ool _I
Luft-bA odul
Wazser-Hub-Modul
WAL MbAY-D2h - odul
WAy Compact-tModul Sprache

Bazizpfad fur Projekte

[ Standardpfad verwenden

YAV VRP-M-Modul

Un auzgewshite Sprache zu aktivieren ist
Brandschutzmodul ! Deutsch ;]

ein Meustart dez Programms erforderlich.
Log D1 ate;

" Wochendatei + Monatsdatei

¥ MP-Monitor akbivieren

SimulationsTrend

u Benutzer Ruckfrage: Trend Datei zpeichem JasMein’?
Fallz Dption nicht gewahlt; Auto-Speicherung aktiv,
¥ Furlktion zum Sensorauslesen akliviersn,

] I Abbrechen

Dialog fur Grundeinstellungen (Allgemein)

Mit “Basispfad fur Projekte” legen Sie als Vorgabe das Verzeichnis im Datei-
system fest, in dem neue Projektordner gespeichert werden. Sie kdnnen diese
Angabe aber beim Anlegen neuer Projekte auch tGbersteuern.

Wenn Sie die Checkbox “Standardpfad verwenden® markieren, werden neue
Projekte in Ihrem Benutzerprofil unter "Eigene Dateien" abgelegt. Unter dem Be-
triebssystem Microsoft Windows XP (deutsch) befindet sich dieser Ordner unter-
halb von

C:\ Dokurrent e und Ei nstel | ungen\ <Nane>\ Ei gene Dat ei en.
Sie kénnen den Ordner "Eigene Dateien" Uber das Symbol "Arbeitsplatz" 6ffnen.

Die Sprache, die Sie in der Combobox auswahlen, wird beim nachsten Pro-
grammestart verwendet.

Unter "Log Datei" kbnnen Sie festlegen, ob pro Monat oder pro Woche eine
separate Logdatei erstellt wird.

Markieren Sie die Checkbox "MP-Monitor aktivieren" um mit dem Diagnose-
werkzeug die Kommunikation mit den Antrieben zu Gberwachen.

Auf der linken Seite werden zusatzlich zu "Allgemein" die Namen der
unterstitzten Module (Antriebsfamilien) angezeigt. Weitere Informationen zu den
modulspezifischen Einstellungen finden Sie in den entsprechenden Abschnitten
dieses Handbuches.
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3.13 Logdatei

Varianten

Alle Aktivitaten mit dem Programm PC-Tool, die einen Einfluss auf die im Antrieb
gespeicherten Daten haben, werden pro Projekt in einer Logdatei aufgezeichnet.
Dabei wird vermerkt, zu welchem Zeitpunkt welche Aktion ausgefihrt wurde.

Logdatei konfigurieren

Fur ein Projekt kann pro Monat oder pro Woche eine separate Logdatei erstellt
werden (Voreinstellung: Monatsdatei). Zum Andern wéhlen Sie Extras » PC-Tool
Optionen im Hauptmend. Im Bereich 'Allgemein’ kbnnen sie zwischen 'Wochen-
datei' und '‘Monatsdatei' wechseln.

Logdatei ansehen

Klicken Sie auf das Symbol "Log Datei Lesen" in der Symbolleiste.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Projektsymbol in der Ubersichts-
leiste [C] und wahlen Sie Log Datei Lesen. Oder wahlen Sie Projekt » Log Datei
Lesen im Hauptmen.

Mit der Combobox 'Log Datei' kénnen Sie diejenige Datei bestimmen, die an-
gezeigt werden soll. Der Inhalt der Logdatei wird im oberen Bereich tabellarisch
— pro Aktion eine Zeile — dargestellt.

Durch den Klick auf eine Spalteniberschrift kann die Tabelle nach der
betreffenden Spalte sortiert werden. Ein weiterer Klick auf die gleiche Spalten-
uberschrift dreht die Sortierrichtung um: aufsteigend (A-Z) oder absteigend (Z-A).

Details

Klicken Sie auf eine Zeile im Tabellenbereich, um die Details zu dieser Aktion im
unteren Bereich anzuzeigen.

Sie kdnnen den Text aus dem Detailbereich ausdrucken (Button "Drucken...")
oder in die Zwischenablage kopieren (Button "Kopieren™) und in ein anderes
Dokument einflgen.
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Log Datei Anzeigen

EBX]

Log Datei | M-2006-01 bptlg |
DiatesTime Log Aktion Pozition Tup S eniennummer MP-2, |
19.00.2006 13.20:02  Alle Pararneter gel  p-test MNiW-D2-b P 00545-40002-146-09 PP
19.00. 2006 13.34:45  Alle Parameter gel  p-test b Db P 00545-40002-146-03 PR —
19.01.2006 13.34:47  Alle Parameter ges  p-test Mbd-D2-b P 00545-40002-146-03 PP
19.01 2006 13 40:04  QEM-Grundeinstel  p-test M -Dr2-b P 00545-40002-146-03 PP
19.00. 2006 13.40:110 Alle Parameter gel  p-test M0 20 P 00545-40002-146-03 PP
19.01.2006 13.40:31 DEM-Grundeinstel  p-test MNbd Db P 00545-40002-146-03 PP
19.01.2006 13.40:37  Alle Pararneter gel  p-test MNiW-D2-MP 00545-40002-146-09 PP
19.00 2006 14.01:16  Alle Parameter gel  p-test MiW-Di2-b P 00545-40002-146-09 PP
19.00.200614.01:25  Alle Pararmeter gel  p-test MNiW-D2-bP 00545-40002-146-09 PP
19.00. 2006 14 45:53  Alle Parameter gel  p-test b Db P 00545-40002-146-03 PP
19M 2NNR 14 R9-3F &lle Paramsber nal  nobact (AR R iR ¥ 1] NNRAR-ANNNZ.1 4F-N9 pp—lﬂ
4 »
Ky et ~
Date/Time 19.01.2006 13.40:10
Log Aktion Alle Farameter gelezen
Position p-test
Typ MW -D2-MP
Serennummer 00545-40002-146-033
MP-Adresze FF
Projekt Hame Acla
SM 00545-40002-146-039
Tup Wb -D2-bP
Bezeichnung test
Fozition p-test
Adrezze FF
Fegel-Funktion R E A
Leitwert 4520
Yaolumenstrom Einstell. Yhom: 14864 m3dh, Wid: 7433 m3/h
Wi 2019 m3dh, YWmaw: 10809 m3/h
Cah-Funktion MWD 20 Kompatibel
Stellzignal v DC wariable, Start 3, Stop: 7 o
& *
K.opieren Drucken.. Schliezzen
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4 Anhang

4.1 Ablageorte von Dateien

4.1.1 Projektdaten

Das Standardprojekt wird als Unterverzeichnis "Default project” im Installations-
verzeichnis des Programms gespeichert.

Die Projekte sind benutzerspezifisch und werden im Benutzerprofil unter "Eigene
Dateien" als Unterverzeichnis abgelegt. Fir eine deutsche Sprachversion von

Windows ist dies
C:.\ Dokunment e und Ei nst el | ungen\ <Nane>\ Ei gene Dat ei en\ Bel i o\ PCTool .

In diesem Verzeichnis finden Sie Unterverzeichnisse mit den Projektnamen.

4.1.2 Konfigurationsdateien

Die benutzerspezifischen Einstellungen werden im Benutzerprofil unter "Anwen-
dungsdaten” abgelegt. Fir eine deutsche Sprachversion von Windows ist dies

C:\ Dokument e und Ei nst el | ungen\ <Nane>\ Anwendungsdat en\ Bel i mro\ PCTool .

Unter Windows kann dieses Verzeichnis "versteckt" sein. Wenn es nicht vorhan-
den ist, werden beim Aufstarten die Einstellungen abgefragt.
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4.2 Konfigurationsdateien flr Etikettendruck

4.2.1 Ablageort

Die Dateien haben die Endung *. bpt | b. Sie sind innerhalb des jeweiligen
Projektes im Verzeichnis "label definition" gespeichert. Fir eine deutsche
Sprachversion von Windows ist dies

C:\ Dokument e und Ei nst el | ungen\ <Nane>\ Ei gene Dat ei en\ Bel i no\ PCTool \ <Proj ekt >\l abel definition

4.2.2 Format

Die Konfigurationsdateien fur Etikettendruck werden im XML-Format abgelegt.
Diese Dateien konnen Sie mit einem Editorprogramm, zum Beispiel mit "Note-
pad" bearbeiten.

Mit dem Programm werden Konfigurationsdateien flr gebrauchliche Avery- und
Zweckform-Etiketten ausgeliefert.

Beispiel fur eine Konfigurationsdatei

<?xm version="1.0" encodi ng="utf-8"?>

<Label Definition xm ns: xsd="http://ww. w3. or g/ 2001/ XM_Schema"
xm ns: xsi ="http://ww. w3. or g/ 2001/ XM_Schena- i nst ance" >

<PageSi ze Hei ght="278" Wdth="214" />
<PageBor der Top="18" Left="5" />
<Label Si ze Hei ght ="33" W dt h="100" />
<Label Border Top="5" Left="5" />
<Li nes>
<Line Text="" />
<Line Text="{0} / {1}" />
<Li ne Text="{20}" /> <Li ne Text="{21}" />
<Line Text="{23}" />
<Line Text="{41} / {42}" />
</ Li nes>

</ Label Definition>
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Fur neue Etikettenformate kénnen Sie die Werte fiir das Seitenlayout (Werte in
Millimeter) anpassen.

PageSize Blattgrésse (H6he und Breite)

PageBorder Randbreite (oben und links) = Abstand der linken oberen Ecke der
ersten Etikette vom Blattrand

LabelSize Grosse der einzelnen Etikette

LabelBorder

Etiketten-Randbreite (oben und links) = Abstand der Beschriftung
vom Etikettenrand

In jedem Zeilen-Element <Line> kdnnen Sie Platzhalter einfiigen, an deren Stelle
beim Drucken gewisse Projekt- und Antriebseigenschaften eingesetzt werden.
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{0} Firmenname (aus Projektdaten)
{1} Projektname

{10} Antriebstyp

{11} OEM-Bezeichnung

{12} Position

{13} Seriennummer

{14} MP-Adresse

{20} Ansteuerungsart Y

{21} Ruckmeldesignal U5

{22} Drehbereich Min — Mid — Max
{23} Laufzeit

{24} Drehrichtung (cw /ccw)

{25} Position bei Busausfall

{26} Empfindlichkeit

{27} Synchronisation bei

{28} Drehmoment

{29} Adaptierter Drehbereich

{30} Leitwert

{31} Vnom

{32} Vmax

{34} Vmin

{36} Regel-Fkt.

{37} Mode

{40} Druckdatum

{41} Text mit fortlaufender Nummerierung
{42} frei definierbarer Text 1

{43} frei definierbarer Text 2

{44} frei definierbarer Text 3

{50} Schaltpunkt S1 in Grad (°)
{51} Schaltpunkt S2 in Grad (°)
{52} Einstellung Klappengangigkeitstest

Sie kénnen maximal 50 Zeilen definieren. Das Programm prift nicht, ob die Zei-
len auf eine Etikette passen.

Wenn Sie in einem Projekt eine neue Konfigurationsdatei definieren, steht diese
Konfiguration in anderen Projekten nicht direkt zur Verfligung. Sie kénnen jedoch
von allen Projekten aus tber den Eintrag <Andere...> in der Combobox in den
urspriinglichen Projektordner wechseln und die Datei verwenden.
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4.2.4 Beispiel fur eine Etikette

Folgendes Beispiel ergibt eine Etikette mit den Abmessungen Breite x H6he von
50mm x 20mm. Das Beispiel ist flr einen Endlos-Etikettendrucker gedacht, der
Etiketten der Grésse 50mm x 20mm bedruckt.

Auf der Etikette werden der Firmenname, der Projektname, der Antriebstyp die
Art des Stellsignals und die Laufzeit gedruckt.

Aus diesen Angaben ergibt sich folgende Konfigurationsdatei und die anschlies-
send dargestellte Etikette:

<?xm version="1.0" encodi ng="utf-8"?>
<Label Definition
xm ns: xsd="htt p://ww. w3. or g/ 2001/ XM_Schena"
xm ns: xsi ="http://ww. w3. org/ 2001/ XM_Schena- i nst ance" >
<PageSi ze Hei ght="20" Wdth="50" />
<PageBor der Top="0" Left="0" />
<Label Si ze Hei ght="20" W dt h="50" />
<Label Bor der Top="5" Left="5" />
<Li nes>
<Line Text="{0}"/>
<Li ne Text="{1}"/>
<Li ne Text="Typ: {10}"/>
<Li ne Text="{20} Laufzeit: {23}"/>
</ Li nes>
</ Label Definition>

Etikette: {0}

Belimo Automation 3¢ & | {1}

Huster /
Typ: Lizan-r «— 110}
Y: RuffZu Laufzeit: 40 =

X X

{20} {23}
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4.3 Problembehebung und Fehlermeldungen

4.3.1 Allgemein

Problem Nach dem Programmestart wird ein MP-Strang nicht gedffnet, sondern mit dem
Symbol MP-Strang geschlossen dargestellt.

Losung Der MP-Strang kann nicht geéffnet werden, zum Beispiel weil die gewahlte se-

rielle Schnittstelle von einer anderen Anwendung belegt ist. Priifen Sie, ob ein
Modem oder ein Kommunikationsprogramm diese Schnittstelle benutzt.

4.3.2 Fehlermeldungen

Fehlermeldung Beschreibung

Adaption konnte nicht gestartet werden | Ausfall der Kommunikation auf dem MP-Strang oder defekter
Antrieb.

Antrieb gesperrt fir PC-Tool. Der Antrieb wurde so konfiguriert, dass er mit dem PC-Tool
weder ausgelesen noch programmiert werden kann.

Antrieb kann nicht erreicht werden Ausfall der Kommunikation auf dem MP-Strang oder defekter
Antrieb.

Antrieb Timeout. Der Antrieb hat innerhalb der vorgegebenen Zeit nicht
geantwortet.

Antwort enthielt zu viele Daten. Konflikt zwischen Antrieb und Programm. Die Programm-
Bibliothek (belipp.dll) ist eventuell nicht auf dem neuesten
Stand.

Antwort enthielt zu wenig Daten. Konflikt zwischen Antrieb und Programm. Die Programm-
Bibliothek (belipp.dll) ist eventuell nicht auf dem neuesten
Stand.

Befehl hat zu wenige Parameter. Konflikt zwischen Antrieb und Programm. Die Programm-
Bibliothek (belipp.dll) ist eventuell nicht auf dem neuesten
Stand.

Befehlsparameter ausserhalb des Konflikt zwischen Antrieb und Programm. Die Programm-

erwarteten Bereichs. Bibliothek (belipp.dll) ist eventuell nicht auf dem neuesten
Stand.

Belimo-Lib Fehlercode = .... Interner Fehler.

Bezeichnung fehlt Eine Transformationstabelle muss eine Bezeichnung haben.

Bus-Kaollision aufgetreten Zwei oder mehrere Teilnehmer antworten auf der gleichen
Adresse. Adressieren Sie die Antriebe neu.

Das ist ein Mussfeld! Eine Eingabe in dieses Feld ist erforderlich. Es darf nicht leer
bleiben.

Das PC-Tool ist bereits gestartet! Das Programm kann auf einem Rechner nicht mehrfach
parallel gestartet werden.

Das Projekt konnte nicht erstellt Prifen Sie, ob der Speicherort fur das Projekt beschreibbar ist.

werden!
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Fehlermeldung

Beschreibung

Das Projekt konnte nicht kopiert
werden.

Beim Anlegen eines neuen Projektes werden normalerweise
Konfigurationsdateien und Unterverzeichnisse aus dem
Standardprojekt ("Default project") kopiert, das sich im
Installationsverzeichnis von PC-Tool befindet. Wahrscheinlich
wurde das Standardprojekt versehentlich geldscht, verschoben
oder umbenannt.

Das Standard Projektverzeichnis '...'
existiert nicht! Bitte die Anwendung
nochmals installieren.

Beim Anlegen eines neuen Projektes werden normalerweise
Konfigurationsdateien und Unterverzeichnisse aus dem
Standardprojekt ("Default project”) kopiert, das sich im
Installationsverzeichnis von PC-Tool befindet. Wahrscheinlich
wurde das Standardprojekt versehentlich geléscht, verschoben
oder umbenannt

Der Antrieb kennt den Befehl ... nicht.

Konflikt zwischen Antrieb und Programm. Die Programm-
Bibliothek (belipp.dll) ist eventuell nicht auf dem neuesten
Stand.

Der eingegebene Wert muss zwischen
...und ... sein.

Die Eingabe liegt nicht im erlaubten Wertebereich.

Die Antwort des Antriebs war fehlerhaft.

Konflikt zwischen Antrieb und Programm. Die Programm-
Bibliothek (belipp.dll) ist eventuell nicht auf dem neuesten
Stand.

Die Differenz ist kleiner als ....

Eine Regel fir die minimale Differenz zweier Werte wurde
verletzt.

Die eingegebene Zeichenkette darf
nicht mehr als ... Zeichen haben.

Kirzen Sie Ihre Eingabe.

Die PP_Function der Belimo-Lib kennt
den MP-Befehl ... nicht.

Konflikt zwischen Antrieb und Programm. Die Programm-
Bibliothek (belipp.dll) ist eventuell nicht auf dem neuesten
Stand.

Eine Transformationstabelle bendtigt
mindestens 2 Stltzpunkte.

Eine Transformationstabelle muss mindestens 2 Zeilen haben,
damit Zwischenwerte berechnet werden konnen.

Es wurden nicht alle Parameter in den
Antrieb geschrieben

(Beachten Sie die Detailhinweise der Meldung fir den Grund
des Fehlers.)

Etikettendruck ist fehlgeschlagen.

(Beachten Sie die Detailhinweise der Meldung fir den Grund
des Fehlers.)

Falsche Antriebsfamilie.

Beim Parametrieren von Kleinserien wurde ein Antrieb aus
einer anderen Antriebfamilie angeschlossen, der nicht zum
Parameterfile passt.

Falsche Transformationstabelle fir
diesen Sensortyp. Einheit ... kann nicht
transformiert werden.

Die Transformationstabelle hat nicht die Messgrosse des
Sensors in der ersten Spalte. Widerstandssensoren missen
zum Beispiel 'Ohm' in die Zielgrésse umsetzen.

Falscher Antrieb angeschlossen!

Dieser Fehler tritt auf, wenn wahrend der Parametrierung
Antriebe ausgewechselt werden. Lesen Sie die Parameter
erneut aus.

Falscher MP-Strang: "...".

Der MP-Strang hat gewechselt.

Fehler beim Starten des Test-Scripts

Das Testscript ist unguiltig.
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Fehlermeldung

Beschreibung

Fehler beim Etikettendrucken

(Beachten Sie die Detailhinweise der Meldung fur den Grund
des Fehlers.)

Fehler beim Laden der
Transformationstabelle

(Beachten Sie die Detailhinweise der Meldung fir den Grund
des Fehlers.)

Fehler beim Laden von Projekt File: ...

(Beachten Sie die Detailhinweise der Meldung fur den Grund
des Fehlers.)

Fehler beim Lesen des Parameterfiles

(Beachten Sie die Detailhinweise der Meldung fir den Grund
des Fehlers.)

Fehler beim Oeffnen von ....

(Beachten Sie die Detailhinweise der Meldung fur den Grund
des Fehlers.)

Fehler beim Offnen des Explorers

Beim Anzeigen von MP-Monitor-Dateien konnte der File
Explorer nicht gestartet werden.

Fehler beim Offnen des MP-Monitors

(Beachten Sie die Detailhinweise der Meldung fur den Grund
des Fehlers.)

Fehler beim Speichern des Testberichts
aufgetreten!

(Beachten Sie die Detailhinweise der Meldung fir den Grund
des Fehlers.)

Fehler im Trendfile in Zeile ...

Das Trendfile konnte nicht interpretiert werden. Wahrscheinlich
wurde es manuell geandert.

Fehler: der eingegebene Code ist
ungultig.

Betrifft die Eingabe des Freischaltcodes. Bitte Eingabe
Uberprifen. Es mussen alle Felder gemass Vorlage
eingegeben werden.

Fehler: Es besteht bereits ein
Teilnehmer mit MP1

Konflikt bei der Adressierung.

Fehler: Kann nicht auf Adresse MP1
umprogrammieren

Konflikt bei der Adressierung.

Fehler: Keine Antwort vom Antrieb

Ausfall der Kommunikation auf dem MP-Strang oder defekter
Antrieb.

Gerat besitzt bereits Adresse ...

Neuadressierung weist eine bereits vorhandene Adresse noch
einmal zu.

Ihre Modul-Freigabe ist abgelaufen.

Bitte kontaktieren Sie Ihre Belimo Vertretung.

Zeichen '..." ist nicht erlaubt (kein ISO-
8859-1)!

Bei der Eingabe der Bezeichnung und Position eines Antriebes
sind nur Zeichen aus dem westeuropaischen Windows-
Zeichensatz erlaubt (siehe Tabelle Kap. 4.3.3).

Keine Antwort (moégliche Bus-Kaollision).

Kommunikationsproblem auf dem MP-Strang oder defekter
Antrieb.

Keine Antwort vom Antrieb.

Ausfall der Kommunikation auf dem MP-Strang oder defekter
Antrieb.

Keine Etiketten-Konfigurationsdatei
gewabhilt.

Bitte wahlen Sie eine gliltige Etiketten-Konfigurationsdatei und
drucken Sie ein Testlabel; oder deaktivieren Sie 'Etikette
Drucken nach dem Programmieren'.

Keine oder leere Verbindungsangabe.

Beim Einstellen der Kommunikationsparameter wurde
"Andere" gewahlt, aber keine Verbindung spezifiziert.

43 /51




PC-Tool V3.4 Allgemeiner Teil Benutzerhandbuch

4
BELIMO

Fehlermeldung

Beschreibung

Konnte anderen Teilnehmer nicht de-
adressieren

Problem bei der Adressierung. (Beachten Sie die
Detailhinweise der Meldung fur den Grund des Fehlers.)

Konnte Daten nicht in den Antrieb
schreiben!

Ausfall der Kommunikation auf dem MP-Strang oder defekter
Antrieb.

Konnte das VRP-M Tool nicht finden.
Wollen Sie danach suchen?

Betrifft VRP-M-Regler. Das zugehorige Programm konnte an
dem Ort, der in den PC-Tool Optionen angegeben wurde, nicht
gefunden werden

Konfigurieren Sie den Pfad bei den Optionen (Meni
Extras/PcTool-Optionen unter VRPM.

Konnte PC-Tool V2.1 nicht finden.
Wollen Sie danach suchen?

Betrifft VAV-Antriebe. Die alte Version des Programms konnte
an dem Ort, der in den PC-Tool Optionen angegeben wurde,
nicht gefunden werden.

Konnte Projekt nicht laden.

(Beachten Sie die Detailhinweise der Meldung fir den Grund
des Fehlers.)

MP-Befehl ... fehlgeschlagen.MP-
Befehl ... schlug fehl.

Konflikt zwischen Antrieb und Programm. Die Programm-
Bibliothek (belipp.dll) ist eventuell nicht auf dem neuesten
Stand. MP Befehl kénnte Passwort geschiitzt sein.

MP-Strang war geschlossen

Bei einer asynchron ablaufenden Funktion wurde der MP-
Strang geschlossen.

Nicht alle Daten konnten geschrieben
werden.

Kommunikationsproblem beim Schreiben der Parameterdaten,
moglicherweise wegen Bus-Kollision. Uberpriifen Sie
Anschluss und Andressierung der Antriebe. Ein MP Befehl ist
passwort-geschutzt oder der Antrieb kennt den Befehl nicht.

Nicht alle Daten sind ausgelesen
worden.

Kommunikationsproblem beim Lesen qer Parameterdaten,
madglicherweise wegen Bus-Kollision. Uberpriufen Sie
Anschluss und Andressierung der Antriebe.

Nicht alle Eingaben sind gultig! Daten
kénnen nicht geschrieben werden.

Ein oder mehrere Eingabewerte im Register "Konfiguration"
sind nicht gultig. Achten Sie auf das blinkende Ausrufezeichen.
Wenn Sie mit dem Mauszeiger auf das Ausrufezeichen fahren,
wird in den meisten Fallen ein erlauternder Text (Tooltip) mit
dem gultigen Wertebereich eingeblendet.

OEM- oder BELIMO-Passwort notig.
Bitte OEM-Hersteller direkt
kontaktieren.

Parameter kdnnen auf dem Antrieb gegen Anderungen mit
einem Passwort geschiitzt werden. Um sie zu tberschreiben,
ist ein Passwort notig.

Parameterdatei enthalt keine
Seriennummer

Bei der Parametrierung von Kleinserien wird Gber die
Seriennummer die Antriebsfamilie gepriift. Die Parameterdatei
ist veraltet oder manuell verandert worden.

Parameterdatei kann nicht gedffnet
werden

(Beachten Sie die Detailhinweise der Meldung fir den Grund
des Fehlers.)

Parameterdatei kann nicht gespeichert
werden

(Beachten Sie die Detailhinweise der Meldung fir den Grund
des Fehlers.)

Plausibilitatscheck: Nicht erfolgreich.
Bitte Konfigurations-Tab fir weitere
Informationen tberprifen

Das Testen wird nicht gestartet, wenn Fehler in der
Konfiguration vorliegen.

44 /51




PC-Tool V3.4 Allgemeiner Teil Benutzerhandbuch

4
BELIMO

Fehlermeldung

Beschreibung

Probleme beim Offnen des MP-Strangs

1] n

Fehler an der Schnittstelle. Uberpriifen Sie die
Kommunikationsparameter und die Verkabelung.

Senden von ... an ... ergab den
Fehlercode ....

Konflikt zwischen Antrieb und Programm. Die Programm-
Bibliothek (belipp.dll) ist eventuell nicht auf dem neuesten
Stand.

Serienummer hat falsches Format

Bei der manuellen Eingabe der Seriennummer haben Sie sich
vertippt. Uberprifen Sie die Schreibweise der Seriennummer.

Serienummer ist fehlerhaft formatiert!

Bei der manuellen Eingabe der Seriennummer haben Sie sich
vertippt. Uberpriifen Sie die Schreibweise der Seriennummer.

Stérungsmeldungen konnten nicht
geldscht werden.

Ausfall der Kommunikation auf dem MP-Strang oder defekter
Antrieb.

Synchronisation konnte nicht gestartet
werden.

Ausfall der Kommunikation auf dem MP-Strang oder defekter
Antrieb.

Test konnte nicht gestartet werden.
Grund: Volumenstrom zu klein.

Fir den Test ist ein gewisser minimaler Luftstrom resp.
Systemdruck notwendig. Bitte Ventilator und VAV-Box
kontrollieren.

Testlauf konnte nicht gestartet werden.

Ausfall der Kommunikation auf dem MP-Strang oder defekter
Antrieb.

Uberprufung der Neuadressierung ist
fehlgeschlagen.

Vor und nach einer Adressierung eines Antriebes wird die
Seriennummer gelesen. Diese beiden Nummern stimmen nicht
Uberein. Wahrscheinlich antwortet ein anderer Antrieb auf der
programmierten Adresse.

Unbekannter MP-Strang "...".

Der MP-Strang konnte nicht identifiziert werden.

Unglltige oder defekte Parameterdatei

Der Inhalt der Datei konnte nicht korrekt interpretiert werden.
Eventuell ist das Format nicht mehr gultig. Lesen Sie — wenn
moglich — die Parameter erneut aus und speichern Sie diese in
eine neue Datei.

Ungliltige Seriennummer

Die eingegebene Seriennummer wurde bei keinem
angeschlossenen Antrieb gefunden.

Ungliltiger Wert ausgewabhilt.

Beachten Sie die Hinweise Uber den giiltigen Wertebereich.

Ungdiltiger Wert!

Beachten Sie die Hinweise Uber den giltigen Wertebereich.

Unspezifischer Fehler der Belimo-Lib.

Interner Fehler.

Wert muss grosser als 0 sein.

Beachten Sie die Hinweise Uber den giltigen Wertebereich.

Wert muss eine ganze Zahl sein.

Beachten Sie die Hinweise Uber den giltigen Wertebereich.

Zsf: Test kann nicht ausgefiihrt werden.

Grund: anliegende analoge
Zwangsteuerung.

Entfernen Sie den Y-Anschluss mit dem Steuersignal wahrend
der Dauer des Tests.

Zwei oder mehrere Teilnehmer
antworten auf der gleichen Adresse.

Buskollision. Adressieren Sie die Antriebe neu.
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4.3.3 1SO 8859-1/ANSI-Zeichensatz

Im Feld "Bezeichnung" und "Position" dirfen nur die Zeichen
des ISO 8859-1/ANSI Zeichensatzes verwendet werden

4
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Pos | Char | Pos | Char | Pos | Char | Pos | Char | Pos | Char | Pos | Char | Pos | Char
32 64 | @ 9% |° 128 | € 160 | " 192 | A 224 | a
33 |! 65 |A 97 |a 129 | o 161 | 193 | A 225 | &
34 | 66 |B 98 |b 130 |, Y 162 | ¢ 194 | A 226 | a
35 | # 67 | C 99 |c 131 | f 163 | £ 195 | A 227 | &
36 |$ 68 |D 100 | d 132 |, ? 164 | o 196 | A 228 | 4
37 | % 69 |E 101 | e 133 | ... 165 | ¥ 197 | A 229 | &
38 |& 70 | F 102 | f 134 | t 166 | | 198 | £ 230 | &
39 | 71 |G 103 | g 135 | £ 167 | § 199 | C 231 | ¢
40 | ( 72 |H 104 | h 136 |~ 168 | - 200 | E 232 | &
41 |) 73 |1 105 | i 137 | %o 169 | © 201 | E 233 | é
42 | * 74 |J 106 |j 138 | S 170 | @ 202 | E 234 | é
43 | + 75 |K 107 | k 139 | < 171 | « 203 | E 235 | &
44 |, 76 | L 108 | | 140 | E 172 | = 204 |1 236 | i
45 | - 77 | M 109 | m 141 |« 173 | -9 205 || 237 | i
46 | . 78 | N 110 | n 142 | Z 174 | ® 206 |1 238 |1
47 |/ 79 | O 111 | o 143 |« 175 |~ 207 |1 239 | i
48 |0 80 |P 112 | p 144 | » 176 | ° 208 | B 240 | &
49 |1 81 |Q 113 | q 145 | ¥ 177 | 209 | N 241 | i
50 |2 82 |R 114 | r 146 |9 178 | 2 210 | O 242 | O
51 |3 83 |S 115 | s 147 | «? 179 |3 211 | O 243 | 6
52 |4 84 | T 116 |t 148 | "9 180 |~ 212 | O 244 | 6
53 |5 85 |U 117 |u 149 | » 181 | p 213 | O 245 | &
54 |6 86 |V 118 | v 150 | — 182 | 1 214 | O 246 | 6
55 |7 87 |W 119 | w 151 | — 183 215 | x 247 | +
56 |8 88 | X 120 | x 152 |~ 184 | | 216 | @ 248 | o
57 |9 89 |Y 121 |y 153 | ™ 185 | ¢ 217 | U 249 |0
58 |: 90 |z 122 | z 154 | § 186 | © 218 | U 250 | 4
59 |; 91 || 123 | { 155 | > 187 | » 219 | U 251 | O
60 |< 92 |\ 124 || 156 | ce 188 | Ya 220 | U 252 | U
61 |= 93 |] 125 |} 157 | o 189 | ¥ 221 | Y 253 |y
62 | > 94 |~ 126 | ~ 158 | 7 190 | % 222 | b 254 | b
63 |? 95 | 127 159 | Y 191 | ¢ 223 | R 255 |y

Die mit « markierten Zeichenpositionen sind nicht belegt.
Y einfaches Anfuhrungszeichen unten

2 doppeltes Anflihrungszeichen unten

¥ einfaches linkes Anflhrungszeichen

4; einfaches rechtes Anflihrungszeichen

)

)

a1

doppeltes linkes Anflihrungszeichen
doppeltes rechtes Anfllhrungszeichen
Dauerleerzeichen, non-breaking space
weicher Bindestrich

]

7
8)
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4.4 Anschlussbeispiele

4.4.1 Ubersichtstabelle
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Kabel MP-Pegelkonverter und Gerate Zeichnung Seite
ZK1-GEN
~ ZIP-USB-MP 48
A : Anschlussbeispiel 1
ZK2-GEN
_ _— Anschlussbeispiel 2 48
N ~ ZIP-USB-MP
Ax Anschlussbeispiel 3 49
ZK6-GEN
/m -t ZIP-USB-MP Anschlussbeispiel 4 49
ZKS-MP
% O ZIP-USB-MP |  Anschlussbeispiel 5 50
ZK1-VAV o
— Anschlussbeispiel 6 50
P —r ZIP-USB-MP
/ﬁ Anschlussbeispiel 7 51
. &
Direktanschluss \4‘: o ZIP-RS232 Anschlussbeispiel 8 51

Fur zusatzliche Anschlussbeispiele mit diversen Verbindungskabel und Pegelumsetzer siehe
www.belimo.eu | Dokumentation | Bus- und System-Integration | "Tool-Anschlisse"
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4.4.2 Beispiele
Anschlussbeispiel 1
. BELING RJ11 (6/4)
Belimo n 2
PC-Tool g oo @
@ Q Initialized g
g =
- ) — 24y —4
/ \ ZIP-USB-MP 43 ZK1-GEN GND
| — | USB
..JA-MF \
...A-MP @ oo J
...D2-MP e —
..ALON ﬁ 2
...D2LON = 1
Anschlussbeispiel 2
l ~ AC24V
— + DC24V
RJ11 (6/4)
. < BELIMO ZK2-GEN
Belimo n Qg
PC-Tool g e i MP —
O Initialized g
H GND
{ \ ZIP-USB-MP 43
| — usB ?
white/weiss = GND
blue/blau = not connected/nicht angeschlossen
green/griin = MP
1 2
(i I >
..MFT(2) ...LON 1~  usmp
~A-MF ajon T T
«A-MP D21 ON
...D2-MP
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Anschlussbeispiel 3

MP-Master
DDC Controller
RJL1 (6/4) UK...Gateway
) BELIMO
Belimo " g ZK2-GEN
o O Enatle
PeTodl Lo £ OND 24V WP
g E
\ ZIP-USB-MP Ce oD
USB white/weiss = GND ----@-_-@__ o
blue/blau = not connected/nicht angeschlossen
green/griin = MP MP
®
....A-MP
...D2-MP
..MFT(2)
Anschlussbeispiel 4
. BELIRG RJ11 (6/4)
Belimo " o
(O Enable =
PC-Tool 2 om o
@ O Initializod E
; 3 = ZK6-GEN
[ ZP-USBMP ce
— USB
RJ11 (6/4
[elelells]e)ele] [O]O]O]O[O]O[O[Q]
BELIMO
Optimizer ‘
COU24-A-MP
[ololojolojojololo] [olojololololololo] [o]olololo[o]

49 /51



4
BELIMO

PC-Tool V3.4 Allgemeiner Teil Benutzerhandbuch

Anschlussbeispiel 5

UK24LON/EIB BELRAG

O o |o | g o|o
MP-Monitoring NET‘-’H @ @ @ @
Pos. ,MO* MP-Com. Power

LonTalk
a b OV 24V Y U/MP 0V 24V n.c.

3 | Geee  @eg

USB
0 :iij BELIMGO L]
Belimo E w
PC-Tool g Qe g
m O Initialized g 3 pOI
N | r § = -
\ ZPUSBMP  cc
— USB AC 24 V 1~
DC24V — +
ZKS-MP |
------------- —
...A-MP
...D2-MP
..MFT(2)
Anschlussbeispiel 6
. BELINTS RJ11 (6/4
Belimo n 2
PC-Tool g o D
@ O Initialized g
\ =
/ \ ZIP-USB-MP ¢ NMV-D2M BELIMO
| 1 USB
ZK1-VAV
j w y
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Anschlussbeispiel 7

. BELlﬁﬁ_‘ RJ11 (6/4)
g ginabbe ;3‘?
O Initialized % Z
g = CR24.. o
ZIP-USB-MP Ce 5 2
— USB : o
o O
o O
O
ZK1-VAV /'

Anschlussbeispiel 8

ZN230-24 . 0
= AC 230/ 24 V Belimo | 187
AC 230V PC-Tool i
(o]
| —
( l 7
7IP-RS232 BELIMO
Actg;ltor I t Upp g
@ @ @ o | p-sub
x
OFF
N 1°°2 S
1 2 3 5
C i)
L ~ u7 ..... MFT(2)
- + MP ... A-MF
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1 Einleitung

Das Benutzerhandbuch “Luftmodul” beschreibt den Detailbereich [D] des Luftmo-
duls. Die Dokumentation ist entsprechend der 3 Register ,Service”, ,Konfigurati-
on“ und ,Simulation* aufgeteilt.
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2 Service

2.1 Einstellungen anzeigen

Das Register Service bietet einen Uberblick tiber die momentanen Einstellungen
des Antriebs.

Service | Konfiguration| . Simulation ‘ ?I
Aktuelle Einstellungen Test
Stellsignal Y DC 2-10V =
Emphindichkest Normal Adaption
Ruckmeldung U5 Klzppenstellung, 2-10YV
Min: 20%% Max: 60% Synchronisation
Bereich 247 Adaptiert
Laufzeit 28s
Drehwankel Mz 1003 [847] e
Min: 0% (0] Mid.; 50%  [427]
Hubrichhmg cw é:;w

Synchronisation bei =07

Drehmoment 100%
Verhalten bei Busausfall Letzter Sollwert
Einschalten Keine Akticn
Ausrasttaste Ix Synchronisation

Antriebs Informationen

Firmware (x3031 (O 0B)
Configtable ID (1002

Betriebsdaten
Betriebhszeit 160h
Aktivzeit Oh
Stop & Go-Ratio 0%
Meldungen

Meldungen Meldungen
zurucksetzen

Register Service fir rotative Klappenantriebe

Fir Linearantriebe wird anstelle des Drehwinkels der Hub und anstelle des
Drehmomentes die Stellkraft angezeigt.

Bereich 100 mm Adaptiert
Laufzet 150s
Hub Maxc: 100% [100mm]
Min: 0% [Omm]

Drehrichtung zuf :;n%‘{il
Synchronisation bei =0

Stellkraft 100%

Mid.: 50%  [H0mm]

Register Service fir Linearantriebe (Ausschnitt)
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Bedeutung der Einstellungen

Stellsignal Y

Art der Ansteuerung

Empfindlichkeit

Ansprechempfindlichkeit und Umkehrhysterese des
Stellsignals

Ruckmeldung U5

Art des Ruckmeldesignals

Bereich Positionsbereich innerhalb der mechanischen Be-
grenzungen

Laufzeit bezogen auf den Arbeitsbereich oder auf einen fixen
Winkel/Hub von 95°/100mm (mit Vermerk)

Drehwinkel programmierter Drehwinkelbereich: Min / Mid / Max
(bei rotativen Antrieben)

Hub programmierter Hubbereich: Min / Mid / Max (bei
Linearantrieben)

Drehrichtung im Uhrzeigersinn (cw) / gegen den Uhrzeigersinn
(ccw) (bei rotativen Antrieben)

Hubrichtung auf / ab (bei Linearantrieben)

Synchronisation bei

Anschlagsposition 0% oder 100%

Drehmoment in Prozent des maximalen Drehmoments (bei rotati-
ven Antrieben)
Stellkraft in Prozent der maximalen Stellkraft (bei Linearan-

trieben)

Verhalten bei Busausfall

Verhalten bei Ausfall der Kommunikation

Einschalten

Verhalten beim Einschalten der Anlage

Ausrasttaste 1x

Funktion bei einmaligem Drlicken

Ausrasttaste 2x

Funktion bei zweimaligem Drlicken
(bei "New Generation"-Antrieben nicht vorhanden)

Funktionstabelle

Zuordnung von Zwangsschaltung und Zwangsfunk-
tion

(nur fur gewisse Antriebe)

Firmware

Version der Software auf dem Antrieb

Configtable ID

Identifikation der Konfigurationstabelle

Betriebszeit

Anzahl der Stunden wahrend denen der Antrieb an
Speisung angeschlossen war

Aktivzeit

Anzahl Stunden wéhrend denen der Antrieb mecha-
nisch in Bewegung und an Speisung angeschlossen
war

Stop&Go-Ratio

Verhéltnis Aktivzeit/Betriebszeit in Prozent. Eine
hohe Stop&Go-Ratio deutet auf eine unstabile Re-
gelung hin.

Laufzeit, Bereich, Drehrichtung und Hub werden bei gewissen Antrieben nicht

angezeigt.
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2.2 Adaption

Variante

Bei der Adaption bestimmt der Antrieb durch Anfahren der mechanischen Be-
grenzungen den Bereich 0% ... 100%.

Klicken Sie im Register Service den Button “Adaption®.

Sie kénnen die Adaption auch direkt am Antrieb auslésen. Die dazu notwendigen
Tasten sind programmierbar. Zum Beispiel kann "Ausrasttaste 2x dricken" mit
der Funktion Adaption belegt werden.

Der Ablauf der Adaption wird in der Statuszeile angezeigt. Der Antrieb fahrt zu-
nachst entgegen der programmierten Richtung an den Nullanschlag und dann an
den Anschlag bei vollem Drehwinkel/Hub.

Anschliessend werden die absoluten Werte fur einen programmatisch begrenzten
Bereich (Minimum, Mittelstellung, Maximum) sowie das Rickmeldesignal U5 neu
berechnet und angezeigt.

Die Adaption kann bei gewissen Antrieben gesperrt sein.

2.3 Synchronisation

Variante

Bei der Synchronisation wird eine mechanische Begrenzung angefahren, um den
absoluten Bereich festzulegen.

Fur jeden Antrieb lasst sich programmieren, ob am Nullanschlag (0%) oder bei
vollem Drehwinkel/Hub (100%) synchronisiert werden soll.

Klicken Sie im Register Service den Button “Synchronisation®.

Sie kénnen die Synchronisation auch direkt am Antrieb auslésen. Die dazu not-
wendigen Tasten sind programmierbar. Zum Beispiel kann "Ausrasttaste 1x dri-
cken" mit der Funktion Synchronisation belegt werden.

Der Ablauf der Synchronisation wird in der Statuszeile angezeigt. Bei der Einstel-
lung Synchronisation bei: Y=0% féahrt der Antrieb entgegen der programmierten
Richtung an den Nullanschlag, bei der Einstellung Synchronisation bei: Y=100%
hingegen an den Anschlag bei vollem Drehwinkel/Hub.

Die Synchronisation kann bei gewissen Antrieben gesperrt sein.
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2.4 Funktionstest

Beim Funktionstest wird das Offnen und Schliessen tberpriift.

Zunéachst fahrt der Antrieb geméass der Synchronisationsposition an den mecha-
nischen Anschlag. Wenn der Drehwinkel (bzw. der Hub) auf "adaptiert” einge-
stellt ist, wird dann der andere Anschlag angefahren, bei "programmiert” hinge-
gen die programmierte Bereichsgrenze.

Klicken Sie im Register Service den Button “Testen®. Die normale Anzeige wird
von dem Testfenster Gberdeckt.

—Fortschritt Test: —Aktuelle Position: —
Test starten
- Plauzibilitats Test 421% 3F
- Meldungen geloscht
- Antrieb fahrt ALF . . Test abbrechen
Teststatus:
Testlault
Tiest sehliessen
— T esthericht:

@l e

Y

Belimo Testhericht

Projekt: ALCHME

Firma: ACHME Ltd.

Datiam: 15 04,2008

Zeit: 1L:z9

Typ: AMZ4-MFTZ
Bezeichiang: AMZ4-MFTZ

Position: Limited lot_coni
Seriermimmer: 00423-10032-0&E5E-Z0E

Benutzer ID:

Liste der Stdrungsmeldungen vor dem Testlanf

HzC

- Mechanische Usherlast

Testschritte:

Anzeige Testablauf und Testbericht

Klicken Sie auf den Button Test starten.
Der Ablauf und die aktuelle Position werden laufend angezeigt.

Der Testbericht enthalt

= Angaben Uber das Projekt

die Identifizierung des Antriebs,

eine Liste der vor dem Start des Tests anliegenden Stérungsmeldungen,
die Testschritte und das Testergebnis,

die aktuellen Antriebseinstellungen.

Wenn der Test eine ungtltige Antriebskonfiguration meldet, wechseln Sie nach
Beendigung des Tests in das Register "Konfiguration". Dort sind die nicht erlaub-
ten Werte mit einem blinkenden Ausrufezeichen markiert.
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Mit Klick auf das Diskettensymbol kbnnen Sie den Testbericht als Datei spei-
chern, mit dem Druckersymbol kdnnen Sie ihn ausdrucken.

Beenden Sie den Funktionstest mit dem Button Test schliessen. Das Programm

fragt nach, ob Sie einen noch nicht gespeicherten Testbericht jetzt speichern wol-
len.

Testbericht speichern ? x|

@ Machten Sie den Testhericht speichern?

Ja I Mein |

Wenn Sie vorzeitig den Test abbrechen, wird der Antrieb in den urspriinglichen
Zustand zuriick gesetzt. Es wird kein Testbericht erstellt.
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3 Konfiguration

Im Register "Konfiguration" kénnen Sie Parameterwerte aus dem Antrieb ausle-
sen, andern und auf den Antrieb zurlickspeichern. Die gultigen Wertebereiche fur
die Parameter werden neben den Eingabefeldern in Klammern angezeigt.

Service Konfiguration |!. Simulation

Bezeichnung [ABC205
Position |Floor b

Start Stop
Stellsignal Y |DC 210V B
Lesen
Min Mid Mazx Programmieren
Drehwinkel D % (D.69%) 66 % (0.700%) 100 % (37..100%)
H = 64 ° 97 ° In Datei speichem
Laufzeit :
o 75 s (75.3035) Aus Datei laden...
reduzieren &
Drehwinkel | Adaptier =] -
®lv- O ocow
Drehrichiung @JWD% (e
Verhalten bei Busausfall | Cffren -

Empfindiichkeit [Nomal =)

Synchronisation bei m
Drehmoment | 100 | %

Beim Einschalten | Synchronisation |

Ausrastaste Ix IW

Ausrastaste 2x IW

Register "Konfiguration" fir rotative Klappenantriebe

Hinweis: Laufzeit, Bereich, Drehrichtung und Hub sind bei gewissen Antrieben
nicht programmierbar und werden daher nicht angezeigt.
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Fur Linearantriebe wird anstelle des Drehwinkels der Hub und anstelle der Dreh-
richtung die Hubrichtung konfiguriert.

Min Mid Mz

Hub % (0.90%) B0 % (0.100%) 100 % (10.100%)
0 mm 50 mm 1000 mm

Laufzeit 150 s (67.275s)

reduzieren &

Hub |;‘1'v:|a|:ltiert j | 100 mm
= Mo fe guf

Hubrichiung 1003 it ) 3h

Register "Konfiguration" fir Linearantriebe (Ausschnitt)

Antriebskennung®

Bezeichnung 16 Zeichen beliebiger Text
Position 16 Zeichen beliebiger Text
Stellsignal Y
3-Punkt Wechselspannung, Stellungen: Auf/ Mitte / Zu
Auf/ Zu Gleich- oder Wechselspannung, 2-Punkt
DC 0-10V (Gleichspannung)
fester Arbeitsbereich DC 0-10 V
DC 2-10 V stetig (Gleichspannung)
fester Arbeitsbereich DC 2-10 V
DC variabel Start (Y=0%) 0.5 ... 30 Volt

Stop (Y=100%) 2.5 ... 32 Volt
Bereich zwischen Start und Stop mindestens 2 Volt

PWM 0.02-5 s Dauer des Steuerimpulses (Pulsweitenmodulation),
fester Arbeitsbereich

PWM 0.1-25.5s Dauer des Steuerimpulses, fester Arbeitsbereich

PWM 0.59-2.93 s Dauer des Steuerimpulses, fester Arbeitsbereich

PWM variabel Start (Y=0%) minimal 0.02 Sekunden

Stop (Y=100%) maximal 50 Sekunden

! Fur die Bezeichnung und Position sind nur Zeichen aus dem westeuropéischen Zei-
chensatz erlaubt (siehe Allgemeiner Teil, Tabelle Kap. Fehler! Verweisquelle konnte
nicht gefunden werden.).

10 /20



Ny
PC-Tool V3.4 Luft-Modul Benutzerhandbuch BEL'MG

VAV 4 +/-6V Durch Wahl dieser Funktion wird der Antrieb als VAV-
Antrieb parametriert und kann damit von den VAV-
Reglern VR... angesteuert werden.

Hinweis:

Bei Wahl von VAV 6 + 4 V werden die Werte flir Mini-
mum, Maximum, Zwischenwert, Laufzeit und Drehwin-
kel/Hub auf die Defaultwerte zuriickgesetzt.

4-20 mA (Gleichstrom)
fester Arbeitsbereich 4-20 mA

Hinweis:
Diese Wahl steht nur fur gewisse Antriebe (z.B.
"SunYeh") zur Verfigung

mA variabel (Gleichstrom)
Die Werte fur Start und Stop sind im Antrieb vorgegeben
und kénnen mit dem PCTool nicht geandert werden.

Hinweis:
Diese Wahl steht nur fiir gewisse Antriebe (z.B.
"SunYeh") zur Verfliigung

Rickmeldung U5 (nur aktiv, wenn Antriebsadresse auf PP steht)

Klappenstellung, Gleichspannungs-Messsignal, fester Bereich
2-10V
Klappenstellung, Gleichspannungs-Messsignal, fester Bereich
0.5-10V
Klappenstellung, Gleichspannungs-Messsignal
variabel Start 0.5...8.0 Volt / Stop 2.5 ... 10.0 V

Bereich zwischen Start und Stop mindestens 2 Volt
Klappenstellung, Gleichstrom-Messsignal, fester Bereich
4-20 mA

gewisse Antriebe kénnen weitere Riickmeldungen defi-
nieren, die Sie jedoch nicht &ndern kdnnen.

Skalierung U5 (nur mit Antrieb "New Generation", MF- oder MP-Typen)

Start Position in Prozent, die dem Startwert des Riickmelde-
signals entspricht

Stop Position in Prozent, die dem Stopwert des Riickmelde-
signals entspricht

Drehwinkel (bei rotativen Antrieben)
Hub (bei Linearantrieben)

Min programmatische Begrenzung des Bereiches nach unten
Mid Mittelstellung des Bereiches
Max programmatische Begrenzung des Bereiches nach oben

Ein bestehender Wert fir Mid passt sich bei Eingabe von Min und Max automa-
tisch an: Wenn Sie Min eingeben, ist immer Mid grosser oder gleich diesem Ein-
gabewert. Wenn Sie andererseits Max eingeben, ist Mid immer kleiner oder
gleich diesem Wert.
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Beispiel fur Einstellungen Stellsignal Y/ Rickmeldung U5

Stellsignal Y: 3...8V Min: 30%, Max : 70%
Rickmeldung U5 : 2.7V Start: 20%, Stop: 90%
Position
Auf 100% S R S S-S SO SR

I
1 1 1 1 1 1 1 |
1 1 1 1 1 1 |
ke I R ERE RS R
1
1

50%
ZU 0%
Laufzeit
in Sekunden Dauer fur das Durchlaufen des durch Min und Max be-
grenzten Bereiches (der gultige Wertebereich fur die Lauf-
zeit ist vom Antriebstyp und dem durchfahrenen Bereich
abhangig)
Hinweis: Bei Antrieben mit der Betriebsart "Konstantgeschwindigkeit" ist die

Geschwindigkeit nicht vom durchfahrenen Bereich abhangig. Die Laufzeit bezieht
sich auf einen fixen Winkel von 95° bei Drehantrieben bzw. auf einen fixen Hub
von 100 mm bei Linearantrieben.
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4
BELIMO

Drehwinkel (bei rotativen Antrieben) / Hub (bei Linearantrieben)

Adaptiert

von den mechanischen Begrenzungen bestimmter Dreh-

winkelbereich/Hub

Programmiert

Drehwinkelbereich (rotativ) oder Hub (linear),
die gultigen Werte hangen vom maximalen Nennstellbe-
reich des Antriebs ab

Drehrichtung (bei rotativen Antrieben)

Cw

im Uhrzeigersinn 6ffnende Klappe

CCw

gegen den Uhrzeigersinn 6ffnende Klappe

Hubrichtung (bei Linearantrieben)

auf aufwarts 6ffnende Klappe (bezogen auf die Orientierung
der Beschriftung auf dem Antrieb)
ab abwarts 6ffnende Klappe

Verhalten bei Busausfall

Letzter Sollwert

Position gemass Stellsignal Y

Oeffnen

zum vollen Drehwinkel/Hub (100 %) fahren

Schliessen

zum Nullanschlag fahren

Schnell schliessen

mit maximaler Geschwindigkeit schliessen

Empfindlichkeit

Empfindlichkeit

Antriebe ohne
Federrucklauf

Antriebe mit
Federricklauf:

Antriebe der
neuen Generation

NM24-MFT(2)  |LF24-MFT(2) |undLinear
AM24-MFT(2) AF24-MFT(2) |..MF
GM24-MFT(2) ..MP
..LON
normal
— Ansprechempfindlich- 1° Drehwinkel 1° Drehwinkel | 1%
keit: @ Arbeitsbereich
— Umkehrhysterese 2.5° Drehwinkel |2.5° Drehwinkel | 2.5%
@ Arbeitsbereich
gedampft
— Ansprechempfindlich- 2° Drehwinkel 2° Drehwinkel | 2%
keit: @ Arbeitsbereich
— Umkehrhysterese 5° Drehwinkel 5° Drehwinkel |5%

@ Arbeitsbereich

Variabel (nur mit Release

Code verflgbar)

— Ansprechempfindlichkeit | -- -- einstellbar
0% ... 20%

— Umkehrhysterese -- -- einstellbar
0% ... 20%
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Synchronisation bei

Y =0% Anfahren der mechanischen Begrenzung beim Nullan-
schlag (abhéngig von der Dreh-/Hubrichtung)

Y =100% Anfahren der mechanischen Begrenzung bei vollem Dreh-
winkel (abhéngig von der Dreh-/Hubrichtung)

Hinweis: Wenn der Nennstellbereich auf "programmiert” gesetzt ist, dann
MUSS die Synchronisation bei Y=0% erfolgen.

Drehmoment (bei rotativen Antrieben) / Stellkraft (bei Linearantrieben)

25% ... 100% in 25%-Schritten einstellbar. 100% entspricht dem maxima-
len Drehmoment / der maximalen Stellkraft fir die Antriebs-

art (siehe Typenschild)

Beim Einschalten

Synchronisation Anfahren einer mechanischen Begrenzung (gemass Ein-
stellung "Synchronisation bei")

Adaption Anfahren beider mechanischen Begrenzungen und Neube-
rechnung winkelabhéngiger Parameter

keine Aktion (bei Antrieben der Leistungsklasse "TOP" steht diese Opti-
on nicht zur Verfligung, es muss beim Einschalten immer
eine Adaption oder Synchronisation erfolgen)

Sie kdnnen den Drehwinkel- und Hubbereich programmatisch einseitig begren-
zen, indem Sie nur das Minimum oder nur das Maximum verandern. Steht der
Wert Beim Einschalten auf keine Aktion, so gilt:

Diejenige mechanische Begrenzung, die innerhalb eines einseitig be-
grenzten Drehwinkelbereiches noch erreichbar ist, wird fur die Syn-
chronisation verwendet.

Wenn Sie das Minimum auf einen Wert grosser als 0% setzen, liegt der Nullan-
schlag nicht mehr im Bereich. In diesem Fall wird beim Anschlag der vollen Klap-
pendffnung (Y = 100%) synchronisiert. Wenn Sie umgekehrt das Maximum auf
einen Wert kleiner als 100% setzen, wird beim Nullanschlag (Y = 0%) synchroni-
siert.

Das gilt auch fur den Fall, dass der Nennstellbereich auf "programmiert” gesetzt
und das Minimum gleich 0% ist: die Einstellung "Beim Einschalten: keine Aktion"
ist erlaubt.

Synchronisation bei beidseitig begrenztem Drehwinkel/Hub

Wenn das Minimum grésser als 0% UND das Maximum kleiner als 100% ist,
dann kdnnen Sie wahlen, wo synchronisiert werden soll. In diesem Fall ist jedoch
erforderlich, dass beim Einschalten synchronisiert oder adaptiert wird (die Ein-
stellung "Beim Einschalten: keine Aktion" gilt als Fehler).

Wenn der Nennstellbereich auf "programmiert” steht und das Minimum grésser
als 0% ist, dann gilt die gleiche Regel: es muss mindestens eine Synchronisation
programmiert sein.
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Ausrasttaste 1x / 2x

Synchronisation Anfahren einer mechanischen Begrenzung (gemass Ein-
stellung "Synchronisation bei") bei einmaligem resp.
zweimaligem Driicken der Ausrasttaste

Adaption Anfahren beider mechanischen Begrenzungen und Neu-
berechnung winkelabhangiger Parameter bei einmaligem
resp. zweimaligem Driicken der Ausrasttaste

Hinweis: Bei "New Generation"-Antrieben (Typen MF, MP) ist die Funktion
Ausrasttaste 2x nicht vorhanden.

Funktionstabelle fur Verhalten bei fehlendem Y-Steuersignal

Bedingung Y | Reaktion
Kein Y-Signal: keine Fkt offene Leitung keine
Erdung (Gnd) ZU
Kein Y-Signal: AUF offene Leitung AUF
Erdung (Gnd) AUF
Kein Y-Signal: ZU offene Leitung ZU
Erdung (Gnd) ZU
Kein Y-Signal: STOP offene Leitung | STOP
Erdung (Gnd) STOP

Markieren Sie in den Optionen die Checkbox “Funktionstabelle anzeigen®, damit
die Funktionstabelle angezeigt wird.

Bei adressierten MP-Antrieben kann keine Reaktion gewahlt werden.
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4 Regler-Simulation

4
BELIMO

Wechseln Sie in das Register “Simulation®.

Servicel Konfiguration & Simulation |

Antrieh
¢ Simulation AUS Sollwer Aktueller Drehwankel
Bt | 400% | 288% | 278-4
{* Sollwert Tool [ 52y [ a3v
" Motor Stop TrendAnsicht 5 % v
Interyal | 24 s | Trend | | Kommentar. .. | |439-1 0093-065-202_20050415_153506_trend bpttnd
= Trend
ACME, AM24-MFT 2. Limited_lot_conf
= 100
90
80
70
1]
L]
40
30
A - e e o i e b e e e i -
10 T T T =| T I| T T
15:35:10 15:35:15 15:35:20 15:35:29 15:35:30
Zeit
Sollwert [%] Aktueller Winkel [X] Max Position [¥] Min Position [%]

Register "Simulation” fir Klappenantriebe

Die Regler-Simulation ist nicht méglich, wahrend der Antrieb eine Adaption oder

Synchronisation durchfiihrt.

4.1 Antriebssteuerung

Wahlen Sie mit den Radiobuttons die Art der Sollwertvorgabe.

= Sollwert Y (nur im PP-Modus wahlbar): Stellsignal am Anschluss Y gemass
gewadhlter Ansteuerungsart (DC, PWM, Auf/Zu, 3-Punkt).

= Sollwert Tool (nicht verfigbar bei Ansteuerungsart Auf/Zu oder 3-Punkt): Ein-
gabe des Sollwertes in % des programmierten Bereiches. 0% entspricht dem
Minimum, 100% dem Maximum. Die Eingabewerte werden in die Einheiten des
entsprechenden Stellsignals (Volt, Milliampere oder Sekunden) umgerechnet

und angezeigt.

= Beim Klicken auf Motor Stop wird die Regelung ausgeschaltet. Diese Funktion
steht bei den bei Ansteuerungsarten Auf/Zu und 3-Punkt nicht zur Verfigung.
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Messwerte

Der momentane Drehwinkel oder Hub wird wahrend der Simulation in % des ab-
soluten (mechanisch begrenzten) Bereiches und — umgerechnet entsprechend
der Skalierungseinstellung — als Riickmeldewert in Volt oder Milliampere ange-

zeigt.

4.2 Sensoren und Schalter auslesen

Im MP-Modus kdnnen die Werte von Sensoren und Schaltern ausgelesen wer-
den. Diese Funktion jedoch muss vorher in den PC-Tool Optionen unter "Allge-
mein" aktiviert werden. Wahlen Sie Extras » PC-Tool Optionen im Hauptmen.

)

Modul Freischaltung
MP-5trang Einstellungen
Luft-Madul
Wasser-Hub-Maodul
WAY NMY-D2M-Modul
VAV Compact-Modul
WAV VRP-M-Modul

Easispfad fur Projekte
|C:"-.Dcnkumente und Einstellungen*ACME"\Eigene Dateien"Belimo"PCTool
I Standardpfad verwenden

Sprache

Deutsch « | Um ausgewshlte Sprache zu sktivieren ist
| e —] ein Meustart des Programms erforderlich.
Log Dater:

" \wochendatei (' Monatsdatei

[ MP-Monitor aktiviersn

Simulation/Trend

r Benutzer Rickfrage: Trend Datei speicheren Ja/Nein?
Falls Option nicht gewshlt: Auto-Speicherung aktiv.

¥ Funktion zum Sensorauslesen aktiviersn.

Abbrechen
|

Einstellungen zum Auslesen von Sensoren

Im Register Service wird rechts neben der Antriebssteuerung ein Bereich mit den
Sensorwerten eingeblendet.

" Schaltes

—Senzor
i KeinSensor Wert
' Aktiv [0...32V) 00wy

i~ Paszive [850...1_6k0hm]
" Passive [200...60kDhm]

0.0 v Tranzfarmation

|<Keine Transformahion® j

Sensoranzeige im MP-Modus

Wahlen Sie mit den Radiobuttons die Art des angeschlossenen Sensors. Der
Wert wird je nach dem in Volt (aktiv), Ohm (passiv) oder als On/Off (Schalter)

angezeigt.
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Mit der Transformationstabelle kann der Rohwert des Sensors noch in die ent-
sprechende Messgrosse (Temperatur etc.) umgewandelt werden. (siehe Kapitel
“Transformationstabelle” aus dem allgemeinen Benutzerhandbuch)

4.3 Trend aufzeichnen

Trend Record

Stop Record

Wahrend der Simulation kann der zeitliche Verlauf der Soll- und Istwerte in einem
Diagramm dargestellt werden. Die Werte werden in einer Trend-Datei gespei-
chert und kdnnen zu einem spéateren Zeitpunkt wieder angezeigt werden. Aus-
serdem kdnnen Sie beliebige Kommentartexte hinzuftigen.

In den PC-Tool Optionen "Allgemein" legen Sie fest, ob die Trend-Datei automa-
tisch beim Beenden der Aufzeichnung gespeichert wird (Checkbox nicht ange-
wahlt) oder ob das Programm nachfragen soll. Der vom Programm vorgeschla-
gene Dateiname kann vor dem Speichern verandert werden.

Klicken Sie wahrend der Simulation auf den Button “Trend Record®. Die Anzeige
wechselt zu einem "flachen" Button. Durch erneutes Klicken wird die Aufzeich-
nung angehalten.

Mit Radiobuttons Trend-Ansicht lasst sich einstellen, ob die Anzeige in Prozent
des vollen Bereiches (%) oder in Volt (V) erfolgt.

Per Voreinstellung wird die Position jede Sekunde abgefragt. Sie konnen das Ab-
frageintervall in einem Eingabefeld andern. Die erlaubten Werte sind 0 bis 9999
Sekunden, wobei der Wert 0 "keine Wartezeit" bedeutet (Abfrage so schnell wie
moglich).

Intewdl 1.0 ¢ | Trend [ | | Kommentar._. | Iimited_lut_cunf_l]l]439-1l]l]93-
—Trend

ACME, AM24-MFT2, Limited_lot_conf

o 100
90
80
70
60
50
40

|
!
30 !
[ |
' ."

20
10

T
15:42:50 15:43:00 15:43:10 15:43:20 15:43:30 15:43:40
Zeit

Sollwert [%] Aktueller'winke [%]
Max Poszition [%] Min Poszition [%]

Trend-Diagramm

Mit dem Button Kommentar kénnen Sie zu einem definierten Zeitpunkt einen Text
eingeben, der in die Trenddatei gespeichert wird.
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Wenn Sie einen Trend Uber mehr als eine Stunde aufzeichnen wollen (Langzeit-
Trend), geben Sie fur das Intervall einen Wert von mindestens 2 Sekunden ein.
Bei einem kleineren Intervall entstehen zu viele Datenpunkte und die Zeit fir das
Nachfuhren der Kurve zwischen den Abfragen kann zu kurz werden.
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5 PC-Tool Optionen

Wahlen Sie Extras » PC-Tool Optionen im Hauptmen.

Variante  Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Programmsymbol in der Uber-
sichtsleiste und wahlen Sie PC-Tool Optionen.

4 PC-Tool Optionen

Allgemein Hauptfenster
M adul-Freizchaltung Standard-Register:

a

MP-Strang Eingtellungen -

Wi Compact Hersteller |SEW":E L]

L uft-t odul . :
\wasser-Hub-Modul [ Funktionstabelle anzeigen

WAl MY -D 20 -Modul
Wil Compact-hd odul
W YR P-M - odul
Brandzchutz-todul

Abbrechen

Dialog fur Grundeinstellungen (Luftmodul)

Wahlen Sie links das "Luftmodul".

Je nach haufigster Verwendung des Programms PC-Tool wéhlen Sie mit der
Combobox “Standard-Register”, welches Register beim Aufstarten des Pro-
gramms standardmassig getffnet werden soll.

Wenn Sie die Checkbox “Funktionstabelle anzeigen* markieren, wird die Funkti-
onstabelle im Register Konfiguration angezeigt.
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1 Einleitung

Das Benutzerhandbuch “Brandschutz-Modul“ beschreibt den Detailbereich [D]
des Brandschutz-Moduls. Die Dokumentation ist entsprechend der drei Register
~Service®, ,Konfiguration” und ,Simulation* aufgeteilt.
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2 Service

2.1 Einstellungen anzeigen

Das Register "Service" bietet einen Uberblick iiber die momentanen Einstellun-
gen des Antriebs.

= 2 = = 0 T R, T
Service |Konfiguration . Simulation =
Aktuelle Einstelungen
Test
Bereich 96° Adaptiert
Laufze 140z
Adaption
Schaltpunkt 51 10° [10%]
Schaltpunkt 52 g5° [90%]
Minimaler Adap_ Bereich 20° [15%]

Klappengangigketstest 5°/7z [10°/7s] K.lappengangigkeitstast

Antriebzinformabonen

Firmware 0x0027 [0x04]
ConfigtablelD 0x0032

Betriebsdaten
Betriebszek 11328h
Aktivzek 20k
Meldungen
Meldungen Meldungen

zuniicksetzen

Register" Service" fir BF-TopLine Brandschutzklappen-Antriebe

Fur Motorisierungslésungen mit konventionellen Brandschutzklappen-Antrieben
und Gateway BKN230-24-1MP werden keine Einstellungen angezeigt. Diese sind
dem Datenblatt des Antriebs zu entnehmen.

Bedeutung der Einstellungen

Bereich Drehbereich innerhalb der mechanischen Begren-
zungen

Laufzeit Zeit zum Durchfahren des Drehbereiches

Schaltpunkt S1 Schaltpunkt fiir Sicherheitsstellung (in ° und %)

Schaltpunkt S2 Schaltpunkt fiir Betriebsstellung (in ° und %)

Minimaler Adapt. Bereich

Sicherheitslimite zur Vermeidung von Adaptionen
bei blockierten Klappen (in ° und %)

Klappengéangigkeitstest

Werte fir den automatischen Test in Betriebsstel-
lung (Werte fir 180° Typen in Klammern)

Firmware

Version der Software auf dem Antrieb

Configtable ID

Identifikation der Konfigurationstabelle

Betriebszeit

Anzahl der Stunden wahrend denen der Antrieb an
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der Versorgungsspannung angeschlossen war.

Aktivzeit Anzahl Stunden wéhrend denen der Antrieb mecha-
nisch in Bewegung und an der Versorgungsspan-
nung angeschlossen war.

2.2 Klappengangigkeitstest

2.3 Adaption

Der Klappengangigkeitstest Gberprift die Fahigkeit des Antriebs, aus der Be-
triebsstellung in Richtung Sicherheitsstellung zu drehen. Um eine komplette
Schliessung der Klappe zu vermeiden, wird nur der konfigurierte Bereich abge-
fahren. Der Test erfolgt wiederkehrend nach 24 Stunden.

Der Klappengangigkeitstest eignet sich fir Anwendungen, die ein Ausschalten
der Luftungsanlage aufgrund eines kompletten Klappentests nicht erlauben.

Klicken Sie im Register "Service" den Button "Klappengangigkeitstest”, um den
Test manuell zu starten.

Die Klappe muss sich in der Betriebsstellung befinden und der Klappengéangig-
keitstest darf nicht deaktiviert sein.

Bei der Adaption bestimmt der Antrieb durch Anfahren der mechanischen Be-
grenzungen den Bereich 0% ... 100%.

Klicken Sie im Register "Service" den Button “Adaption®.

Der Ablauf der Adaption wird in der Statuszeile angezeigt. Der Antrieb fahrt zu-
nachst in die Sicherheitsstellung und dann an den Anschlag in der Betriebsstel-
lung. Der erreichte, maximale Drehwinkel wird im Antrieb gespeichert.

Anschliessend werden die absoluten Werte fur die Schaltpunkte S1 und S2 neu
berechnet.

Bei der Adaption ist darauf zu achten, dass das Klappenblatt die mechanischen
Endanschlage erreicht (visuelle Kontrolle der Klappe).
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2.4 Funktionstest

Beim Funktionstest wird das Offnen und Schliessen tberpriift.

Zunéchst fahrt der Antrieb in die Sicherheitsstellung und anschliessend in die Be-
triebsstellung.

Klicken Sie im Register "Service" den Button “Testen"“. Die normale Anzeige wird
dabei vom Testfenster Gberdeckt.

Teszt-Forkschritt: Aktuelle Position:

- Plaugibilitatstest 40.3% 397

- Meldungen geldzcht

- Antrieb Fahrt ZU Tastsbanie Test abbrechen

- &trieb fahrt ALF il 1
Testbericht;

=1=1

.
Eelimo Testbhericht
FProjekt: Standard
Firma: EBELIMO
Datiam: 0g.07. 2008
Zelt: 10:13
Typ: BFZ4TL-T-5T
Bezgeichnung: EBFZ4TL-T-5T
Position: Eld A, Floor &
Seriemmummer: 00515-00005-104-100
Benutzer ID: Mya
Lizte der Stidrungsmeldungen wor dem Testlauf
- Mechanische Therlast
Testschritte:
W

Anzeige Testablauf und Testbericht

Klicken Sie auf den Button "Test starten".
Der Ablauf und die aktuelle Position werden laufend angezeigt.

Der Testbericht enthalt

= Angaben Uber das Projekt

die Identifizierung des Antriebs,

eine Liste der vor dem Start des Tests anliegenden Stérungsmeldungen,
die Testschritte und das Testergebnis,

die aktuellen Antriebseinstellungen.

Wenn der Test eine ungtltige Antriebskonfiguration meldet, wechseln Sie nach
Beendigung des Tests in das Register "Konfiguration". Dort sind die nicht erlaub-
ten Werte mit einem blinkenden Ausrufezeichen markiert.
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2.5 Wartungs-/Stérungsmeldungen l6schen

Wenn ein Antrieb Wartungs- oder Stérungsmeldungen erzeugt und gespeichert
hat, werden diese im Register Service angezeigt.

Meldungen

Meldungen Mechanizche Ueberlast Meldurgen

ZUrlickzetzen

Meldungsanzeige im Register Service

Verwenden Sie “Meldungen zurucksetzen®, um die im Antrieb gespeicherten

Meldungen zu léschen.

Folgende Meldungen werden angezeigt:

Meldung

Erklarung

Stellweg vergréssert

Antrieb kann sich weiter als die erwartete
Begrenzung (adaptierter Bereich) bewegen

Mechanische Uberlast

Antrieb kann Sollposition nicht erreichen, da
ein Hindernis den Stellweg verkurzt hat

Ausnltzung zu gross

Antrieb ist, im Vergleich zur gesamten
Betriebszeit zu oft in Bewegung

Sicherheitsrelevante Stérung
[Detailinformation]

Der Antrieb hat eine sicherheitsrelevante
Stoérung (z.B. Umgebungstemperatur zu
hoch). Der Antrieb fahrt in die
Sicherheitsstellung.

Fehler Klappengéangigkeit

Der Klappengangigkeitstest hat einen Fehler
festgestellt

Kanaltemperatur zu hoch

Die thermoelektrische Ausldseinrichtung hat
eine zu hohe Kanaltemperatur detektiert.
Der Antrieb fahrt in die Sicherheitsstellung.

Rauchmelder ausgeltst

Der Kontakt fir den Rauchmelder-
Anschluss ist offen. Der Antrieb fahrt in die
Sicherheitsstellung.

Die Meldung "Sicherheitsrelevante Storung" weist auf eine Stérung des Antriebs
hin, welche die Sicherheitsfunktion beeintrachtigen kann. Diese Meldung kann
nicht geléscht werden. Der Antrieb muss ersetzt werden.
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3 Konfiguration
3.1 Einfache Konfiguration

Im Register "Konfiguration" kénnen Sie Parameterwerte aus dem Antrieb ausle-
sen, andern und auf den Antrieb zurtickspeichern. Die gultigen Wertebereiche fur
die Parameter werden neben den Eingabefeldern in Klammern angezeigt.

Service Konfiguration *. Simulation\ e

Bezeichnung [BF24TL-TST

Position |Eld &, Floor 6

Klappengangigk edstest |Deaktiviert _ﬂ

Lesen

Programmieren

In Datei speichem

Register "Konfiguration”

Antriebskennung®

Bezeichnung 16 Zeichen beliebiger Text

Position 16 Zeichen beliebiger Text

Klappengéangigkeitstest

Deaktiviert Automatische Testfunktion deaktiviert

5°/7s (10°/7s) Klappengangigkeitstest erfolgt alle 24 Stunden mit den
o o spezifizierten Testkriterien (Drehbereich, Zeitlimite).

10°/10s (20°/10s) Die in Klammern aufgefiihrten Werte gelten fur Antriebe

20°/20s (40°/20s) mit 180° Drehwinkel.

Die Einstellung "Klappengangigkeitstest" wird beim Gateway BKN230-24-1MP
nicht unterstutzt.

! Fur die Bezeichnung und Position sind nur Zeichen aus dem westeuropéischen Zei-
chensatz erlaubt (siehe Allgemeiner Teil).
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3.2 Erweiterte Konfiguration (Hersteller Sicht)

Fur Hersteller von Brandschutzklappen und autorisierte Partner stehen weitere
Konfigurationsparameter zur Verfugung (mit Freischaltcode).

3.2.1 Einstellungen

Service Konfiguration ', Simulationl

Bezeichnung [EF24TL-T-5T

Position [Bld B, Floor 6

Klappengangigk estest ]Deaktiviert _:I
DEM Erweiterung

Bereich |.&daptiert _ﬂ | 36
Lesen ‘

51 10 *(1.76°) 10 %

52 85 (20,947 a0z

In Datei speichem

Lade Parameterdatei (F2) ]BF-Top DirpT ype 1.bptpar ﬂ

X v it Adaption
Programmieren (F9)

Status der Programmierung ' o.k.

Register "Konfiguration" mit Hersteller Sicht
Die zusatzlichen Einstellungen sind:

Bereich (Drehwinkel)

Adaptiert Drehwinkelbereich wird aufgrund der mechanischen Be-
grenzungen der Brandschutzklappe bestimmt (Adaption)

Programmiert Drehwinkelbereich kann im Rahmen des maximalen
Nennstellbereichs gewahlt werden

Schaltpunkte

S1 Schaltpunkt fuir Sicherheitsstellung in Grad (°), Wert wird
in Prozent (%) im Antrieb hinterlegt und bei geédndertem
Bereich (Drehwinkel) neu berechnet

S2 Schaltpunkt fiir Betriebsstellung in Grad (°), Wert wird in
Prozent (%) im Antrieb hinterlegt und bei geandertem
Bereich (Drehwinkel) neu berechnet

Mit dem Button "Lesen" werden die Antriebsdaten neu gelesen.
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3.2.2 Programmieren

Variante

[+ Mit Adaphion

Mit dem Button "Programmieren” werden die Einstellungen in den Antrieb ge-
schrieben.

Alternativ kann die Funktionstaste F9 gedriickt werden.

Im Allgemeinen wird der Drehwinkelbereich des Antriebs durch Adaption festge-
legt (Bereich: Adaptiert). Als letzter Schritt der Programmierung wird der Adapti-
onsvorgang gestartet, sofern die Option "Mit Adaption" angewahlt ist.

Falls der Antrieb bereits adaptiert ist und lediglich eine Einstellung gedndert wer-
den soll, kann die Option "Mit Adaption" deaktiviert werden.

Der Status der Programmierung wird mit einem Warnlicht (gelb, grun, rot) und ei-
nem erklarenden Text dargestellt.

O

Ablauf der Programmierung:

) Antrieb anschliessen

®@ Parameter setzen

©) "Programmieren (F9)" driicken

...Ende der Programmierung (inkl. Adaption) abwarten...

) Status der Programmierung tberprufen

©

Etikette drucken (Optional)

® Antrieb entfernen

Fur die Programmierung im Werk siehe Abschnitt 3.2.4

3.2.3 Parameterdatei

Variante

Die fixen Konfigurationseinstellungen fur einen Klappentyp kénnen fiir die spedi-
tive Programmierung von mehreren Antrieben in eine Parameterdatei abgelegt
werden.

Die Werte werden mit dem Button "Lade Parameterdatei (F2)" geladen und die
Eingabefelder werden gelb hinterlegt.
Alternativ kann die Funktionstaste F2 gedrtickt werden.

Vor der Programmierung kdnnen die einzelnen Werte angepasst werden (z.B.
Position).
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Beispiel:

/' BELI MO PC- Tool

/1 Conpany: Danper Manufacturer XY

I
CEMSt ri ng

PositionString

MP_Set _Switch

MP_Set Operati ng_Range
MP_Set Extended_Functions
M nMaxQper at i ngRange

: Product XY :
: 1000:  9000:
; 0;
; 11,
; 8800:  9200:

Die Erstellung der Parameterdatei erfolgt am einfachsten im PC-Tool durch Set-
zen der gewunschten Einstellungen und anschliessendes Speichern mit dem
Button "In Datei speichern". Die Datei kann nachtraglich in einem Texteditor (z.B.

Notepad) modifiziert werden.

Schliisselworte

CEMSt ri ng

Bezeichnung, 16 Zeichen beliebiger Text

PositionString

Position, 16 Zeichen beliebiger Text

MP_Set _Switch

Schaltpunkte S1 und S2 in Hundertstel-Prozent
(1000 - 10.00%)

MP_Set Operating_Range

Programmierter Bereich (Drehwinkel) in Hundertstel-
Grad (9000 - 90.00°), 0 entspricht adaptiertem Be-
reich

MP_Set Extended_Functions

Erweiterte Funktionen, Werte sind:

0: Klappengangigkeitstest deaktiviert

11: Klappengangigkeitstest 5°/7s (10°/7s)

26: Klappengangigkeitstest 10°/10s (20°/10s)
42: Klappengangigkeitstest 20°/20s (40°/20s)

M nMaxQper at i ngRange

Sollbereich (Drehwinkel) nach Programmierung
(Adaption) in Hundertstel-Grad (8800 - 88.00°)

Diese Werte werden nicht in den Antrieb geschrie-
ben, sondern vom PC-Tool fir die Auswertung des
Programmierstatus verwendet.

Definierte Parameterdateien sollten mit dem Attribut "schreibgeschiitzt" abgelegt
werden, um eine versehentliche Modifikation der Datei zu vermeiden.
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3.2.4 Werksprogrammierung

Die Programmierung im Werk umfasst mehrere Klappen, weshalb ein optimierter
Ablauf empfohlen wird.

Einmalige Vorbereitungsarbeiten:

Projekt erstellen

Parameterdateien erstellen (mit Schreibschutz)

Konfigurationsdatei fur Etikettendruck einrichten

PC-Tool Optionen einstellen
= MP-Strang Einstellungen: Scan Art = "nur PP"
= Brandschutzmodul: Standard-Register = "Konfiguration"

= Brandschutzmodul: Parameterdatei wahlen

Verknipfung des Projekts auf dem Desktop ablegen

Das Starten des PC-Tools erfolgt durch Doppelklick auf die Projektverknupfung,
wodurch das Projekt direkt ge6ffnet wird und unmittelbar mit dem Bus Scan be-
gonnen wird. Dabei darf jeweils nur ein Antrieb mit dem Tool verbunden sein. So-
fern ein Antrieb gefunden wird, wird dieser eingelesen und automatisch das Re-
gister "Konfiguration" gedffnet.

Vor der Programmierung einer Serie Klappen ist zu kontrollieren, ob die passen-
de Parameterdatei ausgewabhlt ist und die Option "Mit Adaption" korrekt gesetzt
ist.

Ablauf der Programmierung

O) Antrieb anschliessen
®@ "Lade Parameterdatei (F2)" driicken
® Parameter Uberprufen und anpassen (z.B. Position)
@ "Programmieren (F9)" driicken
...Ende der Programmierung (inkl. Adaption) abwarten...
® Status der Programmierung Uberprifen
® Etikette drucken (Optional)
@) Antrieb entfernen

Die Adaption bendétigt eine bestimmte Zeitdauer. Die Programmierung von meh-
reren Antrieben erfolgt deshalb vorteilhaft in zwei Phasen:
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= Nach dem Start der Adaption die Schritte 1..4 fir weitere Antriebe durchfiihren
(Abschluss der Adaption erfolgt ohne angeschlossenes PC-Tool).

= Programmierte Antriebe nach Abschluss der Adaption nochmals anschliessen
und Schritte 5..7 durchfihren.

Das PC-Tool erkennt nicht, ob es sich um einen bereits programmierten Antrieb
handelt. Es wird deshalb empfohlen, die Grenzwerte fiir die Bereichsuberprifung
moglichst eng zu setzen (MinMaxOperatingRange, siehe Abschnitt 3.2.3).
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4 Steuerung - Simulation

Wechseln Sie in das Register “Simulation®.

Sewlce\ Konfiguration & Simulation =
Antrieb
Sollwert  Aktuelle Posibon Schalter
" Solwert Antrieb g5 ° 4l + O 51
- zu S
& AUF 8
51 Selbsttest |
" Matar Stopp ] |
Meldungen
Meldungen Meldungen
zurlickzetzen

Register "Simulation”

Das Register "Simulation" erlaubt die Simulation der Steuerung. Es lassen sich
vordefinierte Sollpositionen auswahlen. Neben dem Sollwert und der aktuellen
Position werden auch die Schalterstellungen angezeigt.

Fur Diagnosezwecke lassen sich der antriebsinterne Selbsttest und der Klappen-
gangigkeitstest starten.

In der unteren Fensterhélfte werden anstehende Meldungen angezeigt, welche
mittels Button zurlickgesetzt werden kdénnen.

4.1 Antriebssteuerung

Wahlen Sie mit den Radiobuttons die Art der Sollwertvorgabe.

= Sollwert Antrieb: Keine Sollwert-Ubertragung durch das Programm. Der zuletzt
geschriebene Sollwert des Antriebs kommt zur Anwendung.

= ZU: Der Antrieb fahrt in die Sicherheitsstellung.
= AUF: Der Antrieb fahrt in die Betriebsstellung.

= S1: Der Antrieb fahrt in den Schaltpunkt S1, welcher zur Signalisierung der Si-
cherheitsstellung dient.

= Motor Stopp: Der Antrieb wird in der aktuellen Position gestoppt.

Die Sollwertvorgaben "S1" und "Motor Stopp" werden vom Gateway BKN230-24-
1MP nicht unterstitzt.
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Anzeige der Position

Neben dem Sollwert wird auch die aktuelle Position angezeigt. Beide Werte wer-
den in Grad ° dargestellt.

Anzeige der Schalterstellung

Die Schalterstellungen S1 (Sicherheitsstellung) und S2 (Betriebsstellung) werden
mit Leuchtsymbolen visualisiert. Die Schaltpunkte von S1 und S2 werden vom
Klappenhersteller konfiguriert.

Sn ist der mechanische Nullpositions-Schalter des Brandschutzklappen-Antriebs
und dient zur Kontrolle der Endposition.

Falls der Antrieb in der Sicherheitsstellung den Nullpositions-Schalter nicht
schliessen kann, wird eine Meldung generiert. Der Antrieb bleibt in der Sicher-
heitsstellung bis Sn die Endposition signalisiert.

Der Nullpositions-Schalter wird vom Gateway BKN230-24-1MP nicht unterstuitzt.

4.2 Selbsttest

Der Selbsttest ist der interne Testlauf des Brandschutzklappen-Antriebs, welcher
eine komplette Antriebskontrolle mit vollstandigem Abfahren des Drehbereichs
beinhaltet.

Im ersten Testschritt werden gespeicherte Meldungen geléscht. Anstehende si-
cherheitsrelevante Storungen (z.B. Kanaltemperatur zu hoch) kdnnen nicht ge-
I6scht werden und fuhren zum Abbruch des Selbsttest.

Klicken Sie den Button "Selbsttest" um den Test zu starten.

Falls am Antrieb die Sollwertvorgabe ZU anliegt, wird der Selbsttest im Antrieb
hinterlegt, aber nicht gestartet. Der Test wird erst ausgefihrt, wenn als Sollwert-
vorgabe AUF oder S1 anliegt.

4.3 Klappengangigkeitstest

Der Klappengangigkeitstest ist in Abschnitt 2.2 beschrieben.

Klicken Sie den Button "Klappengangigkeitstest” um den Test manuell zu starten.
Die Klappe muss sich in der Betriebsstellung befinden.
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5 PC-Tool Optionen

Wahlen Sie Extras » PC-Tool Optionen im Hauptmen.

Variante  Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Programmsymbol in der Uber-
sichtsleiste und wahlen Sie PC-Tool Optionen.

Wahlen Sie links das "Brandschutz-Modul".

5.1 Einfache Optionen

4 PC-Tool Optionen

Allgemein Hauptfenster

M adul-Freizchaltung Standard-Register:
kP-Strang Einztellungen ;

Luft-Madul Service &l

W azzer-Hub-bModul
WA MY-D 28 -Modul
Wi Compact-hd odul
WA WYEP-M-todul

I Brandzchutzmadul

abbrechen

Dialog fur Grundeinstellungen (Brandschutz-Modul)

Je nach haufigster Verwendung des Programms PC-Tool wahlen Sie mit der
Combobox “Standard-Register”, welches Register beim Aufstarten des Pro-
gramms standardmassig geo6ffnet werden soll.
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Fur Hersteller von Brandschutzklappen und autorisierte Partner stehen weitere
Optionen zur Verfigung (mit Freischaltcode).

Allgemein Hauptferster
Mu:u:IuI-Freisc_haItung Standard-Register:
Tul:;tshﬁr;;ﬂ ERstlinden |Ku:unfiguratiu:un __‘v_J

Waszzer-Hub-Modul
Wik MWD 2h b odul

W' Compact-todul v Starte Adaphion nach Prograrmmisren
WA W P-b b odul
I Brandzchutzrmodul Parameter D atei

Mach dem Programmieren

c:hdaten'Belimo\PCT oolhBF-Top Produktionparameter files\0EM Dampe ..

Abbrechen

Dialog fur erweiterte Grundeinstellungen (Brandschutz-Modul)

Starte Adaption nach Programmieren

Dieser Wert bestimmt die Grundeinstellung fur die Option "Mit Adaption" auf dem
Register "Konfiguration".

Parameter Datei

Die selektierte Datei wird beim Offnen des Registers "Konfiguration" als Vorga-
bewert fur die Auswahl "Parameterdatei” verwendet.
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1 Einleitung

Das Benutzerhandbuch VAV-Modul beschreibt den Detailbereich [D] des Moduls
fur VAV-Compact-Regler. Die Dokumentation ist entsprechend der drei Register
"Service*, "Konfiguration“ und "Simulation* aufgeteilt.

Hinweis
Funktion und Verdrahtung siehe Produktinformation VAV-Compact
LMV-D2-MP, NMV-D2-MP, SMV-D2-MP
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2 Service

2.1

Einstellungen anzeigen

Das Register Service bietet einen Uberblick tiber die momentanen Einstellungen
des VAV-Compact-Reglers.

Ser\flce|Konﬁgurat|on L, Simulation | : ot |

Aktuelle Einstellungen Test
Regel-Funkiion VA/-CAY
Stellsignal ¥ 0OC 2-10V .
Empfindiichkeit Adaption
Ruckmeldung U5 Volumenstrom, 2-10V

Min: 0% Max: 100% Synchronisation
Bereich 95° Adaptiert
Leitwert
Volumenstrom Bnstellungen Vnom: 800 m3/h Vmax: 600 md'h Vrmun: 0 m3h Vrud; 300 m3

Drehrichiung cw é}j‘;ﬂ;m
Synchronisation bei Y=0%
Drehmoment 1007
Verhalten bei Busausfall Min / V'min
Einschalten Keine Aktion
Ausrasttaste Tx Ldaption

CAV-Funkbion Stzndard

Antriebs Informabonen

Firmware (x3020 (0e33)
Configtable ID 0x1026

Betriebsdaten
Betriehszeit 202Eh
Aktivzeit Zh
Stop & Go-Ratio (%%
Meldungen

Meldungen Meldungen

zurucksetzen

Register Service fir rotativen Volumenstromregler

Im allgemeinen Teil dieses Handbuches ist beschrieben, wie Sie die Reglerpa-
rameter ausdrucken [Kapitel 3.6.2.] oder Wartungs- und Stérungsmeldungen 16-
schen [Kapitel 3.6.3].

Fir Linearantriebe wird anstelle des Drehwinkels der Hub und anstelle des
Drehmomentes die Stellkraft angezeigt.

Bereich 55 mm Adaptiert
Leitwert
Volumenstrom Bnstellungen "/nom: 30 m3/h
Hubrichiung zuf :;D%:ﬁl
Synchromsation bes =07
Stellkraft 1007%

Register Service fir Linearantriebe (Ausschnitt)

4 /20



PC-Tool V3.4 VAV-Compact-Modul Benutzerhandbuch

4
BELIMO

Bedeutung der Einstellungen

Regel-Funktion

VAV-CAV (Volumenstromregelung) oder Open Loop-
Betrieb (Betrieb mit externem VAV-Regler, Antrieb- und
Fuhlerfunktion)

Stellsignal Y

Art der Ansteuerung

Empfindlichkeit

Ansprechempfindlichkeit und Umkehrhysterese des
Stellsignals (nur bei Regelfunktion "Open Loop")

Ruckmeldung U5

Art des Rickmeldesignals (konventioneller Betrieb)

Bereich Positionsbereich innerhalb der mechanischen
Begrenzungen
Leitwert Boxenspezifischer Parameter, wird durch Hersteller

eingestellt

Volumenstrom
Einstellungen

Betriebsvolumenstromeinstellungen: V’'nom / V'max / V'min
/ V'mid
(im Open Loop-Betrieb nur V'nom)

Drehrichtung im Uhrzeigersinn (cw) / gegen den Uhrzeigersinn (ccw)
offnende Klappe (bei rotativen Antrieben)
Hubrichtung auf / ab (bei Linearantrieben)

Synchronisation bei

Anschlagsposition 0% oder 100%

Drehmoment

In Prozent des maximalen Drehmoments

Stellkraft

in Prozent der maximalen Stellkraft (bei Linearantrieben)

Verhalten bei Busausfall

Verhalten bei Kommunikationsausfall

Einschalten

Verhalten beim Einschalten der Anlage
bzw. nach Spannungsunterbruch

Ausrasttaste 1x

Funktion beim Driicken der Getriebeausrasttaste

CAV-Funktion

Zwangsstufen: Standard oder kompatibel zu NMV-D2M

Firmware

Softwareversion des VAV-Compact

Configtable ID

Identifikation Konfigurationstabelle des VAV-Compact

Betriebszeit

Anzahl Stunden wahrend denen der Antrieb an Speisung
angeschlossen war

Aktivzeit

Anzahl Stunden wahrend denen der Antrieb mechanisch in
Bewegung und an Speisung angeschlossen war

Stop & Go-Ratio

Verhaltnis Aktivzeit/Betriebszeit in Prozent. Eine hohe Stop
& Go-Ratio deutet auf eine unstabile Regelung hin.
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2.2 Einheiten fur Volumenstrom umstellen

2.3 Adaption

Wahlen Sie Extras » PC-Tool Optionen im Hauptmenu.

Klicken Sie links auf das "VAV Compact Modul".

Mit der Combobox Volumenanzeige bestimmen Sie die physikalischen Einheiten
fur den Volumenstrom

= m3h (Kubikmeter pro Stunde)

= |/s (Liter pro Sekunde)

= cfm (Kubikfuss pro Minute).

Diese Einstellung gilt fur alle Anzeigen, Ausdrucke, Etiketten und das Schreiben
ins Log-File [siehe Allgemeiner Teil dieses Handbuches].

Bei der Adaption ermittelt der Antrieb durch Anfahren der mechanischen Begren-
zungen den verfligbaren Bereich 0% ... 100%.

Zum Starten klicken Sie im Register Service den Button “Adaption®.

Der Ablauf der Adaption wird in der Statuszeile angezeigt. Der Antrieb fahrt zu-
nachst entgegen der programmierten Richtung an den Nullanschlag und dann an
den Anschlag bei voller Klappenéffnung.

Die Antriebe konnen so konfiguriert werden, dass beim Einschalten der Speise-
spannung automatisch eine Adaption ausgeldst wird.

Die Adaption kann bei gewissen Antrieben gesperrt sein.

2.4 Synchronisation

Variante

Bei der Synchronisation wird eine mechanische Begrenzung angefahren, um die
Stellungsberechnung abzugleichen.

Fur jeden Antrieb Iasst sich programmieren, ob am Nullanschlag (0%) oder bei
voller Klappendffnung (100%) synchronisiert werden soll.

Zum Starten klicken Sie im Register Service auf den Button “Synchronisation®.

Sie kdnnen die Synchronisation auch direkt am Antrieb ausldsen, indem Sie die
Getriebeausrasttaste dricken.

Der Ablauf der Synchronisation wird in der Statuszeile angezeigt. Bei der Einstel-
lung Synchronisation bei: Y=0% féahrt der Antrieb entgegen der programmierten
Richtung an den Nullanschlag, bei der Einstellung Synchronisation bei: Y=100%
hingegen an den Anschlag bei voller Klappenétffnung.

Die Antriebe kdénnen so konfiguriert werden, dass beim Einschalten der Anlage
automatisch eine Synchronisation ausgelost wird.

Die Synchronisation kann bei gewissen Antrieben gesperrt sein.
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2.5 Funktionstest

Beim Funktionstest wird das Offnen und Schliessen der Klappe
uberpruft.

Zunachst fahrt der Antrieb geméass der Synchronisationsposition an den mecha-
nischen Anschlag. Wenn der Bereich auf "adaptiert" eingestellt ist, wird dann der
andere Anschlag angefahren, bei "programmiert" hingegen die programmierte
Bereichsgrenze.

Klicken Sie im Register Service den Button “Testen”. Die normale Anzeige wird
von dem Testfenster tiberdeckt.

—Fortzchritt Test: —akiuele Position: —
Test starken
- Plaugibilitats Test 421% 3F
- Meldungen gelascht
- Antrieb Fahrt AF - _ Test abbrechen
Teststatus:
Testlauft
Test schlieszen
— T estbericht;

=1=]

ry

EBelimo Testbericht

Projekt: ACHME

Firma: ACME Ltd.

Datim: 1504, 2005

Zelt: l5-z3

Tvp: AMZ4-MFTZ
EBezeichmang: AMZ4-MFTZ
Position: Limited lot_conf

Serienummer: 00439-10023-0&65-202
Bermtzer ID: HSG

Liste der Stdrungsmeldungen wvor dem Testclanf

- Mechanische Usbherlast

Testschritte:

Anzeige Testablauf und Testbericht

Klicken Sie auf den Button Test starten.
Der Ablauf und die aktuelle Position werden laufend angezeigt.

Der Testbericht enthalt

= Angaben Uber das Projekt

die Identifizierung des VAV-Compact-Reglers,

eine Liste der vor dem Start des Tests anliegenden Stérungsmeldungen,
die Testschritte und das Testergebnis,

die aktuellen Reglereinstellungen.
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Wenn der Test eine ungtltige Reglerkonfiguration meldet, wechseln Sie nach
Beendigung des Tests in das Register "Konfiguration". Dort sind die nicht erlaub-
ten Werte mit einem blinkenden Ausrufezeichen markiert.

Mit Klick auf das Diskettensymbol kdnnen Sie den Testbericht als Datei spei-
chern, mit dem Druckersymbol kénnen Sie ihn ausdrucken.

Beenden Sie den Funktionstest mit dem Button Test schliessen. Das Programm
fragt nach, ob Sie einen noch nicht gespeicherten Testbericht jetzt speichern wol-
len.

Testbericht speichern ? x|

@ Machten Sie den Testhericht speichern?

Ja I Mein |

Wenn Sie vorzeitig den Test abbrechen, wird kein Testbericht erstellt.

Nach Beendigung oder Abbruch des Tests wird der Antrieb in den urspriinglichen
Zustand zurtickgesetzt.
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3 Konfiguration

Im Register "Konfiguration" kénnen Sie Parameterwerte aus dem VAV-Compact-
Regler auslesen, &ndern und in eine Textdatei abspeichern. Die giltigen Werte-
bereiche fir die Parameter werden bei den Eingabefeldern in Klammern ange-

zeigt.

Service Konfiguration | ', Simulation

Bezeichnung |AEC/01 - Size250
Position |Floor b

V'nom V'min V'max V'mid
600 mIh 0 m3h 600 mdh 00 mdh
Iv Absperung 0..600 m3th 180600 m3th 0600 m3h
l—ﬂ % ’W % Lesen
RegelFk |VAV-CAV ~|  Mode C 010V & 210V B et
i ®lv- O cow
Drehichieng Pl oo o0 0 In Datei speichem
reduzieren Mk
Bereich | Adaptier ~|] -
Start Stop

Stellsignal Y [DC 2-10V |

Rickmeldung U5 |Volumenstrom, 210V +|

Verhalten bei Busausfall [/ \imin | CAV Funkiion |Standard |
Empfindhchkeit
Synchronisaionbei [Y=0%  ~| Beim Einschalten [Keine Aktion =l
Drehmoment | 100 | % Getriebeausrastung |ﬂdaption

Register "Konfiguration" flr rotative Volumenstromregler

Die erweitertes Eingabefelder im unteren Bereich wird sichtbar, wenn Sie auf "er-
weitern“ klicken.

Fir Linearantriebe wird anstelle des Drehwinkels der Hub und anstelle der Dreh-
richtung die Hubrichtung konfiguriert.

i = Mo % guf
Hubrichiung 100 {7 b

reduzieren &

Hub | Adaptiert ~|| 100 mm

Register "Konfiguration" fir Linearantriebe (Ausschnitt)
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Bezeichnung

16 Zeichen beliebiger Text

Position

16 Zeichen beliebiger Text

Volumenstrom, nominal

V'nom

nominaler Volumenstrom (wird durch den Hersteller der
VAV-Box eingestellt)

Volumenstrombereich bei Regelfunktion "VAV-CAV"

V'min untere Begrenzung der Betriebsvolumenstrom-Einstellung
V'max obere Begrenzung der Betriebsvolumenstrom-Einstellung
V'mid CAV-Stufe zwischen V'min und V'max
Absperrung setzt V'min fest auf 0 m3/h

(Absperrbetrieb — geschlossene Klappe)

Die physikalischen Einheiten fir den Volumenstrom kénnen Sie Uber Extras »
PC-Tool Optionen im Hauptmeni umstellen [siehe Kapitel 2.2.].

In den Optionen legen Sie ebenfalls fest, ob die Eingabe des Volumenstroms fir
V'min und V'max in Prozent moglich ist.

Ein bestehender Wert fir V'mid passt sich bei Eingabe von V'min und V'Max au-
tomatisch an: Wenn Sie V'min eingeben, ist immer V'mid grosser oder gleich die-
sem Eingabewert. Wenn Sie andererseits V'max eingeben, ist V'mid immer klei-

ner oder gleich diesem Wert.

Regelfunktion

VAV-CAV Konstante (CAV) oder variable (VAV)
Volumenstromregelung

Open Loop Betrieb mit externem VAV-Regler (Antrieb- und Fihler-
funktion)

Mode (Stellsignal Y / Rickmeldung U5)

0..10V setzt Stellsignal Y =0 ... 10 V,

Ruckmeldung U5 = Volumenstrom, 0 ... 10 V
2..10V setzt Stellsignal Y =2 ... 10V

Ruckmeldung U5 = Volumenstrom, 2 ... 10 V
andere Stellsignal Y und Riickmeldung U5 werden separat

definiert (siehe unten)

' Fir die "Bezeichnung" und "Position" sind nur Zeichen aus dem westeuropaischen Zei-
chensatz erlaubt (siehe Allgemeiner Teil, Tabelle Kap. Fehler! Verweisquelle konnte
nicht gefunden werden.).
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Stellsignal Y
0..10V fester Arbeitsbereich 0 ... 10 V
2...10V fester Arbeitsbereich 2 ... 10 V
variabel Start (Y=0%) 0 ... 8V
Stop (Y=100%) 4 ... 32 V
Bereich zwischen Start und Stop mindestens 2 V

Ruckmeldung U5 (nur aktiv, wenn Antriebsadresse auf PP steht)

Klappenstellung
0..10V

Ruckmeldung Klappenstellung 0 ... 10 V

Klappenstellung
2..10V

Ruckmeldung Klappenstellung 2 ... 10 V

Klappenstellung
variabel

Ruckmeldung Klappenstellung
Start0...8.0V/Stop2...10.0V
Bereich zwischen Start und Stop mindestens 2 V

Volumenstrom
0..10V

Ruckmeldung Volumenstrom
0...100% Vnom=0...10V

Volumenstrom
2..10V

Ruckmeldung Volumenstrom
0...100% Vnom=2...10V

Volumenstrom
variabel

Ruckmeldung Volumenstrom 0 ... 100% V'nom
Start 0... 8.0 Volt/ Stop 2 ... 10.0 V
Bereich zwischen Start und Stop mindestens 2 V

Drehrichtung (bei rotativen Antrieben)

Cw

im Uhrzeigersinn 6ffnende Klappe

CCw

gegen den Uhrzeigersinn 6ffnende Klappe

Hubrichtung (bei Linearantrieben)

auf aufwarts offnende Klappe (bezogen auf die Orientierung
der Beschriftung auf dem Antrieb)
ab abwarts 6ffnende Klappe

Bereich (bei rotativen Antrieben) / Hub (bei Linearantrieben)

Adaptiert

von den mechanischen Begrenzungen bestimmter Dreh-
winkelbereich/Hub

Programmiert

Drehwinkelbereich (rotativ) oder Hub (linear),
die glltigen Werte hangen vom maximalen Nennstellbe-
reich des Antriebs ab

Verhalten bei Busausfall

Letzter Sollwert

Volumenstrom gemass dem letzten erhaltenen Sollwert
des MP-Masters

Offnen zum vollen Drehwinkel/Hub (100%) fahren
Schliessen zum Nullanschlag fahren

Min / V'min V'min Volumen

Max / V'max V'max Volumen
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Empfindlichkeit (nur bei Regelfunktion "Open Loop")

normal normale Ansprechempfindlichkeit und Umkehrhysterese
(Werte sind vom Antriebstyp abhangig)

gedampft reduzierte Ansprechempfindlichkeit und erhéhte
Umkehrhysterese (Werte sind vom Antriebstyp abhéngig)

Synchronisation bei

Y =0% Anfahren der mechanischen Begrenzung beim
Nullanschlag (Klappe geschlossen)

Y =100% Anfahren der mechanischen Begrenzung bei voller
Klappendéffnung

Drehmoment (bei rotativen Antrieben) / Stellkraft (bei Linearantrieben)

25% ... 100% in 25%-Schritten einstellbar. 100% entspricht dem
maximalen Drehmoment resp. der maximalen Stellkraft fur
die Antriebsart (siehe Typenschild)

CAV Funktion

Standard Zwangsstufen:
e Klappe zu
e V'min
e V'max
o Klappe offen

NVD-D2M kompatibel | Die CAV-Stufen entsprechen der Vorgéangermodelle

NVD-D2M:
e Klappe zu
e V'min
e V'mid
e V'max
o Klappe offen

Beim Einschalten

Adaption Anfahren beider mechanischen Begrenzungen und Neu-
berechnung winkelabhangiger Parameter

Synchronisation Anfahren einer mechanischen Begrenzung (gemass Ein-
stellung "Synchronisation bei")

keine Aktion (bei Antrieben der Leistungsklasse "TOP" steht diese
Option nicht zur Verfigung, es muss beim Einschalten
immer eine Adaption oder Synchronisation erfolgen)

Getriebeausrastung

Synchronisation (fix fur VAV-Compact-Antriebe)

Hinweis
Funktion und Verdrahtung siehe Produktinformation VAV-Compact
LMV-D2-MP, NMV-D2-MP, SMV-D2-MP
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3.2 Lackbit

In jedem Antrieb werden vom Hersteller Volumenstromeinstellungen vorpro-
grammiert und mit einer elektronischen Versiegelung — dem so genannten
"Lackbit" — geschutzt.

Symbol fir intaktes Lackbit

Sobald einer der Werte V'min, V’mid oder V'max auf der Anlage geandert wird,
wird das Lackbit "gebrochen”. In diesem Fall zeigt das Statusbild das Symbol fur
das Lackbit nicht mehr an.

Die vom Hersteller vorgegebenen Werte kdnnen jederzeit mit der Funktion
"Rickstellung auf OEM-Grundwerte..." reaktiviert werden (siehe unten). Das
Lackbit bleibt jedoch gebrochen.

3.3 Auf Hersteller-Grundwerte zurtickstellen

£:1

Variante

Um die vom Hersteller vorprogrammierten Werte fir V'min, V'max und V'mid zu
reaktivieren, wahlen Sie Datei * Riickstellung auf OEM-Grundwerte... im Haupt-
menue.

Sie konnen diese Funktion auch mit der Funktionstaste F6 auslosen oder auf das
Symbol "Rickstellung auf OEM-Grundwerte..." in der Symbolleiste klicken.

13 /20



y /4
PC-Tool V3.4 VAV-Compact-Modul Benutzerhandbuch BEL'MG

4 Regler-Simulation

Wechseln Sie in das Register “Simulation®.

Service] Konfiguration & Simulation l

Antrieb
Sollwert Istwert (4
" SimulationAUS + ZU e i SHEE
| a0 | ox | 0%
" Sollwerty " ¥'nom
" SollwertTool ¢~ V'min 0 m3/h L.
" Motor Stop " ¥'max 10.0 ¥
" AUF " Y'mid Akhve Zwangsstufe: Schiessen
Test p | Testfle |Testlaufl.bptts ﬂ
Interval 50 s Trend Record ] m |2-HP_p—test_l]l]545—4I]I]I]2—14E—I]99_2I]I]EI]123_14315E_tlem:|_hptlnd
Trend

Acla, NMVY-D2-MP. p-test

rJEE'h 4 - 120
4500 B =
4000+ 100
3500 R
3000 B
2500 L 50
2000
1500 - 40
1000 . 50
500 :
o- 1 T 1 T I T ] ] 1 T I T |I ] 1 —=0
14:32:00 14:3210 14:32:20 14:32:30 14:32:40 14:32:50 14:33:00 14:33:10
Zeit
Sollwert [m3/Mh] M ax Einztellung [m3/h] Min Einztellung [m3/h]
Yolumenstrom [m3/h] Untere Regelgrenze [m3/h] Klappenstellung [%]

Register "Simulation" fir Volumenstromregler

Die Regler-Simulation wird beeinflusst, wenn der Antrieb aktuell eine Adaption
oder Synchronisation durchftihrt. Die Funktion "Motor Stop" Ubersteuert eine
laufende Adaption oder Synchronisation.
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4.1 Antriebssteuerung

4.2 Test

Wahlen Sie mit den Radiobuttons die Art der Sollwertvorgabe.
= Sollwert Y (nur im PP-Modus wéhlbar): Stellsignal am Anschluss Y.

= Sollwert Tool: Eingabe des Sollwertes in % des Volumenstromes (0% ent-
spricht V'min, 100% V'max), als Volumenstromwert oder als Stellsignal (Volt).

Beim Klicken auf Motor Stop wird die Regelung ausgeschaltet.
Folgende Zwangsstufen kdnnen per Radiobutton vorgegeben werden.

= AUF: Klappe ganz gedffnet

= ZU: Klappe ganz geschlossen
= V'nom: nominaler Volumenstrom

= V'min: Volumenstrom V'min (0%)

V'max:  Volumenstrom V'max (100%)
V'mid: CAV Volumenstrom V'mid

Messwerte

Angezeigt werden

= der momentane Volumenstrom O ... 100% von V'nom,

= der Istwert des Volumenstroms in m3/h, I/s oder cfm,

= die Rickmeldespannung in Volt (U5 Signal),

= die Klappen6ffnung in %,

= der momentane Drehwinkel in Winkelgrad resp. Hub in mm.

= Eine aktive Zwangsstufe wird als Text angezeigt, unabhangig davon, ob sie
vom PC-Tool oder extern (Stellsignal Y) vorgegeben wurde.

Far die strukturierte Prifung der VAV-CAV-Boxen steht die Funktion Test zur
Verflgung.

Mehrere, zeitlich aufeinander folgende Befehle [siehe 4.2.1] sind in einer Test-
script-Datei festgelegt. Beim Start der Funktion wird eine Trendaufzeichnung aus-
gelost.

Testfile wahlen
Wahlen Sie das gewtiinschte Skript mit der Combobox Testfile.

Testskript starten

Klicken Sie auf den Button Test ? .

Wichtiger Hinweis

Vor dem Start des eigentlichen Skripts prft die Applikation, ob der Luftstrom
resp. der Systemdruck fir den Antriebstest ausreichend ist. (Falls der System-
druck ungenigend ist, kann diese Prifung bis zu 3 Minuten dauern.)
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Name der Testdatei

Funktionen

Basic_Test Max-Min 5m.bptts

V'max — 2 Minuten
V'min — 2 Minuten

Test_0 CAV (Open-Max-Min-Close) 8m.bptts

Open — 1 % Minuten
V'max — 2 Minuten
V'mid — 2 Minuten
V'min — 2 Minuten
Close — 1 % Minuten

Test_Max-75-50-25-Min-Close 3h.bptts

Open — 2 Minuten
V'max — % Stunde
SetPoint 75% — ¥ Stunde
SetPoint 50% — ¥ Stunde
SetPoint 25% — %2 Stunde
V'min — % Stunde

Test_Max-Auto-Min 9m.bptts

V'max — 3 Minuten
Auto — 3 Minuten
V'min — 3 Minuten

Test_Max-Auto 6m.bptts

V'max — 3 Minuten
Auto — 3 Minuten

Test_Max-Mid-Min 9m.bptts

V'max — 3 Minuten
V'mid — 3 Minuten
V'min — 3 Minuten

Test_Max-Min-Max[ 1_Percent ] 37m.bptts

SetPoint 100% - 2Minuten

(danach in 1%-Schritten)

SetPoint 99%...0% - je 10 Sekunden
SetPoint 1%...100% - je 10 Sekunden

Test_Max 3m.bptts

VMax — 3 Minuten

Test_Open-Max-75-50-25-Min-Close22m.bptts

Open — 3 Minuten
V'max — 3 Minuten
SetPoint 75% — 3 Minuten
SetPoint 50% — 3 Minuten
SetPoint 25% — 3 Minuten
V'min — 3 Minuten
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4.3 Sensoren und Schalter auslesen

Im MP-Modus kénnen die Werte von integrierten Sensoren und Schaltern ausge-
lesen werden. Diese Funktion jedoch muss vorher in den PC-Tool Optionen unter
"Allgemein"” aktiviert werden. Wahlen Sie Extras » PC-Tool Optionen im Haupt-
mendu.

z PC-Tool Optionen

Allgemein

: : Basispfad fir Projekte
Meodul Freischaltung -
MP-Strang Einstellungen |C:"-.Dcnkumente und Einstellungen* ACMEpEigene Dateien'.Belima*PCToel
Luft-Modul [ Standardpfad verwenden

Wasser-Hub-Modul

VAV NMY-D2M-Modul

WAV Compact-Modul Sprache

VAV VRP-M-Modul U 3hite Sorache ketivi ist
Disisch = m ausgewshlte Sprache zu aktivieren is
| CE J ein Neustart des Programms erforderlich.

Log Datei:
" \wochendate: + Monatsdate

[ MP-Monitor aktivieren

SimulationsTrend

@ Benutzer Rickfrage: Trend Datei speicheren Ja/Nein?
Falls Option nicht gewahlt: Auto-Speicherung aktiv.

pltion zum Sensorauslesen sktivieren.

Abbrechen

Einstellungen zum Auslesen von Sensoren

Im Register Service wird rechts neben der Antriebssteuerung ein Bereich mit den
Sensorwerten eingeblendet.

—Sensor
" KeinSensor wert
i Aktiv [0... 32V 0.0 v

" Passive [850...1_6kDhm]

i Paszive [200...60k0Dhm]
" Schalter I(Keine Transformation j

0.0y Trarnsfarrmation

Sensoranzeige im MP-Modus

Wahlen Sie mit den Radiobuttons die Art des angeschlossenen Sensors. Der
Wert wird je nach dem in Volt (aktiv), Ohm (passiv) oder als On/Off (Schalter)
angezeigt.

Mit der Transformationstabelle kann der Rohwert des Sensors noch in die ent-
sprechende Messgrosse (Temperatur etc...) umgewandelt werden. (siehe Kapitel
“Transformationstabelle” aus dem allgemeinen Benutzerhandbuch)
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4.4 Trend aufzeichnen

Wahrend der Simulation kann der zeitliche Verlauf der Soll- und Istwerte in einem
Diagramm dargestellt werden. Die Werte werden in einer Trend-Datei gespei-
chert und kdnnen zu einem spéateren Zeitpunkt wieder angezeigt werden. Aus-
serdem kdnnen Sie beliebige Kommentartexte hinzuftigen.

In den PC-Tool Optionen "Allgemein" legen Sie fest, ob die Trend-Datei automa-
tisch beim Beenden der Aufzeichnung gespeichert wird (Checkbox nicht ange-
wahlt) oder ob das Programm nachfragen soll. Der vom Programm vorgeschla-
gene Dateiname kann vor dem Speichern verandert werden.

Trend Record [ | Klicken Sie wahrend der Simulation auf den Button “Trend Record". Die Anzeige
wechselt zu einem "flachen" Button. Durch erneutes Klicken wird die Aufzeich-
nung angehalten.

Stop Record |
Per Voreinstellung wird die Position jede Sekunde abgefragt. Sie kdnnen das Ab-
frageintervall in einem Eingabefeld andern. Die erlaubten Werte sind O bis 9999
Sekunden, wobei der Wert 0 "keine Wartezeit" bedeutet (Abfrage so schnell wie
maglich).
Acla, NMY-D2-MP, pest
m3/h y500.] F120%
4000 100
3500 -
3000 - 80
2500 0
2000
15004 - 40
1000 [ o0
500~
0- | T I T | T | T I T I T | T -0
11:00:00 11:00:30 11:01:00 11:01:30 11:02:00 11:02:30 11:03:00
Feit
Sollwert [m3/h] M ax Enstellung [m3/h] Min Einstellung [m3/h]
Yolumenstrom [m3/h] Untere Regelgrenze [m3/h] Klappenstellung [%]
Trend-Diagramm fur Regelfunktion "VAV-CAV"
Acla, NMY-D2-MP, pest
% 120 - m3/h
i - 4500
100 1000
1 L 3500
B"_ / C 3000
&0 2500
] / L 2000
40 i [ 1500
. - 1000
. : ; - 500
0= T | T | T I T I T | T 1 T I T I T | w0
11:2500 11:25:15 11:2530 11:25:45 11:26:00 11:26:15 11:26:30  11:26:45 11:27:00 11:2715
Zeit
Sollwert [%] Klappenstellung [%] Yolumenstrom [m3/h] Untere Regelgrenze [m3/h]
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Trend-Diagramm fir Regelfunktion "Open Loop"
Mit dem Button Kommentar kdnnen Sie zu einem definierten Zeitpunkt einen Text
eingeben, der in die Trenddatei gespeichert wird.

Aktive Zwangsstufen werden automatisch mit Zeitstempel ins Kommentarfeld
eingetragen.

Wenn Sie einen Trend Uber mehr als eine Stunde aufzeichnen wollen (Langzeit-
Trend), geben Sie fur das Intervall einen Wert von mindestens 2 Sekunden ein.
Bei einem kleineren Intervall entstehen zu viele Datenpunkte und die Zeit flir das
Nachfihren der Kurve zwischen den Abfragen kann zu kurz werden.
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5 PC-Tool Optionen

Wahlen Sie Extras » PC-Tool Optionen im Hauptmen.

Variante  Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Programmsymbol in der Uber-
sichtsleiste und wahlen Sie PC-Tool Optionen.

z PC-Tool Optionen

Allgemein Hauptfenster

Modul Freisu:hahung Default Register: Yolumenanzeige
ﬁ__sr:.l':;ﬂ tindehmgen |Sen-'iu:e LI m3‘h -
Wasser-Hub-Modul
WAY NMY-D2M-Modul
VAV Compact-Modul i
VAV VRP-M-Modul Eichung

v Adsption setzen, wenn Eichungvorgang sbgeschlossen,

[v Volumenstromeingabe: Option [%] Felder

Abbrechen

Dialog fur Grundeinstellungen (VAV Compact Modul)
Klicken Sie links auf "VAV Compact Modul".

Hauptfenster

Je nach haufigster Verwendung stellen Sie mit der Combobox “Default Register"
ein, welches Register beim Aufstarten des Programms standardmassig getffnet
werden soll.

Mit der Combobox Volumenanzeige wéhlen Sie die physikalischen Einheiten fur
den Volumenstrom

= m3h (Kubikmeter pro Stunde)

= |/s (Liter pro Sekunde)

= cfm (Kubikfuss pro Minute)

Wenn Sie den Volumenstrom optional als Prozentwert eingeben wollen, aktivie-
ren Sie die Checkbox "Volumenstromeingabe: Option [%] Felder".

20 /20



Ny
PC-Tool V3.4 Wasser-Hub-Modul Benutzerhandbuch BEL'MG

PC-Tool V3.4 Wasser-Modul
fur Hubventilantriebe

Benutzerhandbuch
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1 Einleitung

Das Benutzerhandbuch “Wassermodul“ beschreibt den Detailbereich [D] des
Wassermoduls fur Hubventilantriebe. Die Dokumentation ist entsprechend der
drei Register ,Service®, ,Konfiguration* und ,Simulation“ aufgeteilt.
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2 Service

2.1 Einstellungen anzeigen

Das Register Service bietet einen Uberblick tiber die momentanen Einstellungen
des Antriebs.

Service | Konfiguration | . Simulation B

Aktuelle Einstellungen

Empfindlichkeit Normal Adaption
Ruckmeldung U5 Klappenstellung, 2-10V

Stellsignal ¥ DC 2-10V ‘

Min; 0% Maxe: 100%
Bereich 20 mm Programmiert
Laufzeit 7is
Hub Max: 100%  [20mm]
Min: 0% [Omm]

Hubrichiung dirckt  [mjoe  Schliesspunki oben o
531 53.2

Mid.: 10%  [2mm]

Stellkraft 100°%
Verhalten bai Busausfall Letzter Sollwert

Antriebs Informationen

Firmware (n00Zz (Cne03)
Configtable ID 00010

Betriebzsdaten
Betriebszeit 4h
Aktvzeit 0h
Stop & Go-Ratio 0%
Meldungen
Meldungen Meldungen
zuricksetzen

Register Service fir Hubventilantriebe
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2.2 Adaption

Variante

4
BELIMO

Bedeutung der Einstellungen

Stellsignal Y

Art der Ansteuerung

Empfindlichkeit

Ansprechempfindlichkeit und Umkehrhysterese des
Stellsignals

Ruckmeldung U5

Art des Rickmeldesignals

Bereich Positionsbereich innerhalb der mechanischen
Begrenzungen

Laufzeit Zeit zum Durchfahren des Positionsbereiches

Hub programmierter Hubbereich: Max / Mid / Min

Drehrichtung im Uhrzeigersinn (cw) / gegen den Uhrzeigersinn (ccw)
(bei rotativen Antrieben)

Hubrichtung Verlauf Hubrichtung zum Stellsignal: direkt / invertiert

(geméss Schalter S3.1)

Schliesspunkt

oben / unten (geméss Schalter S3.2)

Stellkraft

in Prozent der maximalen Stellkraft

Verhalten bei Busausfall

Verhalten bei Ausfall der Kommunikation

Firmware

Version der Software auf dem Antrieb

Configtable ID

Identifikation der Konfigurationstabelle

Betriebszeit

Anzahl der Stunden wahrend denen der Antrieb an
Speisung angeschlossen war

Aktivzeit

Anzahl Stunden wahrend denen der Antrieb mechanisch
in Bewegung und an Speisung angeschlossen war

Stop&Go-Ratio

Verhaltnis Aktivzeit/Betriebszeit in Prozent. Eine hohe
Stop&Go-Ratio deutet auf eine unstabile Regelung hin.

Laufzeit, Bereich, Drehrichtung und Hub werden bei gewissen Antrieben nicht

angezeigt.

Bei der Adaption bestimmt der Antrieb durch Anfahren der mechanischen Be-
grenzungen den Bereich 0% ... 100%.

Klicken Sie im Register Service den Button “Adaption®.

Sie koénnen die Adaption auch direkt am Antrieb auslésen. Dazu missen Sie die
Abdeckung am Antrieb entfernen. Driicken Sie zum Auslésen der Adaption den
Taster S2 auf der Elektronikplatine.
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H1 31

TR
{Tm

[1][2] [3][4][5]

L 3 ¥z vz e

Schema der Bedienelemente bei gedffnetem Hubantrieb

Der Ablauf der Adaption wird in der Statuszeile angezeigt. Der Antrieb fahrt zu-
nachst entgegen der programmierten Richtung an den Nullanschlag und dann an
den Anschlag bei vollem Hub.

Anschliessend werden die absoluten Werte flr einen programmatisch begrenzten
Bereich (Minimum, Mittelstellung, Maximum) sowie das Riuckmeldesignal U5 neu
berechnet und angezeigt.

Die Adaption kann bei gewissen Antrieben gesperrt sein.
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3 Konfiguration

4
BELIMO

Im Register "Konfiguration" kénnen Sie Parameterwerte aus dem Antrieb ausle-
sen, andern und auf den Antrieb zurlickspeichern. Die gultigen Wertebereiche fur
die Parameter werden neben den Eingabefeldern in Klammern angezeigt.

Service Konfiguration | *, Simulation

Bezeichnung |NV24LON 1S

Posifion |
Start Stop
Stellsignal Y |DC 210V |
Ruckmeldung U5 |\a"entilstellung, 2-10V j
Skalierung U5 0% 100 =
Min Mid . Mazx
Hub 10 % (0..85%) 30 {é 99 100%) 100 % (25..100%)
2 mm & mm 20 mm
Laufzeit 70 s (29.540s)
reduzieren A&
Hub |Programmiert || 20 mm@.23mm)
BDN OoH
Hubrichiung o dirgkt Schliesspunkt i oben

Verhalten bei Busausfall |Lstzter Sollwert
Empfindhichkest | MNomal hd

Stellkraft | 100 | %

Register "Konfiguration" fir Hubventilantriebe

Antriebskennung®

Lesen

Programmieren

In Datei speichem

Aus Datei laden...

Bezeichnung 16 Zeichen beliebiger Text

Position 16 Zeichen beliebiger Text

! Fur die Bezeichnung und Position sind nur Zeichen aus dem westeuropéischen Zei-
chensatz erlaubt (siehe Allgemeiner Teil, Tabelle Kap. Fehler! Verweisquelle konnte

nicht gefunden werden.).
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Stellsignal Y

4
BELIMO

3-Punkt

Wechselspannung, Stellungen: Auf / Mitte / Zu

Auf / Zu

Gleich- oder Wechselspannung, 2-Punkt

DC0.5-10V

(Gleichspannung)
fester Arbeitsbereich DC 0.5-10 V

DC 2-10 V stetig

(Gleichspannung)
fester Arbeitsbereich DC 2-10 V

DC variabel

Start (Y=0%) 0.5 ... 30 Volt
Stop (Y=100%) 2.5 ... 32 Volt
Bereich zwischen Start und Stop mindestens 2 Volt

PWM 0.02-5 s

Dauer des Steuerimpulses (Pulsweitenmodulation),
fester Arbeitsbereich

PWM 0.1-25.5s

Dauer des Steuerimpulses, fester Arbeitsbereich

PWM 0.59-2.93 s

Dauer des Steuerimpulses, fester Arbeitsbereich

PWM variabel

Start (Y=0%) minimal 0.02 Sekunden
Stop (Y=100%) maximal 50 Sekunden

Ruckmeldung U5 (nur aktiv, wenn Antriebsadresse auf PP steht)

Ventilstellung 2 -10V

Gleichspannungs-Messsignal, fester Bereich

Ventilstellung 0.5 -10V

Gleichspannungs-Messsignal, fester Bereich

Ventilstellung variabel

Gleichspannungs-Messsignal
Start 0.5...8.0 Volt/ Stop 2.5 ... 10.0 V
Bereich zwischen Start und Stop mindestens 2 Volt

Skalierung U5 (nur mit Antrieb "New Generation")

Start

Position in Prozent, die dem Startwert des Rickmelde-
signals entspricht

Stop

Position in Prozent, die dem Stopwert des Riickmelde-
signals entspricht

Hub

Min

programmatische Begrenzung des Bereiches nach unten
(nicht anderbar)

Mid

Mittelstellung des Bereiches

Max

programmatische Begrenzung des Bereiches nach oben

Ein bestehender Wert fir Mid passt sich bei Eingabe von Max automatisch an:
Mid ist immer kleiner oder gleich diesem Eingabewert.
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Beispiel fur Einstellungen Stellsignal Y/ Rickmeldung U5

Stellsignal Y:

3...8 V Min: 30%, Max : 70%

Ruckmeldung U5 : 2...7 V Start: 20%, Stop: 90%

Auf 100%

50%

ZU 0%

Laufzeit

Position

A

1 1 1 1 1 1
= = == = === == =

e e e e e e e e

4
BELIMO

in Sekunden

Bereich abhéngig)

Dauer fur das Durchlaufen des durch Min und Max
begrenzten Bereiches (der giltige Wertebereich fur die
Laufzeit ist vom Antriebstyp und dem durchfahrenen

Hub

Adaptiert

von den mechanischen Begrenzungen bestimmter Hub

Programmiert

bereich des Antriebs ab

die glltigen Werte hangen vom maximalen Nennstell-

Hubrichtung (geméss Schalter S3.1)

direkt

0% Stellsignal entspricht 0% Stellungsriickmeldung.

invertiert

0% Stellsignal entspricht 100% Stellungsriickmeldung.
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Schliesspunkt (geméass Schalter S3.2)

oben Die Hubspindel ist bei geschlossenem Ventil in den An-
trieb eingefahren und der Ventilstossel ist aus der Armatur
ausgefahren.

unten Die Hubspindel ist bei geschlossenem Ventil aus dem
Antrieb ausgefahren und der Ventilstossel ist in die Arma-
tur eingefahren.

Verhalten bei Busausfall (zur Zeit nicht veranderbar)

Letzter Sollwert Position gemass Stellsignal Y

Empfindlichkeit

normal
— Ansprechempfindlich- 1%
keit: @ Arbeitsbereich
— Umkehrhysterese 2.5%

@ Arbeitsbereich
gedampft
— Ansprechempfindlich- 2%
keit: @ Arbeitsbereich
— Umkehrhysterese 5%

@ Arbeitsbereich

Stellkraft

25% ... 100% in 25%-Schritten einstellbar. 100% entspricht der maxima-
len Stellkraft fir die Antriebsart (siehe Typenschild)
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4 Regler-Simulation

Wechseln Sie in das Register “Simulation®.

3 = & = | i v
Service | Konfiguration & Simulatmn‘ BS AN
Antrieb Sensor
© Simulation AUS Sollwet  Aktuelle Position f* Kein Sensor Wert
> | 400% |400% | 80 mm " Aktiv (0...32V) [=
520V 520 v " Passiv (850...1.6kOhm) -
e
SelfwertTod © Passiv(200_600hm) | Transformation
" Motor Stop Trendview (7 i o | _]
Interval | 10 s | StopRecord B/ Kommentar_ | [V24-MFT2_00626-20013-128-053 20061006_125434_trend bpttnd

Trend

acme, NV24-MFT2,

% 100
Bﬂ-
EI]-
?l)-
BI)-
50-

liI]- --------------------------------

3!)-

ZD-

10-

12:54:35 12:54:40 12:54:45 12:54:50 12:54:55 12:55:00 12:55:05
Zeit

— Sollwert [%] Ventilstellung [*] Max Einstellung [*%] Min Einstellung [3%]

Register "Simulation" fur Hubventilantriebe

Die Regler-Simulation ist nicht méglich, wahrend der Antrieb eine Adaption
durchfihrt.

4.1 Antriebssteuerung

Wahlen Sie mit den Radiobuttons die Art der Sollwertvorgabe.

= Sollwert Y (nur im PP-Modus wéhlbar): Stellsignal am Anschluss Y geméss
gewahlter Ansteuerungsart (DC, PWM, Auf/Zu, 3-Punkt).

= Sollwert Tool (nicht verfigbar bei Ansteuerungsart Auf/Zu oder 3-Punkt): Ein-
gabe des Sollwertes in % des programmierten Bereiches. 0% entspricht dem
Minimum, 100% dem Maximum. Die Eingabewerte werden in die Einheiten des
entsprechenden Stellsignals (Volt oder Sekunden) umgerechnet und ange-
zeigt.

Beim Klicken auf Motor Stop wird die Regelung ausgeschaltet. Diese Funktion
steht bei den bei Ansteuerungsarten Auf/Zu und 3-Punkt nicht zur Verfigung.
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Messwerte

Der momentane Hub wird wahrend der Simulation in % des absoluten (mecha-
nisch begrenzten) Bereiches, in Millimeter und — umgerechnet entsprechend der
Skalierungseinstellung — als Riickmeldespannung in Volt angezeigt.

4.2 Sensoren und Schalter auslesen

Im MP-Modus kdnnen die Werte von Sensoren und Schaltern ausgelesen wer-
den. Diese Funktion jedoch muss vorher in den PC-Tool Optionen unter "Allge-
mein" aktiviert werden. Wahlen Sie Extras » PC-Tool Optionen im Hauptmen.

F"; 2C Tool Optionen r.'i@l
E- !lEH!h:_ . B 2 & 5 ——|
Miodid Freischaltung Basispfad fir Projekte

MP-5trang Einstellungen |C:"-.D|:|kumente und Einstelungen*ACME\Eigene Dateien*Belimo'PCToal

Luft-Modul [~ Standardpfad verwenden

Wasser-Hub-Modul

VAV NMY-D2M-Modul
VAV Compact-Modul Sprache
WAV VRP-M-Modul

Deutsch » | Um ausgewshlte Sprache zu sktivieren ist
| J ein Meustart des Programms erforderlich.

Log Datei:
" Wochendatei + Monatsdatei

[~ MP-Monitor aktivieren

Simulation/Trend

r Benutzer Ruckfrage: Trend Datel speicheren Ja/Nein?
Falls Option nicht gewshlt: Auto-Speicherung aktiv.

[+ Funktion zum Sensorauslesen skfivieren.

Lbbrechen

Einstellungen zum Auslesen von Sensoren

Im Register Service wird rechts neben der Antriebssteuerung ein Bereich mit den
Sensorwerten eingeblendet.

—Senzor
i KeinSensor Wert
' Aktiv [0...32V) 0.0y
i~ Paszive [850...1_6k0hm]
0.0v Transfarmatiarn
" Passive [200...60kDhm]
¢ Schalter |<Keine Transformahion® j

Sensoranzeige im MP-Modus

Wahlen Sie mit den Radiobuttons die Art des angeschlossenen Sensors. Der
Wert wird je nach dem in Volt (aktiv), Ohm (passiv) oder als On/Off (Schalter)
angezeigt.

Mit der Transformationstabelle kann der Rohwert des Sensors noch in die ent-
sprechende Messgrdsse (Temperatur etc...) umgewandelt werden. (siehe Kapitel
“Transformationstabelle” aus dem allgemeinen Benutzerhandbuch)

12 /14



Ny
PC-Tool V3.4 Wasser-Hub-Modul Benutzerhandbuch BEL'MG

4.3 Trend aufzeichnen

Trend Record

Stop Record

— Trend

Wahrend der Simulation kann der zeitliche Verlauf der Soll- und Istwerte in einem
Diagramm dargestellt werden. Die Werte werden in einer Trend-Datei gespei-
chert und kdnnen zu einem spéateren Zeitpunkt wieder angezeigt werden. Aus-
serdem kdnnen Sie beliebige Kommentartexte hinzuftigen.

In den PC-Tool Optionen "Allgemein" legen Sie fest, ob die Trend-Datei automa-
tisch beim Beenden der Aufzeichnung gespeichert wird (Checkbox nicht ange-
wahlt) oder ob das Programm nachfragen soll. Der vom Programm vorgeschla-
gene Dateiname kann vor dem Speichern verandert werden.

Klicken Sie wahrend der Simulation auf den Button “Trend Record®. Die Anzeige
wechselt zu einem "flachen" Button. Durch erneutes Klicken wird die Aufzeich-
nung angehalten.

Mit Radiobuttons Trend-Ansicht Iasst sich einstellen, ob die Anzeige in Prozent
des vollen Bereiches (%) oder in Volt (V) erfolgt.

Per Voreinstellung wird die Position jede Sekunde abgefragt. Sie konnen das Ab-
frageintervall in einem Eingabefeld &ndern. Die erlaubten Werte sind 0 bis 9999
Sekunden, wobei der Wert 0 "keine Wartezeit" bedeutet (Abfrage so schnell wie
maglich).

Intenrdl 1.0 ¢ ‘ Trend [ | | Kommentar. .. | Iimiled_lut_cunf_l]l]439-1 0093-

ACME . AM24-MFT2. Limited_lot_conf

o 100
90
80
70
60
50
40

{
.'
30- |
[
' |

20
10

T
15:42-50 15:43:00 15:43-10 15:43:20 15:43:30 15:43:40
Zeit

Sollwert [%] Aktueller'wWinkel [%]
Max Position [%] Min Position [%]

Trend-Diagramm

Mit dem Button Kommentar kénnen Sie zu einem definierten Zeitpunkt einen Text
eingeben, der in die Trenddatei gespeichert wird.

Wenn Sie einen Trend Uber mehr als eine Stunde aufzeichnen wollen (Langzeit-
Trend), geben Sie fur das Intervall einen Wert von mindestens 2 Sekunden ein.
Bei einem kleineren Intervall entstehen zu viele Datenpunkte und die Zeit fir das
Nachfihren der Kurve zwischen den Abfragen kann zu kurz werden.
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5 PC-Tool Optionen

Wahlen Sie Extras » PC-Tool Optionen im Hauptmen.

Variante  Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Programmsymbol in der Uber-
sichtsleiste und wahlen Sie PC-Tool Optionen.

z PC-Tool Optionen

Allgemein Hauptfenster

Modul Freischattung Default Register:
MP-Strang Einstellungen

LuftModul z

WWasser-Hub-Modul

WAV NMY-D2M-Modul Nach Programmieren
WAV C ct-Modul
VAY -.“.-DHn;Eﬁ_MD;L"u [~ Starte Adaption nach Programmieren

Abbrechen

—— e

Dialog fur Grundeinstellungen (Wassermodul)

Wahlen Sie links das "Wasser-Hub-Modul".

Je nach haufigster Verwendung des Programms PC-Tool wahlen Sie mit der
Combobox “Standard-Register”, welches Register beim Aufstarten des Pro-
gramms standardmassig getffnet werden soll.

Wenn nach jedem Programmiervorgang eine Adaption ausgefuhrt werden soll,
markieren Sie die Auswahl "Starte Adaption nach Programmieren”.
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1 Antriebe fir Volumenstromregler NMV-D2M

4
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Die aktuelle Version PC-Tool V3.x des Programms unterstitzt diese Art Antriebe
nicht. Wenn Sie die Vorversion (PC-Tool 2.1) installiert haben, kbnnen sie statit-

dessen diese benutzen.

Dieser Antriebwird durch die momentaneVersion des PC-
Tools nichtunterstiatzt.

Sie konnenaber das PC-Tool V2.1 starten, ummit diesem
Tellnehmer zu arbeiten.

Um FC-Tool %2.1 zu starten. wird der akiuelle MF-Ztrang geschlossen.
Lm die Arbeit mit der laufenden “ersion des FC-Toals fortzusetzen:

1) Schliesse PC-Tool 2.1

2)ahle 'offnen' im Kontext Menu des MP-Strangs

Umschaltmoglichkeit bei nicht unterstutzten Antrieben

PC-Tool ¥21
starten

Zur Eingabe des Speicherortes des Programmes PC-Tool V2.1 wéhlen Sie Ex-
tras » PC-Tool Optionen im Hauptmeni. Markieren Sie das Modul NMV-D2M.

Variante

B4 PC-Tool Optionen

Allgemein
Modul Freizchaltung

Startpfad fur PC-Tool W2.1

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Programmsymbol in der Uber-
sichtsleiste und wahlen Sie PC-Tool Optionen....

MP-5trang Einzstellungen |C:'\F‘rngram Filzs'BelimotPC-ToolB elimoPCT ool xe
Luift b odul

it MY -D 20 b odul
Wi Compact b odul
Wiwd VRP-M Modul

i
Abbrechen

PC-Tool Einstellungen fur VAV NMV-D2M Modul

Wenn Sie den Startpfad fur das PC-Tool V2.1 in den Optionen gespeichert ha-
ben, startet das Tool automatisch, sobald ein VAV NVM-D2M Antrieb ange-
schlossen ist. Um wieder mit PC-Tool V3.x zu arbeiten, miissen Sie die Verbin-
dung zum Antrieb trennen.
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1 Antriebe fir Volumenstromregler VRP-M
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Die aktuelle Version des Programms (PC-Tool 3.x) unterstitzt diese Art Antriebe
nicht. Wenn Sie das VRP-M installiert haben, kénnen sie stattdessen dieses be-

nutzen.

Der VRP-M Regler wird durch das PC-Tool V3. x nicht unt erstitzt.
Sie konnen jetzt das VRP-M Tool starten um mit diesem Gerat zu

arbeiten.

Beim Start des WREF-h Tool wird der akiuelle MP-Strang geschlossen.

Urn die Arbeit mit der dem PC-Tool %3.x fortzusetzen, gehen Sie wie folgtswvar:
11 %REF-td Tool schliessen

21 MP-Strang 'Offnen’ (Rechts-Klick auf das MP-Strang lcon dffnet das Kontext-benu).

Umschaltmoglichkeit bei nicht unterstitzten Antrieben

YREP-M Tool
starten

Zur Eingabe des Speicherortes des VRP-M Tools wahlen Sie Extras » PC-Tool
Optionen im Hauptmen(. Markieren Sie das Modul VAV VRP-M Modul.

Variante  Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Programmsymbol in der Uber-
sichtsleiste und wahlen Sie PC-Tool Optionen....

= PC-Tool Optionen

Allgemein
tadul Freizchaltung

Startpfad flir YRP-M Toal:

MP-Strang Einstellungen
Luft bModul J
WA MMW-D2M Modul

WaY Compact Maodul
WA WYEP-M Modul

Abbrechen

PC-Tool Einstellungen fur VAV VRP-M Modul

Wenn Sie den Startpfad fur das VRP-M Tool in den Optionen gespeichert haben,
startet das Tool automatisch, sobald ein VRP-M Regler angeschlossen ist. Um

wieder mit PC-Tool V3.x zu arbeiten, missen Sie die Verbindung zum Regler
trennen.
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1 Einleitung

Dieses Benutzerhandbuch richtet sich an Systemintegratoren und Mitarbeiter von
Belimo, die den MP-Monitor zur Analyse des Datenverkehrs und zur Diagnose
von Problemen auf Netzwerken mit dem MP-Bus verwenden.

Der MP-Monitor erlaubt ein Monitoring der Anlage ohne Stérung durch das PC-
Tool als MP-Master.

Alle aufgezeichneten Werte werden fur eine spatere Auswertung und Dokumen-
tation mit Zeitstempel in Dateien abgespeichert (siehe Kapitel 2.6 "Logfiles").
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2 Funktionen

2.1 Vorbereitungen

Schliessen Sie den MP-Bus gemass Kapitel 3 "Anschlussdiagramme™ an eine se-
rielle (COM-)Schnittstelle Ihres Rechners an. Wenn Sie den MP-Monitor aus der
Applikation PC-Tool heraus starten, wird die gleiche serielle Schnittstelle benutzt,
die fur den MP-Strang konfiguriert ist.

Um eine andere serielle Schnittstelle zu verwenden, konnen Sie den MP-Monitor
ausserhalb von PC-Tool starten (siehe unten).

2.2 MP-Monitor starten

Damit Sie den MP-Monitor benutzen kénnen, missen Sie die entsprechende
Funktion in den PC-Tool Optionen unter "Allgemein" aktivieren.

Wahlen Sie Extras » PC-Tool Optionen im Hauptmen.

Variante  Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Programmsymbol in der Uber-
sichtsleiste und wahlen Sie PC-Tool Optionen.

i PC Tool Optionen

3 - Basispfad fur Projekte
Medul Freischaltung :
MP-5Strang Einstellungen |C:"-.D0kumerrte und Einstellungen*ACMENEigene Dateien’Belimo“PCTool
Luft-Modul
PriSire YT [ Standardpfad verwenden
WVAY NMV-D2ZM-Modul
WAY Compact-Modul Sprache
VAV VRP-M-Madul U 3hlte Sprache ketivi ist
Deutsch = m ausgewahlte Sprache zu aktivieren is
| StEs J ein Neustart des Programms erforderlich.

Log Datei:

s ' Monatsdatei

[v MP-Monitor aktivieren

Simulation/Trend

@ Benutzer Ruckirage: Trend Datel speicheren Ja/Nein?
Falls Option nicht gewahlt: Auto-Speicherung aktiv.

[ Funktion zum Sensorauslesen sktivieren.

Abbrechen

Einstellungen zum Aktivieren des MP-Monitors

Wahlen Sie dann im Hauptmeni MP-Monitor » MP-Monitor starten oder klicken
@ Sie auf das Symbol "MP-Monitor starten" in der Symbolleiste.

Das Programmfenster von PC-Tool wird geschlossen und es wird ein Konsolen-
fenster (DOS-Box) zur Wahl des Betriebsmodus angezeigt.
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MP-Monitor ausserhalb von PC-Tool starten

Um eine andere Schnittstelle als die im PC-Tool konfigurierte zu verwenden, be-
enden Sie das Programm PC-Tool. Wechseln Sie im Explorer in das Installati-
onsverzeichnis von PC-Tool (standardméassig 'C:\Programme\Belimo\Belimo PC
Tool V3.xY)

Wenn Sie den MP-Monitor ausserhalb von PC-Tool starten, miissen Sie Schreib-
berechtigung im Installationsverzeichnis von PC-Tool haben, weil die Logfiles
dort gespeichert werden.

Fuhren Sie mit Doppelklick das Programm "mp_mon.exe" aus. Es wird ein Kon-
solenfenster (DOS-Box) angezeigt.

* C:\Programme\Belimo\Belimo PC Tool V3.2\mp « HEEE

hooze interface

JEJ
e
J4J

1 O

Wahl der seriellen Schnittstelle COM1...COM15
Mit den angegebenen Tasten '1', '2', ... 'f' kbnnen Sie die serielle Schnittstelle

wahlen, die mit dem MP-Bus verbunden ist.

Danach wird das Fenster zur Wahl des Betriebsmodus angezeigt.
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2.3 Betriebsmodus wahlen

e C:A\Programme'\Belimo\Belimo PC Tool U:i.i!\mp__

Fl1: MP logging on command level
F3: MP logging on application level

ESC: exit

‘| D

Wahl des Betriebsmodus

Mit der Funktionstaste 'F1' oder 'F3' wahlen Sie den Betriebsmodus:

F1: Anzeige der Befehle, die Uber den Bus gesendet werden (Kommunikati-
onsanalyse)

F3: die Anzeige von Positionen, Regelung und Sensorwerten (Applikationsana-
lyse).

2.4 Kommunikationsanalyse (F1)

Bei der Kommunikationsanalyse werden die Befehle aufgezeichnet, die Gber den
MP-Bus gesendet werden. Die Darstellung der Gbermittelten Datenbytes und
Prifsummen erfolgt als Hexadezimal-Zahl.

et C:\Programmel\Belimo\Belimo PC Tool V3.2Ymp_mon.exe

[ mP-MONITOR <u3.1> |[ comt |[ MoDE1 | m [ BACKSPACE: clear | m

COMMAMND Ciust> ADR D1 D2 D3 D4 DS D6 A D1 D4 D5 D6 DY

Startfenster der Kommunikationsanalyse

Die Aufzeichnung startet automatisch und kann mit der Taste 'D' gestoppt wer-
den.

Dricken Sie die Taste 'E', um die Aufzeichnung erneut zu starten.

Mit der Backspace-Taste kénnen Sie die Anzeige I6schen und mit der Escape-
Taste beenden Sie das Programm.
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e C:AProgrammelBelimoiBelimo PC Tool V3. 2\mp_mon.exe

MP-MOMITOR <U3Z.1> D: disable Ba

COMMAND CHtit> ADR D1 D2 D3 D4 DS D6 A D2 D3 D4 DS D6 DY
PEEK {(B@1> MP1 FB 18 87 56 32 34 4C 4F 4E
PEEK <B@1> MP1 FB 17 @7 55 53 28 28 28 28
PEEK (B@1> MP1 FB 1E 82 28

GET_SERIESHO (A58> MP1 72

SET_FORCED_CONTROL (814> MP1
SET_RELATIVE (B37> MP1
GET_RELATIVE <B41> MP1
GET_TRANSIT_TIME (B32> MP1
PEEK (881> MP1
PEEK (881> MP1
PEEK (B@1> MP1
GET_SERIESHO (A58 MP2
SET_FORCED_CONTROL (@14> MP1
SET_RELATIVE <B37> MP1
GET_RELATIUVE (841> MP1
GET_TRAMSIT_TIME {B32> MP1
GET_SETTINGS a12> MP1
GET_SERIESHO (A58> MP3
SET_FORCED_CONTROL (814> MP1
SET_RELATIVE <a3?» MP1
GET_RELATIVE (841> MP1
GET_TRANSIT_TIME (A32> MP1
GET_MIN_MID_MAX (@59 MP1

a8
Da 88 46

¥
¥
¥
¥
¥
¥
¥
¥
¥
¥
¥
N
¥
¥
¥
¥
¥
N
¥
¥
¥
¥

Aufzeichnung der Kommunikation Uber den MP-Bus

7114
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Bedeutung der Anzeige

Spalte Beschreibung

COMMAND Name des Befehls

(##H) Befehlscode

ADR MP-Adresse

D1...D7 Datenbytes, hexadezimal

A "Y' = Antwort, 'N' = keine Antwort

In der Logdatei, die parallel zur Aufzeichnung geschrieben wird, sind weitere In-
formationen enthalten (Zeitstempel, Startbyte, Prifbytes). Siehe dazu Kapitel
2.6.1 "Logdatei Kommunikationsanalyse".

2.5 Applikationsanalyse (F3)

Bei der Applikationsanalyse zeigt der MP-Monitor nicht die einzelnen Befehle
sondern die Konfigurationseinstellungen, Soll-/Ist-Positionen, Volumenstréme bei
VAV-Antrieben und Sensorwerte.

v C:AProgramme\Belimo\Belimo PC Tool V3.2imp_mon.exe

Type Designation Position String
Act_pos Range Act_vol Unom Min_Max t_run Direction
HH State Adapt - Snyc-Test

Startfenster fir die Applikationsanalyse
Die Aufzeichnung startet automatisch und kann mit der Taste 'D' gestoppt wer-
den.
Dricken Sie die Taste 'E', um die Aufzeichnung erneut zu starten.

Mit der Backspace-Taste kénnen Sie die Anzeige l6schen und mit der Escape-
Taste beenden Sie das Programm.
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~ C:\Programme'\Belimo\Belimo PC Tool V3.2\mp mon.e

Act_po=s Range

MM State

Pi

HA626-20013-128-A%3
A 27
a868aa1 8

P2

HAG6A?-38251-142-136
5] ax
I8EBEBRE

P3
A1234-85678-146-099
5]
a888a808

Dezignation
Act_vol Unom
Adapt Snyc-Test

HU24-MFT2
23 .7mm

AUY24-MFT
8 _1 686

LMZ24A-MP

?3.8° 8 _188:

LHU-D2—MP
Lot a:

ABC-@1 - Size25H
688m3 h a::_1068:

Aufzeichnung fiir Positionen, Regelung und Sensorwerte

Min_Max t_run

4
BELIMO

Position String
Direction

Floor 1h
i58s cu

Der MP-Monitor ermittelt die Konfigurationseinstellungen nicht aktiv durch Ausle-
sen aus dem Antrieb, sondern sammelt die tiber den MP-Bus Ubertragenen Da-
ten. Aus diesem Grund baut sich die Anzeige schrittweise langsam auf. Wenn
der MP-Master eine Information nicht abfragt, wird sie auch nicht angezeigt.

Die Aufzeichnung pro Busadresse besteht aus vier Zeilen. Zur Interpretation ei-
nes Wertes siehe die entsprechende Zeile und Position im Tabellenkopf.
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Bedeutung der Anzeige

Spalte Beschreibung

Address MP-Adresse des Antriebes
Series-No Seriennummer des Antriebes

Type Antriebstyp

Designation Bezeichnung

Position String Position

Override digitaler Zwang tUber MP-Bus

Stpt Sollwert

Act_pos Ist-Position

Range Drehwinkel-/Hubbereich

Act_vol Ist-Volumenstrom (nur VAV)

Vnhom nominaler Volumenstrom (nur VAV)
Min_Max Minimum & Maximum des Bereichs
t run Laufzeit

Direction Dreh-/Hubrichtung

Sensor Sensorwert

MM State siehe unten

Adapt/Sync/Test Adaption, Synchronisation oder Test aktiv
MM State

Meldungen die im Antrieb gesetzt sind (Bit-Darstellung)

Erlauterung:

Falls alle Bits auf 0 gesetzt sind ist im Antrieb keine Meldung gesetzt.

Falls einzelne Bits auf 1 gesetzt sind bedeutet dies, dass die entsprechenden
Meldungen aktiv sind und im Antrieb gesetzt sind.

222802 ﬁ

Ausniitzung zu gross (aktiv falls auf 1 gesetzt)

Stellweg vergrossert (aktiv falls auf 1 gesetzt)

Mechanische Uberlast (aktiv falls auf 1 gesetzt)

(Nur von Brandschutzklappen-Antrieben verwendet)

Die Meldungen sind im jeweiligen PC-Tool Modul in Klartext ersichtlich.
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Die Logfiles des MP-Monitors mit den Aufzeichnungen werden im benutzerspezi-
fischen Projektverzeichnis von PC-Tool abgelegt (standardmassig 'C:\Dokumente
und Einstellungen\<Name>\Eigene Dateien\Belimo\PCTool\<Projekt>\monitor fi-

les\).

Das Programm speichert nacheinander fur jeden Programmestart fortlaufend
nummerierte Dateien 'mp00.txt', 'mpOL1.txt’, ... usw.

2.6.1 Logdatei Kommunikationsanalyse

Date: 21.07.2008
Time: 15:51:58

20 OE 00
0D
30 25 00 00

Jeder Eintrag besteht aus 2 Zeilen. Die erste Zeile zeigt den gesendeten Befehl,
die mit "Y' markierte zweite Zeile zeigt die Antwort. Ein fehlendes Antworttele-
gramm wird mit 'N' markiert.

Spalte

Beschreibung

adr

MP-Adresse

command

Name des Befehls

(HH#)

Befehlscode, dezimal

st

Startbyte, hexadezimal

cc

Befehlscode, hexadezimal

dl...d7

Datenbytes, hexadezimal

cl

Cross Parity (Prufbyte), hexadezimal

c2

Length Parity (Prufbyte), hexadezimal
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2.6.2 Logdatei Applikationsanalyse

Diese Logdatei enthalt in zeitlicher Reihenfolge die tber den MP-Bus tbertrage-
nen Daten in lesbarer Form.

21.07. 2008; 15: 52: 26. 24; MP1; Type; LR24A- MP
21.07.2008; 15: 52: 27. 08; MP1; Overri de; NONE
21.07.2008; 15: 52: 27. 22; MP1; Set point; 0;%
21.07.2008; 15: 52: 27. 38; MP1; Actual position; 0;%
21.07.2008; 15: 52: 27. 53; MP1; Sensor Val ue; 0.4;V
21.07.2008; 15: 52: 27. 69; MP3; Overri de; NONE
21.07.2008; 15: 52: 27. 81; MP3; Set point; 0;%
21.07.2008; 15: 52: 27. 99; MP3; Act ual position; 10; %

Jeder Eintrag besteht aus mehreren Werten, die durch ein Semikolon von einan-
der getrennt sind:

= Datum

= Zeit

= Bus-Adresse
= Eigenschaft
=  Wert(e)

= Einheit(en)

Auswertung mit MS Excel

Zur ubersichtlichen Darstellung und Auswertung kann das Textformat der MP-
Logdateien direkt mit der Office-Anwendung Microsoft Excel getffnet werden.

Wahlen Sie beim Offnen in Excel als Dateityp "Textdateien (*.prn, *.txt, *.csv)"
und das Semikolon (;) als Trennzeichen.

Mit der Funktion Autofilter (Ment Daten * Filter » Autofilter) werden in der ersten
Tabellenzeile Comboboxen eingeblendet. Dort konnen Sie diejenigen Bus-
Adressen oder Eigenschaften auswahlen, die Sie interessieren.

Die gefilterten Werte kbnnen Sie zum Beispiel als Diagramm anzeigen.
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3 Anschlussdiagramme

3.1 Mode-Schalter auf Stellung Monitor "MQO" (Monitoring)

Falls mit dem MP-Monitor gearbeitet wird, muss der Mode-Schalter von
ZIP-USB-MP auf Stellung Monitor "MO" stehen.

Zuerst muss der Mode-Schalter auf MO gestellt werden, bevor der MP-

Hinweis:
Monitor im PC-Tool ged6ffnet wird.

3.2 Schema Variante 1 mit Kabel ZK2-GEN

MP-Master

Pos. MO = Monitor DDC Controller

RJ11 (4/6) UK...Gateway
- BELINO
Belimo i ” ZK2-GEN
PC-Tool g o @
e O s S GND 24V MP
% weiss = GND
bla”u = nicht angeschlossen
Q ZIP-USB-MP  ce¢ griin = MP
— USB o (Z)-(Z}f
MP
mehr {
Antriebe
(max. 8) _ o - o _
...A-MP ....A-MP ....A-MP ....A-MP ....A-MP ....A-MP
...D2-MP ...D2-MP ...D2-MP ...D2-MP ...D2-MP ...D2-MP
...MFT(2) ..MFT(2) ..MFT(2) .MFT(2) ...MFT(2) ...MFT(2)
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3.3 Schema Variante 2 mit Kabel ZKS-MP
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UK24LON/EIB BELIIO
o o o | &g oo
_ o © | © © | ©
Pos. MO = Monitor pv— WP-Com. Fower
a b 0V 24V Y UMP 0V 24V n.c.
eg poog peg
. BELINIO L]
Belimo i ®
PC-Tool g o 3
E O Initialized g 3 p0|
g =
[ ZP-USBMP <€
DC24V — +
ZKS-MP |
~@ 9 o
mehr
Antriebe 2 L L L 4 L 4
(max-8) ] T T n _ T
...A-MP ....A-MP ...A-MP ....A-MP ...A-MP
...D2-MP ...D2-MP ...D2-MP ...D2-MP ...D2-MP
...MFT(2) ..MFT(2) ...MFT(2) ...MFT(2) ...MFT(2)
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