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VarioDrive C, BaugroBe 112
VarioDrive C, BaugroBe 150

VarioDrive C, Technik
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Technische Informationen

Die neue netzgespeiste EC Antriebslosung VarioDrive C von ebm-papst Mulfingen stellt eine effi-
ziente und intelligente Alternative zu IEC-Normmotoren mit Frequenzumrichter dar. Ein robuster
mechanischer Aufbau mit Schutzart IP 55 und Isolationsklasse "B" bzw. "F" ermdglichen eine lange
Lebensdauer und den Einsatz fiir harte Umweltbedingungen. Die Befestigungsmaglichkeiten orien-
tieren sich an der bekannten B14 / B5 Flanschvariante und erméglichen somit eine einfache
Anbindung in die Applikation des Kunden.

Die drei verschiedenen BaugréBen M3G084, M3G112 und M3G150 zeichnen sich durch eine
geschlossene und kompakte Bauweise mit integrierter Elektronik aus. Mit einer Leistungsauf-
nahme von 390 - 2.100 W und einer variablen Drehzahlregelung lassen sich Drehmomente von
1,0 - 18,0 Nm erreichen.

Fiir die Ansteuerung des Motors stehen zahlreiche analoge und digitale Steuereingange zur
Verfiigung. Weiterhin kann auch die Anbindung (iber eine RS485-Schnittstelle realisiert werden.
Diverse Funktionen wie Unterspannungserkennung, Ubertemperaturschutz, Blockierschutz und
Motorstrombegrenzung sorgen fiir die nétige Sicherheit des Motors.

Elektronisch kommutierte Synchronmaschinen zeichnen sich durch ihren hohen Wirkungsgrad aus.
Dieser Vorteil macht sich vor allem bei der Regelung der Drehzahl im Teillastbetrieb gegeniiber
Asynchronmaschinen deutlich bemerkbar. Die hohere Effizienz bringt eine erhebliche Energieein-
sparung mit sich, spart somit Ressourcen und schont die Umwelt. Auch der VerschleiB des Motors
und der angetriebenen Einheit wird bei Teillast reduziert, wodurch sich die Lebensdauer erhoht und
den Wartungsaufwand der Applikation senkt.

ebmpapst



ebmpapst

Anwendungsbereiche:

Der VarioDrive C eignet sich vor allem fiir Applikationen mit quadratischem Momentenverlauf, bei-
spielsweise fiir Ventilatoren- und Pumpenantriebe.

Kommen aggressive Medien, hohe Temperaturen oder Fliissigkeiten ins Spiel, muss der Motor in der
Regel auBerhalb des Forderraumes bzw. des Fordermediums montiert werden.

Daher sind typische Anwendunsbereiche z. B.:
Klimaschréanke
Abluftboxen
Anlagen im Bereich der Prozesstechnik
Und vieles mehr

VARIODRIVE Informationen

VARIODRIVE Compact

Beschreibung AC-Motoren BCI-Motor BG-Motor ECI-Motor

Vertretungen



EC Antriebsmotoren
VarioDrive C, BaugroBe 084

— Material: Motorgehduse / Elektronik: - EMV:
Aluminium Druckguss Storaussendung geméB EN 61000-6-4
— Drehrichtung: Storfestigkeit geméas EN 61000-6-2
links auf die Welle gesehen Netzriickwirkungen gemaB EN 61000-3-2/3
- Schutzart: IP 55 — Ableitstrom:
- Isolationsklasse: "B" < 3,5 mA gemé&B EN 61800-5-1
- Einbaulage: beliebig - Kabelausfiihrung: variabel
— Betriebsart: Dauerbetrieb (S1) — Schutzklasse: |
- Lagerung: wartungsfreie Kugellager — Normkonformitét: CE; EN 61800-5-1

— Technische Ausstattung:
siehe Anschlussbild S. 70

VAC Hz min" Nm A W W  kgm?x10- °C k

9
M3G084-DF18 -81 1~200-277 50/60 3000 1,2 22 500 380 1960 -25.+40 = 53

Fradial Faxial 150 N

} fuo  Fragia 450N L 15mm
L Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
Lt Lebensdauererwartung L;o von 20 000 h

(bei Ty max. 40°C).

1
Ansicht X % Detailansicht Y

©
) 17 8|2 ~
Nuttiefe 3 mm T | @ -
b
6,5 N g
Einschraubtiefe 176.4=1 30
max. 12 mm 49.7 (126.7)
z m
E <
2800 e a y 2,8
b
2400 24 c#
S
2000 20
1600 16
1200 12
800 o Einschraubtiefe
400 e max. 10 mm
A 0 Anschlussleitung PVC, 5 x AWG18, 5 x Aderendhiilse angeschlagen
> 02 04 06 08 10 12 14 16 1,8mm Anschlussleitung PVC, 3 x AWG22, 3 x Aderendhiilse angeschlagen
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EC Antriebsmotoren
VarioDrive C, BaugroBe 084

— Material: Motorgehduse / Elektronik: - EMV:
Aluminium Druckguss Storaussendung gemaB EN 61000-6-4
— Drehrichtung: Storfestigkeit geméas EN 61000-6-2
links auf die Welle gesehen Netzriickwirkungen gemaB EN 61000-3-2/3
— Schutzart: IP 55 — Ableitstrom:
- Isolationsklasse: "B" < 3,5 mA gemé&B EN 61800-5-1
- Einbaulage: beliebig — Kabelausfiihrung: variabel
— Betriebsart: Dauerbetrieb (S1) — Schutzklasse: |

- Lagerung: wartungsfreie Kugellager Normkonformitét: CE; EN 61800-5-1
— Technische Ausstattung:

siehe Anschlussbild S. 70

VAC Hz min" Nm A W W kgm%108 °C kg S.70

M3G 084-GF08 -81 1~200-277 50/60 1500 2,0 1,7 392 314 3120 -25..+40 m K1)

Fradial Faxial 150 N

| r Fragia 130N L 15mm
L Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
Lt Lebensdauererwartung L;o von 20 000 h

(bei T, max. 40°C).

1
Ansicht X % Detailansicht Y

. 17 _8 T~
Nuttiefe 3 mm T ™o

0146

215

6,5 e

M6

206.4+1 30
49.7 (156.7)

Einschraubtiefe
max. 12 mm

[A
124

[min-]

" 5
2000 s Qlg
s

1600 18

1200

038

Einschraubtiefe
04 max. 10 mm

1000 +20

Anschlussleitung PVC, 5 x AWG18, 5 x Aderendhiilse angeschlagen
> 04 08 12 16 20 24 Nm] Anschlussleitung PVC, 3 x AWG22, 3 x Aderendhiilse angeschlagen
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VARIODRIVE Informationen

VARIODRIVE Compact

Beschreibung AC-Motoren BCI-Motor BG-Motor ECI-Motor

Vertretungen



EC Antriebsmotoren
VarioDrive C, BaugroBe 084

— Material: Motorgehduse / Elektronik: - EMV:
Aluminium Druckguss Storaussendung geméB EN 61000-6-4
— Drehrichtung: Storfestigkeit geméas EN 61000-6-2
links auf die Welle gesehen Netzriickwirkungen gemaB EN 61000-3-2/3
- Schutzart: IP 55 — Ableitstrom:
- Isolationsklasse: "B" < 3,5 mA gemé&B EN 61800-5-1
- Einbaulage: beliebig — Elektrischer Anschluss:
— Betriebsart: Dauerbetrieb (S1) liber Klemmkasten
- Lagerung: wartungsfreie Kugellager — Schutzklasse: | (gemaB EN 61800-5-1)
— Technische Ausstattung: — Normkonformitat: CE; EN 61800-5-1

siehe Anschlusshild S. 71

VAC Hz min" Nm A W W kgm%10% °C kg

M3G084-FA33 -82 1~200-277 50/60 3000 1,6 2,7 621 503 2440 -25..+40 m

Fradial Faxial 150 N

} fio  Fragia 540N L 15mm
L Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
Lt Lebensdauererwartung L;o von 20 000 h

(bei Ty max. 40°C).

Ansicht X 12.6 Detail-
©| ansicht Y
. 17 olT 10
Nuttiefe 3 mm == |
n -
6.5 — ol
=loy
2l
Einschraubtiefe 199,541 30
e [ T T T [T 1 [~F|w maxizmm 63 (136.5)
£ -
2800 28
2400 24
2000 2,0 _
28
1600 16 g =
1200 12
800 08
0100
400 04 M16x1.5(3x)
Einschraubtiefe
A 0 max. 10 mm

Kabeldurchmesser min. 4 mm, max. 10 mm
> 02 04 06 08 10 12 14 16 1,8Nm
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EC Antriebsmotoren
VarioDrive C, BaugroBe 084

Informationen

— Material: Motorgehduse / Elektronik: - EMV:
Aluminium Druckguss Storaussendung gemaB EN 61000-6-4 "'2‘
— Drehrichtung: Storfestigkeit gemaB EN 61000-6-2 s
links auf die Welle gesehen Netzriickwirkungen gemaB EN 61000-3-2/3 E
- Schutzart: IP 55 - Ableitstrom: s
- Isolationsklasse: "B" < 3,5 mA gemé&B EN 61800-5-1
- Einbaulage: beliebig — Elektrischer Anschluss:
— Betriebsart: Dauerbetrieb (S1) (iber Klemmkasten =
- Lagerung: wartungsfreie Kugellager — Schutzklasse: | (gemaB EN 61800-5-1) é
— Technische Ausstattung: — Normkonformitat: CE; EN 61800-5-1 3
siehe Anschlussbild S. 71 %
S
=
—

VAC Hz min" Nm A W W kgm%108 °C kg S.71

M3G084-GF06 -42 3~ 380-480 50/60 3000 2,0 1,4 750 630 3120 -25..+40 L6)

S
S
E
]
(YT ]
Fradial Faxial 150 N
} fu.  Fradia 650N L 15mm
L Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
Lt Lebensdauererwartung L;o von 20 000 h 5
(bei Ty max. 40°C). 5
=
S
=]

Ansicht X 12.6 Detail-
©| ansicht Y
, 7 gl 10 3
Nuttiefe 3 mm 2= | =
=
o
6.5 —" s |
Sl
=z
Einschraubtiefe 214521 30
= w max.12mm 63 (151.5) S
£ o
£ 18 2
3 1<)
3200 - 16 =
4 =
2800 T 14
2400 PP _
Hl oo
[={k%]
2000 1,0 =
IS .
1600 08 £
=
1200 06 o
=
800 04 2
100 -}
400 02 M16x1.5(3x) (-1
' Einschraubtiefe
A 0 max. 10 mm .
Kabeldurchmesser min. 4 mm, max. 10 mm
> 04 08 12 16 20 24 28 32Nm
=
(%)
(=2
=
-
b t 3
ebmpaps T E
3
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EC Antriebsmotoren
VarioDrive C, BaugrdBe 112

— Material: Motorgehduse / Elektronik: - EMV:
Aluminium Druckguss Storaussendung geméB EN 61000-6-4
— Drehrichtung: Storfestigkeit geméas EN 61000-6-2
links auf die Welle gesehen Netzriickwirkungen gemaB EN 61000-3-2/3
- Schutzart: IP 55 — Ableitstrom:
- Isolationsklasse: "B" < 3,5 mA gemé&B EN 61800-5-1
- Einbaulage: beliebig — Elektrischer Anschluss:
— Betriebsart: Dauerbetrieb (S1) liber Klemmkasten
- Lagerung: wartungsfreie Kugellager — Schutzklasse: | (gemaB EN 61800-5-1)
— Technische Ausstattung: — Normkonformitat: CE; EN 61800-5-1

siehe Anschlusshild S. 71

VAC Hz min" Nm A W W  kgm?x10- °C

kg
M3G112-GA52 -71 1~200-277 50/60 1500 4,0 3,4 740 630 10240 -25.+40 | 10,3

Fradial Faxial 200N

| r.  Fragi 200N L 20mm
L Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
Lt Lebensdauererwartung L;o von 20 000 h

(bei Ty max. 40°C).

Ansicht X 15 __ Detail-
©| ansicht Y
. L% oo 12
Nuttiefe 3.5 mm == |
7 e
=hn
Y]
Einschraubtiefe 224,541 40

= " max. 12 mm 63 (161.5)

E T~
1400 58
1200 48
1000 T

H oo
[={k%]

800 32 g8

600 2,4

400 1,6

0100
) 08 M16x1.5(3x)
Einschraubtiefe
A 0 max. 10 mm

Kabeldurchmesser min. 4 mm, max. 10 mm
> 08 16 24 32 40 48 mm
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EC Antriebsmotoren
VarioDrive C, BaugrdBe 112

Informationen

— Material: Motorgehduse / Elektronik: - EMV:
Aluminium Druckguss Storaussendung gemaB EN 61000-6-4 "'2‘
— Drehrichtung: Storfestigkeit gemaB EN 61000-6-2 s
links auf die Welle gesehen Netzriickwirkungen gemaB EN 61000-3-2/3 E
- Schutzart: IP 55 - Ableitstrom: s
- Isolationsklasse: "B" < 3,5 mA gemé&B EN 61800-5-1
- Einbaulage: beliebig — Elektrischer Anschluss:
— Betriebsart: Dauerbetrieb (S1) (iber Klemmkasten =
- Lagerung: wartungsfreie Kugellager — Schutzklasse: | (gemaB EN 61800-5-1) é
— Technische Ausstattung: — Normkonformitat: CE; EN 61800-5-1 3
siehe Anschlussbild S. 71 %
S
=
—

VAC Hz min" Nm A W W kgm%10% °C kg

M3G112-1A85 -71 1~200-277 50/60 1000 50 28 620 520 12550 -25.+40 | 13,0 L7)

-]
(=]
=
]
(YT ]
Fragial Faxial 200 N
| r Fragia 320N L 20mm
L Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
Lt Lebensdauererwartung L;o von 20 000 h 5
(bei Ty max. 40°C). S
=
(L-]
[==]
Ansicht X 15 Detail-
©| ansicht Y
) 2 o 12 5
Nuttiefe 3.5 mm o= | <
=
o
7 — @ @
=g
&
Einschraubtiefe 244 521 40
= W max.12 mm 63 (181.5) g
E S
1000 40 §
N S
<<
800 32
H oo
[={k%]
600 24 S|
8 .
=
-
400 1,6 =2
g
=
100 2
200 08 M16x1.5(3%) ]
Einschraubtiefe
A 0 max. 10 mm .
Kabeldurchmesser min. 4 mm, max. 10 mm
> 10 20 30 40 50  60Nm
=
(%)
(=2
=
=
[
ebmpapst 63 [
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EC Antriebsmotoren
VarioDrive C, BaugrdBe 112

— Material: Motorgehduse / Elektronik: - EMV:
Aluminium Druckguss Storaussendung geméB EN 61000-6-4
— Drehrichtung: Storfestigkeit geméas EN 61000-6-2
links auf die Welle gesehen Netzriickwirkungen gemaB EN 61000-3-2/3
— Schutzart: IP 55 - Ableitstrom:
- Isolationsklasse: "B" < 3,5 mA gemé&B EN 61800-5-1
- Einbaulage: beliebig — Elektrischer Anschluss:
— Betriebsart: Dauerbetrieb (S1) liber Klemmkasten

- Lagerung: wartungsfreie Kugellager Schutzklasse: | (geméB EN 61800-5-1)
— Technische Ausstattung: — Normkonformitat: CE; EN 61800-5-1
siehe Anschlussbild S. 71

VAC Hz min" Nm A W W kgm%10% °C kg

M3G112-GA32 -51 3~ 380-480 50/60 1500 50 16 915 785 10240 -25..+40 m

Fradial Faxial 200N

| r.  Fragi 200N L 20mm
L Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
Lt Lebensdauererwartung L;o von 20 000 h

(bei Ty max. 40°C).

Ansicht X 15 Detail-
©| ansicht Y
. 2% o > 12
Nuttiefe 3.5 mm == |
7 e
=l
Y]
Einschraubtiefe 224.5.1 40

= i max. 12 mm 63 (161.5)

:E ~
1400 28
1200 24
1000 20

Sl oo
[={k%]

800 18 g8

600 1,2

400 038

0100
200 04 M16x1.5(3x)
Einschraubtiefe
A 0 max. 10 mm

Kabeldurchmesser min. 4 mm, max. 10 mm
> 08 16 24 32 40 48 [Nm]
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EC Antriebsmotoren
VarioDrive C, BaugrdBe 112

Informationen

— Material: Motorgehduse / Elektronik: - Ableitstrom:
Aluminium Druckguss < 3,5 mA gemé&B EN 61800-5-1 "'2‘
— Drehrichtung: — Elektrischer Anschluss: &
links auf die Welle gesehen (iber Klemmkasten E
- Schutzart: IP 55 — Schutzklasse: | (gemaB EN 61800-5-1) =3
- Isolationsklasse: "B" — Normkonformitat: CE; EN 61800-5-1
— Einbaulage: beliebig
— Betriebsart: Dauerbetrieb (S1) =
- Lagerung: wartungsfreie Kugellager é
— Technische Ausstattung: S
siehe Anschlussbild S. 72 %
S
=
—

VAC Hz min" Nm A W W kgm%10% °C kg

M3G112-GA53 -72 1~200-277 50/60 3000 3,5 58 1330 1100 10240 -25.+40 | 145 L8)

S
(=]
=
o
(YT ]
Fragial Faxial 200 N
| r Fragia 1200N Ly 20mm
L Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
Lt Lebensdauererwartung L;o von 20 000 h 5
(bei Ty max. 40°C). g
1]
[==]
Ansicht X Detailansicht Y
15
26 | ;;' 12 2 :o:
Nuttiefe 3.5 mm I N §
: S
i o|m
~__ ©
=
Einschraubtiefe 239.7x1 40
= A max. 16 mm 73 (166.7) s
£ < S
2800 470 2
=
2400 60 =)
2000 50 ~
8IS
N
1600 40 g Q|
(=]
1200 30 =
=
)
800 2,0 §
400 10 M20x1.5(3%) =
N Einschraubtiefe -
0 max. 12 mm
Kabeldurchmesser min. 4 mm, max. 10 mm
> 05 10 15 20 25 30 35 40 nm
s
(=2
=
-
b t £
ebmpaps T =
3
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EC Antriebsmotoren
VarioDrive C, BaugrdBe 112

— Material: Motorgehduse / Elektronik: - EMV:
Aluminium Druckguss Storaussendung geméB EN 61000-6-4

— Drehrichtung: Storfestigkeit geméas EN 61000-6-2
links auf die Welle gesehen — Ableitstrom:

- Schutzart: IP 55 < 3,5 mA geméaB EN 61800-5-1

- Isolationsklasse: "B" — Elektrischer Anschluss:

- Einbaulage: beliebig liber Klemmkasten

— Betriebsart: Dauerbetrieb (S1) — Schutzklasse: | (gemaB EN 61800-5-1)

- Lagerung: wartungsfreie Kugellager Normkonformitét: CE; EN 61800-5-1
— Technische Ausstattung:

siehe Anschlussbild S. 73

VAC Hz min" Nm A W W  kgm?x10- °C

kg
M3G112-GA43 -52 3~ 380-480 50/60 3000 4,5 2,6 1650 1420 10240 -25.+40 | 145

Fradial Faxial 200N

| o Fragia 1200N L 20mm
L Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
Lt Lebensdauererwartung L;o von 20 000 h

(bei Ty max. 40°C).

Ansicht X Detailansicht Y

15
12 2

Nuttiefe 3.5 mm 26

6 P9
019 j6
L2

=
Einschraubtiefe 227.7+1 40
0 I I I I O R S max. 16 mm 61 (166.7)
£ 32
2800 28
2400 24
2000 2,0 e
[=1Kg]
N
1600 16 S
1200 12
800 08
400 04
Einschraubtiefe M20x1.5(3x)
2 0 max. 12 mm

Kabeldurchmesser min. 4 mm, max. 10 mm
> 1,0 2,0 3,0 4,0 50 nm
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M3G150-FF21 -51

Fradial

-~

EC Antriebsmotoren
VarioDrive C, BaugrdBe 150

— Material: Motorgehduse / Elektronik:
Aluminium Druckguss
— Drehrichtung:
links auf die Welle gesehen
— Schutzart: IP 55
- Isolationsklasse: "F"
— Einbaulage: beliebig
— Betriebsart: Dauerbetrieb (S1)
- Lagerung: wartungsfreie Kugellager
— Technische Ausstattung:
siehe Anschlussbild S. 73

VAC Hz min" Nm A W W  kgm?x10-6 °C

3~ 380-480 50/60 1500 9,0 2,5 1620 1420 35720 -25..+40

Faxial 300N
Fradial  1800N  L; 30 mm

Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
Lebensdauererwartung L;o von 20 000 h
(bei Ty max. 40°C).

- EMV:

Storaussendung gemaB EN 61000-6-4
Storfestigkeit geméas EN 61000-6-2

— Ableitstrom:

< 3,5 mA geméaB EN 61800-5-1

— Elektrischer Anschluss:

{iber Klemmkasten

— Schutzklasse: | (jemaB EN 61800-5-1)
— Normkonformitét: CE; EN 61800-5-1

kg

20,4

L5)

[min]

Ansicht X Detailansicht Y
21
) 42 o % 18|, ~
Nuttiefe 4 mm i 1 =
S~ - e
=
Einschraubtiefe 235x1 60
T max. 16 mm 73 (174.2)

1400
1200

1000

ebmpapst

32

2,8

2,4

2,0

Einschraubtiefe
0 max. 12 mm

12[Nm]

02601

0232

04 M20x1.5(3)

Kabeldurchmesser min. 4 mm, max. 10 mm

67

VARIODRIVE Informationen

VARIODRIVE Compact

Beschreibung AC-Motoren BCI-Motor BG-Motor ECI-Motor

Vertretungen



EC Antriebsmotoren
VarioDrive C, BaugrdBe 150

— Material: Motorgehduse / Elektronik: - EMV:
Aluminium Druckguss Storaussendung geméB EN 61000-6-4
— Drehrichtung: Storfestigkeit geméas EN 61000-6-2
links auf die Welle gesehen — Ableitstrom:
- Schutzart: IP 55 < 3,5 mA geméaB EN 61800-5-1
- Isolationsklasse: "F" — Elektrischer Anschluss:
- Einbaulage: beliebig liber Klemmkasten

— Betriebsart: Dauerbetrieb (S1)
- Lagerung: wartungsfreie Kugellager
— Technische Ausstattung:

siehe Anschlussbild S. 73

Schutzklasse: | (gemaB EN 61800-5-1)
Normkonformitét: CE; EN 61800-5-1

VAC Hz min" Nm A W W  kgm?x10- °C

kg
M3G150-IF21 -52 3~ 380-480 50/60 1500 12,0 3,3 2100 1890 47980 -25..+40

Fradial Faxial 300N

} e Fradial 2480N Ly 30 mm
L Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
Lt Lebensdauererwartung L;o von 20 000 h

(bei Ty max. 40°C).

Ansicht X Detailansicht Y
© 21
. 2 2 LTI
Nuttiefe 4 mm o S R
S~ - e
=
Einschraubtiefe 277.2+1 60

< 0] max. 16 mm 73 (204.2)
£ HREENES
1400 =56
1200 48
1000 4,0 _

38

N
800 32 g
600 24
400 16
200 08

Einschraubtiefe M20x1.5(3x)

A 0 max. 12 mm

Kabeldurchmesser min. 4 mm, max. 10 mm
> 4 8 12 16 20 (Nm)
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M3G 150-NA02 -52

Fradial

-~

EC Antriebsmotoren

VarioDrive C, BaugrdBe 150

Aluminium Druckguss
— Drehrichtung:
links auf die Welle gesehen
— Schutzart: IP 55
- Isolationsklasse: "F"
— Einbaulage: beliebig
— Betriebsart: Dauerbetrieb (S1)
- Lagerung: wartungsfreie Kugellager
— Technische Ausstattung:
siehe Anschlussbild S. 73

VAC Hz min® Nm A W w

3~ 380-480 50/60 1000 18,0 3,2 2100 1900 62900

Faxial 300N
Fradial 4100N  L; 30 mm

Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
Lebensdauererwartung L;o von 20 000 h
(bei Ty max. 40°C).

— Material: Motorgehduse / Elektronik:

-25..+40

kgm2x106  °C kg

31,7

Ansicht X

42

Nuttiefe 4 mm

Einschraubtiefe

[min]

1000

200

ebmpapst

A max. 16 mm

4,0

32

2,4

038

Einschraubtiefe
0 max. 12 mm

8 12 16 20 [Nm]

8P9
028 j6

EMV:

Storaussendung gemaB EN 61000-6-4
Storfestigkeit geméas EN 61000-6-2
Ableitstrom:

< 3,5 mA geméaB EN 61800-5-1
Elektrischer Anschluss:

(iber Klemmkasten

Schutzklasse: | (gemaB EN 61800-5-1)
Normkonformitét: CE; EN 61800-5-1
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Detailansicht Y
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Kabeldurchmesser min. 4 mm, max. 10 mm

VARIODRIVE Informationen

VARIODRIVE Compact

Beschreibung AC-Motoren BCI-Motor BG-Motor ECI-Motor

Vertretungen



Anschlussbild VarioDrive C
BaugroBe 084

Technische Ausstattung:

e PFC (aktiv)

e Steuereingang 0-10 VDC / PWM

e Ausgang 10 VDC max. 10 mA

e Fehlermelderelais

e (bertemperaturschutz Elektronik / Motor

K1)
Applikationshinweise fiir verschiedene Steuermdglichkeiten
— — —
Upin =15V 1
Imax = hWTrrr - -: ! L ! — +
10 mA Netz schwarz
: 50/60 Hz | N . | »*
” | | blau - [ -
| PE N
o -~ ___-‘: |gr'L'|n/ger v | J__
) <
: : y NC t Fehlermelderelais
1 3
" ! : | 3331 | Offnen bei Fehler
. ° (2 A, 250 VAC, AC1)
PWM u : X | weiB2 |
—D—K 10K Z L SpannungsalJ:sgang
| rot +10V
192V R | | max.10mA|
A \
:_ ______ | Lin/PWM Steyereingang | — :I] I]:
[ geib 0-10VDC / | —
PWM
1 uF
| GND | T "
T I D blau
einstellbare Drehzahl einstellbare volle einstellbare Drehzahl |
Drehzahl mit Drehzahl
PWM 1 - 10 kHz variablem 1V-10V |
____________ Widerstand F e e - - - — — - 4 |
100% PWM -> n=max 10V -> n=max
ca. 10% PWM -> n=min ca.1V -> n=min J
<10%PWM -> n=0 <1V -> n=0 -
Anlauf bei > 14% Anlauf bei > 1,4V
Kundenseite Anschluss Motor
Leitung 1 Leitung 2
= = =
schwarz blau  griin/gelb  weiB1 wei2 rot gelb blau
Leltung m | Farbe | Belegung / Funktion Leltung [ Anschluss | Farbe | Belegung / Funktion
schwarz Netz 50/60 Hz, Phase +10V rot Spannungsausgang +10 V max. 10 mA
N blau Netz 50/60 Hz, Neutralleiter 0-10V/PWM gelb Steuereingang (Impedanz 100 kQ)
PE grin/gelb ~ Schutzleiter GND blau GND
NC weiB1 Fehlermelderelais, Offner bei Fehler
COM weiB2 Fehlermelderelais, COMMON
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Anschlussbilder VarioDrive C
BaugroBe 084/112

Technische Ausstattung:

e L7 =PFC (aktiv) / L6 = PFC (passiv) e Fehlermelderelais

e integrierter PID-Regler e Unterspannungserkennung

e Steuereingang 0-10 VDC / PWM e nur L6 = Phasenausfallerkennung

e Eingang fiir Sensor 0-10 V bzw. 4-20 mA e Motorstrombegrenzung

e Ausgang fiir Slave 0-10 V max. 3 mA o (Jbertemperaturschutz Elektronik / Motor
e Ausgang 20 VDC (=20 %) max. 50 mA e Blockierschutz

e Ausgang 10 VDG (+10 %) max. 10 mA e Sanftanlauf

e RS485 ebmBUS

L7)

COM

IIIIIEIEEIII <o) CFL T l

enmeJivscius Psceqms eunion W enne_Tinscnve P rnicion

Schutzleiter Master-Ausgang 0-10 V max. 3 mA
KL1 N Netz 50/60 Hz, Neutralleiter GND GND
L Netz 50/60 Hz, Phase 0-10V/PWM Steuer- / Istwerteingang (Impedanz 100 k)
KL2 NC Fehlermelderelais, Offner bei Fehler +10V Versorgung externer Potentiometer,
COM Fehlermelderelais, COMMON (2A, 250 VAC, AC1) 10 VDC (+10 %) max. 10 mA
NO Fehlermelderelais, SchlieBer bei Fehler +20V Versorgung externer Sensor,

20 VDC (20 %) max. 50 mA
4-20 mA Steuer- / Istwerteingang
0-10V/PWM Steuer- / Istwerteingang

GND GND

RSB RS485-Schnittstelle fir ebmBUS; RS B
RSA RS485-Schnittstelle fiir ebmBUS; RS A
RSB RS485-Schnittstelle fiir ebomBUS; RS B
RSA RS485-Schnittstelle fiir ebmBUS; RS A

L6)

lllllﬁllllll oopjenang l

cenme_Jincise P rniion W ienne _Tinches ooy Funkion

+20V
+1OV

Schutzleiter Master-Ausgang 0-10 V max. 3 mA
KL1 L3 Netz; L3 GND GND
L2 Netz; L2 0-10V/PWM Steuer- / Istwerteingang (Impedanz 100 k()
L1 Netz; L1 +10V Versorgung externer Potentiometer,
KL2 NC Fehlermelderelais, Offner bei Fehler 10 VDC (+10 %) max. 10 mA
COM Fehlermelderelais, COMMON (2A, 250 VAC, AC1) +20V Versorgung externer Sensor,
NO Fehlermelderelais, SchlieBer bei Fehler 20 VDC (20 %) max. 50 mA

4-20 mA Steuer- / Istwerteingang
0-10V/PWM Steuer- / Istwerteingang

GND GND

RSB RS485-Schnittstelle fiir ebomBUS; RS B

RSA RS485-Schnittstelle fiir ebomBUS; RS A

RSB RS485-Schnittstelle fir ebmBUS; RS B

RSA RS485-Schnittstelle fiir ebmBUS; RS A
ebmpapst 7
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VARIODRIVE Compact

BG-Motor ECI-Motor VarioDrive C
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Anschlussbild VarioDrive C
BaugroBe 112

Technische Ausstattung:
e PFC (aktiv)
e integrierter PID-Regler

RS485 MODBUS
Motorstrombegrenzung, Fehlermelderelais

e Steuereingang 0-10 VDC bzw. 4-20 mA e Unterspannungs- / Phasenausfallerkennung
e Eingang fiir Sensor 0-10 V bzw. 4-20 mA o Ubertemperaturschutz Elektronik / Motor

e Ausgang fiir Slave 0-10 V max. 5 mA e Blockierschutz, Sanftanlauf

e Ausgang 20 VDC (+25 % / -10 %) max. 50 mA e Digitaleingange fiir Tag / Nacht-Umschaltung,
e Ausgang 10 VDC (=3 %) max. 10 mA Freigabe, Kiihlen / Heizen

L8)
KL2 KL1

T3] FIRTE) I BT

mm mm

D|n1

Netz; N Dint Digitaleingang 1 (Freigabe / Sperren der Elektronik),

L1 Netz; L1 Freigabe: Pin offen oder angelegte Spannung 5...50VDC
PE PE Schutzleiter Sperren: Briicke nach GND oder angelegte Spg. < 1VDC
KL2 NC Fehlermelderelais, Offner bei Fehler Ain1 | Analoger Sollwerteingang, 4-20mA (Impedanz 100 (),

COM Fehlermelderelais, COMMON (2A, 250 VAC, AC1) ausschlieBlich alternativ zu Anschl. Ain1 U verwendbar

NO Fehlermelderelais, SchlieBer bei Fehler +10V Versorgung externer Potentiometer,

10 VDC (+3 %) max. 10 mA
Ain1U Analoger Sollwerteingang, 0-10 V (Impedanz 100 k),
ausschlieBlich alternativ zu Anschl. Ain1 | verwendbar
GND GND
RSB RS485-Schnittstelle fiir MODBUS RTU; RS B
RSA RS485-Schnittstelle fir MODBUS RTU; RS A
Aout Analogausgang 0-10 V max. 5 mA, Ausgabe der aktuel-
len Motordrehzahl/des aktuellen Motoraussteuergrades
Ain2 | Analoger Istwerteingang, 4-20 mA (Impedanz 100 ),
ausschlieBlich alternativ zu Anschl. Ain2 U verwendbar
+20V Versorgung externer Sensor,
20 VDC (+25 % / -10%) max. 50 mA
Ain2 U Analoger Istwerteingang, 0-10 V (Impedanz 100 k<),
ausschlieBlich alternativ zu Anschl. Ain2 | verwendbar
GND GND
Din3 Digitaleingang 3 (Umschaltung normal / invers),

Der voreingestellte Wirkungssinn des integr. Reglers ist

per BUS oder per Digitaleingang normal/invers wahlbar.

normal: Pin offen oder angelegte Spannung 5...50 VDC

invers: Briicke nach GND oder angelegte Spg. < 1 VDC
Din2 Digitaleingang 2 (Umschaltung Tag / Nacht),

Der voreingestellte Parametersatz ist per BUS oder per

Digitaleingang Tag / Nacht wahlbar.

Tag: Pin offen oder angelegte Spannung 5...50 VDC

Nacht: Briicke nach GND oder angelegte Spg. < 1 VDC
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Anschlussbild VarioDrive C
BaugroBe 112/150
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Technische Ausstattung: E
* PFC (passiv) * RS485 MODBUS g
e integrierter PID-Regler e Motorstrombegrenzung, Fehlermelderelais =
e Steuereingang 0-10 VDC bzw. 4-20 mA e Unterspannungs- / Phasenausfallerkennung s
e Eingang fiir Sensor 0-10 V bzw. 4-20 mA o Ubertemperaturschutz Elektronik / Motor
e Ausgang fiir Slave 0-10 V max. 5 mA e Blockierschutz, Sanftanlauf
e Ausgang 20 VDC (+25 % / -10 %) max. 50 mA e Digitaleingdnge fiir Tag / Nacht-Umschaltung, B
e Ausgang 10 VDG (=3 %) max. 10 mA Freigabe, Kiihlen / Heizen g
o
§
o
S
(-4
L5) =
KI.3 KL2 KL1

m

w
=

mm mm

+10V
VarioDrive C

Netz; L3 Din1 Digitaleingang 1 (Freigabe / Sperren der Elektronik),
L2 Netz; L2 Freigabe: Pin offen oder angelegte Spannung 5...50VDC
L1 Netz; L1 Sperren: Briicke nach GND oder angelegte Spg. < 1VDC _§
PE PE Schutzleiter Aint | Analoger Sollwerteingang, 4-20mA (Impedanz 100 (), §
KL2 NC Fehlermelderelais, Offner bei Fehler ausschlieBlich alternativ zu Anschl. Ain1 U verwendbar E'
CoM Fehlermelderelais, COMMON (2A, 250 VAC, AC1) +10V Versorgung externer Potentiometer,
NO Fehlermelderelais, SchlieBer bei Fehler 10 VDC (=3 %) max. 10 mA
Ain1U Analoger Sollwerteingang, 0-10 V (Impedanz 100 k),
ausschlieBlich alternativ zu Anschl. Ain1 | verwendbar
GND GND 5
RSB RS485-Schnittstelle fiir MODBUS RTU; RS B =5
RSA RS485-Schnittstelle fiir MODBUS RTU; RS A E
Aout Analogausgang 0-10 V max. 5 mA, Ausgabe der aktuel- 0@
len Motordrehzahl/des aktuellen Motoraussteuergrades
Ain2 | Analoger Istwerteingang, 4-20 mA (Impedanz 100 (),
ausschlieBlich alternativ zu Anschl. Ain2 U verwendbar
+20V Versorgung externer Sensor, 3
20 VDC (+25 % / -10%) max. 50 mA .g
Ain2 U Analoger Istwerteingang, 0-10 V (Impedanz 100 k<), E.
ausschlieBlich alternativ zu Anschl. Ain2 | verwendbar 8
GND GND
Din3 Digitaleingang 3 (Umschaltung normal / invers),

Der voreingestellte Wirkungssinn des integr. Reglers ist

per BUS oder per Digitaleingang normal/invers wahlbar.

normal: Pin offen oder angelegte Spannung 5...50 VDC

invers: Briicke nach GND oder angelegte Spg. < 1 VDC
Din2 Digitaleingang 2 (Umschaltung Tag / Nacht),

Der voreingestellte Parametersatz ist per BUS oder per

Digitaleingang Tag / Nacht wahlbar.

Tag: Pin offen oder angelegte Spannung 5...50 VDC

Nacht: Briicke nach GND oder angelegte Spg. < 1 VDC
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Beschreibung
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