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Neigungssensor mit ,Flash Of Inspiration*
bequem auswerten
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Flash Of Inspiration I Bild 1
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Aufthiangung

Bewegliche
Masse

CS1 < CS2

Befesti guspunkte

Funktionsprinzip eines Beschleunigungssensors Bild 4
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Beschaltung des Sensors ADXL 213
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Messen von
T1x und T2x
mittels
Zahlschleifen

Stei::nd\
Flanke
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Zahler T1x um 1 erhohen

Fallende
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Zahler T2x um 1 erhohen
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Steigende

wnke nein
1a

Zahler T2x = T2x + Tlx

v

Bild 8



Messwert:
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40

Sinus
(gerundet.)
0,0066
0,0132
0,0197
0,0263
0,0329
0,0395
0,0461
0,0526
0,0592
0,0658
0,0724
0,0789
0,0855
0,0921
0,0987
0,1053
0,1118
0,1184
0,1250
0,1316
0,1382
0,1447
0,1513
0,1579
0,1645
0,1711
0,1776
0,1842
0,1908
0,1974
0,2039
0,2105
0,2171
0,2237
0,2303
0,2368
0,2434
0,2500
0,2566
0,2632
0,2697
0,2763
0,2829
0,2895
0,2961
0,3026
0,3092
0,3158
0,3224
0,3289

Winkel

0,4
0,8
1,1

15
19
23
2,6
3,0
3,4
3,8
4,2

45
4,9
53
57
6,0
6,4
6,8
7,2

7,6
79
8,3
8,7
9,1

9,5
9,8
10,2
10,6
11,0
11,4
11,8
12,2
12,5
12,9
13,3
13,7
14,1
14,5
14,9
15,3
15,6
16,0
16,4
16,8
17,2
17,6
18,0
18,4
18,8
19,2

Messwert

51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76
7
78
79
80
81
82
83
84
85
86
87
88
89
90
91
92
93
94
95
96
97
98
99
100

Sinus
(gerundet)
0,3355
0,3421
0,3487
0,3553
0,3618
0,3684
0,3750
0,3816
0,3882
0,3947
0,4013
0,4079
0,4145
0,4211
0,4276
0,4342
0,4408
0,4474
0,4539
0,4605
0,4671
0,4737
0,4803
0,4868
0,4934
0,5000
0,5066
0,5132
0,5197
0,5263
0,5329
0,5395
0,5461
0,5526
0,5592
0,5658
0,5724
0,5789
0,5855
0,5921
0,5987
0,6053
0,6118
0,6184
0,6250
0,6316
0,6382
0,6447
0,6513
0,6579

Winkel

19,6
20,0
20,4
20,8
21,2
21,6
22,0
22,4
22,8
23,2
23,7
241
24,5
249
253
25,7
26,2
26,6
27,0
27,4
27,8
28,3
28,7
291
29,6
30,0
30,4
30,9
31,3
31,8
32,2
32,6
331
33,5
34,0
34,5
34,9
354
35,8
36,3
36,8
37,2
37,7
38,2
38,7
39,2
39,7
40,1
40,6
411

Messwert  Sinus

101
102
103
104
105
106
107
108
109
110
111
112
113
114
115
116
117
118
119
120
121
122
123
124
125
126
127
128
129
130
131
132
133
134
135
136
137
138
139
140
141
142
143
144
145
146
147
148
149
150

(gerundet)
0,6645
0,6711
0,6776
0,6842
0,6908
0,6974
0,7039
0,7105
0,7171
0,7237
0,7303
0,7368
0,7434
0,7500
0,7566
0,7632
0,7697
0,7763
0,7829
0,7895
0,7961
0,8026
0,8092
0,8158
0,8224
0,8289
0,8355
0,8421
0,8487
0,8553
0,8618
0,8684
0,8750
0,8816
0,8882
0,8947
0,9013
0,9079
0,9145
0,9211
0,9276
0,9342
0,9408
0,9474
0,9539
0,9605
0,9671
0,9737
0,9803
0,9868

Zuordnungstabelle Messwert <-> Winkel

Winkel

41,6
421
42,7
43,2
43,7
44,2
447
45,3
45,8
46,4
46,9
47,5
48,0
48,6
49,2
49,7
50,3
50,9
51,5
52,1
52,8
53,4
54,0
54,7
55,3
56,0
56,7
57,4
58,1
58,8
59,5
60,3
61,0
61,8
62,6
63,5
64,3
65,2
66,1
67,1
68,1
69,1
70,2
7,3
72,5
73,8
75,3
76,8
78,6
80,7

Messwert  Sinus

151
152

(gerundet)
0,9934
1,0000

Winkel

83,4
90,0
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Messwert: Sinus

(gerundet.)
1 0,0066
2 0,0132
3 0,0197
4 0,0263
5 0,0329
6 0,0395
7 0,0461
8 0,0526
9 0,0592
10 0,0658
11 0,0724
12 0,0789
13 0,0855
14 0,0921
15 0,0987
16 0,1053
17 0,1118
18 0,1184
19 0,1250
20 0,1316
21 0,1382
22 0,1447
23 0,1513
24 0,1579
25 0,1645
26 0,1711
27 0,1776
28 0,1842
29 0,1908
30 0,1974
31 0,2039
32 0,2105
33 0,2171
34 0,2237
35 0,2303
36 0,2368
37 0,2434
38 0,2500
39 0,2566

40 0,2632

e 41 0.2697
42 02763
43 0.2829

4 0,2895
45 0,2961

“ 46 0,3026
e 47 0,3092

50 0,3289
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Winkel
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Messwert

51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76
77
78
79
80
81
82
83
84
85
86
87
88
89
90
91
92
93
94
95
96
97
98
99
100

Sinus
(gerundet)
0,3355
0,3421
0,3487
0,3553
0,3618
0,3684
0,3750
0,3816
0,3882
0,3947
0,4013
0,4079
0,4145
0,4211
0,4276
0,4342
0,4408
0,4474
0,4539
0,4605
0,4671
0,4737
0,4803
0,4868
0,4934
0,5000
0,5066
0,5132
0,5197
0,5263
0,5329
0,5395
0,5461
0,5526
0,5592
0,5658
0,5724
0,5789
0,5855
0,5921
0,5987
0,6053
0,6118
0,6184
0,6250
0,6316
0,6382
0,6447
0,6513
0,6579

Winkel

20
20
20
21
21
22
22
22
23
23
24
24
24
25
25
26
26
27
27
27
28
28
29
29
30
30
30
31
31
32
32
33
33
34
34
34
35
35
36
36
37
37
38
38
39
39
40
40
41
41

Messwert

101
102
103
104
105
106
107
108
109
110
11
112
113
114
115
116
117
118
119
120
121
122
123
124
125
126
127
128
129
130
131
132
133
134
135
136
137
138
139
140
141
142
143
144
145
146
147
148
149
150

Sinus
(gerundet)
0,6645
0,6711
0,6776
0,6842
0,6908
0,6974
0,7039
0,7105
0,7171
0,7237
0,7303
0,7368
0,7434
0,7500
0,7566
0,7632
0,7697
0,7763
0,7829
0,7895
0,7961
0,8026
0,8092
0,8158
0,8224
0,8289
0,8355
0,8421
0,8487
0,8553
0,8618
0,8684
0,8750
0,8816
0,8882
0,8947
0,9013
0,9079
0,9145
0,9211
0,9276
0,9342
0,9408
0,9474
0,9539
0,9605
0,9671
0,9737
0,9803
0,9868

Winkel

42
42
43
43
44
44
45
45
46
46
47
47
48
49
49
50
50
51
52
52
53
53
54
55
55
56
57
57
58
59
60
60
61
62
63
63
64
65
66
67
68
69
70
71
73
74
75
77
79
81

Zuordnungstabelle Messwert <-> Winkel (0.Nk)

Messwert

151
152

Sinus Winkel

(gerundet)
0,9934 83
1,0000 90
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Projekt  Datei  Ansicht

Project: Noname

Bearl:ueﬂen Suchen PazzCaompiler Enmpller Simulater. Prommer  Hilfsprogramme: Hilfe

_|_|J_|_|_|_|J_|

~ANeigungBAS | WUERFELLST | i |
‘] L R R R R R R R PR RS ;I
el REIGUNG. BAS
3 t Flash of Inspiration T
4 r
5] '{c) by Ing.Biro St.Lehmann, D-77756 Hausack, SLEiL-onrlirne.de
E I EE S EEE S EE SRS EES S EEES S EESFEEES S EESEEESS S EE S FEES S EEE S S EESEEEESSEJ
T rem Demoprogramm filp Neigqungs-/SBescheuniqungssensor ADXLZ13 und
8 rem Li-Anzeige sowie 16-Bit Arithmetik
9 e L
10 | rem Einrichten der Platine
11 | rem
12 rem LCD an PortB -» glatt durchschalten
13 ram Eusatzplatine iber Flachbandkakel an K2 anschlielent
14 rem Portd,7 mit Stift LS verbinden (Summer an Portd, 7)
15 | rem
16 rem Programm in PIC 16F628 laden und starvten
17 | rem
1% | te e ————————-—————
19 | rem demonstrates how to work with ccelerometer sensor ADLXELS
20 | rem LD and buzzer
21 | rem
22 rem the Ffollowing settings and connections must be done
23 | rem
24 rem put switches "LCD an FPORTE"™ 1 .. & to on
25 | rem gdditional pck with semsor with flat cabkle to K2
26 rem connect LS to Portd,7 (buzzer onrteo peort EA,7)
27 | rem
28 rem load compiled program inte "Flash OFf Inspiration I
29 | rem
30
|
32 SHCALDEF
33
34 "Watchdog off, all comparators off, MCLE- and 05CZ-Pin are used for io LI
3R
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