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1. EINFUHRUNG

Das EV-94 ist ein universell einsetzbares, mikroprozessorgesteuertes Anzeige, Uberwach-
ungs- und Regelgeréat.

Es bietet Anschlussméglichkeiten fiir vier Normsignale
(0-20mA, 4-20mA, 0-1Volt und 0-10 Volt), zwei Temperatur-
sensoren (KTY87-205 und Pt1000), Frequenzmessung

und Z&hlerfunktionen.

Zusétzlich stehen zwei Schaltausgéange zur Verfigung, die als 2-Punkt-Regler, 3-Punkt-Regler,
2-Punkt-Regler mit Min./Max.-Alarm, Min./Max.-Alarm gemeinsam oder Min./Max.-Alarm
getrennt konfiguriert werden kdnnen.

Weiter besitzt es standardmassig eine RS485- Schnittstelle, - e e, .
welche die Kommunikation mit einem bergeordneten ,-' '-' '-' '-'

Rechner erlaubt. ,-'. '-'. ,-'. ,-'.

Das EV-94 wird gepruft und komplett kalibriert geliefert. e | O s |
Taste 1/ Taste 2/ Taste 3

Das Gerét ist betriebsbereit. Es muss jedoch fir die jeweilige Anwendung individuell
konfiguriert werden!

Hierzu gehen Sie bitte wie folgt vor:

Zum Abnehmen der = « EV-94 komplett anschliessen (siehe Kapitel 2
Frontscheibe: \ 4 “Elektrischer Anschluss”).

‘\\'

2, O
T T

Schraubenzieher ansetzen

und vorsichtig drehen. * Rote Frontscheibe abnehmen (siehe Skizze).

Versorgungsspannung einschalten und warten
bis der Segmenttest beendet ist.

V+

TToeom & - EV-94 entsprechend Kapitel 3 “Eingang konfi-
Outputl gurieren” an benétigtes Eingangssignal

Qupuz anpassen.

Freq./Counter

+mA

-mA/V/KTY/PL « Ausgéange des EV-94 laut den Anweisungen in
TOIVIKTVIPL Kapitel 4 “Ausgang konfigurieren” einstellen.

Rote Frontabdeckung wieder aufschnappen.
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2. ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

Der Anschluss bzw. die Inbetriebnahme darf nur durch fachlich qualifizierte Personen erfolgen.
Bei fehlerhaftem Anschluss kann das EV-94 zerstort werden - kein Garantieanspruch!

2.1. Anschlussbelegung

| 1] Versorgungsspannung +Uv (9-28V DC) Ve

| 2| Versorgungsspannung -Uv / GND V-/Dig.GND Z

| 3| Schaltausgang 1 outputl

_4 | Schaltausgang 2 Output2

| 5| Frequenzeingang / Z&hlereingang Freq/Counter

| 6 | Eingang mA mA
. -mA/V/KTY /Pt

% Eingang GND To vk P

| 8 | Eingang 0-1V To.ov

| 9| Eingang 0-10V el g

110] A RS485-Schnittstelle B RS485

11

B RS485-Schnittstelle

2.1. Anschlussdaten

zwischen Betriebswerte Grenzwerte Anmerkungen
Anschluss min. max. min. max.
Versorgungsspannung lu.2 9V 28V ov 30V Gleichspannung
Schaltausgang 1 u. 2 3u.2,4u.2 30V ov 30V Gleichspannung
50 mA 50 mA
Eingang mA 5u.6 0OmA 20mA [ OmA 40mA
Eingang 0-1V 6u.7 oV 1v -05V | 5V
Eingang 0-10V 6u.8 oV oV -1V 30V
Frequenz- / Z&hlereingang 2u.5 <0.8V| >24V|-05V | 30V Strom muss auf
50 mA | 50mA begrenzt
werden

Bitte vergewissern Sie sich vor dem Anschluss, dass die zulassigen Spannungs- und
Stromwerte nicht Uberschritten werden.

2.3. Eingangssignal anschliessen
2.3.1.Anschluss eines 4-20mA Messumformers in 2-Leiter-Technik

1 |t |  Netzteil 1 |t Netzteil:

2 |— ] 928vDC 2 |——1 | 928VDC
+Uv 4-20 mA —|*Yv| 4-20 mA

6 -Uv| Transmitter 5 -Uv| Transmitter

7 — ..
L | ¥ |  Netzteil: I Ut_)erlastgefahr
- | fur Transmitter . beim Kurzschliessen

— des Transmitters

mit getrennter Transmitterversorgung ohne getrennte Transmitterversorgung
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2.3.2. Anschluss eines 0(4)-20mA Messumformers in 3-Leiter-Technik

1 | | Netzteil: 1 |t | Netzteil:
2 |/ ] 928VDC 2 |— | 9-28vDC
iy L [+uy]
| o] 0@4)-20 mA lSig| 0(4)-20 mA
1°'9]  Transmitter I—1{ Transmitter
6 -Uv 6 |/ -Uv
7 |— — o
L+ Netzteil:
[ | fur Transmitter
mit getrennter Transmitterversorgung ohne getrennte Transmitterversorgung
2.3.3. Anschluss eines 0 bis 1(10)V Messumformers in 3-Leiter-Technik
1 | — 4] Netzteil: 1 |[———<[+]| Netzteil:
2 |/ 1 9-28VDC 2 |— | ] 9-28VvDC
o L[+
: 0-1(10)V ] — 0-1(10)V
Si Transmitter E Transmitter
-Uv -Uv
7 — 7 —
Y L+ Netzteil: Y
8 |7 L ; 8 !
10V, — | fur Transmitter 10V,
9 [---- ——| | 9
mit getrennter Transmitterversorgung ohne getrennte Transmitterversorgung
2.3.4. Anschluss eines 0 bis 1(10)V Messumformers in 4-Leiter-Technik
1 |— I Netzteil: 1 | — I Netzteil:
2 |/ - 9-28 VDC 2 |— |- | 9-28 VDC

L HUv
SigH{  0-1(10)V

Sig  0-1(10)V

‘ Sui Transmitter T Sig-| Transmitter
7 = 7 |—+ L—_[ov]
8 L‘ + Netzteil: 8 %\/‘
g |10V! - |fur Transmitter 9 [----
mit getrennter Transmitterversorgung ohne getrennte Transmitterversorgung

2.3.5. Anschluss eines Pt1000 oder KTY87-205 Temperaturfihlers

1 + Netzteil: ; + Netzteil:
2 |— [ 928vDC — . 9-28 VDC

klar -
7 7
8 Pt1000 g |.rot 1 KTY87-205

Achtung: Polung beachten!

Pt1000- Temperaturfihler KTY87-205 Temperaturfuhler
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2.3.6. Anschluss eines Frequenzsignales

1 L * ] Netzteil: 1 | *| Netzteil:
2 |/ [| 928VvDC 2 | 928vDC
— E — [+Uv
- Frequenz- - Frequenz-
— Sig.
5 S'i geber 5 £ geber
IGND| L——|GND|
7 |— — =
Y| Netzteil:
L | - [fur Transmitter,
mit getrennter Frequenzgeberversorgung ohne getrennte Frequenzgeberversorgung
1 |— | | Netzteil:
2 - | 9-28VvDC
Ry oy
5 +——|Sig. | Messgeber
—— IGND|
Anschluss eines Gebers mit Transistor-Ausgang
(open collector)

2.3.7. Anschluss eines Zahlsignales

1 |— | * | Netzteil: % | Netzeil:
2 |— - | 9-28vDC 4] —| - | 9-28vDC
= i
Loy =
5 S Impuls- <Zr 5| —— T [w
9| geber o [T j Sig. Impuls-
L———IGND > geber
7 |71 — w 7] ¢— (GND
8 ‘lj Riickstelltaste 18] —
Ricksetzen manuell mit externem Taster % *
o~ 10k bei 9-18V
1 — |+ | Netzteil: z L 20K bei 18-28V
2 =] 9-28vDC 5 B
3 = <L
— [tUv w7
5 Sig. Impuls- 3
—— geber —
L—|GND| ||
7 — .
8 Ruickstelltaste EV-94 kaskadieren

Riicksetzen automatisch mit Ausgang 1,
zusatzlich manuell mit externem Taster
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2.4. Schaltausgange anschliessen

Die 2 Schaltausgange des EV-94 sind als “masse-
schaltende Transistorausgange” (open-collector)
ausgefuhrt. Das am Schaltausgang anliegende
Signal wird im aktiven Zustand (Schaltausgang ein)
gegen den Minus-Pol der Versorgungsspannung
(Anschluss 2) geschaltet.

+ Netzteil:
—| _ | 9-28 VDC
+ +
TE@ elais?]

Spannungsbegrenzung

. . durch Freilaufdioden
Bitte beachten: Besonders beim Schalten von (z.B. 1N4007)

HlW|IN |

n
induktiven Lasten (z.B. Relais, Spulen usw.) ist
darauf zu achten, dass die auftretenden Anschluss von Relais

Spannungsspitzen durch Schutzmassnahmen
+ Netzteil:
— | _ | 9-28 vDC

begrenzt werden.

Wird ein Ausgang als Alarmausgang konfiguriert,
ist dieser im Ruhezustand (kein Alarm vorhan-
den) “ein”. Bei vorhandener Alarmbedingung
“ 6ffnet” der Ausgangstransistor.

AWIN|F
-
&

Bitte beachten Sie, dass die maximal zulassige
Spannung von 30Volt sowie der maximale
Schaltstrom von 50 mA nicht (auch nicht kurzzeitig) Anschluss einer Piezohupe und
Uberschritten wird. Gluhlampe

Beim Schalten von grossen kapazitiven Lasten ist
es notwendig, den Einschaltstrom durch Vor- 77§| Netzteil:
schalten eines Widerstandes bzw. einer Strom- — " |- ] 9®8VDC
quelle auf die zulassige Stromstarke zu begrenzen.

Gleiches gilt fur Gluhlampen, da diese auf Grund L%] Halbleiter- (|
ihres niedrigen Kaltwiderstandes ebenfalls einen -] relais [T]
hohen Einschaltstrom haben.

AlWIN|F

Anschluss eines Halbleiter-Relais
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3. EINGANG KONFIGURIEREN

3.1. Eingangssignal auswahlen

* EV-94 in Betrieb nehmen und warten bis Segmenttest beendet ist

» Taste 3 driicken (z.B. mit kleinem Schraubenzieher)

In der Anzeige erscheint INP (“INPUT").

[

N’ <__4
» Mit Taste 1 oder Taste 2 (linke bzw. mittlere Taste) ' , ' '

Eingangssignal auswahlen.

a0 8

Taste 1/Taste 2/ Taste 3

Anzeige Eingangssignal weiter in Kapitel
b-28 0 bis 20mA 3.2
4 bis 20mA 3.2
0 bis 1 Volt 3.2
0- {8 0 bis 10 Volt 32
KTY87-205 3.3
P .’_ F.' ": Pt1000 - Temperatursensor 3.3
F r E q Frequenz 3.4
Aufwartszéhler 35
Abwirtszahler 35

» Mit Taste 3 gewahltes Eingangssignal bestéatigen. In der Anzeige steht wieder INP.

Abhangig vom gewahlten Eingangssignal mussen weitere Eingaben gemacht werden.

Folgen Sie den Anweisungen in

Kapitel 3.2.  wenn Sie

Kapitel 3.3.  wenn Sie

Kapitel 3.4. wenn Sie

Kapitel 3.5. wenn Sie
gewahlt haben.

0-20mA, 4-20mA, 0-1Volt oder 0-10Volt
KTY87 oder Pt1000

Frequenz

Aufwarts- oder Abwartszéhler
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3.2. Normsignale 0-20mA, 4-20 mA, 0-1Volt und 0-10Volt

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration des EV-94 fir Normsignale. Diese Anweisung setzt
voraus, dass Sie, entsprechend der Anweisung unter Kapitel 3.1., ein Eingangssignal von 0-
20 mA, 4-20mA, 0-1 Volt oder 0-10 Volt gewahlt haben. In der Anzeige muss INP stehen.

» Taste 3 drlicken, in der Anzeige erscheint dP ' '-’
(Dezimalpunkt). '-' '-

e Mit den Tasten 1 und 2 die gewlinschte -
Dezimalpunktposition auswahlen. | [ ] ]

Taste 1/Taste 2/ Taste 3

Anzeige Anzahl der Nachkommastellen Beispiel
EEEE :
: {2
i ‘2
; ‘e

« Mit Taste 3 Dezimalpunktposition bestéatigen. In der Anzeige steht wieder dP.

S
S
S

(= u Jf{L= wf{L=x]

» Taste 3 nochmals driicken, in der Anzeige erscheint das eingestellte Eingangssignal (0-20,
4-20, 0-01 oder 0-10), wobei die linke Ziffer blinkt

» Geben Sie nun mit den Tasten 1 und 2 den Anzeigewert ein, den das EV-94 bei einem Ein-
gangssignal von 0 mA, 4 mA bzw. 0 Volt anzeigen soll.

Rollfunktion : Die Tasten 1 und 2 sind bei der Eingabe von Werten mit einer “Roll-Funktion” ausgestattet.
Wird die Taste kurz gedriickt erhoht (Taste 1) bzw. erniedrigt (Taste 2) sich der Anzeigewert jeweils um 1
Digit. Wird die Taste langer gedriickt (> 1s) beginnt der Wert auf- bzw. abwérts zu z&ahlen, wobei die Ge-
schwindigkeit nach ca. 8s erhdht wird.

Anzeigewert mit Taste 3 bestéatigen. In der Anzeige steht wieder das Eingangssignal.

Durch nochmalige Betatigung von Taste 3 auf nachsten Parameter schalten. In der Anzeige
bleibt weiter das gewahlte Eingangssignal stehen, wobei nun die rechten 2 Ziffern blinken.

» Geben Sie nun mit den Tasten 1 und 2 den Anzeigewert ein, den das EV-94 bei einem Ein-
gangssignal von 20 mA, 1 Volt bzw. 10 Volt anzeigen soll.

« Eingestellten Wert mit Taste 3 bestatigen. In der Anzeige steht wieder das Eingangssignal.
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« Taste 3 erneut driicken. In der Anzeige erscheint LI (Limit). )
» Mit den Tasten 1 und 2 gewiinschte ' :
Messbereichsbegrenzung wéahlen. -
| i wei g =iy
Anzeige Messbereichsbegrenzung Anwendungsgebiet
0 Messbereichsgrenzen liegen Standardeinstellung
ca. 10% uber bzw. unter dem
eingestellten Normsignal.
1 Messbereich ist genau auf das wenn Signale ober- bzw. unterhalb des
gewahlte Normsignal begrenzt. Normsignalbereiches zu unsinnigen
Anzeigen fihren.
Beispiel: rel. Feuchte > 100%

Mit Taste 3 Auswahl bestétigen. In der Anzeige steht wieder LlI.

Taste 3 nochmals betatigen. In der Anzeige erscheint FILt (Filter).

Mit den Tasten 1 und 2 das gewtlinschte Eingangsfilter 0, 1 oder 2 wahlen.

Anzeige | Filterzustand Anzeigeverzégerung Anmerkung
0 aus
1 ein ca. 1.5 Sekunden Werden keine giiltigen Messwerte ge-

funden, wird der “Mittelwert” der letzten
Messung angezeigt.

2 ein ca. 1.5 Sekunden Werden keine gultigen Messwerte ge-
funden, wird die Fehlermeldung FE5
angezeigt.

Mit Taste 3 bestatigen, in der Anzeige steht wieder FILt.

Taste 3 nochmals betétigen. In der Anzeige erscheint nr (Nummer).

Mit den Tasten 1 und 2 geben Sie die Adressennummer

ein, unter der Sie das EV-94 im Datenverbund ansprechen '-' '.

wollen. Eine ausfiihrliche Beschreibung hierzu finden Sie

im Kapitel 5 “RS485-Schnittstelle”. | o [ ]

Falls Sie die RS485-Schnittstelle nicht benutzen, kdnnen Sie diesen und den folgenden
Punkt Gberspringen.

Bestatigen Sie die Eingabe mit Taste 3. In der Anzeige steht wieder nr.

Damit ist die Anpassung des EV-94 an Ihren Messumformer abgeschlossen. Sie mussen jetzt
noch die Ausgange des EV-94 konfigurieren.

Folgen Sie hierzu den Anweisungen in Kapitel 4.
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3.3. Temperaturfuhler KTY87-205 und Pt1000

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration des EV-94 fiir den direkten Anschluss eines
Temperaturfihlers vom Typ KTY87-205 oder Pt1000. Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie,
entsprechend der Anweisung unter Kapitel 3.1. das Eingangssignal KTY87 oder Pt1000
gewahlt haben. In der Anzeige muss INP stehen.

I Gl nl ¢

wr -
I £ £

Taste 1/ Taste 2/ Taste 3

Taste 3 driicken, in der Anzeige erscheint OFFS (Offset).

Mit Tasten 1 und 2 Offsetwert (Nullpunktverschiebung)
einstellen.

Den Offsetwert sollten Sie normalerweise auf 0.0 bzw. 0 stellen.

Der Offsetwert ermdglicht die Korrektur von Anzeigefehlern, bedingt durch sehr lange und dinne

Anschlussleitungen bzw. Sensortoleranzen. Der hier eingegebene Wert wird vom Messergebnis subtra-
hiert (Kennlinienverschiebung parallel zum Nullpunkt).

Eingestellten Offsetwert mit Taste 3 bestatigen.

N\
In der Anzeige steht wieder OFFS. :- : : :-
« Taste 3 nochmals betéatigen. — |
In der Anzeige erscheint FILt (Filter). O OO O3 J
* Mit den Tasten 1 und 2 das gewiinschte Eingangsfilter 0,1 oder 2 wahlen.
Anzeige | Filterzustand Anzeigeverzogerung Anmerkung
0 aus
1 ein ca. 1.5 Sekunden Werden keine giiltigen Messwerte ge-
funden, wird der “Mittelwert” der letzten
Messung angezeigt.
2 ein ca. 1.5 Sekunden Werden keine giiltigen Messwerte ge-
funden, wird die Fehlermeldung FE5
angezeigt.

Mit Taste 3 bestatigen, in der Anzeige steht wieder FILt.

Taste 3 nochmals betatigen. In der Anzeige erscheint
nr (Nummer). ,-' ,-

Mit den Tasten 1 und 2 geben Sie die Adressennummer CI I 3
ein, unter der Sie das EV-94 im Datenverbund ansprechen
wollen. Eine ausfuhrliche Beschreibung hierzu finden Sie im Kapitel 5 “RS485-Schnittstelle”.

J

Falls Sie die RS485-Schnittstelle nicht benutzen, kdnnen Sie diesen und den folgenden
Punkt Uberspringen.

Bestatigen Sie die Eingabe mit Taste 3. In der Anzeige steht wieder nr.

Damit ist die Anpassung des EV-94 an den Temperaturfiihler abgeschlossen. Sie missen jetzt
noch die Ausgange des EV-94 konfigurieren.

Folgen Sie hierzu den Anweisungen in Kapitel 4.
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3.4. Frequenzmessung

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration des EV-94 fir Frequenzmessung. Diese
Anweisung setzt voraus, dass Sie, entsprechend der Anweisung unter Kapitel 3.1. das
Eingangssignal “Frequenz” gewahlt haben. In der Anzeige muss INP stehen.

Taste 3 driicken, in der Anzeige erscheint dP

. \oy”
(Dezimalpunkt). '-’ :-‘
» Mit den Tasten 1 und 2 die gewUinschte -’
Dezimalpunktposition auswahlen. 2 O O

Taste 1/ Taste 2/ Taste 3

Mit Taste 3 Dezimalpunktposition bestéatigen.
In der Anzeige steht wieder dP.

Taste 3 driicken, in der Anzeige erscheint Fr.An, wobei Fr (Frequenz) blinkt.

Mit den Tasten 1 und 2 die héchste zu messende Frequenz eingeben.

Rollfunktion: Die Tasten 1 und 2 sind bei der Eingabe von Werten mit einer “Roll-Funktion” ausgestattet.
Wird die Taste kurz gedruckt erhoht (Taste 1) bzw. erniedrigt (Taste 2) sich der Anzeigewert jeweils um 1
Digit. Wird die Taste langer gedriickt (> 1s) beginnt der Wert auf- bzw. abwarts zu zéhlen, wobei die
Geschwindigkeit nach ca. 8s erhoht wird.

Eingabe mit Taste 3 bestétigen. In der Anzeige steht wieder Fr.An.

Taste 3 nochmals betétigen. In der Anzeige bleibt weiter

Fr.An sichtbar, wobei nun An (Anzeige) blinkt.
;oL
» Mit den Tasten 1 und 2 nun den Anzeigewert eingeben, °
den das EV-94 bei der vorher eingestellten héchsten | [ e ]

Frequenz anzeigen soll.

Anzeigewert mit Taste 3 bestéatigen. In der Anzeige erscheint wieder Fr.An.

Taste 3 erneut driicken. In der Anzeige erscheint
LI (Limit). ) )

Mit den Tasten 1 und 2 gewiinschte '- '
Messbereichsbegrenzung wahlen. = £ T
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Anzeige Messbereichsbegrenzung Anwendungsgebiet

0 Frequenzen bis 10kHz werden Standardeinstellung
gemessen!

1 Frequenzen uberhalb der einge- wenn Signale oberhalb der hchsten
stellten héchsten Frequenz fihren Frequenz zu unsinnigen Anzeigen
zu Fehlermeldung. fuhren.

Beispiel: rel. Feuchte > 100%

Mit Taste 3 Auswahl bestatigen. In der Anzeige —
steht wieder LI. '

'-
Taste 3 nochmals betétigen. In der Anzeige
erscheint FILt (Filter). J

1
o=
Ly

.

Mit den Tasten 1 und 2 das gewunschte Eingangsfilter 0, 1 oder 2 wéahlen.

Anzeige | Filterzustand Anzeigeverzdgerung Anmerkung
0 aus
1 ein ca. 1.5 Sekunden Werden keine giiltigen Messwerte ge-

funden, wird der “Mittelwert” der letzten
Messung angezeigt.

2 ein ca. 1.5 Sekunden Werden keine giiltigen Messwerte ge-
funden, wird die Fehlermeldung FE5
angezeigt.

« Mit Taste 3 bestatigen, in der Anzeige steht wieder FILt. )
» Taste 3 nochmals betétigen. In der Anzeige erscheint nr. '-' '-
« Mit den Tasten 1 und 2 geben Sie die Adressennummer ein, C0 OO O

unter der Sie das EV-94 im Datenverbund ansprechen
wollen. Eine ausfuhrliche Beschreibung hierzu finden Sie
im Kapitel 5 “RS485-Schnittstelle”.

Falls Sie die RS485-Schnittstelle nicht benutzen, kdnnen Sie diesen und den folgenden
Punkt Gberspringen.

Bestétigen Sie die Eingabe mit Taste 3. In der Anzeige steht wieder nr.

Damit ist die Anpassung des EV-94 an lhren Messumformer abgeschlossen. Sie missen
jetzt noch die Ausgénge des EV-94 konfigurieren.

Folgen Sie hierzu den Anweisungen in Kapitel 4.
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3.5. Auf-/Abwartszahler

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration des EV-94 fir Zahlerfunktion. Diese Anweisung
setzt voraus, dass Sie, entsprechend der Anweisung unter Kapitel 3.1, das Eingangssignal
Aufwartszéhler (Co.uP) oder Abwartszahler (Co.dn) gewahlt haben. In der Anzeige muss INP

stehen.
« Taste 3 driicken, in der Anzeige erscheint ‘ .-'
dP (Dezimalpunkt). '-' '-
N
» Mit den Tasten 1 und 2 die gewiinschte CI I I

Dezimalpunktposition auswahlen.
Taste 1/Taste 2/ Taste 3

Anzeige Anzahl der Nachkommastellen Beispiel

:

L {

(W (M FiHY W
o | 0o oo

AT aN LN

Mit Taste 3 Dezimalpunktposition bestatigen.
In der Anzeige steht wieder dP. A

- 1)

Lt
Mit den Tasten 1 und 2 den gewtinschten Vorteilerwert
(1 - 255) einstellen. O O 0 J

Rollfunktion: Die Tasten 1 und 2 sind bei der Eingabe von Werten mit einer “Roll-Funktion” ausgestattet.
Wird die Taste kurz gedruckt erhoht (Taste 1) bzw. erniedrigt (Taste 2) sich der Anzeigewert jeweils um 1
Digit. Wird die Taste langer gedrickt (> 1s) beginnt der Wert auf- bzw. abwarts zu zéhlen, wobei die
Geschwindigkeit nach ca. 8s erhoht wird.

N
A

Taste 3 driicken. In der Anzeige erscheint SCAL (Vorteiler).

L™

Die am Eingang des EV-94 ankommenden Pulse werden durch den Vorteilerwert geteilt, bevor sie zur
Auswertung an das EV-94 gelangen.

Das EV-94 kann max. 20 Pulse/s direkt verarbeiten. Durch die Eingabe eines entsprechenden
Vorteilerwertes kénnen Pulsfrequenzen bis zu 5100 Pulse/s (= 20 Pulse/s x 255) angezeigt werden.

Der Zahlbereich des EV-94 erstreckt sich von 0 bis 32767 Impulsen. Durch den Vorteiler lasst sich der
Bereich auf bis zu 8355585 Pulse (32767 x 255) erweitern.

Der Vorteilerwert ermdglicht sehr leicht die Grobskalierung des EV-94.

Beispiel: Ein Durchflussgeber liefert 120 Pulse pro Liter. Durch Eingabe eines Vorteilerwertes von 120
gelangt ein Puls pro Liter zur Weiterverarbeitung an das EV-94 .

Wenn moglich, sollten Sie einen Vorteilerwert grosser 1 einstellen. Hierdurch wird das EV-94
gegenlber hochfrequenten Storsignalen unempfindlicher.

* Vorteilerwert mit Taste 3 bestatigen. In der Anzeige steht wieder SCAL.
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Taste 3 driicken, in der Anzeige erscheint "Co.An", —
wobei Co (Counter) blinkt. ' — '-

I

L
|

)

<
4

Mit den Tasten 1 und 2

die Anzahl der Pulse, die maximal gez&hlt werden
sollen (bei Aufwartszahler), einstellen.

die Pulszahl, von der abwarts gezahlt werden soll (bei Abwartszahler), einstellen.

a
O
a

Fir eine bendtigte Pulszahl von 10000 bis 32767 ist ein Wert von 9999 einzustellen.

Bitte beachten: Hier ist die Anzahl der Pulse einzustellen, die nach dem Vorteiler an das EV-
94 gelangen. Um die Gesamtpulszahl zu erhalten, ist dieser Wert mit der Vorteilereinstellung
zu multiplizieren.

Eingabe mit Taste 3 bestatigen. In der Anzeige steht
wieder Co.An.

| Pl
Taste 3 nochmals betétigen. In der Anzeige bleibt L L" ' ' ' .

weiter Co.An sichtbar, wobei nun An (Anzeige) blinkt. O OO O

.

Mit den Tasten 1 und 2 nun den Anzeigewert eingeben, den das EV-94 bei der vorher einge-
stellten Impulszahl anzeigen soll.

Anzeigewert mit Taste 3 bestéatigen. In der Anzeige erscheint wieder Co.An.

» Taste 3 erneut driicken. In der Anzeige erscheint )
LI (Limit). . .
* Mit den Tasten 1 und 2 gewiinschte Messbereichs- '- ,
begrenzung wahlen. = & B )
Anzeige Messbereichsbegrenzung Anwendungsgebiet
0 Frequenzen bis 10kHz werden Standardeinstellung
gemessen!
1 Frequenzen Uberhalb der einge- wenn Signale oberhalb der héchsten
stellten hochsten Frequenz fiihren Frequenz zu unsinnigen Anzeigen
zu Fehlermeldung. fuhren.
Beispiel: rel. Feuchte > 100%

« Mit Taste 3 Auswahl bestatigen. In der Anzeige steht wieder LI.
Damit ist die Anpassung des Zahlereinganges abgeschlossen.

Sie missen jetzt noch die Ausgénge des EV-94 konfigurieren. Folgen Sie hierzu den
Anweisungen in Kapitel 4.
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4. AUSGANGE KONFIGURIEREN

Die Konfiguration der Schaltausgénge des EV-94 darf erst nach der Konfiguration des
Einganges (siehe Kapitel 3.) erfolgen.

4.1. Ausgangsfunktionen einstellen

» EV-94 in Betrieb nehmen und warten bis Segmenttest
beendet ist.

-

» Taste 3 so oft druicken, bis outP (Output) in der Anzeige
erscheint.

.-
o F
I £ 3

Taste 1/ Taste 2/ Taste 3

» Mit den Tasten 1 und 2 gewiinschte Ausgangsfunktion

wahlen.
Anzeige Beschreibung Funktion Funktion
Ausgang 1 Ausgang 2
keine Funkton | - | -
EV-94 ist nur Anzeige
E' _ P ": 2-Punkt-Regler digitaler | -
. 2-Punkt-Regler
H ) F P Min./Max-Alarm Min.-und | -
L. ! gemeinsam Max.-Alarm
3 - P ": 3-Punkt-Regler digitaler digitaler
0 2-Punkt-Regler 2-Punkt-Regler
2-Punkt-Regler mit Min.- und digitaler
. L Min./Max.-Alarm Max.-Alarm 2-Punkt-Regler
Min./Max.-Alarm Max.-Alarm Min.-Alarm
L. getrennt

* Gewahlte Ausgangsfunktion mit Taste 3 bestatigen. In der Anzeige erscheint wieder outP.

Abhéngig vom gewahlten Ausgangssignal miissen Sie nun noch die verschiedenen Ein-/Aus-
schaltpunkte bzw. Min.-/Max.-Alarmgrenzen eingeben. Folgen sie den Anweisungen in

Kapitel 4.2. wenn Sie 2-Punkt-Regler

Kapitel 4.3. wenn Sie Min.-/Max.-Alarm gemeinsam
Kapitel 4.2. wenn Sie 3-Punkt-Regler

Kapitel 4.4. wenn Sie 2-Punkt-Regler mit Min.-/Max.-Alarm
Kapitel 4.3. wenn Sie Min.-/Max.-Alarm getrennt

gewahlt haben.

Wenn Sie “keine Funktion” gewahlt haben, ist die Konfiguration des EV-94 hiermit abge-
schlossen. Driicken Sie die Taste 3 um zur Anzeige des Messwertes umzuschalten.
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4.2. 2-Punkt-Regler, 3-Punkt-Regler

Dieses Kapitel beschreibt die Einstellung der Schaltpunkte bei der Verwendung des EV-94 als
digitalen 2-Punkt- oder 3-Punkt-Regler. Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, wie in Kapitel
4.1. beschrieben, als Ausgangsverhalten “2-Punkt-Regler” oder “3-Punkt-Regler” gewahit
haben. In der Anzeige muss outP stehen.

+ Taste 3 driicken. In der Anzeige erscheint l.on ' — | —
(Einschaltpunkt von Ausgang 1). '. ,-' , '

» Mit den Tasten 1 und 2 den Wert einstellen, [ R =i ==
bei dem der Ausgang 1 einschalten soll. Taste 1/Taste 2/ Taste 3

Rollfunktion: Die Tasten 1 und 2 sind bei der Eingabe von Werten mit einer “Roll-Funktion” ausgestattet.
Wird die Taste kurz gedruckt erhoht (Taste 1) bzw. erniedrigt (Taste 2) sich der Anzeigewert jeweils um 1
Digit. Wird die Taste langer gedrickt (> 1s) beginnt der Wert auf- bzw. abwarts zu z&éhlen, wobei die
Geschwindigkeit nach ca. 8s erhoht wird.

Eingestellten Schaltpunkt mit Taste 3 bestatigen. In der Anzeige steht wieder l.on.

Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige erscheint
I.0FF (Ausschaltpunkt Ausgang 1). ‘

(.

.-

Mit den Tasten 1 und 2 den Wert einstellen, bei dem
der Ausgang 1 ausschalten soll.

oo
0

O

Wert mit Taste 3 bestatigen. In der Anzeige steht
wieder |.oFF.

Wenn Sie als Ausgangsverhalten “2-Punkt-Regler” gewahlt haben, ist damit die Konfiguration
des EV-94 abgeschlossen. Driicken Sie nochmals die Taste 3 um zur Anzeige des Messwertes
umzuschalten.

Wenn Sie “ 3-Punkt-Regler” gewahlt haben, fahren Sie bitte wie folgt fort:

» Taste 3 drucken. In der Anzeige erscheint 2.on —
(Einschaltpunkt von Ausgang 2).

* Mit den Tasten 1 und 2 den Einschaltpunkt von

Ausgang 2 einstellen. L | e e J
» Mit Taste 3 bestéatigen. In der Anzeige steht wieder 2.on.
» Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige erscheint ( A
- N\ N\
2.0FF (Ausschaltpunkt von Ausgang 2). ‘ . '
» Mit den Tasten 1 und 2 den Ausschaltpunkt einstellen. - ¢ ‘am
« Ausschaltpunkt mit Taste 3 quittieren. In der Anzeige - -

steht wieder 2.0FF.

Damit ist die Konfiguration des EV-94 abgeschlossen. Driicken Sie die Taste 3 um zur Anzeige
des Messwertes umzuschalten.
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4.3. Min.-/Max.-Alarm

Dieses Kapitel beschreibt die Einstellung der Schaltpunkte bei der Verwendung des EV-94 zur
Min.-/Max.wert-Uberwachung. Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, wie in Kapitel 4.1.
beschrieben, als Ausgangsverhalten “Min.-/Max.-Alarm gemeinsam” oder “Min.-/Max.-Alarm
getrennt” gewahlt haben. In der Anzeige muss outP stehen.

« Taste 3 drucken. In der Anzeige erscheint
AL.HI (Max.-Alarmgrenze).

(]

o=
-

<)

)
)
=i

Taste 1/ Taste 2/ Taste 3

-,

* Mit den Tasten 1 und 2 die
Max.-Alarmgrenze einstellen.

a

Rollfunktion: Die Tasten 1 und 2 sind bei der Eingabe von Werten mit einer “Roll-Funktion” ausgestattet.
Wird die Taste kurz gedriickt erhoht (Taste 1) bzw. erniedrigt (Taste 2) sich der Anzeigewert jeweils um 1
Digit. Wird die Taste langer gedriickt (> 1s) beginnt der Wert auf- bzw. abwérts zu z&hlen, wobei die
Geschwindigkeit nach ca. 8s erhoht wird.

« Eingestellte Alarmgrenze mit Taste 3 bestétigen. In der Anzeige steht wieder AL.HI.

» Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige erscheint ( - )
AL.Lo (Min.-Alarmgrenze). ' ' ' '

» Mit den Tasten 1 und 2 die Min.-Alarmgrenze Ol c— Jv—
einstellen. L O O O

Mit Taste 3 bestatigen. In der Anzeige steht wieder AL.Lo.

« Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige ( - -, |
erscheint dELA (Alarmverzdgerung). -‘ .- ' '-‘
» Mit Tasten 1 und 2 Alarmverzdgerung einstellen. '-' '- L ' '
[ | i Y

Der angezeigte Wert entspricht der Alarmverzégerung in Minuten.

Eingestellte Verzégerung mit Taste 3 quittieren. In der Anzeige steht wieder dELA.

Damit ist die Konfiguration des EV-94 abgeschlossen. Dricken Sie die Taste 3 um zur Anzeige
des Messwertes umzuschalten.
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4.4. 2-Punkt-Regler mit Min.-/Max.-Alarm

Dieses Kapitel beschreibt die Einstellung der Schaltpunkte bei der Verwendung des EV-94 als
digitalen 2-Punkt-Regler mit Min.-/Max.-Alarm. Diese Anweisung setzt voraus, dass Sie, wie in
Kapitel 4.1. beschrieben, als Ausgangsverhalten “2-Punkt-Regler mit Min.-/Max.-Alarm”
gewahlt haben. In der Anzeige muss outP stehen.

:'--
L.t
===

Taste 1/Taste 2/ Taste 3

» Taste 3 drucken. In der Anzeige erscheint
2.on (Einschaltpunkt von Ausgang 2).

» Mit den Tasten 1 und 2 den Einschaltpunkt
von Ausgang 2 einstellen.

Rollfunktion: Die Tasten 1 und 2 sind bei der Eingabe von Werten mit einer “Roll-Funktion” ausgestattet.
Wird die Taste kurz gedriickt erhoht (Taste 1) bzw. erniedrigt (Taste 2) sich der Anzeigewert jeweils um 1
Digit. Wird die Taste langer gedriickt (> 1s) beginnt der Wert auf- bzw. abwérts zu z&hlen, wobei die
Geschwindigkeit nach ca. 8s erhoht wird.

Einschaltpunkt mit Taste 3 bestétigen. In der Anzeige steht wieder 2.on.

« Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige erscheint -— ,- '-
2.0FF (Ausschaltpunkt von Ausgang 2). ‘-’ '- - -
-l ¢ -. ' '
* Mit den Tasten 1 und 2 den Ausschaltpunkt einstellen. CI I I
» Ausschaltpunkt mit Taste 3 quittieren. In der Anzeige steht wieder 2.0FF.
( A

Taste 3 driicken. In der Anzeige erscheint
AL.HI (Max.-Alarmgrenze).

Mit den Tasten 1 und 2 die Max.-Alarmgrenze
einstellen.

Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige erscheint
AL.Lo (Min.-Alarmgrenze).

Mit den Tasten 1 und 2 die Min.-Alarmgrenze einstellen.

.

Mit Taste 3 bestatigen. In der Anzeige steht wieder AL.Lo.

Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige erscheint
dELA (Alarmverzogerung).

Mit Tasten 1 und 2 Alarmverzdgerung einstellen.

Der angezeigte Wert entspricht der Alarmverzdgerung in Minuten.

L

[
’

C

b L
L.t
==

- ey

O

Eingestellte Alarmgrenze mit Taste 3 bestatigen. In der Anzeige steht wieder AL.HI.

-

U

-,
<

ne-
pr=

oo

L

U
-,

o
1l

-

)
G |
(=i

-y
L

O

Eingestellte Verzégerung mit Taste 3 quittieren. In der Anzeige steht wieder dELA.

Damit ist die Konfiguration des EV-94 abgeschlossen. Driicken Sie die Taste 3 um zur Anzeige

des Messwertes umzuschalten.
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5. RS485-SCHNITTSTELLE

Die serielle Schnittstelle des EV-94 ermdglicht die Kommunikation des Gerates mit einem
tibergeordneten Rechner. Die Datenabfrage und Ubertragung erfolgt im Master/Slave-Betrieb,
d.h. das EV-94 sendet nur Daten auf Anforderung. Jedem EV-94 kann eine eigene
Gerateadresse zugeordnet werden. Es sind die Adressen 0 bis 15 implementiert. Das EV-94
antwortet nur auf die Anforderung vom Host, wenn die im Anforderungsstring enthaltene
Geratenummer seiner eingestellten entspricht (Antwort des EV-94 erfolgt 30 ms bis 60 ms nach
Ende der Anforderung). Hierdurch und durch den Betrieb der Schnittstelle im “half-duplex-
Mode” kénnen bis zu 16 Geréate Uber eine 2-Draht-Leitung angesprochen werden.

5.1. Schnittstellenausfiihrung

Ausfihrung: RS485

Ubertragungsmode: half-duplex

Anschluss: 2-polige Schraub-/Steckverbindung
Anschlusskabel: 2-polig, verdrillt

5.2. Ubertragungsformat

2400 Baud kein Paritybit
1 Startbit 1 Stopbit
7 Datenbits

Die gesamte Kommunikation erfolgt mit druckbaren ASCII-Zeichen.
5.3. Ubertragungsprotokoll

Daten von EV-94 anfordern:
Anforderungsstring an EV-94

| ! ‘Nr.‘ Nr.‘ Fl‘ FZ‘ /|

Byte 1 2 3 4 5 6
Antwort von EV-94

| #‘Fl‘ FZ‘ $‘D1‘ DZ‘ D3‘D4‘ /|

Byte 1 2 3 4 5 6 7 8 9

Daten an EV-94 senden:
Sendestring an EV-94

| ! ‘ Nr.‘ Nr.‘ #‘ Fl‘ FZ‘ $ ‘ Dl‘ DZ‘ D3‘ D4‘ / |

Byte 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

Antwort von EV-94

. wenn Daten erfolgreich (ibernommen wurden

Bytet® 1 2 3
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5.4. Erklarung der verwendeten Zeichen

I

Nr.:

F1, F2:

D1..D4:

ASCII-Code: 21H

Dieses Zeichen unterbricht eine eventuell bestehende Verbindung, setzt alle angeschlossenen
EV-94 auf den Ausgangszustand und veranlasst sie damit zu Uberpriifen, ob die nachsten zwei
Zeichen ihrer eigenen Geratenummer entsprechen.

Zulassiger Bereich "0" bis "9" und "A" bis "F"

(entsprechend ASCII-Code 30H bis 39H und 41H bis 46H).

Geratenummer, wird zur Sicherheit zweimal gesendet.

Nur wenn die Geratenummer mit der im EV-94 eingestellten identisch ist, werden die nachfol-
genden Daten vom jeweiligen EV-94 bearbeitet. Andernfalls wird der folgende Datenstrom
lediglich dahingehend Uberprift, ob durch ein weiteres "I"-Zeichen der Aufbau einer neuen
Datenverbindung angezeigt wird.

Zulassiger Bereich siehe Tabelle 1
Funktionscodes, spezifizieren den zu bearbeitenden Parameter bzw. Wert. Die Zuordnung
entnehmen Sie bitte der Tabelle 1 in Kapitel 5.5. “Funktionscode”.

ASCII-Code: 2FH

Kennzeichnet das Ende der Ubertragung.

Jede Dateniibertragung vom Host zum EV-94, oder vom EV-94 zum Host wird mit “/" abge-
schlossen.

ASCII-Code: 23H

Zeigt den Beginn der Ubertragung von Daten an.

“#” wird vom EV-94 vor jeder Ubermittlung von Daten an den Host ausgegeben. Sendet der
Host nach der Ausgabe der Geratenummer das Zeichen “#”, so wird dem EV-94 hiermit ange-
zeigt, dass es sich um eine Ubermittlung von Daten vom Host an das EV-94 (Programmierung
des EV-94) handelt.

ASCII-Code: 24H
Signalisiert, dass die nachfolgenden Daten im Hexadezimalcode folgen.

Zuléssiger Bereich “0".."9” und “A”.."F"

(entsprechend ASCII-Code 30H bis 39H und 41H bis 46H)

Daten werden in hexadezimaler Schreibweise dargestellt. Naheres hierzu siehe Kapitel 5.6.
“Datenformate”.

ASCII-Code: 61H
Wird vom EV-94 nach erfolgreicher Ubernahme von Daten in den Speicher als Quittierung
gesendet.
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5.5. Funktionscode

Die zwei, im Ubertragungsprotokoll mit F1 und F2 bezeichneten Bytes spezifizieren den Wert
(Parameter), der gelesen bzw. neu programmiert werden soll.

Tabelle 1 zeigt die Zuordnung von Funktionscode und Wert (Parameter), sowie das jeweils gultige
Datenformat.

Bitte stellen Sie sicher, dass nur die in Tabelle 1 angegebenen Funktionscodes mit den
zulassigen Daten an das EV-94 gesendet werden. Andernfalls kdénnen interne
Einstellungen des Gerétes verandert werden.

Parameter bzw. Wert ASCII-Zeichen ASCII-Code Daten-
format
F1 F2 F1 F2
Anzeigewert 0 0 30H 30H 1
Systemzustand 0 3 30H 33H 2
Eingangssignal 0 4 30H 34H 3
Dezimalpunktposition 0 5 30H 35H 4
Vorteiler fur Zahlerfunktion 0 6 30H 36H 5
Anzeigewert bei 0mA, 4mA bzw. 0V 0 7 30H 37H 1
Hochste, zu messende Frequenz 11
Maximale Pulszahl 11
Anzeigewert bei 20mA, 1V bzw. 10V
Anzeigewert bei héchster Frequenz 0 8 30H 38H 1
Anzeigewert bei maximaler Pulszahl
Messbereichsbegrenzung 0 9 30H 39H 6
Filter 0 A 30H 41H 7
Gerateadresse 0 B 30H 42H 8
Ausgangsausfiihrung 0 C 30H 43H 9
Einschatpunkt, Schaltausgang 1 0 D 30H 44H 1
Ausschaltpunkt, Schaltausgang 1 0 E 30H 45H 1
Einschaltpunkt, Schaltausgang 2 0 F 30H 46H 1
Ausschaltpunkt, Schaltausgang 2 1 0 31H 30H 1
Max.-Alarmgrenze 1 1 31H 31H 1
Min.-Alarmgrenze 1 2 31H 32H 1
Alarmverzdgerung 1 3 31H 33H 10
Tabelle 1
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5.6. Datenformat

Allgemein: Die vier im Ubertragungsprotokoll mit D1 bis D4 bezeichneten Bytes geben den
Wert des mit F1 u. F2 spezifizierten Parameters wieder.

Die Darstellung des Wertes erfolgt in hexadezimaler Schreibweise mit druckbaren ASCII-
Zeichen.

Alle Werte werden im EV-94 als 16-bit Worter behandelt, womit ein Wertebereich von -32768
bis + 32767 entsprechend 8000H bis 7FFFH darstellbar ist.

Diese 16 Bit werden wie folgt in die 4 Datenbytes gepackt:

D1 entspricht Bit 15 bis 12
D2 entspricht Bit 11 bis 8
D3 entspricht Bit 7 bis 4
D4 entspricht Bit 3 bis 0
Beispiele:
Wert ASCII-Zeichen ASCII-Code
dezimal hex D1 D2 D3 D4 D1 D2 D3 D4
0 0000H 0 0 0 0 30H 30H 30H 30H
-1 FFFFH F F F F 46H 46H 46H 46H
-1999 F831H F 8 3 1 46H | 38H | 33H 31H
+9999 270FH 2 7 0 F 32H 37H 30H 46H
-100 FFOCH F F 9 C 46H 46H 39H 43H
+100 0064H 0 0 6 4 30H | 30H | 36H 34H

Datenformat 1:

Das Datenformat 1 entspricht dem allgemeinen Datenformat. Lediglich der Wertebereich ist
auf den Anzeigebereich -1999 bis +9999 Digit entsprechend F831H bis 270FH begrenzt.
Eine Beriicksichtigung des Dezimalpunktes erfolgt nicht. Die Dezimalpunktposition kann
getrennt abgefragt werden.

Datenformat 2:
Dieses Format wird zur Abfrage und zum Ricksetzen des Systemzustandes benutzt. Die
Datenbytes D1 bis D4 enthalten die Informationen Uber Alarm- und Fehlerzustand des EV-94.

Es gilt folgende Zuordnung:
Datenbyte D1: Bit0=1: Fehler FE5 vorhanden
Bit2=1: Fehler FE7 vorhanden
Bit3=1: Fehler FE8 vorhanden
Datenbyte D2: Bit0=1: Fehler FE1 vorhanden
Bit1=1: Fehler FE2 vorhanden
Datenbyte D4: Bit0O=1: Max.-Alarm
Bitl=1: Min.-Alarm
Bit3=1: Alarm
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Datenformat 3:
Diese Format wird bei der Abfrage und Programmierung des Eingangssignales verwendet.
Es gilt folgende Zuordnung:

o

Stromeingang 0 - 20mA

Stromeingang 4 - 20mA

Spannungseingang 0 - 1 Volt

Spannungseingang 0 - 10 Volt

: Widerstandseingang KTY87-205

: Widerstandseingang Pt1000

Frequenzeingang

Aufwértszahler

Abwartszahler

Digitalanzeige: Mode 1 (nur Uber serielle Schnittstelle aktivierbar)
Digitalanzeige: Mode 2 (nur Uber serielle Schnittstelle aktivierbar)

© 0O ~NOoO U~ WNPRE

=
o

Datenformat 4:
Dieses Format wird bei der Abfrage bzw. Programmierung der Dezimalpunktposition benutzt.
Es gilt folgende Zuordnung:

0 : kein Dezimalpunkt

1 : Dezimalpunkt nach 10er-Stelle
2 : Dezimalpunkt nach 100er-Stelle
3 : Dezimalpunkt nach 1000er-Stelle

Datenformat 5:

Dieses Format wird bei der Abfrage und Programmierung des Vorteilers fur die Z&hlerfunktion
verwendet. Der Vorteiler kann auf 1 bis 255 gesetzt werden.

Das Datenformat 5 entspricht dem allgemeinen Datenformat. Lediglich der Wertebereich ist
auf den zulassigen Vorteilerwert 1 bis 255, entsprechend 0001H bis 00FFH begrenzt.

Datenformat 6:
Das Datenformat 6 wird zur Programmierung der Messbereichsbegrenzung verwendet.
Es gilt folgende Zuordnung:

0 : erweiterte Messbereichsgrenzen (LI = 0)
1 : enge Messbereichsgrenzen (LI = 1)

Datenformat 7:
Das Datenformat 7 wird zur Abfrage und Programmierung des Filters verwendet.
Es gilt folgende Zuordnung:

0 : Filter aus (FILt = 0)
1 : Filter ein mit “Mittelwertbildung” (FILt = 1)
2 : Filter ein mit aktiver FE7-Meldung (FILt = 2
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Datenformat 8:

Dieses Format wird bei der Programmierung der Gerateadresse verwendet. Zuldssige
Geréateadressen sind 0 bis 15.

Das Datenformat 8 entspricht dem allgemeinen Datenformat. Lediglich der Wertebereich ist
auf die zuléssigen Gerateadressen 0 bis 15, entsprechend 0000H bis 000FH begrenzt.

Datenformat 9:

Das Datenformat 9 findet bei der Abfrage und Programmierung der Ausgangsausfiihrung
Anwendung.

Es gilt folgende Zuordnung:

0 : kein Ausgang aktiviert, EV-94 ist nur Anzeige.
2-Punkt-Regler

Min.-/Max.-Alarm gemeinsam

3-Punkt-Regler

2-Punkt-Regler mit Alarm

Min.-/Max.-Alarm getrennt

a b~ wWDN PP

Datenformat 10:

Dieses Format wird bei der Abfrage bzw. Programmierung der Alarmverzégerung benutzt. Die
Verzogerungszeit ist im Bereich 0 - 99 Minuten programmierbar.

Das Datenformat 10 entspricht dem allgemeinen Datenformat. Lediglich der Wertebereich ist
auf die zuléssige Verzogerungszeit O bis 99 Minuten entsprechend 0000H bis 0063H begrenzt.

Datenformat 11:
Identisch mit allgemeinem Datenformat.

5.7. Verfugbarkeit

Die RS485-Schnittstelle des EV-94 kann nicht verwendet werden, wenn das EV-94 als
Auf- oder Abwartszahler konfiguriert wird.

In Verbindung mit der Frequenzmessung ist folgende Einschréankung zu beachten:

Jegliche Art der Datenaktivitdt am RS485-Eingang des EV-94 unterbricht die Frequenz-
messung. In der Anzeige bleibt der zuletzt gemessene Wert stehen. Wird die Datenaktivitat
Uber einen langeren Zeitraum aufrechterhalten, signalisiert das EV-94 durch die Anzeige des
Fehlercodes FES8, dass die Frequenzmessung gestort ist.

Um den gleichzeitigen Betrieb von Frequenzmessung und Datenkommunikation zu gewahrlei-
sten, muss zwischen zwei Datenanforderungen/-ubertragungen eine Pause von mindestens
2s eingefligt werden.
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6. FEHLERCODES

Erkennt das EV-94 unzuldssige Betriebszustande, wird ein entsprechender Fehlercode angezeigt.
Folgende Fehlercodes sind definiert:

FE1:

FE2:

FE3:

FE4:

Messbereich tGberschritten
Diese Fehlermeldung signalisiert, dass der Messbereich des EV-94 uberschritten wird.

Mdogliche Fehlerursache: Eingangssignal zu gross
Fihlerbruch (bei KTY87-205 u. Pt1000)
Fuhlerschluss (bei 0(4)-20mA)
Zahlertberlauf

Abhilfe: Die Fehlermeldung wird zuriickgesetzt, sobald das Ein-
gangssignal wieder innerhalb der zugelassenen Grenzen
liegt. Sensor, Messumformer bzw. Frequenzgeber tber-
prifen. Zahler riicksetzen.

Messbereich unterschritten
Diese Fehlermeldung signalisiert, dass der Messbereich des A/D-Wandlers unter-
schritten wird.

Mdogliche Fehlerursache: Eingangssignal negativ
Strom kleiner 4mA
Fuhlerschluss (bei KTY87-205 u. Pt1000)
Fihlerbruch (bei 4-20mA)
Zahlerunterlauf

Abhilfe: Die Fehlermeldung wird zuriickgesetzt, sobald das
Eingangssignal wieder innerhalb der zugelassenen
Grenzen liegt. Sensor, Messumformer bzw. Frequenz-
geber Gberpriifen. Zahler ricksetzen.

Anzeigebereich Uberschritten
Diese Fehlermeldung signalisiert, dass der zuléssige Anzeigebereich des EV-94 Uber-
schritten wird.

Mégliche Fehlerursache: siehe FE1
Abhilfe: siehe FE1
Anzeigebereich unterschritten

Diese Fehlermeldung signalisiert, dass der zulassige Anzeigebereich des EV-94 unter-
schritten wird.

Méogliche Fehlerursache: siehe FE2

Abhilfe: siehe FE2
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FES:

FE7:

FES:

Messsignal gestort
Diese Fehlermeldung signalisiert, dass das am Eingang des EV-94 anliegende Mess-
signal nicht stabil ist.

Mdogliche Fehlerursache: starke EMV-Stérungen
defekter Messumfommer

Abhilfe: Die Fehlermeldung verschwindet, sobald das EV-94 wie-
der stabile Messwerte erkennt. Verdrahtung und Sensor
bzw. Messumformer uUberprifen. Bei stérbehafteter
Umgebung geschirmte Leitungen verwenden.

Systemfehler

Das EV-94 hat eine integrierte Eigendiagnosefunktion, die standig wesentliche Teile
des Gerates kontrolliert. Erkennt die Diagnosefunktion einen Defekt, wird die
Fehlermeldung FE7 angezeigt.

Mdégliche Ursache: zulassige Betriebstemperatur tberschritten
zulassige Betriebstemperatur unterschritten
EV-94 defekt

Abhilfe: Betriebstemperatur einhalten
EV-94 austauschen.

Frequenzmessung unterbrochen
Diese Fehlermeldung signalisiert, dass die Frequenzmessung nicht durchgefihrt wer-
den kann.

Méogliche Ursache: Andauernde Datenkommunikation lber die RS485-
Schnittstelle

Abhilfe: Pause zwischen zwei Datenanfragen-/Ubermittlungen auf
mindestens 2s erhohen.
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7. TECHNISCHE DATEN

Sensoreingange:

Uber 3 Tasten unter der abnehmbaren
Frontscheibe oder Uber die serienméassige
RS485-Schnittstelle wahlbar.
Normsignale:

4-20mA; Ri =50 Ohm
0-20mA; Ri =50 Ohm
0-1V; Ri = 30 kOhm
0-10V; Ri = 300 kOhm

Widerstandseingang:
Fir Temperaturmessung (2-Leiter).
Es sind 2 Sensorkennlinien implementiert:

KTY87-205, -40 bis 100°C, Auflésung: 0,1°C

Pt1000, -50 bis 600°C, Auflésung: 1°C
Digitaler Nullpunktabgleich tUber Tasten oder
Schnittstelle durchfihrbar.

Hinweis: Uber Normsignaleingang ist jeder
beliebige Temperatursensor mit Messumfor-
mer anschliessbar (Pt100, NiCr-Ni,

PtRh-Pt, usw.)

Frequenzeingang:

Messfrequenz: 0 bis 9999Hz,

1 Hz Auflésung

“LOW" < 0.8 Volt

“HIGH” > 2.4 Volt

Zul. Spannung: 0 bis 28V

Anwendung z.B. fur: Frequenzmessung,
Stromungsmessung, Durchflussmessung
(als Momentanwert), Drehzahlmessung,
Geschwindigkeitsmessung usw.
Z&hleingang (Counter):

Auf- und Abwartszahler bis max. 32768

Pegel:

Impulse.
Anzeige: max. 9999.
Pegel: “LOW” < 0.8 Volt

“HIGH” > 2.4 Volt
Zul. Spannung: 0 bis 28V
Zuschaltbarer Vorteiler (von 1 bis 255
programmierbar). Impulsfrequenz bis 20
Impulse/Sekunde, bei maximalem Vorteiler
bis 5100 Impulse/Sekunde. Mehrere EV-94
kaskadierbar, dadurch Z&hlumfang beliebig
jeweils um 4 Stellen) erweiterbar.

Anwendung z.B. fiir: Durchflussmenge (Ge-
samtmengenzébhler), Stickzahler, Impuls-
zéhler, Wegzéahler, Summierzahler, etc.
Genauigkeit:

<+ 0.5% * 1 Digit

Anzeige:

4 stellige, 10mm hohe rote LED-Anzeige
Anzeigebereich:

Normsignaleingénge:

-1999 bis 9999 Digit. Empfohlene Anzeige-
spanne: max. 2000 Digit.

KTY87-205:  -40.0 bis +100.0°C
Pt1000: -50 bis +600°C

Frequenz und Zahler:

-1999 bis 9999 Digit

Skalierung:

(Uber Taster oder Schnittstelle einstellbar)
Normsignaleingange:

Dezimalpunkt beliebig wahlbar.
Anzeigebereich durch Eingabe von Anfangs-
und Endwert frei skalierbar.
Widerstandseingang:

Zwei Sensorkennlinien mit fest vorgegebe-
nen Messbereichen implementiert.
Nullpunktabgleich durch die Eingabe eines
Offsetwertes moglich.

Frequenz:

Dezimalpunkt frei wahlbar. Steigung durch
Eingabe der hochsten vorkommenden
Frequenz und des zugehdrigen
Anzeigewertes frei skalierbar.
Zahleingang (Counter):

Dezimalpunkt frei wahlbar. Steigung durch
Eingabe der Impulsanzahl und des
zugehorigen Anzeigewertes frei skalierbar.
Zuschaltbarer Vorteiler (1 bis 255).

Filter:

Digitales Filter, Uber Taster oder Schnittstelle
wabhlbar.

0 = keine Storunterdriickung

(ca.2-3 Messungen/Sekunde).

1 = Stoérunterdrickungsfilter aktiv

(ca. 1,5 Sekunden Verzdgerung).
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2 = Storunterdriickungsfilter aktiv, (wie 1,
jedoch zusatzlich Anzeige von Fehlercode
FES5 bei anhaltender Stérung der Messung)
Schaltausgénge:

2 getrennte Transistor-Schaltausgénge
(GND schaltend).

Schaltstrom: 50mA

Schaltspannung: 30V DC
Konfigurationsmdoglichkeiten:

Anzeige

Zweipunktregler

Min.-/Max.-Alarm gemeinsam
Zweipunktregler mit Min.-/Max.-Alarm
Dreipunktregler

Min.-/Max.-Alarmgeber getrennt

Zahler mit Vorwahlschalter
Alarmverzdgerung:

0 bis 99 Minuten einstellbar.
Sollwertbegrenzung:

Automatisch auf den skalierten Anzeige-
bereich.

Uberwachungsfunktionen:

Fuhlerbruch und Fuhlerkurzschluss
Bereichsuiber- und -unterschreitung.
Integrierte Eigendiagnose.
Hardware-Watchdog.

Segmenttest:

Automatisch bei jedem Einschaltvorgang
Datensicherung:

Die programmierten Werte sind ohne
Stromanschluss mindestens 10 Jahre ge-
speichert (EEPROM).

Schnittstelle:

Serienméssige RS485-Schnittstelle. Uber
diese 2-Draht-Schnittstelle sind bis zu 16
Geréate vernetzbar (Gerate-Nr. 0 bis 15
direkt Gber frontseitige Tasten oder iber
Schnittstelle adressierbar). Anschluss an
Schnittstelle RS232: Uber Schnittstellen-
Converter GRS 485 oder
handelsublichen Schnittstellenadapter
RS232 auf RS485.
Spannungsversorgung:

9 bis 28VDC

Stromverbrauch:

Max. 60mA bei 12 V DC

(ohne Schnittstelle!)

Gehéuse:

Glasfaserverstarktes Noryl.

Abmessung: 24 x 48 mm.

Einbautiefe: ca. 65mm
Panelbefestigung:

Mit VA-Federklammer.

Maogliche Paneldicken: von 1 bis ca. 10mm.
Panelausschnitt: 21.7+05 x 45+05 (H x B)
Elektroanschluss:

Standardmassig tUber Schraub-/Steck-
klemme: 2-pol. fiir Schnittstelle und 8-pol.
fur ubrige Anschlisse.

Leiterquerschnitte von 0.14 bis 1.52.
Schutzklasse:

Frontseitig IP54 mit optionalen O-Ringen.
Sonderzubehor:

GNR 10: Netzteil mit Schaltrelais
GRS 485: Schnittstellen-Converter
GSOFT10: Softwarepaket fiir PC

EV-94 Config: Konfigurationssoftware
fur PC
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8. BEISPIELE

8.1. Druckanzeige mit KELLER-Drucktransmitter
Messbereich: 0...200.0 bar
Ausgangssignal: 4...20mA

Anpassung des EV-94 an den Transmitter.
* rote Frontabdeckung abnehmen.

 Versorgungsspannung anlegen und warten bis
Segmenttest abgeschlossen ist.

« Durch kurze Betatigung von Taste 3 Konfiguration
starten. In der Anzeige erscheint INP.

Befindet sich das EV-94 im normalen Anzeige-
modus, wird mit Taste 3 die Konfiguration eingelei-
tet. Als erster Menupunkt erscheint immer INP
(Eingangssignal wahlen).

 Taste 1 oder 2 so oft betatigen, bis in der Anzeige
4-20 erscheint. Bei der ersten Betatigung von Taste
1 oder 2 schaltet das EV-94 von der Anzeige des
Menupunktes INP zur Anzeige des momentan ein-
gestellten Eingangssignals um. Anschliessend wird
mit den gleichen Tasten das Eingangssignal, in die-
sem Falle 4 bis 20mA, ausgewabhlt.

» Gewadbhltes Eingangssignal mit Taste 3 bestatigen.
In der Anzeige steht wieder INP. Nachdem das ent-
sprechende Eingangssignal ausgewahlt wurde,
muss es mit Taste 3 quittiert werden. Erst zu diesem
Zeitpunkt wird es in den internen Speicher des EV-
94 ubernommen. Das EV-94 wechselt wieder zur
Anzeige des Menupunktes.

» Durch nochmalige Betatigung von Taste 3 nach-
sten Menupunkt aufrufen. In der Anzeige erscheint
dP. Mit der Taste 3 wird auf den néchsten Meni-
punkt geschaltet.

 Taste 1 bzw. 2 so oft betétigen, bis in der Anzeige
---.- steht.

* Gewabhlten Dezimalpunkt mit Taste 3 bestatigen.
In der Anzeige steht wieder dP.

» Durch nochmalige Betatigung von Taste 3 néch-
sten Menupunkt aufrufen. In der Anzeige erscheint
4-20, wobei 4 blinkt. Das EV-94 fordert den Wert an,
der angezeigt wird, wenn ein Eingangssignal von
4mA angelegt wird. In unserem Beispiel ist dies
0.00.

* Ist dies nicht der Fall: Mit den Tasten 1 und 2
Anzeigewert auf 0.00 stellen. Rollfunktion beachten

» Anzeigewert durch Driicken von Taste 3 bestati-
gen. In der Anzeige steht wieder 4-20.

« Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige steht 4-
20, wobei 20 blinkt. Das EV-94 fordert den Wert an,
der angezeigt wird, wenn ein Eingangssignal von
20mA angelegt wird. In unserem Beispiel ist dies
200.0.

« Mit den Tasten 1 und 2 Anzeigewert auf 200.0 stel-
len. Rollfunktion beachten

* Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige
erscheint LI.

* Mit den Tasten 1 und 2 Anzeige auf O stellen.
« Mit Taste 3 bestatigen. In der Anzeige steht wieder LI.

« Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige
erscheint FILt.

¢ Mit den Tasten 1 und 2 Anzeige auf 1 stellen.

« Mit Taste 3 bestatigen. In der Anzeige steht wie-
der FILt.

e Taste 3 nochmals dricken. In der Anzeige
erscheint nr. Da in unserem Beispiel die serielle
Schnittstelle nicht verwendet wird, muss auch keine
Gerateadresse eingegeben werden.

Damit ist die Anpassung des EV-94 an den
Messumformer abgeschlossen. Als néchstes folgt
die Auswahl der Regel-Uberwachungsfunktion
und Einstellung der Schaltpunkte bzw.
Alarmgrenzen.

« Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige
erscheint OUtP. Als erster Menlpunkt der
Ausgangskonfiguration erscheint immer OUtP
(Ausgangsfunktion wahlen).

« Mit Taste 1 und 2 Anzeige auf no stellen.

In unserem Beispiel wird das EV-94 als reine
Anzeige verwendet. Die Ausgénge werden also
nicht benétigt und durch die Wahl des Parameters
no (kein Ausgang) deaktiviert.

« Mit Taste 3 bestatigen. In der Anzeige erscheint
wieder OUtP.

Da wir den Parameter no im Menipunkt OUtP
gewahlt haben, erkennt die integrierte Ablauf-
steuerung des EV-94, dass keine weitere Eingaben
fur die Konfiguration der Schaltausgange erforder-
lich sind. Bei der nachsten Betétigung von Taste 3
wird daher die Konfiguration beendet.

« Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige
erscheint der aktuelle Druck. Die Konfiguration des
EV-94 ist damit abgeschlossen.

Voraussetzung dafiir, dass der richtige Druck ange-
zeigt wird ist naturlich, dass das EV-94 und der
Transmitter ordnungsgemaéss verdrahtet sind. Die
Konfiguration des EV-94 kann aber auch durchge-
fuhrt werden, ohne dass der Transmitter ange-
schlossen ist. In diesem Falle wird das EV-94 nach
Beendigung der Konfiguration FE2 (Fuhlerbruch)
anzeigen.
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Messumformer, Messbereich:

8.2. Feuchte 2-Punkte-Regelung mit Min.-/Max.-Alarm
0.0 bis 100.0% . F.

Ausgangssignal: 0 bis 10 Volt
Regelung (befeuchten), Anlage ein: 50.0% r.F.
Anlage aus: 52.0% r.F.

Alarmuberwachung:

Alarm soll ausgeldst werden, wenn die Feuchte fur langer als 10

Minuten uber 60 % steigt oder unter 45 % sinkt.

Anpassung des EV-94 an den Messumformer.
* Rote Frontabdeckung abnehmen

 Versorgungsspannung anlegen und warten bis
Segmenttest abgeschlossen ist.

« Durch kurze Betétigung von Taste 3 Konfiguration
starten. In der Anzeige erscheint INP. Befindet sich
das EV-94 im normalen Anzeigemodus, wird mit
Taste 3 die Konfiguration eingeleitet. Als erster
Menipunkt erscheint immer INP (Eingangssignal
wahlen).

 Taste 1 oder 2 so oft betatigen, bis in der Anzeige
0-10 erscheint. Bei der ersten Betatigung von Taste
1 oder 2 schaltet das EV-94 von der Anzeige des
Menipunktes INP zur Anzeige des momentan ein-
gestellten Eingangssignals um. Anschliessend wird
mit den selben Tasten das Eingangssignal, in die-
sem Falle 0 bis 10 Volt ausgewahlt.

« Gewabhltes Eingangssignal mit Taste 3 bestatigen.
In der Anzeige steht wieder INP. Nachdem das ent-
sprechende Eingangssignal ausgewahlt wurde,
muss es mit Taste 3 quittiert werden. Erst zu diesem
Zeitpunkt wird es in den internen Speicher des EV-
94 uUbernommen. Das EV-94 wechselt wieder zur
Anzeige des Menupunktes.

» Durch nochmalige Betatigung von Taste 3 nachsten
MenUpunkt aufrufen. In der Anzeige erscheint dP.

« Taste 1 bzw. 2 so oft betatigen, bis in der Anzeige
---.- steht. Mit der Programmierung des Dezimal-
punktes wird die Anzeigeaufldsung festgelegt. In
diesem Beispiel konnen wir zwischen einer
Aufldsung von 1% (Anzeige O bis 100) oder 0.1%
(0.0 bis 100.0) wahlen. Wir entscheiden uns fir
0.1% Auflésung.

» Gewahlten Dezimalpunkt mit Taste 3 bestétigen.
In der Anzeige steht wieder dP.

« Durch nochmalige Betatigung von Taste 3 néach-
sten MenuUpunkt aufrufen. In der Anzeige erscheint
0-10, wobei 0 blinkt. Das EV-94 fordert den Wert an,
der angezeigt wird, wenn ein Eingangssignal von 0
Volt angelegt wird. In unserem Beispiel ist dies 0.0.

« Mit den Tasten 1 und 2 Anzeigewert auf 0.0 stellen.
Rollfunktion beachten.

* Anzeigewert durch Driicken von Taste 3 bestati-
gen. In der Anzeige steht wieder 0-10.

« Taste 3 nochmals drticken. In der Anzeige steht 0-
10, wobei 10 blinkt. Das EV-94 fordert den Wert an,
der angezeigt wird, wenn ein Eingangssignal von 10
Volt angelegt wird. In unserem Beispiel ist dies
100.0.

¢ Mit den Tasten 1 und 2 Anzeigewert auf 100.0
stellen.
Rollfunktion beachten.

« Anzeigewert durch Driicken von Taste 3 bestati-
gen. In der Anzeige steht wieder 0-10.

« Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige er-
scheint LI. Um zu verhindern, dass z.B. bei Be-
tauung des Feuchtesensors unsinnige Werte wie
100.5% r.F. angezeigt werden, muss der Anzeige-
bereich des EV-94 auf die vorgegebenen Messbe-
reichsgrenzen begrenzt werden. Dies erfolgt durch
die Wahl 1 im Menupunkt “ LI”".

« Mit den Tasten 1 und 2 Anzeige auf 1 stellen
« Mit Taste 3 bestatigen. In der Anzeige steht wieder LI.

« Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige
erscheint FILt.

« Mit den Tasten 1 und 2 Anzeige auf 1 stellen

« Mit Taste 3 bestétigen. In der Anzeige steht wie-
der FILt.

« Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige
erscheint nr. Da in unserem Beispiel die serielle
Schnittstelle nicht verwendet wird, muss auch keine
Gerateadresse eingegeben werden.

Damit ist die Anpassung des EV-94 an den
Messumformer abgeschlossen. Als nachstes folgt
die Auswahl der Regel-Uberwachungsfunktion
und Einstellung der Schaltpunkte bzw.
Alarmgrenzen.

« Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige
erscheint OUtP. Als erster Menlpunkt der
Ausgangskonfiguration erscheint immer OUtP
(Ausgangsfunktion wahlen).

« Mit Taste 1 und 2 Anzeige auf 2P.AL (2-Punkt-
Regler mit Alarm) stellen.

« Mit Taste 3 bestétigen. In der Anzeige steht wie-
der OUtP.

« Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige steht
2.on. Das EV-94 fordert den Einschaltpunkt von
Schaltausgang 2 an. In unserem Beispiel ist dies
50.0.
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» Mit den Tasten 1 und 2 Schaltpunkt auf 50.0 stellen.

« Einschaltpunkt mit Taste 3 quittieren. In der
Anzeige steht wieder 2.on

 Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige steht
2.off. Das EV-94 fordert den Ausschaltpunkt von
Schaltausgang 2 an. In unserem Beispiel ist dies
52.0.

« Mitden Tasten 1 und 2 Schaltpunkt auf 52.0 stellen.

* Ausschaltpunkt mit Taste 3 quittieren. In der
Anzeige steht wieder 2.0ff.

« Taste 3 nochmals driuicken. In der Anzeige steht
AL.H1. Das EV-94 fordert die Max.-Alarmgrenze
an. In unserem Beispiel ist dies 60.0.

 Mit den Tasten 1 und 2 Alarmgrenze auf 60.0 stellen.

» Max.-Alarmgrenze mit Taste 3 bestétigen. In der
Anzeige steht wieder AL.HI.

» Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige steht
AL.Lo. Das EV-94 fordert die Min.-Alarmgrenze an.
In unserem Beispiel ist dies 45.0.

» Mit den Tasten 1 und 2 Alarmgrenze auf 45.0 stel-
len.

* Min.-Alarmgrenze mit Taste 3 bestétigen. In der
Anzeige steht wieder AL.Lo.

 Taste 3 nochmals driicken. In der Anzeige steht
dELA. Das EV-94 fordert die Eingabe der Alarm-
verzogerung an. Dieser Wert gibt an, wie lange eine
Alarmbedingung anstehen muss, bevor der Alarm
vom EV-94 ausgel6st wird. In unserem Beispiel sind
10 Minuten vorgesehen.

« Mit den Tasten 1 und 2 Anzeige auf 10 stellen. Die
Verzdgerungszeit wird in Minuten angezeigt.

 Eingestellte Alarmverzégerung mit Taste 3
bestétigen. In der Anzeige erscheint wieder dELA.

* Taste 3 nochmals dricken. In der Anzeige
erscheint die aktuelle Feuchte.

Die Konfiguration des EV-94 ist damit abgeschlos-
sen.

Voraussetzung dafir, dass die richtige Feuchte
angezeigt wird ist naturlich, dass das EV-94 und der
Messumformer ordnungsgemass verdrahtet sind.
Die Konfiguration des EV-94 kann aber auch durch-
gefiihrt werden, ohne dass der Messumformer
angeschlossen ist.
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