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Die kolbenstangenlosen Pneumatikzylinder
von Parker Hannifin sind die ersten kolben-
stangenlosen Zylinder, die fiir den EX-Bereich
in der Gerategruppe |l, Kategorie 2 GD zuge-
lassen sind.

Sie entsprechen den ATEX-Richtlinien gemaB
Anwendungsrichtlinien 94/9/EG (ATEX 95) fir
Pneumatikkomponenten.

Die Klassifizierungen und Details entnehmen
Sie bitte den Seiten 35, 36 und 127 - 129.

Weitere Informationen Uber die
ATEX-Richtlinien entnehmen Sie bitte
unserem Prospekt P-ABPO60DE.

Spezial Ausfiihrungen

flr den Einsatz
in Ex-Bereichen

fur den Einsatz
in Reinrdumen

zertifiziert nach
DIN EN ISO 14644-1

rostfreie Ausfiihrung
fir spezielle Anwendungen

mit pneumatischem Sonder-
Dampfungssystem zur
Taktzeitoptimierung

fir @ 16 bis 50 mm

— auf Anfrage

Hoch-
Temperaturausfiihrung
fir Temperaturen bis +120°C

OO

Products for
Potentially Explosive Atmospheres

AL - gy 17 T

Hub max.

—
41m

Hinweis:

Niedrig-
Temperaturausfihrung
fir Temperaturen bis -40°C

Langsamlaufausfiihrung
fur v=0,005-0,2 m/s

Schnelllaufausfiihrung
(Hochgeschwindigkeits-
ausfihrung)

flr vmax. = 30 m/s

Extrem lange Zylinder
Hublédngen bis 41 m

Beachten Sie bitte die Verwendungshinweise fiir diesen
Katalog auf der hinteren Umschlaginnenseite
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Die System Idee

ORIGA SYSTEM PLUS

EIN KONZEPT
— DREI ANTRIEBS-VARIANTEN

Basierend auf dem Konzept des kolbenstangenlosen Pneumatikzylinders, bewahrt

auf allen Weltmarkten, bietet Parker Origa nunmehr die Komplettldsung

fuar lineare Antriebssysteme. Entwickelt far absolute Zuverlassigkeit, hohe

Laufleistungen, einfache Handhabung und optimierte Konstruktion, kbnnen mit dem

ORIGA SYSTEM PLUS selbst schwierigste Einbausituationen bewaltigt werden.

ORIGA SYSTEM PLUS

ist ein komplett modulares Konzept,
welches die Moglichkeit bietet, pneu-

matische oder elektrische Antriebe mit

Fuhrungen und Steuerungsmodulen
flr jegliche Art von Anwendungen zu
kombinieren.

Die Antriebe, Kernstiick des Systems,

bestehend aus einem Strangpress-

Aluminiumprofil mit doppelten Schwal-
benschwanznuten auf drei Seiten sind

die Hauptbausteine des Systems, an
die alle modularen Optionen direkt an-
gebracht werden kdnnen.

MODULARES SYSTEM

¢ Pneumatischer Antrieb
— Fir vielseitige Einsatzmdglich-
keiten bei einfachster Handhabung,
kombiniert mit einfachster Steue-
rungsmoglichkeit und breitem Leis-
tungsspektrum.
Ideal fir sich wiederholende,

schnelle Bewegungsablaufe und ein-

fache Bewegungsaufgaben.
e Elektrischer Spindel-Antrieb

e Elektrischer Zahnriemen- Antrieb
— Fir Anwendungen mit héheren
Geschwindigkeiten, genauen Bewe-
gungsablaufen mit Positionsregelung
und langere Hubléngen.

Weitere Informationen siehe Katalog
P-A4 PO17 (Elektrische Linear-
Antriebe, Baureihe OSP-E)

e Unterschiedliche Fiihrungsvarianten

gewahrleisten die notwendige
Prazision, Laufleistung und
Belastung flr verschiedenste
Applikationen

e Kompakte Lésungen, einfach zu

installieren und einfach nachrist-
bar.

e Ventile und Steuerungselemente

kdnnen direkt an das System
angebracht werden.

— Far héhere Antriebsleistung, prazi-
se Bewegungsablaufe und Positions-

e Verschiedenste Befestigungs-
optionen ermdglichen eine hohe

regelung.

Weitere Informationen siehe Katalog
P-A4 PO17 (Elektrische Linear-
Antriebe, Baureihe OSP-E)

Einbau-Flexibilitat



Technische Anderungen vorbehalten

UBERSICHT - OSP

* Informationen fiir Elektrische Linear-Antriebe OSP-E siehe Katalog P-A4 P017

Grundzylinder —
Standardausfihrung

® Baureihe OSP-P
® Baureihe OSP-E *
Zahnriemen
Zahnriemen mit integrierter Fiihrung
Vertikalachse mit Zahnriemen
und integrierter Kugelumlaufiihrung
® Baureihe OSP-E*
Spindel (Kugelgewinde, Trapezgewinde)

BASIC GUIDE
® Baureihe OSPP-BG

Duplex-Verbindung
® Baureihe OSP-P

Luftanschluss
stirnseitig oder einseitig

® Baureihe OSP-P

Multiplex-Verbindung
® Baureihe OSP-P

Long-Stroke Zylinder
far Hibe bis 41 m

® Baureihe OSP-P

Fihrungen
— SLIDELINE

® Baureihe OSP-P
® Baureihe OSP-E Spindel*

Reinraumzylinder
zertifiziert nach
DIN EN ISO 146644-1

® Baureihe OSP-P
® Baureihe OSP-E..SB

FUhrungen

— POWERSLIDE

® Baureihe OSP-P

® Baureihe OSP-E Zahnriemen*
® Baureihe OSP-E Spindel*

Produkte in
ATEX-Ausfuhrung

® Baureihe OSP-P @
kolbenstangenloser Zylinder

Fihrungen
— PROLINE
® Baureihe OSP-P

® Baureihe OSP-E Zahnriemen*
® Baureihe OSP-E Spindel*

Produkte in
ATEX-Ausfuhrung

® Baureihe OSP-P
kolbenstangenloser Zylinder @
mit Gleitfihrung BASIC GUIDE

Fihrungen
— STARLINE

® Baureihe OSP-P

Produkte in
ATEX-Ausfuhrung

® Baureihe OSP-P
kolbenstangenloser Zylinder @
mit Gleitfihrung SLIDELINE

Fihrungen
— KF

® Baureihe OSP-P

Zylinder far synchrone
gegenlaufige Bewegungen

® Baureihe OSP-P

Schwerlast-Fihrungen
— HD

©® Baureihe OSP-P
® Baureihe OSP-E Spindel*

Integrierte
3/2-Wege-Magnetventile

® Baureihe OSP-P

Zwischenstoppmodule
— ZSM

® Baureihe OSP-P

Beweglicher Mitnehmer

® Baureihe OSP-P
® Baureihe OSP-E Zahnriemen*
® Baureihe OSP-E Spindel *

Bremsen
® Aktivbremsen

® Passivbremsen

Deckelbefestigung
® Baureihe OSP-P

® Baureihe OSP-E Zahnriemen*
® Baureihe OSP-E Spindel*

Magnetschalter

® Baureihe OSP-P

® Baureihe OSP-E Zahnriemen*

® Baureihe OSP-E Spindel*

® ATEX Ausflihrungen @

Mittelstlitzen

® Baureihe OSP-P

® Baureihe OSP-E Zahnriemen*
® Baureihe OSP-E Spindel*

Umlenkung

® Baureihe OSP-P

® Baureihe OSP-E Zahnriemen*
® Baureihe OSP-E Spindel*

SENSOFLEX-Messsystem
® Baureihe SFl-plus

Variabler Stopp VS

® Baureihe OSP-P
mit Fihrung STL, KF, HD




OoSP

e o Baukasteniibersicht — kolbenstangenlose Zylinder OSP-P

—— SYSTEM

PLUS

Antriebe OSP-P10 | OSP-P16 | OSP-P25 | OSP-P32 | OSP-P40 | OSP-P50 | OSP-P63 | OSP-P80
Theoretische Aktionskraft bei 6 bar [N] 47 120 295 483 754 1178 1870 3010
Effektive Aktionskraft bei 6 bar [N] 32 78 250 420 640 1000 1550 2600
Geschwindigkeit v [m/s] >0,005 >0,005 >0,005 >0,005 >0,005 >0,005 >0,005 >0,005
Magnetkolben (dreiseitig) X a Q Q a d d a
Initialschmierung Q a Q a Q a a d
Drehbare Deckel (4 x 90°) X Q Q a a u a U
Einseitiger Luftanschluss X 0 ) @) 0] O O O
Stirnseitiger Luftanschluss X 0} 0} e} 0} O 0} O
Endlagendampfung a Q a a a a ] u
Dampflange [mm] 2,50 11 17 20 27 30 32 39
Wahlfreie Hublangen [mm] 1-6000 1-6000 1-6000 1-6000 1-6000 1-6000 1-6000 1-6000
Arbeitsdruckbereich pmax [bar] 8,0 8,0 8,0 8,0 8,0 8,0 8,0 8,0
Temperaturbereich [°C] -10-+80 -10-+80 -10-+80 -10-+80 -10-+80 -10-+80 -10-+80 -10-+80
Viton / chemische Bestandigkeit e} 0 0} e} o) O 0} 0]
Rostbestandige Ausfiihrungen e} 0 0) e} 0} O O o)
Beweglicher Mitnehmer 0 0 0) 0] 0] 0] 0O o)
Langsamlauf-Schmierung 0 0 0) e) 0 0] 0O )
Duplex Verbindung / Multiplex-Verbindung X auf Anfrage 0} O 0} O aufAnfrage | aufAnfrage
Tandem-Kolben 0 0 0 0 @) @) @) o]
Grundzylinder
F[N] 20 120 300 450 750 1200 1650 2400
My [Nm] 0,2 0,45 1,5 3 6 10 12 24
My [Nm] 1 4 15 30 60 115 200 360
Mz [Nm] 0,3 0,5 3 5 8 15 24 48
Basic Guide
F[N] X X 590 850 1600 2000 X X
My [Nm] X X 10 17 39 67 X X
My [Nm] X X 28 43 110 165 X X
Mz [Nm] X X 28 43 110 165 X X
Slideline
F[N] X 325 675 925 1600 2000 2500 2500
My [Nm] X 6 14 29 50 77 120 120
My [Nm] X 11 34 60 110 180 260 260
Mz [Nm] X 11 34 60 110 180 260 260
Proline
F [NI X 542 857 1171 2074 3111 X X
My [Nm] X 8 16 29 57 111 X X
My [Nm] X 12 39 73 158 249 X X
Mz [Nm] X 12 39 73 158 249 X X
Powerslide
F [NI] X 1400 1400-3000 | 1400-3000 3000 3000-4000 X X
Mx [Nm] X 14 14-65 20-65 65-90 90-140 X X
My [Nm] X 45 63-175 70-175 175-250 250-350 X X
Mz [Nm] X 45 63-175 70-175 175-250 250-350 X X
Starline
F[N] X 1000 3100 3100 4000-7500 | 4000-7500 X X
My [Nm] X 15 50 62 150 210 X X
My [Nm] X 30 110 160 400 580 X X
Mz [Nm] X 30 110 160 400 580 X X
— variabler Stopp X o) 0) e} 0] 0] X X




Technische Anderungen vorbehalten

Antriebe OSP-P10 | OSP-P16 | OSP-P25 | OSP-P32 | OSP-P40 | OSP-P50 | OSP-P63 | OSP-P80
KF-Fiihrung

F[N] X 1000 3100 3100 |4000-7100|4000-7500 X X
My [Nm] X 12 35 44 119 170 X X
My [Nm] X 25 90 133 346 480 X X
Mz [Nm] X 25 90 133 346 480 X X
— variabler Stopp X O O O O O X X
HD-Fiihrung (Schwerlastausfiihrung)

F[N] X X 6000 6000 15000 18000 X X
Mx [Nm] X X 260 285 800 1100 X X
My [Nm] X X 320 475 1100 1400 X X
Mz [Nm] X X 320 475 1100 1400 X

— variabler Stopp X X O O O O X X
— Zwischenstoppmodul X X O X X X X X
Aktiv-Bremse

Haltekraft 6 bar (Bremsflache trocken) [N] X X 350 590 900 1400 2170 4000
Slideline SL/Proline PL mit Bremsen

Aktiv-Bremse

SL Haltekraft 6 bar (Bremsflache trocken) [N] X X 325 545 835 1200 X X
PL Haltekraft 6 bar (Bremsflache trocken) [N] X X auf Anfrage | auf Anfrage | auf Anfrage | auf Anfrage X X
Passiv-Bremse Multibrake

SL Haltekraft drucklos (Bremsflache trocken) [N] X X 470 790 1200 1870 2900 2900
PL Haltekraft drucklos (Bremsflache trocken) [N] X X 315 490 715 1100 - -
Magnetschalter

T-Nut-Ausfiihrungen 0 0 @) 0] 0] 0 O O
ATEX-Ausfiihrungen flr den EX-Bereich & O O O 0] ] O O O
Wegmesssystem

SFl-plus inkremental X X 0] 0] O O O O
Integrierte Ventile 3/2 WV NO VOE X X 0] 0] O O auf Anfrage | auf Anfrage
Befestigungen

Deckelbefestigungen / Mittelstiitzen e 0} e} 0O O O O O
Umlenkungen X 0 @) ] ] O O O
StoBdampfer Zwischenposition X X auf Anfrage | auf Anfrage | auf Anfrage | auf Anfrage X X
Befestigungsschiene / T-Nutschiene X 0] 0] 0O 0] O O/X X
Sonderbauformen

Pneumatisches Sonderddmpfungssystem X auf Anfrage | auf Anfrage | auf Anfrage | auf Anfrage | auf Anfrage X X
Reinraumzylinder nach DIN EN ISO 14644-1 X 0} 0} 0] X X X X
Long-Stroke Zylinder (Hub max. 41 m) X X X X X O O O
ATEX-Ausfithrungen fiir den EX-Bereich & O O O 0] ] 0 O O
Zylinder flr synchrone gegenlaufige Bewegungen X X X X O X X X
High-Speed bis 30 m/s X auf Anfrage | auf Anfrage | auf Anfrage X X X X

Q = Standardausfiihrung

langere Hube auf Anfrage

andere Temperaturbereiche auf Anfrage
O = Option

X = derzeit noch nicht im Programm

N
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Beispiele
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Ansteuerungsbeispiel

fir Endlage-Endlage Anwen-
dungen und zum Anfahren
von Zwischenpositionen.

Die Ansteuerung des Zylin-
ders erfolgt Giber zwei
3/2-Wegeventile (Normal
Offen).

Die Geschwindigkeit kann
in beide Richtungen separat
eingestellt werden.

STEUERUNGSBEISPIELE FUR OSP-P

=2
| Dz |
21
[z |
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Ansteuerungsbeispiel

fir Endlage-Endlage Anwen-
dungen und zum Anfahren
von Zwischenpositionen.

Die Ansteuerung erfolgt tber
ein 5/3-Wegeventil (Mittel-
stellung bellftet).

Die Geschwindigkeit kann

in beide Richtungen separat
eingestellt werden.

= =l
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Eil-/Schleichgangsteuerung
mit pneumatischer Bremse
zum genauen Positionieren
bei hohen Geschwindig-
keiten.

Zusatzliche 3/2-Wegeventile
mit einstellbaren Drosseln,
abluftseitig an den normalen
Steuerventilen des Zylinders

angebaut, ermdglichen eine
zweite Verfahrgeschwindig-
keit des Kolbens pro Rich-
tung.

Bei Erreichen der Schleich-
ganggeschwindigkeit wird
das Bremsventil betatigt.

Die Option ,,integrierte Ven-
tile VOE" fur den Zylinder
OSP-P bietet eine optimale
Ansteuerung des Zylinders.
Die VOE-Ventile erméglichen

das genaue Anfahren von
Zwischenpositionen, wobei
kleinste gleichmaBige Kol-
bengeschwindigkeiten mog-
lich sind.
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Durch Kombination des
OSP-Zylinders mit der MULTI-
BRAKE-Passivbremse ermdgli-
cht dieses Steuerungsbeispiel
genaues Positionieren und
bietet Sicherheit bei Ausfall
der Druckluftversorgung.



Technische Anderungen vorbehalten

Beispiele

ORIGA SYSTEM PLUS — kolbenstangenlose

Flexibilitat bei der Montage.

Durch die hohe Belastungs-
kapazitat des Kolbens kén-
nen hohe Biegemomente
ohne zusatzliche Fithrungen
aufgenommen werden.

Das mechanische Konzept
des OSP-P macht syn-
chrones paralleles Verfahren
zweier Zylinder moglich.

Der bewegliche Mitneh-
mer wird eingesetzt, um
bei externen Fiihrungen

Parallelitatsabweichungen
‘:ﬂ’ auszugleichen.

OSP-P ANWENDUNGSBEISPIELE

Linearantriebe bieten Ilhnen maximale

suoawm
POWERSLlDEgﬁ
— N PROLINE
f”:; :
STARLINE "

HD-Fihrung

Integrierte Fiihrungen
bieten optimale Fiihrungs-
charakteristiken fiir An-
wendungen die Hochstlei-
stungen, einfache Montage,
kompakte Abmessungen
und wartungsfreien Lauf
verlangen.

Optimaler Systemnutzen
durch Einsatz von mehr-
achsigen Zylinderkombina-
tionen

Fiar weitere detaillierte Informationen und Montageinstruktionen wenden Sie sich

bitte an lhren zustandigen Parker Origa Ansprechpartner.
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Die System Idee
und
Komponenten

ORIGA SYSTEM PLUS -
EINE INNOVATION AUF

BEWAHRTER BASIS

Die konsequent neu entwickelte Produktgeneration fir lineare Antriebe lasst sich ein-

fach und passgenau in jede Konstruktion funktionsgerecht und formschoén integrieren.

LINEARANTRIEB UND NEUER
SYSTEMTRAGER ZUGLEICH

Mit der zweiten Generation pneuma-
tischer Linearantriebe bietet

Parker Origa den Konstrukteuren ein
neues ,,Werkzeug”.

Denn der bekannte ORIGA-Zylinder
wurde zu einem Linear-Aktor mit den
Eigenschaften eines Systemtragers
weiterentwickelt.

Er bildet die Basis fir das neue,
hochflexible Linearantriebsystem
ORIGA SYSTEM PLUS.

Entscheidend neu ist, dass alle zusatz-
lich bendtigten Funktionen als modu-

lare Komponenten adaptiert werden.
Diese Innovation |16st die bisherigen
Baureihen ab.

Gemeinsame Klemmung
fiir inneres und dusseres
Dichtungsband mit

Schmutzabdeckung.

Alle Schrauben optionell
rostfrei lieferbar.

Deckel um jeweils 90° drehbar.

Dadurch ist die Lage des Luftanschlusses

auch nachtréglich frei wahlbar.

ADAPTIONSLEISTEN
AN 3 SEITEN

Mit dieser Vielseitigkeit kdnnen alle
Funktionsbausteine wie Flihrungen,
Bremsen, Ventile, Magnetschalter usw.
untergebracht werden.

Auch schwierige Einbausituationen
werden damit problemlos bewaltigt.

AuBeres Abdeckband aus rostbestindigem
Stahl und robustes Abstreifersystem am
Mitnehmer fiir den Einsatz in rauher,
schmutziger Umgebung.

Bewahrtes inneres Dichtungsband
aus rostbestandigem Stahl fiir
beste Dichteigenschaften bei
extrem geringer Reibung.

Nach FEM-Analyse optimiertes Zylinderrohr
bietet maximale Steifigkeit bei minimalem
Gewicht. Integrierte Luftkandle erméglichen
einseitigen Druckluftanschluss.

10

Die Systemidee der Adaption bietet
auch fir kundenspezifische Ergan-
zungen die ideale Grundlage.

SerienmaBiger Magnetkolben fiir
beriihrungslose Positionserfassung
an drei Seiten des Zylinderrohres.

Reibungsarme Kolbendichtungen
fiir optimale Laufeigenschaften




Reinraum-Ausfiihrung BASIC GUIDE

zertifiziert nach DIN EN 1SO 14644-1 Kompakte, robuste
Gleitfiihrung fiir mitt-

lere Belastungen.

SLIDELINE

Die Gleitfiihrung fiir
mittlere Belastungen.
Optional mit Aktiv- /
Passivbremse.

|

POWERSLIDE

Die Rollenfiihrung fiir
schwere Lasten und
rauhe Einsatzbedin-
gungen.

Kolbenstangenloser Zylinder
fiir synchrone gegenlaufige Bewegungen .

PROLINE

Die kompakte Alumini-
um-Rollenfiihrung fiir
hohe Belastungen und
Geschwindigkeiten.
Optional mit Aktiv- /
Passivbremse.

Neue Kolben-/Mitnehmer-

Konstruktion ermoglicht STARLINE

extrem flache Bauhdhe. Kugelumlauffiihrung
fiir sehr hohe Bela-
stungen und Prazision.

KF-FUHRUNG

Die Kugelumlauffiih-
rung fiir hohe Bela-
stungen und Prazision.
Gleiche Abmessungen
wie FESTO DGPL-KF.

HD-FUHRUNG
(Schwerlastfiihrung)
Die Kugelumlauf-
fithrung fiir hchste
Belastungen und

Prézision.
SerienmaBig beidseitig VARIABLER
einstellbare Endlagendampfung. STOPP VS
Der variable Stopp
Integrierte Schwalbenschwanz- dient zur einfachen
nuten erdéffnen reichhaltige Hubbegrenzung.
Adaptionsmoglichkeiten
(Fiihrungen, Magnetschalter, etc.)
am gleichen Antrieb.
INTEGRIERTE PASSIVBREMSE
Modulare Systemkomponenten VENTILE VOE i Mit automatischer
werden einfach angeklemmt. Die anschlussfertige Reaktion auf Druck- B

Kompaktlésung zur
optimalen Ansteuerung |

ausfall. —_—
der Zylinder. -
l E | SENSOFLEX AKTIVBREMSE

\ SFl-plus Fiir hohe Wieder-

‘ Inkrementales holgenauigkeit und -
Wegmesssystem zusitzliche Halte- o =
kraft.

mit praxisnaher
Auflosung

11



Das Zubehor

AUSFUHRUNGEN UND ZUBEHOR

ADAPTIONEN IN VIELEN VARIANTEN

BAUREIHE OSP-P

STANDARDAUS-
FUHRUNGEN
OSP-P10 bis P80

Seite 15-17

Standardmitnehmer mit interner
Eigenfiihrung. Deckel mit Luftan-
schluss 4x90° drehbar.
SerienmaBiger Magnetkolben.
Schwalbenschwanzprofil zur Befesti-
gung des Zubehdrs und des Zylinders
selbst.

&
= % .,.m-v'm
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LONG-STROKE AUSFUHRUNG
Seite 25-29

Fir extrem lange Hiibe
bis max. 41 m

OPTIONEN DES GRUND-
ZYLINDERS

REINRAUMAUSFUHRUNG
Seite 31-34

Fir den Einsatz in
Reinraumen, zertifiziert
mit dem IPA-Zertifikat
(nach DIN EN ISO 14644-1).

Der spezielle konstruktive Aufbau
dieses Linearantriebes ermdglicht
das Ableiten der technisch bedingten
Emissionen.

ATEX-AUSFUHRUNG
Seite 35-36

Fir den Einsatz in
explosionsgefahrdeten
Bereichen.

ROSTFREIE AUSFUHRUNG

Fir den Einsatz in standig
feuchtem oder nassem =
Umfeld. Alle Schrauben
des Grundzylinders in
Edelstahl der Qualitat A2
(Werkstoff-Nr. 1.4301/1.4303)
ausgefihrt.

LANGSAMLAUFAUSFUHRUNG

Die speziell abgestimmte
Fettschmierung gewéhr- _
leistet eine besonders lang- '
same, gleichférmige und
ruckfreie Kolbenbewegung
im Geschwindigkeitsbereich von
0,005 bis 0,2 m/s. Langsamlauf-
Ausfihrung in Kombination mit
Viton®-Ausfiihrung auf Anfrage.
Ungedlte Druckluft ist vorzu-
ziehen.

VITON® AUSFUHRUNG

Einsatz im Umfeld erhdhter
Temperaturen oder in
chemisch aggressiven
Bereichen.

Alle Dichtungselemente sind in Viton®
ausgefihrt.

Dichtungsbander: Rostbestéandiger
Stahl

STIRNSEITIGER LUFTANSCHLUSS
Seite 20

Bei besonderen Einbauverhaltnissen.

—
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EINSEITIGER LUFTANSCHLUSS
Seite 21

Fir vereinfachten Schlauchanschluss
und kompakte Bauform.

3
INTEGRIERTE VENTILE VOE
Seite 22

Die anschlussfertige Kompaktlésung
zur optimalen Ansteuerung der Zylin-
der.

DUPLEXVERBINDUNG
Seite 121

Die Duplexverbindung verbindet zwei
OSP-P Zylinder gleicher BaugréBe zu
einer Kompakteinheit mit hoher Lei-
stungsdichte.

MULTIPLEX-VERBINDUNG

Seite 122

Die Multiplexverbindung dient zur Ver-
bindung von zwei oder mehreren OSP-P
Zylindern gleicher BaugroBe.

Die Ausrichtung der Mitnehmer kann
frei gewahlt werden.




ZUBEHOR BEFESTIGUNGS- MITTELSTUTZEN

MAGNETSCHALTER ELEMENTE FUR Seite 106

TYP RST, EST OSP-P10 BIS P80 Zur Untersttzung langer Zylinder bzw.
Seite 123-129 zur Befestigung des Zylinders an den
Zur elektrischen Erfassung von End- BEWEGLICHER MITNEHMER Schwalbenschwanznuten.

und Zwischenpositionen, auch in Seite 103-104

Ex-Bereichen. Mitnehmer mit Toleranz- und

Parallelitatsausgleich zum Antrieb
externer Linear-Flhrungen.

UMLENKUNG

Seite 117

Zuséatzlicher Mitnehmer zum Umlenken

des Kraftabtriebes auf die Gegenseite,
DECKELBEFESTIGUNG z.B. bei Verschmutzung.

Seite 105

Zur Befestigung des Zylinders an den
Stirnseiten.

Technische Anderungen vorbehalten
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Technische Anderungen vorbehalten

KenngroBen Druckangaben in Uberdruck
KenngréBen |Zeichen | Einheit| Bemerkung

Aligemeines

Benennung kolbenstangenloser Zylinder

Reihe OSP-P

Bauart doppeltwirkend mit Dampfung,

fir berlihrungslose Positionserfassung

Befestigungsart

siehe MaBzeichnungen

Anschlussart

Gewinde

Umgebungs- und Trin °C -10 | - andere Temperaturbereiche

Mediumstemperatur- | T, °C +80| aufAnfrage

bereich

Gewicht (Masse) kg siehe Tabelle unten

Einbaulage beliebig

Medium gefilterte, ungedlte Druckluft
(andere Medien auf Anfrage)

Schmierung werkseitige Fett-Dauerschmierung

(zusétzliche Olnebelschmierung
nicht erforderlich)
Option: Langsamlauffett

Zylinderrohr Al, eloxiert
Mitnehmer Al, eloxiert
(Kolben)
= Deckel Al, katalytisch lackiert / Kunststoff (P10)
2 Dichtbéander rostbesténdiger Stahl
g Dichtungen NBR (Option: Viton®)
Schrauben Stahl, verzinkt
Option: rostfrei
Abdeckungen Kunststoff
Abstreifer
Arbeitsdruckbereich Prmax bar 8
Gewicht (Masse) [kgl
Zylinderserie Gewicht (Masse) [kgl
(Grundzylinder) bei 0 mm Hub pro 100 mm Hublange
OSP-P10 0,087 0,052
OSP-P16 0,22 0,1
OSP-P25 0,65 0,197
0SP-P32 1,44 0,354
OSP-P40 1,95 0,415
OSP-P50 3,53 0,566
OSP-P63 6,41 0,925
OSP-P80 12,46 1,262

BaugrdBenvergleich

P10 P16 P25 P32 P40

Fithrungen siehe ab Seite 47
Magnetschalter siehe ab Seite 123

Befestigungen und Zubehor siehe ab Seite 101

15

Kolben-
stangenloser
Zylinder
g 10-80 mm

OoSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS
———1
Baureihe OSP-P.. | sf
I I
Standardausfiihrungen:

e doppeltwirkend mit einstellbarer
Endlagendédmpfung

e mit Magnetkolben fiir beriihrungs-
lose Positionserfassung

Long-Stroke Zylinder bis 41 m
(siehe Seite 25-29)

Sonderausfiihrungen:

e mit pneumatischem Sonder-
dampfungssystem (auf Anfrage)

e Reinraumzylinder
(siehe Seite 31-34)

. ATEX—Austhrung@
(siehe Seite 35-36)

® Rostfreie Schrauben

e Langsamlauffett

¢ Viton®-Dichtungen

e Stirnseitiger Luftanschluss

e einseitiger Luftanschluss

e integrierte Ventile VOE

e Deckel mit Luftanschluss
um jeweils 90° drehbar

e variable Hublangen bis
6000 mm, Long-Stroke
Ausfiihrungen (850-80 mm)
bis 41 m



Belastungen,

Krafte und Momente

Die Zylinder Auswahl und -Auslegung

wird bestimmt von:

e zulassigen Belastungen durch Krafte
und Momente,

e grreichbarer Dampfleistung der
pneumatischen Endlagendampfung.
MaBgeblich sind hierbei die zu
dampfende Masse und die Endla-
gengeschwindigkeit zu Dampfbe-
ginn.

(Ausnahme: externe Dampfung
durch z.B. hydraulische StoBdamp-
fer)

Die Tabelle gibt die héchstzuléssigen
Werte bei leichtem und stoBfreiem
Betrieb an, die auch im dynamischen
Betrieb nicht Uberschritten werden
dirfen. Lasten- und Momentangaben
beziehen sich auf Geschwindigkeiten
v<0,5 m/s.

Bei der Ermittlung der erforderlichen
Aktionskraft missen die anwendungs-
spezifischen bzw. belastungsabhan-
gigen Reibkrafte mit berticksichtigt
werden.

Dampfungs-Diagramm

Legen Sie lhre zu erwartende bewegte
Masse zugrunde und lesen Sie die
zulassige Geschwindigkeit bei Dampf-
beginn ab.

Im umgekehrten Sinne gehen Sie von
lhrer gewiinschten Geschwindigkeit
aus und kommen abhangig von der
Masse zu einer erforderlichen Zylin-
dergrofBe.

Bitte beachten Sie, dass die Ge-
schwindigkeit des Kolbens beim
Auftreffen auf die Dampfung aus Er-
fahrung ca. das 1,5-fache der Durch-
schnittsgeschwindigkeit betragt. Diese
Geschwindigkeit nahe der Endlage
alleine bestimmt die Auswahlentschei-
dung.

M=F .|

Der Abstand |

zur Berechnung der
Biegemomente bezieht
sich auf die Mittelachse
des Linear-Antriebes.

Zylinder- theoretische effektive max. Momente max. Last | Dampf-
Serie Aktionskraft Aktionskraft F, Mx My Mz Fz lange
[mm @] bei 6 bar [N] | bei 6 bar [N] [Nm] |[Nm] |[Nm] | [N] [mm]
OSP-P10 (47 32 0,2 |1 0,3 |20 2,5 *
OSP-P16 |120 78 0,45 |4 0,5 [ 120 11
OSP-P25 |[295 250 1,5 |15 |3 300 17
OSP-P32 (483 420 3 30 |5 450 20
OSP-P40 |754 640 6 60 |8 750 27
OSP-P50 1178 1000 10 |115[15 [1200 30
0OSP-P63 [1870 1550 12 1200 {24 [1650 32
OSP-P80 [3016 2600 24 360 |48 |2400 39

*Zur Endlagendampfung wird ein Gummielement verwendet (nicht einstellbar!).
Um die absolute Endlage zu erreichen, und das Gummielement ganz zu
verformen ist ein Ap von 4 bar erforderlich!

[m/s] |
) 5
R A SRS TN S N
] ™N
N . \ ,

S 2
2 N~ 020 NU%70 NN
go c 1 076\95\\\\ \DLS\O\:
£5 ~N 050 NI
Q%‘) 05 \\ \\32 \\\\\ 080
é?:" 8,3 N NN OSOSNN

2 ) N NC N
HE o2 &) NN ANN
438
SR

300500 1000 F(g]

Zu dampfende Masse *

01 020305 1 2 3 5 10 2030 50 100
Horizontale Einbaulage, Betriebsdruck p = 6 bar

* Bei Verwendung von Zylindern mit Filhrungen oder Bremsen ist die Masse des Fiih-
rungsschlittens oder des Bremsgehauses mit zu berlcksichtigen.

Werden die zuldssigen Grenzwerte iiberschritten, sind entweder
zusatzliche StoBdampfer, die im Bereich des Massenschwerpunktes
anzuordnen sind, vorzusehen, oder Sie fragen uns nach unserem
pneumatischen Sonder-Dampfungssystem

— wir beraten Sie gerne und iiberpriifen lhren Anwendungsfall.
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Technische Anderungen vorbehalten

Zulassige Stiitzweite: OSP-P10-P32

FINIA
500

D 32

400 \\
300 D 25

Last F

AV

N

100 A\
D10 \

>

0,5 1,0

1,5

Stitzabstand k

2,0

2.5 k[m]

Zulassige Stiitzweite: OSP - P40 - P80

F NI
2600

2400

2200

2000

1800+—1p 63

\
1600 \

Last F

1400
\

1200 ‘ \

1000 ‘ \
800D 40 \

600
N

N

400 AN \\

N

N

200 S

~—

—

[ —~——

T~

—

~—

02040608 1 12141618 2 22242628 3 323436

Stitzabstand k

k=[m

]
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Mittelstiitzenbelastung

Zur Vermeidung von zu starker Durch-
biegung und von Schwingungen des
Zylinderrohres werden ab bestimmten
Hublangen Mittelstltzen erforderlich.
Die Diagramme zeigen die moglichen
maximalen Stitzweiten in Abhéngig-
keit von der Last. Eine Verformung von
max. 0,5 mm Durchbiegung zwischen
den Stltzen ist zulassig.

Die Mittelstutzen werden am Schwal-
benschwanzprofil des Zylinderrohres
angeklemmt. Sie sind in der Lage,
auch Axialkrafte aufzunehmen.

Typen und Abmessungen siehe

Seite 106.



Zylinder
Hub und TotmaB A

e Hubldngen bis 6000 mm in 1 mm
Schritten frei wahlbar

EinbaumaBe Grundzylinder OSP-P10

Hub
e Langere Hibe auf Anfrage
Hub + 2 x A
Tandem-Zylinder
Es sind zwei Kolben eingebaut, wobei *
das MaB "Z" frei wahlbar ist (Mindest- A_\ Z Hub
i \
maB Zmin beachten). T se BT oe] CERE VI ER )
e Hublangen bis 6000 mm in 1 mm
Schritten frei wahlbar. = -
Hub+2xA+Z7Z
e Langere Hibe auf Anfrage
¢ Die Bestell-Hubladnge ergibt sich
aus Hub plus Z-MaB
Deckel - Luftanschluss
Bitte beachten: Serie OSP-P10
Um Mehrfachschaltungen der Ma-
gnetschalter zu vermeiden, ist der
zusatzliche Kolben nicht mit Ma- !
gneten ausgestattet. o ‘
. j i O} 5
* Kolben mit Magnet P /] | z
@ —1 (D) A M
© ] &/ - :
. N
[}
E
B c
Mitnehmer
Serie OSP-P10
J
X
L
S oR Y
i ! N
l @< U og@r*
%z fﬁ & ~
MaBtabelle [mm]
Zylinder- A B |C |D [E |G J (K (L [M [N [P (R [S W |X |[Y |Zmypn|CF|[EM |EN [FB |FH |ZZ
Serie
OSP-P10 445112 |19 [M5 |12 | M3 60 |85 (22 |225|17,5(10,5|3,4 |16 (225 |31 |M3 |64 32195 (2 |17 |17 |6
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Zylinder

EinbaumaBe Grundzylinder OSP - P16-P80
Hub und TotmaB A

e Hublangen bis 6000 mm in 1 mm
Schritten frei wahlbar
A Hub A . N
- ﬁ= e Langere Hibe auf Anfrage
—— ™ 1t
A
Hub + 2 x A 2
Tandem-Zylinder
* Hub Es sind zwei Kolben eingebaut, wobei
;\ z z A ‘ das MaB "Z" frei wahlbar ist (Mindest-
\ maB Zmin beachten).
B ‘7‘7"7"77"77777;’77;"7 1 e Hublangen bis 6000 mm in 1 mm
I | Schritten frei wahlbar
Hub+2xA+Z
~ ™ e Langere Hibe auf Anfrage
¢ Die Bestell-Hublange ergibt sich

aus Hub plus Z-MaB

Deckel - Luftanschluss 4 x 90° drehbar

Serie OSP-P16 bis P32

Bitte beachten:

Technische Anderungen vorbehalten

BY Um Mehrfachschaltungen der
BW Magnetschalter zu vermeiden, ist
| Luftanschiuss D der zusatzliche Kolben nicht mit
Magneten ausgestattet.
I ) x N .
ul o 5" @77 [ m' Kolben mit Magnet
é“ é. ¥ v _
L
B
- Dampfschraube
Deckel - Luftanschluss 4 x 90° drehbar Mitnehmer
Serie OSP -P40 bis P80 Serie OSP-P16 bis P80
BY J s
BW. ‘ ‘
| Luftanschluss D c T 1 ] §¢
&_ / — |
e =1 "
& of &1 - — S O] w ,J‘», Y x2Z
P g 19 A1 'z \ ‘
B Dampfschraube GxH I ! i ! >
E [ R 1 T
MaBtabelle [mm]
éylipder— A (B |C (D |E|G |H (I [J (K M |0 |S [V |X |Y |Zwn|BW |BX |BY [CF |EN [FB |FH |ZZ
erie
0SP-P16 65 |14 (30 | M5 [I18|M3 |9 |55 |69 |15 |23 |33,2[22 |16/5(36 |M4 |81 |108| 18 |284|38 |3 |30 |272|7
0SP-P25 100122 (41 |[G1/8|27 (M5 |15 |9 [117]216(31 |47 |33 |25 |65 |Mb |[128|175[22 |40 [52,5613,6 [40 1395[8
0SP-P32 125|25,5|52 | G1/4 36| M6 |15 |115(152[285|38 |59 [36 [27 |90 |M6 [170 [20,5| 25 |44 |665(55 |52 |51,7[10
0SP-P40 15028 |69 |Gl/4|b4| M6 |15 |12 |152|34 |44 |72 [36 [27 |90 |M6 [212 |21 |3 |54 |785|75 |62 |63 |10
0SP-P50 175(33 |87 [Gl/4 |70 (M6 |15 [14,5[200(43 (49 |86 |36 |27 |110 | M6 [251 |27 |- |h9 [925|11 |76 |77 |10
0SP-P63 215|138 [106 |G3/8 |78 | M8 |21 | 145|256 |54 (63 [107]50 |34 [140 | M8 [313]30 |- |64 [117]12 |96 |9 |16
0SP-P80 26047 (132 |G1/2 {96 | M10 |25 |22 |348|67 (80 [133]52 |36 [190 |MI10[384|375]- |73 [147]16,5[122]122 |20
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Stirnseitiger Luftanschluss

An Stelle des drehbaren Standard-
deckels ist es in manchen Fallen
zweckmaBig oder notwendig, einen
stirnseitigen Luftanschluss einzuset-
zen. Durch Drehen des Deckels

um 4 x 90° kann die Lage der Dampf-
schraube wie erforderlich gewahlt
werden.

Lieferung paarweise.

Serie OSP-P16 bis P32

= D

Luftanschluss D

- o
i ~
P o
B Dampfschraube
E
Serie OSP-P40 bis P80
GxH
& 1=k 1 oY
e —1o ol w 4—
— =L .
] ] -5
__BW Dampfschraube Luftanschluss D
C
MaBtabelle [mm]
Zylinder- B Cc D E G H BX BW
Serie
OSP-P16 14 30 M5 18 M3 9 1,8 10,8
OSP-P25 22 41 G1/8 27 M5 15 2,2 17,5
OSP-P32 25,5 b2 Gl/4 36 M6 15 2,5 20,5
OSP-P40 28 69 Gl/4 54 M6 15 3 21
OSP-P50 33 87 Gl/4 70 M6 15 - 27
OSP-P63 38 106 G3/8 78 M8 21 - 30
OSP-P80 47 132 G1/2 96 M10 25 - 37,5




Serie OSP-P16 Einseitiger Luftanschluss

Aus Griinden der Platzersparnis,
vereinfachter Montage oder aus Pro-

Dampfschraube zessgriinden besteht die Mdéglichkeit,

beide Luftanschliisse an nur einer
\F Deckelseite zu plazieren. Die Luft-
4 ——= ] - .
i ;s N : @ versorgung erfolgt hier Uber interne
N ‘ — ' ' 1T T | 5 = 4@ < Kanale (OSP-P25 bis P80) oder tber
@ ; o < i 2 eine extern adaptierte Verteilerleiste
(OSP-P16).
B Luftanschluss D FG
- e Die Deckel sind bei einseitigem Luft-
e — R anschluss nicht drehbar.
g =|_I \{747 — : |
2 o o Jo ol
E FL

Serie OSP-P25

Bitte beachten:

Luftanschluss D Bei Kombination des OSP-P16 mit
einseitigem Luftanschluss und der
Umlenkung, kdnnen aus Platzgriin-
den nur RS-Magnetschalter gegen-

Technische Anderungen vorbehalten

=
SRy el
@) — ® * tiber der Verteilerleiste verwendet
/S, T )| N— x? werden.
P o 1 o
w I Démpfschraube
BW|
_| B
* Lage der Anschliisse 1=>1 oder 2=>2,
der nicht benétigte Anschluss muss verschlossen werden!
Serie OSP-P32 bis P80
OSP-P40 bis P80 OSP-P32
4, Luftanschluss D _GxH
LA |\ |
4 p—— Ol w ,?#,
[T
I I
! ] ' /@ |
=t
Io Dampfschraube E
BW C
B
MaBtabelle [mm]
Zylinder- B c D E G H I 1, BX |BW [EN EN, [EN, [FA FB [FC |FE |FG |[FL FN
Serie
OSP-P16 14 |30 [M5 [18 |M3 |9 55 |- 1,8 |10,8 |3 - - 12,6 (12,6 |4 27 |21 |36 |-
OSP-P25 22 |41 |G1/8 |27 |[M5 |15 |9 - 2,2 17,5 |- 36 |39 |- - - - - - -
OSP-P32 255(52 |G1/8 |36 |M6 |15 |12,2 |10,5|- 20,5 |- - - - - - - - - 15,2
OSP-P40 28 |69 |G1/8 |54 |M6 15 |12 12 |- 21 |- - - - - - - - - 17
OSP-P50 33 |87 |Gl/4 |70 |M6 |15 (14,56 |(14,5]|- 27 |- - - - - - - - - 22
OSP-P63 38 |106 |G3/8 |78 |M8 |21 (16,56 |13,5]|- 30 |- - - - - - - - - 25
OSP-P80 47 |132 |G1/2 (96 |M10 |25 |22 17 |- 37,5 |- - - - - - - - - 34,5
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Integrierte 3/2-Wege-
ventile VOE

Als anschlussfertige Kompaktlésung
zur optimalen Ansteuerung des
OSP-P Zylinders kénnen an Stelle der
Standarddeckel integrierte 3/2-Wege-
ventile eingesetzt werden.

Sie machen den Zylinder leicht positi-
onierbar, wobei kleinste, gleichmaBige
Kolbengeschwindigkeiten méglich
sind.

Der Einsatz ist tiberall dort ange-
bracht, wo Fertigungs- und Auto-
matisierungsvorgange rationell und
unmittelbar gesteuert werden missen.

Merkmale:

e anschlussfertige Kompaktlésung

e variable Anschlussmoglichkeiten:
frei wahlbarer Luftanschluss durch
drehbare VOE-Ventile,

e Luftanschluss 4 x 90 ° drehbar,

e Magnetspule 4 x 90 ° drehbar,

e Vorsteuerventil um 180 ° drehbar

¢ hohe Kolbengeschwindigkeit;
realisierbar durch max. 3 Abluftboh-
rungen

e kein Montageaufwand

e keine Verschraubungen

e keine Leckstellen

e optimale Ansteuerung des OSP-P
Zylinders

e gutes Positionierverhalten
® integrierte Betriebsanzeige

e eingebauter abluftseitiger Drossel-
schalldampfer

e Handhilfsbetatigung - rastend -
e einstellbare Endlagendampfung

e Nachristbar - bitte Gesamtlénge
des Zylinders beachten!

Integrierte 3/2-Wegeventile-VOE fiir OSP-P25, P32, P40, und P50

KenngroBen 3/2-Wegeventile VOE

Benennung 3/2-Wege-Ventil mit Federriickstellung
2 (A) 2 (A)

T\ W N[ M

1(P) f(m 1(P) é;?f(R)
Typ VOE-25 VOE-32 VOE-40 VOE-50
Betatigungsart elektrisch
Grundstellung P — A Durchgang, R gesperrt
Bauart Sitz-Ventil, Gberschneidungsfrei
Befestigungsart integriert im Zylinderdeckel
Einbaulage beliebig
Anschluss G 1/8 G1/4 G 3/8 G 3/8
Temperatur -10°C bis +50°C *
Arbeitsdruckbereich 2-8 bar
Nennspannung 24V DC / 230V AC, 50 Hz
Leistungsaufnahme 2,5W / 6 VA
rel. Einschaltdauer 100%

Schutzart

IP 65 DIN 40050
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Abmessungen VOE-Ventile OSP-P25 und P32

AV
Drosselschalldampfer ‘L’j—:‘ﬂ
im VO-Ventil :tegrlert E:]——f—q‘ F[%ST{
2 -A ! W
S| s u | IR
j i : l Ir i -2
Ed o & e ——— — | (750
V17, V16 e >¢ : ‘ + @ ‘ if;%%
Ao | 7
i Q)
BV
ve 1(P) %12
r"s— | a T
) [ ) >
T Y
H I ’7’7’**(%4‘35”
Fog —
oV
5 Drosselschall- Stecker 180° gedreht T;@i 1 }”7”1 s
dampfer ‘ L | ;
wahlweise I T
| b4 44
:
8]
*Deckel-Luftanschluss 4x90° drehbar
MaBtabelle [mm]
Zylinder- AV BV |C Ccv [DV |Vl |v2 |Vv3 (v4 (V5 |v8 |v9 |[vi0 |V11l |vli2 (V13 |V14 |V15 |V16é (V17 (V18 |V19
Serie
OSP-P25 115 |37 |41 |47 |[G1/8|11 [46 [90,5|22 |30 |18,5(32,5|2,5 |3,3 [18,5(26,5 (20,5 |24 14 G1/8
OSP-P32 139 |39,5|52 |58 |[Gl/4|20,5(46 |96 |22 |32 |20,5|34,7|6 5 20,532 |26 (32 [7,5 |6 18 |Gl/4
Abmessungen VOE-Ventile OSP-P40 und P50
AV
v2 Vi
[ e | o |
4 B
f
vo BV
& . ny
— 1(P)* o
oV % =
>

Position

Drosselschall-

Stecker 180° gedreht

dampfer
wahlweise
Drosselschalldampfer
im VO-Ventil integriert o i
g |
H 2 !
S .
vi7 V16 =
V15 !
— *Deckel-Luftanschluss 4x90° drehbar
MaBtabelle [mm]
Zylinder- AV |BV |C Ccv |[DVv V1 |v2 |Vv3 (v4 |[V5 |Vv6 |V7 |v8 |[V9 (V10 |v11 |V12 (V13 |V14 |V15 (V16 |V17 (V18 |V19
Serie
0OSP-P40 17048 |69 |[81 |[G3/8|24 |46 |103 [22 |33 |M5 |6,7 |24 |42 |8,3 |83 |24 |39 |42 |32 |7,5 |6 18 |[Gl/4
0OSP-P50 190 (48 |87 (82 |[G3/8|24 |46 |102 (22 |33 |M5 |4,5 (24 |42 |12,2|12,2|24 |38 |44 |32 |75 |6 18 [Gl1/4
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Bestellangaben — Grundzylinder

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23| 24 25
OSPP | 25 0 0 0 0 0 01100 0 0 0 0 0 0 0|o0 0
Kolben-@ Hublénge Mitnehmer Zusétzlicher Wegmesssystem

Fuhrungs-
Angab .

10 (5_2%:”;) 0 | ohne schlitten 0 [ohne

16 inmm 1 ng\t/\/egrilcher 0 | ohne X [SFI 0,1mm

25 tinehmer Y [SFI 1mm

32

40 =

Schrauben Dampfung

50 0 | Standard 0 [ Standard

63 1 | Rostfrei 1 [ max. Dampflange®

80

Ausfiihrung/ Schmierung Deckelposition Fihrungen/ Abdeckstreifen

el 0 | Standard 0 | L+R O°=vorne E:ﬁ?;iiﬂg en Kabelkanal

0 | Standard g 0 | Standard

1 | Langsamlauf?? 1 | L+R 90°=unten 0 |ohne
1 | Tandem - 1 | Kabelkanal
2 | L+R 180°=hinten Aktivbremse AB
A 2 Kabelkanal
3 | L+R270°=o0ben $25-80 beidseitig

Luftanschluss Dichtungen 4 | L 90°=unten y | Umtenkune x| ohne Abdeck-

0 | Standard 0 | Standard (NBR) R 0°=vorne ?16-80 streifen

1 | stirnseitig 1 [Viton®?V I 1§0 =hinten Duplex-

R 0°=vorne bind
2 | einseitig N | verbindung
R 6 [ L 270°=0ben @25,32,40,50
(nicht drehbar) R 0°=vorne

3 ImisSta.ndar(ljv 7 | L 0°=vorne
rechts stirnseitig R 90°=unten

4 Irgc;tsftanq?rd 8 | L 180°=hinten L DeCLkefltpOSItlholn )
inks stirnseitig R 90°=unten age Luttanscniuss

A | 3/2 Wegeventil o_ 70°
VOE24V= o ; %Z? u;‘t)::” 180°  oben
#25,32,40,50 - . hinten v _ B

A |LO°=v 270 ~ ! stirnseitig
; =vorne »

B | 3/2 Wegeventil R 180°= hinten oben >
VOE230V~/110V= 180° :
?#25,32,40,50 B | L 90°=unten hinten \_

R 180°=hi .
C | 3/2 Wegeventil 80 inten stirnseitig/'“»
VOE48V= C |L 270°=o0ben
9 25,32,40,50 R 180°=hinten ) )
90° Zylinderseite

E | 3/2 Wegeventil D | L 0°=vorne unten R
VOE110V~ R 270°=o0ben (rechts)
©25,32,40,50 E | L 90°=unten Zylinderseite

R 270°=o0ben . L
, (links)
F | L180°=hinten
R 270°=oben

D Viton mit VOE nicht moglich.
2 Kombination ,,Schmierung fur Langsamlauf* und ,,Viton®“ auf Anfrage.
3, Schmierung fir Langsamlauf” mit ,,max. Dampflange“ nicht kombinierbar.

Zubehor - bitte separat bestellen

Benennung Weitere Informationen siehe
Deckelbefestigung Seite 105

Mittelstltzen Seite 106
Befestigungsschiene Seite 118

T-Nutschiene Seite 119
Verbindungsschiene Seite 120
Multiplexverbindung Seite 122

Magnetschalter Seite 123-126
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Technische Anderungen vorbehalten

KenngroBen Druckangaben in Uberdruck
KenngréBen |Zeichen | Einheit| Bemerkung
Aligemeines
Benennung kolbenstangenloser Zylinder
Reihe OSP-P
Bauart doppeltwirkend mit Dampfung,
fir berlihrungslose Positionserfassung
Befestigungsart siehe MaBzeichnungen
Anschlussart Gewinde
Umgebungs- und min °C +10/| - andere Temperaturbereiche
Mediumstemperatur- max °C +40| aufAnfrage
bereich
Gewicht (Masse) kg siehe Tabelle unten
Einbaulage vertikal, horizontal (Kolben oben
oder unten)
Medium gefilterte, ungedlte Druckluft
(andere Medien auf Anfrage)
Schmierung werkseitige Fett-Dauerschmierung
(zuséatzliche Olnebelschmierung
nicht erforderlich)
Option: Langsamlauffett
Zylinderrohr Al, eloxiert
Mitnehmer Al, eloxiert
(Kolben)
= Deckel Al, eloxiert
[e]
@ | Dichtbander rostbesténdiger Stahl
g Dichtungen NBR (Option: Viton®)
Schrauben Stahl, verzinkt
Option: rostfrei
Abdeckungen Kunststoff
Abstreifer
Arbeitsdruckbereich Prmax bar 8
max. Geschwindigkeit |v m/s 2
Gewicht (Masse) [kg]
Zylinderserie Gewicht (Masse) [kg]
(Grundzylinder) bei 0 mm Hub pro 100 mm Hublange
OSP-P50LS 3,53 0,566
OSP-P63LS 6,41 0,925
OSP-P80OLS 12,46 1,262
BaugroBenvergleich
P50 P63 P80

Magnetschalter siehe ab Seite 123
Zubehor siehe ab Seite 101

25

Long-Stroke
Zylinder

fir Hibe bis 41 m
@ 50-80 mm

OoSP

Baureihe OSP-P..LS

Standardausfiihrungen:

e doppeltwirkend mit einstellbarer
Endlagendémpfung

e mit Magnetkolben fiir beriihrungs-
lose Positionserfassung

Sonderausfiihrungen:
¢ Rostfreie Schrauben
e L angsamlauffett

e Viton®-Dichtungen

Optionen:
* Wegmesssystem SFI-plus
e Aktivbremse AB..




Belastungen,
Krifte und Momente

Die Zylinder Auswahl und -Auslegung

wird bestimmt von:

e zulassigen Belastungen durch Krafte
und Momente,

e erreichbarer Dampfleistung der
pneumatischen Endlagendampfung.
MaBgeblich sind hierbei die zu
démpfende Masse und die End-
lagengeschwindigkeit zu Dampf-
beginn (Ausnahme: externe Damp-
fung durch z.B. hydraulische StoB-
dampfer).

Die Tabelle gibt die héchstzulassigen
Werte bei leichtem und stoBfreiem
Betrieb an, die auch im dynamischen
Betrieb nicht tberschritten werden
dirfen. Lasten- und Momentangaben
beziehen sich auf Geschwindigkeiten
v<0,5 m/s.

Bei der Ermittlung der erforderlichen
Aktionskraft missen die anwendungs-
spezifischen bzw. belastungsabhan-
gigen Reibkrafte mit berlicksichtigt
werden.

Dampfungs-Diagramm

Legen Sie lhre zu erwartende bewegte
Masse zugrunde und lesen Sie die
zulassige Geschwindigkeit bei Dampf-
beginn ab.

Im umgekehrten Sinne gehen Sie

von lhrer gewlinschten Geschwindig-
keit aus und kommen abhangig von
der Masse zu einer erforderlichen
ZylindergroBe.

Bitte beachten Sie, dass die
Geschwindigkeit des Kolbens beim
Auftreffen auf die Dampfung aus
Erfahrung ca. das 1,5-fache der
Durchschnittsgeschwindigkeit betragt.
Diese Geschwindigkeit nahe der End-
lage alleine bestimmt die Auswahlent-
scheidung.

M

=F.|

Der Abstand | zur
Berechnung der Biege-
momente bezieht sich
auf die Mittelachse
des Linear-Antriebes.

Zylinder- theoretische | effektive max. Momente max. Last | Dampf-
Serie Aktionskraft | Aktionskraft F,  |Mx | My Mz Fz lange
[mm @] bei 6 bar [N] | bei 6 bar [N] [Nm] |[Nm] | [Nm] | [N] [mm]
OSP-P50LS | 1178 1000 10 |115 |15 [1200 30
OSP-P63LS | 1870 1550 12 1200 |24 |1650 32
OSP-P80LS | 3016 2600 24 360 |48 | 2400 39
[m/s] A

e

2 N

) 050:\

g E 1 D,

ok L3

<% 05 o

£5 8% NN

gbg 0’2 %\

R& 0,1

Horizontale Einbaulage, Betriebsdruck p = 6 bar

* Bei Verwendung von Zylindern mit Bremsen ist die Masse des Bremsgehauses

mit zu beriicksichtigen.

Zu déampfende Masse *

1 23 5 10 2030 50 100 200 5001000 [Kg]

Werden die zuldssigen Grenzwerte iiberschritten, sind zuséatzliche StoBdampfer,

die im Bereich des Massenschwerpunktes anzuordnen sind, vorzusehen.
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Zylinder
Hub und TotmaB A

e Hublangen bis 41.000 mm in 1 mm
Schritten frei wahlbar.

EinbaumaBe Grundzylinder OSP - P50 LS bis PS8OLS

- A - Hub - A
|
[ I o | R
—— =+ I
<

St :

- Hub+2xA Tandem-Zylinder
FB

Es sind zwei Kolben eingebaut,
wobei das MaB "Z" frei wahlbar ist
(MindestmaB Zmin beachten).

e Hublangen bis 41.000 mm in 1 mm
Tandemzylinder Schritten frei wahlbar.

¢ Die Bestell-Hublange ergibt sich
aus Hub plus Z-MaB.

* Hub Bitte beachten:
;\ z z A Um Mehrfachschaltungen der
- \ o . ; - ‘ Magnetschalter zu vermeiden, ist
@,i, ———— e der zusitzliche Kolben nicht mit
Hbs2xAsz Magneten ausgestattet.

* Kolben mit Magnet

Mitnehmer
Serie OSP-P50LS bis PBOLS
Bw ,
| C .
—~—— Luftanschluss D . ! ¢
! =
S |
i1 2 M/ z 7 B —
) = =] N : /
L 1
o T L= B x
= — Y s lYxzz
|<B | Dampfschraube GxH_ ‘ ‘ — :
<L> ,ﬁﬁ'ﬁk—.‘ | :’ .j >
Hinweis: Die Deckel sind nicht drehbar!
MaBtabelle [mm]
Zylinder A B |C D E G H | J K M S v X Y Z. |BW |CF |EN [FB |FH |ZZ

. min
Serie

OSP-P50LS |200 |58 |87 |Gl1/4|70 (M6 (15 |[39,5|200 (43 |49 |36 |27 |110 |M6 (251 (52 (92,5(10 |76 |77 |10

OSP-P63LS |250 (73 |106 |G3/8|78 |M8 (21 |49,5(256 |54 |63 |50 |34 (140 |M8 (313 |65 |117 |12 (% |96 |16

OSP-P8OLS |295 |82 |132 |G1/2|96 |[M10 (25 |57 (348 |67 |80 |52 |36 |190 |M10 (384 (72,5 (147 |16,5(122 {122 |20

Technische Anderungen vorbehalten
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Linear-Antrieb
Zubehor
@ 50-80 mm

Mittelstiitzen E1, E1L
OSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

fiir Linearantrieb
¢ Serie OSP-P..LS

Hinweis zu Typ E1 und E1L

(P50LS - P8OLS):

Die Montage der Mittelstiitzen ist auch
an der Unterseite der Zylinder mog-
lich. Bitte beachten Sie hierbei die
abweichenden MaBe in Bezug auf die
Zylindermitte.

Zur Befestigung des Long-Stroke Zylin-
ders sind eine Mittelstiitze Typ E1
(Festlager) und abhangig von der Hub-
lange + Belastung zusatzliche E1L
(Loslager) erforderlich.

Zulassige Stltzweite siehe Diagramm

Rostfreie Ausfiihrung auf Anfrage.

Zulassige Stiitzweite: OSP - PSOLS bis P80OLS

: :

FINIA
2600

D 80

2400

2200
2000

1800 [—

D63

1600

Last F

1400

D 50

1200

\

1000

/I

800
600

AN
N

N

N

400
200 [—

~

T~

'/

N
~ S

N ||

T~

Stitzabstand k

02040608 1 12141618 2 22242628 3 3,2 3,436 kV[m]

Serie OSP-P50LS bis P8OLS: Typ E1, E1L
(Befestigung von oben / unten tber Durchgangsbohrungen)

DQ
T /T _ _
| [T
T T Z wl o <
i fin Ww| w| w -
0o EREl | s
DP A 77]7 DK
DM
DN
MaBtabelle [mm] Serie OSP-P50LS bis P80OLS
Serie R U AF DF | DH DK |DM |DN | DO | DP
OSP-P50LS | M6 | 7 48 |40 |71 34 |59 |67 |45 |60
OSP-P63LS | M8 |9 57 [47,5|91 44 |73 |83 |45 |65
OSP-P80LS | M10 | 11 72 | 60 111,563 |97 |[112|55 |80
Serie DQ (DR |DT |EF |EM |[EN [EQ [Ident-Nr. |Ident-Nr.
TypE1l TypE1L
Festlager |Loslager
OSP-P50LS |52 |10 |11 |64 |45 |72 |57 |20163FIL |21352FIL
OSP-P63LS |63 |12 16 |79 |53,5|89 |69 |20452FIL |21353FIL
OSP-P80OLS |81 15 (25 |103 |66 |118|87 |20482FIL |21354FIL
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Technische Anderungen vorbehalten

Bestellangaben — Long-Stroke Zylinder

Hinweis:

Der Zusammenbau und die Inbetriebnahme des Long-Stroke Zylinders erfolgt vor Ort durch ORIGA Fachpersonal.
Genauere Informationen und Details zu Bestellangaben und Installation erhalten Sie von Ihrem zustdndigen
Beratungsingenieur oder Vertriebspartner.

Zubehor - bitte separat bestellen

Benennung Weitere Informationen siehe
Beweglicher Mitnehmer Seite 104
Deckelbefestigung Seite 105

Mittelstlitzen Seite 28

Umlenkung Seite 117
Befestigungsschiene Seite 118

T-Nutschiene Seite 119
Verbindungsschiene Seite 120

Magnetschalter Seite 123-126

Kabelkanal Seite 130
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Technische Anderungen vorbehalten

KenngroBen Druckangaben in Uberdruck

KenngréBen |Zeichen | Einheit| Bemerkung

Allgemeines

Benennung kolbenstangenloser Zylinder

Reihe OSP-P

Bauart doppeltwirkend mit Dampfung,
flr berlhrungslose Positions-
erfassung

Befestigungsart siehe MaBzeichnungen

Anschlussart Gewinde

Umgebungs-und Tooin °C -10 - andere Temperaturbereiche

Mediumstemperatur- | T__ °C +80  aufAnfrage

bereich

Gewicht (Masse) kg siehe Tabelle unten

Einbaulage beliebig

Medium gefilterte, ungeolte Druckluft
(andere Medien auf Anfrage)

Schmierung werkseitige Fett-Dauerschmierung

(zuséatzliche Olnebelschmierung
nichterforderlich)
Option: Langsamlauffett

Zylinderrohr Al, eloxiert
Mitnehmer Al, eloxiert
(Kolben)
£ Deckel Al, katalytisch lackiert
§ Dichtbéander rostbestandiger Stahl
2 Dichtungen NBR (Option: Viton®)
Schrauben rostfreier Stahl
Abdeckungen Al, eloxiert
Niederhalter Kunststoff
Arbeitsdruckbereich * |p_ bar 8

* Druckangaben in Uberdruck

Gewicht (Masse) [kgl

Zylinderserie

Gewicht (Masse) [kg]

(Grundzylinder) | bei 0 mm Hub pro 100 mm Hublénge
OSP-P16 0,22 0,1

OSP-P25 0,65 0,197

OSP-P32 1,44 0,354

BaugrdBenvergleich

P16 P25

Magnetschalter siehe ab Seite 123

Befestigungen und Zubehor siehe Seite 101-122
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Reinraum-
zylinder
g16 -32 mm

Kolbenstangenloser
Zylinder

zertifiziert nach
DIN EN ISO 14644-1

OSSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

Standardausfiihrungen:

e doppeltwirkend mit einstellbarer
Endlagendampfung

e mit Magnetkolben fiir beriihrungs-
lose Positionserfassung

¢ Rostfreie Schrauben

Sonderausfiihrungen:

e Langsamlauffett
¢ Viton®-Dichtungen

Baureihe OSP-P..

! inf

Merkmale:

e Reinraumtauglichkeit
ISO Klasse 4 bei v, =0,14 m/s
ISO Klasse 5 bei v, = 0,5 m/s

e f{ir stick-slip freien Langsamlauf
geeignet bis vy, = 0,005 m/s

e wahlfreie Hublangen bis 1200 mm
(langere Hube auf Anfrage)

e wartungsfreie Antriebseinheit

e platzsparend mit gleichen Aktions-
kraften in beiden Richtungen

e direkte Kraftabnahme mit
integrierter Kolbenflihrung zur
Aufnahme hoher Belastungen




Zertifizierung

Der speziell fiir Reinraume ent-

wickelte kolbenstangenlose Zylinder Fraunhofer
ist eine konsequente Weiterentwick- "
lung des TESTED
Parker Origa SYSTEMS PLUS und DEVICE

wurde als erster Reinraumzylinder
mit dem IPA-Zertifikat (Prifkriterien
nach DIN EN I1SO 14644-1) zertifi-

ziert. IPA-Qualifizierungsurkunde

Linearantrieb OSP-P25
Report No. HO 0305-291

Farkar Harnifn Gbb & o, KG:

]

Funktion: .
. . Funktionsdarstellung
Der Reinraumzylinder des

ORIGA SYSTEM PLUS (OSP-P)
unterscheidet sich im Aufbau vom
kolbenstangenlosen Standardzylinder
dadurch, dass zwischen dem inneren
und auBeren Stahl-Dichtungsband
eine Unterdruckleitung angeschlos-
sen wird.

Zur Erzeugung des Unterdrucks ist
ein Saugvermdgen von ca. 4 m¥h
notwendig.

Damit wird ein Maximum der tech-

nisch bedingten Emissionen aus dem Belastungen, Krifte, Momente
Zylinder-Innenraum einschlieBlich ’ ’

der Gleitfihrung aufgefangen und
kann in den Zwischenboden abge- F
fuhrt werden. z
Mx=F « |
My =F « |
Mz=F - |
Zylinder- | effektive max. Momente max. Last | Dampflange
Serie Aktionskraft
[mm @] bei 6 bar [N] | Mx [Nm] |My [Nm] |Mz[Nm] | Fz[N] [mm]
OSP-P16 |78 0,45 4 0,5 120 11
OSP-P25 | 250 1,5 15 3,0 300 17
OSP-P32 | 420 3,0 30 5,0 450 20
Die Last- und Momentangaben beziehen sich auf Geschwindigkeiten
v<0,2mfs.

Die Tabelle gibt die héchstzulassigen Werte bei leichtem und stoBfreiem
Betrieb an, die auch im dynamischen Betrieb nicht Gberschritten werden
dirfen.
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Technische Anderungen vorbehalten

Abmessungen [mm]

O a %H @ ‘ i H ‘
© ‘ | | ‘ 3 :
Mo==——=— " Ja =]
@ 59 -
!
B Hub + 2 x A _ FB S
Unterdruckanschluss
Innendurchmesser T
< BY .016= 4mm -
Zyl.@25= 6 mm
Y o« Zyl. @ 32=6mm
% | | ‘
> @ @ 1 ‘ «
g ‘ RE 5@ ®
Y S NIy i 4}
i L. L Ve o w| f—-——-—
=3 ‘ 0
£ ~y & ©) | ®
[ GxH ‘
w Dampfschraube ‘ E
B c
Luftanschluss D — -
oh —rh Hinweis:
li ‘ i ‘$_ \ Die Deckel sind nicht drehbar!
,7,4', ,,,,, o>
X
- J -
MaBtabelle [mm]
Zyl. Serie A B Cc D E G H | J K M 0 S
OSP-P16 65 14 30 M5 18 M3 9 5,5 69 15 25 31 24
OSP-P25 100 22 41 G1/8 |27 M5 15 9 117 21,5 33 48,5 |35
OSP-P32 125 25,5 52 Gl/4 |36 M6 15 11,5 152 28,5 |40 53,6 (38
Zyl. Serie T v X Y BW BX BY CF EN FB FH GP y¥4
OSP-P16 29,6 16,5 |36 M4 10,8 1,8 28,5 40 3 30 27,2 25,7 |7
OSP-P25 40,6 25 65 M5 17,5 2,2 40,5 54,5 3,6 40 39,5 41 8
0OSP-P32 45 27 90 M6 20,5 2,5 47,1 68,5 5,5 52 51,7 46,2 |10
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Bestellangaben — Reinraumzylinder

14 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23|24 25
OSPP | 25 4 7 0 0 1 01100 0 0 0 0 0 0 o|o 0
Kolben-@ Hublange Mitnehmer Zusatzlicher Wegmesssystem

Fihrungs-
16 Angabe 0 | ohne . 0 |ohne
(5-stellig) schlitten
25 inmm? 0 [ohne
32
Schrauben Dampfung
1 | Rostfrei 0 | Standard
Ausfiihrung/ Schmierung Deckelposition Fuhrungen/ Abdeckstreifen
Kolben o | Standard 0 | LR 0°—vorne Bremsen/ Kabelkanal
anaar =
4 | Reinraum 5 Umlenkungen 0 | Standard
1
Langsamlauf 0 |ohne 1 | Kabelkanal
2 Kabelkanal
beidseitig
Luftanschluss Dichtungen e
X .
7 | Deckel Reinraum 0 | Standard (NBR) Abdeckstreifen
1 | Viton®

D Kombination ,,Schmierung fir Langsamlauf* und ,,Viton®“ auf Anfrage.
2 max. Hublange 1200 mm, langere Hibe auf Anfrage.

Zubehor — bitte separat bestellen

Benennung Weitere Informationen siehe
Deckelbefestigung Seite 105

Mittelstitzen Seite 106
Befestigungsschiene Seite 118

T-Nutschiene Seite 119
Verbindungsschiene Seite 120

Magnetschalter Seite 123-126
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Technische Anderungen vorbehalten

Informationen iiber ATEX-Richtlinien

Die kolbenstangenlosen Pneumatikzy-
linder von Parker Origa sind die ersten
kolbenstangenlosen Zylinder, die fir
den EX-Bereich in der Gerategruppe I,
Kategorie 2 GD zugelassen sind.

Ausfihrliche Infomationen Gber
die Anwendung von Pneumatikkom-
ponenten in Ex-Bereichen entneh-
men Sie bitte unserem Prospekt
A5P060D "Anwendungsrichtlinien
94/9/EG (ATEX 95) fur Pneumatik-
komponenten".

Technische Daten (vom Standardzylinder abweichend)

Druckangaben in Uberdruck

KenngréBen Zeichen |Einheit| Bemerkung
Umgebungstemperatur- [T . °C -10

bereich T °C +60

Max. Schaltfrequenz Hz 1 (Doppelhub/s) bei Grundzylinder

0,5 (1 Hub/s) bei Fiihrungszylinder

Max. Arbeitsdruck bar

8

Max. Geschwindigkeit v m/s

3 (Grundzylinder)
2 (Fuhrungszylinder SLIDELINE und
Flihrungszylinder BASIC GUIDE)

Medium

Druckluft ungeélt, frei von Wasser
und SchmutzgemaB 1ISO8573-1
Feststoffe:

Klasse 7 PartikelgroBe <40 pym fir
Gas

Wassergehalt:

Drucktaupunkt +3 °C, Klasse 4,
jedoch mindestens 5 °C unterhalb
Mindestbetriebstemperatur

Gerausch dB(A) | 70

Materialhinweise

Aluminiumwerkstoffe:
siehe Materialdatenblatt

Schmierung:
siehe Sicherheitsdatenblatt "Fett fir
Fuhrungszylinder"

Stahlbénder:
rostbesténdig

Alle weiteren Angaben wie Abmessungen, Gewichte, zuldssige Belastungen,
Dampfungsdiagramme und Zubehér entnehmen Sie bitte den jeweiligen Daten-

blattern in diesem Katalog.

Gerategruppe |l Kategorie 2GD

kolbenstangelose Zylinder: & 112GDc T4 T135°C -10°C<Ta<+60°C

Baureihe GroBe Hubbereich Zubehor

OSP-P @ 10bis80 1-6000mm | Befestigungsprogramm
BASIC GUIDE @25bis 50 1-6000 mm Befestigungsprogramm
SLIDELINE @16 bis80 1-5500mm | Befestigungsprogramm

Grundzylinder siehe Seite 15-24
BASIC GUIDE siehe Seite 39-45

Gleitfilhrung SLIDELINE siehe Seite 49-50
Befestigungen und Zubehor siehe Seite 101-120
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Produkte
flr den
EX-Bereich

Kolbenstangenloser
Zylinder
g 10 - 80 mm

Grundzylinder
Baureihe: OSP-P ..ATEX

5! isf

BASIC GUIDE
g 25 -50 mm

Baureihe: BG -..ATEX

Gleitflihrung
SLIDELINE
g 16 - 80 mm

Baureihe: SL -..ATEX




Bestellangaben — ATEX-ZYLINDER *

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23 | 24 25
OSPP | 25 0 0 0 0 0 | 01100 0 0 0 0 0 0 oo 0
Kolben-@ Hublénge Mitnehmer Zusétzlicher Wegmesssystem

Fuhrungs-
10 Angabg 0 [ohne schlitten 0 | ohne
(5-stellig) b lich
16 inmm 1 gweg icher 0 |ohne
25 Mitnehmer
316-80 2 Fuhlfungs—
32 schlitten
Slideline SL
40 -
Schrauben Dampfung ?#16-80
50
0 | Standard 0 | Standard
o3 1 | Rostfrei 1 [ max.Dampflange?
80
Ausfiihrung/ Schmierung Deckelposition Fuhrungen/ Abdeckstreifen
Selben 0 | Standard 0 | L+R 0°=vorne B:?]Eziﬂ/n en el e
* | 6 | ATEX Standard — - g 0 | Standard
1 | Langsamlauf?? 1 [ L+R 90°=unten 0 | ohne
T 1 | Kabelkanal
2 | L+R 180°=hinten Slideline SL
3 [ L+R270°=o0ben 2 316-80 2 | Kabelkanal
Luftanschluss Dichtungen beidseitig
4 | L 90°=unten M | Umlenkung X | ohne Abdeck-
0 | Standard 0 | Standard (NBR) R 0°=vorne streifen
1 | stirnseitig 1 | Viton®? 5 | L 180°=hinten
2 | einseitig R 0°=vorne
(nichtdrehbar) 6 | L 270°=oben
3 | links Standard R 0°=vorne
rechts stirnseitig 7 | L 0°=vorne
4 | rechts Standard R 90°=unten Decke|position
links stirnseitig 8 | L 180°=hinten (Lage Luftanschluss)
R 90°=unten ) 270°
9 | L 270°=o0ben h1_8t0 oben
o_ inten
R 0°=unten 270° AN ! stirnseitig
A | L 0°=vorne oben =
R 180°=hinten 180°
B | L 90°=unten hinten ™\ ‘
R 180°=hinten stirnseitig - :
C | L 270°=oben i vorne unten
R 180°=hinten 90° Zylinderseite
D [ L O°=vorne unten R
R 270°=oben . ) (rechts)
Zylinderseite
E | L 90°=unten L
R 270°=oben (links)
F | L180°=hinten
* Bestellangaben BASIC GUIDE ATEX-Ausfiihrung R 270°=oben

siehe Seite 45

b Kombination ,,.Schmierung fur Langsamlauf“ und ,,Viton®“ auf Anfrage.

2 ,Schmierung fur Langsamlauf“ mit ,,max. Dampflange"“ nicht kombinierbar.

Zubehor - bitte separat bestellen

Benennung weitere Informationen siehe
Deckelbefestigung zu OSP-P Grundzylinder Seite 105
Deckelbefestigung zu OSP-P Grundzylinder mit SLIDELINE Seite 108

Mittelstlitzen zu OSP-P Grundzylinder Seite 106

Mittelstiitzen zu OSP-P Grundzylinder mit SLIDELINE Seite 109
Befestigungsschiene Seite 118

T-Nutschiene Seite 119
Verbindungsschiene Seite 120
Magnetschalterin ATEX-Ausfiihrung Seite 127-129
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Technische Anderungen vorbehalten

KenngroBen Druckangaben in Uberdruck
KenngréBen | Zeichen | Einheit | Bemerkung
Allgemein
Benennung kolbenstangenloser Zylinder fiir
synchrone gegenlaufige Bewegungen
Baureihe OSP-P
Bauart doppeltwirkend mit Endlagendéamp-
funginden duBeren Endlagen,
flr bertihrungslose Positionserfassung
Schlittenfiihrung Slideline SL40
Synchronisierung Zahnriemen
Befestigungsart siehe Zeichnungen
Temperaturbereich Toin °C -10
T °C +60
Gewicht (Masse) kg siehe Seite 38
Medium gefilterte, ungedlte Druckluft
(andere Medien auf Anfrage)
Schmierung werkseitige Langsamlauffettschmie-
rung—zusatzliche Olnebelschmierung
nichterforderlich
Werkstoff
Synchronisations- Polyurethan mit Stahlkordgewebe
riemen
Riemenrader Al
Arbeitsdruckbereich | p_... bar 6
Dampfung Elastomer-Puffer
der Mittelposition
Verfahrgeschwindig- | v, m/s 0,2
keit
Max. Hublénge mm 500
Einzelhub
Zulassige Masse kg 25
je Fithrungsschlitten
zulassige Momente
am Fithrungsschlitten
Seitenmoment MX 0 | NM 25
Axialmoment MY, ax Nm 46
Verdrehmoment | Mz, Nm 46

Weitere technische Angaben siehe Seite 15-17, 19 und 49-50

Anwendungsbereiche

— < —
I — > p— l
Greifen — auBen
— < —
I — > p— l

Untergreifen

Greifen — innen

T

: [ N
iz
L_L_]

Offnen und SchlieBen von Tiiren

Magnetschalter siehe Seite 123-126
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Kolben-
stangenloser
Zylinder
@ 40 mm

fiir synchrone, gegen-
laufige Bewegungen

Typ OSP-P40-SL-BP
OSP

Merkmale:

¢ Absolut synchroner Gleichlauf durch
Zahnriemensynchronisation

® Optimale Langsamlaufeigenschaften

e Erhdhte Aktionskraft

e Eloxierte Al-Flihrungsschiene mit
prismenférmiger Anordnung der Lauf-
bahnen

¢ Einstellbare Kunststoff-Gleitelemente

e Kombiniertes Abdichtsystem aus
Kunststoff und Filzelementen
zum Abstreifen von Schmutz und
Schmieren der Laufbahn

e Nachschmierungder Fiihrung Gber
integrierte Schmiernippel méglich

Anwendungsbereiche:

¢ Offnungs- und SchlieBfunktionen

¢ Greifen von Werkstiicken—auBen

e Greifenvon Hohlkérpern—innen

e Untergreifenvon gréBeren Korpern

¢ Einstellen der Spannkrafte tiber
Druckminderer




Gewicht (Masse) [kg]

Zylinderserie
(Grundzylinder)

Gewicht (Masse) [kgl

bei O mm Hub

pro 100 mm Hublange

OSP-P40-SL-BP

10,33

2,13

Funktion:

Der bi-direktionale Linearantrieb
OSP-P40-SL-BP basiertauf dem
kolbenstangenlosen Pneumatikzylin-
der OSP-P40 mit adaptierter Kunst-
stoff-Gleitfithrung SLIDELINE SL40.

Beim bi-direktionalen Linearantrieb
sind zwei Kolben im Zylinderrohrein-
gebaut, die iber Mitnehmer mitden
Flahrungsschlitten verbundensind.
Diese nehmen die auftretenden Kréafte

und Momente auf.

Eingemeinsamer Druckluftanschluss
G1/4 inder Mitte des Zylinderrohres er-
moglicht das synchrone Ausfahren von
der Mitte indie jeweilige Endlage.

Uber die Anschliisse in den Deckeln
werden die Kolben zur Mitte des Zylin-

ders bewegt.

Die Dampfungerfolgtin den AuBen-
endlagen liber einstellbare Endlagen-
dédmpfungen in den Deckeln, inder
Mitte tbernehmen Gummi-Puffer die

Der absolut synchrone Gleichlauf der Dampfung.
Schlitten wird durch einen umlau-
fenden Zahnriemen erreicht.
Abmessungen [mm]
Innere Endlage
60
40
| | | |
3t 3+t ¢ ==t 3%: t ¢ :t te: t it 8 343 3 3
<{ F&mm__ [ @ — ‘ ©) 7‘
@I&‘%& e ] [ &)
Anschluss G1/4 Anschluss G1/4 Anschluss G1/4
1 um 4x 90° drehbar 2 um 4x 90° drehbar 3

+ + T + + + + T +
I
+ + * + + + + - +

=

150 \ Einzel-Hub 145

Einzel-Hub

590 + 2x Hub

weitere Abmessungen siehe Seite 15-17, 19 und 49-50

Anschlussbelegung:

Zusammenfahren der Schlitten zur Mitte
— Anschluss 1 und 3 mit Druck beaufschlagen

Auseinanderfahren der Schlitten
— Anschluss 2 mit Druck beaufschlagen

Bestellangeben

Benennung

Typ

Bestell-Nr. **

Kolbenstangenloser Zylinder flir synchrone, gegenlaufige Bewegungen

OSP-P40-SL-BP

21315

Bestellhinweis: Bestellhub=2 x Einzel-Hub

** Bitte so bestellen: Bestell-Nr. + ,,Bestellhub in mm*“ (fiinfstellig)
Beispiel: Bei Einzelhub 100 mm = Bestellhub 2x100 mm =200 mm: 21315-00200
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Technische Anderungen vorbehalten

KenngroBen Druckangaben in Uberdruck
KenngréBen |Zeichen | Einheit| Bemerkung
Aligemeines
Benennung kolbenstangenloser Zylinder
Reihe OSPP-BG
Bauart doppeltwirkend mit Dampfung,
fir berlihrungslose Positionserfassung
Befestigungsart siehe MaBzeichnungen
Anschlussart Gewinde
Umgebungs- und Trin °C -10 | - andere Temperaturbereiche
Mediumstemperatur- | T, °C +80| aufAnfrage
bereich
Gewicht (Masse) kg siehe Tabelle unten
Einbaulage beliebig
Medium gefilterte, ungedlte Druckluft
(andere Medien auf Anfrage)
Schmierung werkseitige Fett-Dauerschmierung
(zusétzliche Olnebelschmierung
nicht erforderlich)
Option: Langsamlauffett
Zylinderrohr Al, eloxiert
Mitnehmer, Al, eloxiert
Fuhrungsschlitten
= Deckel Al, katalytisch lackiert
2 Dichtbander rostbesténdiger Stahl
g Dichtungen NBR (Option: Viton®)
Schrauben Stahl, verzinkt
Option: rostfrei
Abdeckungen Kunststoff
Abstreifer
Arbeitsdruckbereich Prmax bar 8
Gewicht (Masse) [kgl
Zylinderserie Gewicht (Masse) [kgl
(Grundzylinder) bei Omm Hub pro 100 mm Hublange
OSPP-BG25 1,09 0,22
OSPP-BG32 2,26 0,38
OSPP-BG40 3,52 0,41
OSPP-BG50 5,30 0,58
BaugrdBenvergleich
BG25 BG32

Magnetschalter siehe Seite 123-126
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Gleitfihrung
BASIC GUIDE

g 25 -50 mm

OoSP

Baureihe OSPP-BG

Standardausfiihrungen:

e doppeltwirkend mit einstellbarer
Endlagendédmpfung

e mit Magnetkolben fiir beriihrungslose
Positionserfassung

Sonderausfiihrungen:

¢ Rostfreie Schrauben

e | angsamlauffett
Viton®-Dichtungen
Stirnseitiger Luftanschluss
einseitiger Luftanschluss
integrierte Ventile VOE

e Deckel mit Luftanschluss um jeweils
90° drehbar

e variable Hublangen bis
6000 mm



Ausfiithrungen

Gleitfiihrung

Pneumatischer Linear-Antrieb
Serie OSPP-BG

BASIC GUIDE
OoSP

Serie BG 25 bis 50

Kompakte, robuste Gleitfiihrung fiir

mittlere Belastungen Kombiniertes Abdichtsystem aus Kunststoff
e Serie OSP-P und Filzelementen zum Abstreifen von
Schmutz und Schmieren der Laufbahnen '- ‘
Einstell-
l ' = / schrauben

Einstellbare
Kunststoff-

Merkmale: Gleitelemente

o kompakt: Fithrungsschiene im /R“étrizeb*\‘/rergh”;ﬁ?n

Zylinderprofilrohr integriert

e robust: mit Abstreifersystem und

Schmiernippel flr lange Lebensdauer
ruhiger Lauf

nachstellbar
integrierte Schmiernippel Fz
variable Hublangen bis 6000 mm
(langere Hiibe auf Anfrage) Mz

Optionen:

e rostbestandige Ausfiihrung auf
Anfrage

e VOE-Ventile

e ATEX-Ausfihrung @
(siehe Seite 35-36)

Zubehor:

e Mittelstitzen

e Deckelbefestigungen
e Magnetschalter

Technische Daten

Die Tabelle gibt die héchstzulassigen
Werte bei leichtem und stoBfreiem

* Bitte beachten:
Die Masse des Fiihrungsschlittens
ist im Dampfungsdiagramm bei

der zu dampfenden Masse mit zu

Betri . hi isch
etrieb an, die auch im dynamischen berticksichtigen.

Betrieb nicht Uberschritten werden

dirfen. Mx My Mz Fy Fz
+ + + + <1
Lasten- und Momentenangaben be- MXo My, Mz Fyo. Fz.,
ziehen sich auf Geschwindigkeiten X
v<0,2m/s. Die Summe der Belastungen darf
keinesfalls > 1 werden
Serie Max. Momente | Max. Last Masse der Basic Guide Masse * Dampf-
[Nm] [Nm] [kgl Fubhrungs- lange
bei Zuschlagpro SCIEll(Iﬂ]:en {mm]
Mx | My | Mz | Fy,Fz | OmmHub | 100mmHub g
BG25| 10 | 28 | 28 590 1,09 0,22 0,29 17
BG32| 17 | 43 | 43 850 2,26 0,38 0,69 20
BG40 | 39 | 110|110 1600 3,52 0,41 1,37 27
BG50 | 67 | 165 | 165 2000 5,30 0,58 1,91 30

Befestigungen siehe Seite 44
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Technische Anderungen vorbehalten

[m/s] A
'l‘q;,;
) 5
.-E 4 ‘\ T~
B 3 N N
o 2 D N [0 S0
'a" 25 NN 0 N
§'o§o 1 \\\\\\"\ \\\
=} ~
x & O35 N
§% 05 % NG
qE,'g. 8’% N
20 £ ’ N
38 o2 IS
ok 0,1

01 020305 1 2 3 5 10 2030 50 100 2003005001000 [kg]

Horizontale Einbaulage, Betriebsdruck p = 6 bar

Zu dampfende Masse *

* Die Masse des Fihrungsschlittens ist mit zu beriicksichtigen.

Werden die zuldssigen Grenzwerte iiberschritten, sind zusatzliche StoBdampfer
vorzusehen, die im Bereich des Massenschwerpunktes anzuordnen sind.

FIN]
900

800
700
600

500

Last F

400
300
200
100

0

F [N]
2000
1900
1800
1700
1600
1500
1400
1300
1200
1100
1000

900

Last F

zuldssige Stiitzweite: BG25, BG32

\

\

BG25 Schlitten seitlich

X BG25 Schlitten oben

\< N BG32 Schlitten seitlich [
BG32 Schlitten oben

e

[SA|
=1

Stitzabstan

zuldssige Stiitzweite BG40, BG50

\
\
\

BG40 Schlitten seitlich

1

BG40 Schlitten oben
[T T 1

T

BG50 Schlitten seitlich

/?/

N BGS50 Schlitten oben

Dampfungs-Diagramm

Legen Sie lhre zu erwartende bewegte
Masse zugrunde und lesen Sie die
zulassige Geschwindigkeit bei Dampf-
beginn ab.

Im umgekehrten Sinne gehen Sie

von |hrer gewiinschten Geschwindig-
keit aus und kommen abhangig von
der Masse zu einer erforderlichen
ZylindergroBe.

Bitte beachten Sie, dass die
Geschwindigkeit des Kolbens beim
Auftreffen auf die Dampfung aus
Erfahrung ca. das 1,5-fache der
Durchschnittsgeschwindigkeit betragt.
Diese Geschwindigkeit nahe der End-
lage alleine bestimmt die Auswahlent-
scheidung.

Mittelstiitzen
(Ausftihrungen siehe Seite 44)

Zur Vermeidung von zu starker Durch-
biegung und von Schwingungen des
Antriebes werden ab bestimmten Hub-
langen Mittelstitzen erforderlich.

Die Diagramme zeigen die mogliche
maximale Stitzweite in Abhangigkeit
von der Last.

Es ist zwischen den Belastungsfallen
1 und 2 zu unterscheiden.

Eine Durchbiegung von max. 0,5 mm
zwischen den Stltzen ist zulassig.

Empfehlung:

Bei Verfahrgeschwindigkeiten

v > 0,5 m/s sollte der Stiitzabstand
1 m nicht Gberschreiten.

Schlitten seitlich  Schlitten oben




Zylinder
Hub und TotmaB A

e Hublangen bis 6.000 mm in 1 mm
Schritten frei wahlbar.
e Langere Hibe auf Anfrage

Tandem-Zylinder

Es sind zwei Kolben eingebaut, wobei

das MaB "Z" frei wahlbar ist (Mindest-

maB Zmin beachten).

e Lieferbar in den GroBen
@ 25, 32, 40, 50

e Hublangen bis 6000 mm in 1 mm
Schritten frei wahlbar

e | angere Hibe auf Anfrage

¢ Die Bestell-Hublange ergibt sich
aus Hub plus Z-MaB

Abmessungen
Hub +2 x A
A _ Hub FB
AnT CAma [ | CBrax
BB 'H“Y M
Hkg e@ E[EH
e 1 @
e
1) A FA
20 i - s
— o < o] I .
1" oo " By ==
% @@ 1l ~ — :
o ¢ ‘ < "li 7 <Or

Weitere Befestigungselemente und Optionen siehe Zubehor.

Ausschnitt A zeigt
BG32, BG40 und BG50

Ausfithrung Tandem

Hub

> %
_//l

Hub+2xA+Z

Deckel - Luftanschluss Standard 4 x 90° drehbar

BY
. BW OSPP-BG25 und BG32
Bitte beachten: Luftanschluss D
Um Mehrfachschaltungen der Magnet- I Dampfschraube
schalter zu vermeiden, ist der zu- Z‘
sitzliche Kolben nicht mit Magneten “ L
ausgestattet. ‘
o T/ \UlF———
T ‘ﬁ
Standard Luftanschluss , 5
é‘ B Dampfschraube
Die Enddeckel sind um 4 x 90° Luftanschluss D
drehbar. Die Lage des Luftanschlusses
und der Dampfschraube ist somit frei BWBY Luftanschluss D OSPP-BG40 und BG50 c
wahlbar. | Dampfschraube E
* Kolben mit Magnet uil -
& | e e %
o = S
(Y
2 [ , i 5~
B Luftaﬁschluss D/ /
Dampfschraube

MaBtabelle [mm]

Serie A B (of D E G H | K L M 0 Y | Znin| AA | BB | BW
BG25 100 22 41 G1/8 27 M5 15 9 17,5 - 32 47 M6 128 | 126 108 | 17,5
BG32 125 | 25,5 52 | Gl/4 | 36 M6 15 11,5 | 28,5 12 40 59 M6 170 | 168 | 150 | 20,5
BG40 150 28 69 Gl/4 54 M6 15 12 34,5 12 47 72 M6 212 198 178 21
BG50 175 33 87 Gl/4 70 M6 15 14,5 | 43,5 12 54 86 M6 251 240 | 220 27
Serie BX | BY [CAmax|CBmax] DD | EC | EE | EN FA FB FF FQ | FS FT | GG J yo4
BG25 2,2 40 1,5 1,5 40 44 38 3,6 44 60 56 32 24 59,5 | 43 80 12
BG32 2,5 44 0 2 50 58 48 5,5 56 76 72 | 40,8 | 30,8 | 76,5 56 120 12
BG40 3 b4 0 1 70 67 58 7,5 67 89 84 48 36 92,5 60 140 12
BG50 - 59 0 0 100 | 77,5 63 11 80 101 94 49 36 |106,5| 78 200 12
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Technische Anderungen vorbehalten

Deckel - Luftanschluss einseitig
Serie OSPP-BG 25

C
Dampfschraub E
amprschraube Luftanschluss D
2, el = 50
P O . W
e = %ﬁ {w P i
g é i / é y =/ | ﬂ
: | | |
11 Dampfschraube GxH 2%
o BW
*LL * Lage der Anschliisse 1=>1 oder 2=>2,

der nicht benétigte Anschluss muss verschlossen werden!

Deckel - Luftanschluss einseitig
Serie OSPP-BG32 bis BG50

OSPP-

Einseitiger Luftanschluss

Aus Grlinden der Platzersparnis,
vereinfachter Montage oder aus Pro-
zessgriinden besteht die Moéglichkeit,
beide Luftanschlisse an nur einer De-
ckelseite zu plazieren. Die Luftversor-
gung erfolgt hier Gber interne Kanéle.

Die Deckel sind bei einseitigem Luft-
anschluss nicht drehbar.

BG32 BG40 und BG50
c
c E
Luftanschluss D E
1 ’
s ©3
z A olw|  Foil o
Y/ ]
12 Dam fsc/hraube GxH
BW
B

Deckel - Luftanschluss stirnseitig Stirnseitiger Luftanschluss
Serie 0SPP-BG25 bis BGS0 An Stelle des drehbaren Standard-

OSPP- BG25 und BG32 BG40 und BG50 deckels ,I,St. es in manchen .Fallgn

zweckmaBig oder notwendig, einen
Luftanschluss D s’Flrnseltlgen Luftanschluss
c —— ¢ einzusetzen.
Dampfschraube E E Durch Prehen des Deckels um 4 x 9Q°
kann die Lage der Dampfschraube wie
N 9@ erforderllch gewahlt werden.
4 > Lieferung paarweise.
o 1@ il
! e
GxH GxH
Luftanschluss D /

MaBtabelle [mm]

Serie B C D E G H BW BX BY EN1 | EN2 FN 11 12
BG25 22 41 | Gus | 27 M5 15 175 | 22 40 3,6 3,9 - 9

BG32 25,5 52 Gl/4 36 M6 15 20,5 2,5 44 - - 15,2 12,2 10,5
BG40 28 69 Gl/4 54 M6 15 21 3 54 - - 17 12 12
BG50 33 87 Gl/4 70 M6 15 27 59 - - 22 14,5 14,5
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Linear-Antrieb

Serie OSPP-BG25 und BG32: Typ Al

(Die Lieferung erfolgt paarweise)

m Werkstoff:
; Stahl, verzinkt.
Zubehor ® o
g 25-50 mm (@ '\ g
Deckelbefestigungen . ] =00 ||
gung . i \ )
<l ¥ y o ! 7
OSP - 1 -
= ORIGA f __ AB 51‘ / | AC |
A7 - DG - A0
fiir Linearantrieb Serie OSPP-BG40 und BG50: TypC1 (Die Lieferung erfolgt paarweise)
e Serie OSPP-BG Werkstoff.
Aluminium, eloxiert.
An den Zylinderdeckeln befinden sich I
in den Stirnseiten je vier Innenge- :/
winde zur Befestigung des Zylinders. ] U
Der Lochabstand liegt quadratisch, so : 0
dass die Befestigung wahlweise unten, ‘ —t \ N
seitlich oder oben erfolgen kann. ‘© < ;
Die Lage des Luftanschlusses bleibt ‘ AC
weiterhin frei wahlbar. AB
E _| AD
DG
Serie OSPP-BG25 bis BG50: Typ E1BG
- (Befestigung von oben / unten guu
’ Uber Durchgangsbohrungen) oM
i \
Mittelstitzen 5 - i
- [ ] —
fiir Linearantrieb Bg A
e Serie OSPP-BG
Serie OSPP-BG25 bis BG50: Typ D1BG
Auslegungshinweise siehe Seite 41. (Befestigung von unten mit DQ
Rostfreie Ausfiihrung auf Anfrage. 2 Gewindeschrauben)
©
| -
, Y o>
g ] ) / /O e
f— i — ©0 5
DO R
MaBtabelle [mm]
Serie E R gu oM AB AC AD AE AF CL DF DG
BG25 27 M5 5,8 5,5 27 16 22 18 22 2,5 29 39
BG32 36 M5 6,6 5,5 36 18 26 20 30 3 36,5 50
BG40 54 M6 9 7 30 12,5 24 24 38 - 39 68
BG50 70 M6 9 7 40 12,5 24 30 48 - 45,5 86
Ident-Nr.
Serie |DH | DK |DM | DN | DO | DP | DQ | DR | DS | DT | DU |@UU|TypAl* |TypCl* |TypE1BG |[TypD1BG
BG25 | 20 (30,5| 42 |49,5| 36 | 50 | 35 | 8 | 5,7 | 15 |36,5| 10 |2010FIL |- 21482FIL | 21483FIL
BG32 | 34 |30,5| 49 [55,5| 36 50 |42,5| 8 57| 15 |42,5| 10 |3010FIL |- 21487FIL| 21488FIL
BG40 | 43 34 56 63 45 60 | 48 10 - 11 48 - 4010FIL |21510FIL|21511FIL
BG50 | 56 | 34 [62,5|69,56| 45 | 60 | 54 | 23 - 11 | 54,5 - 5010FIL [21594FIL|21593FIL
* = Paar
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Bestellangaben — BASIC GUIDE

Technische Anderungen vorbehalten

1-6 748 9 10 11 12 13 14-18 19 20 21 22 23 24 25
OSPPBG| 25 0 0 0 0 0 01100 0 0 0 0 0 0 0
Kolben-@ Hublénge Mitnehmer Abdeckstreifen
25 Angabe 0 | ohne Kabelkanal
(5-stellig) 0 | Standard
32 inmm
Kabelkanal fir
40 Schwalben-
50 1 | schwanz
?32,40,50
Ausfihrung/ Schrauben Dampfung Kabelkanal fiir
Kolben Schwalben-
 p— 0 | Standard 0 | Standard 2 | schwanz
andar 1 | Rostfrei beidseitig
1 | Tandem @32,40,50
*| 6 | ATEX Standard ® : —
Schmierung Deckelposition
0 | Standard 0 | L+R O°=vorne

1 | Langsamlauf? L+R 90°=unten

L+R 180°=hinten

Deckelposition

1
2
3 | L+R270°=0ben
4

Luftanschluss Dichtungen (Lage Luftanschluss)
Standard Standard (NBR L 907 =unten o
0 andar 0 | Standard ( ) R 0°=vorne L80° zgo
; " . oben
1 |stirnseitig 1 |Viton®V 5 | L 180°=hinten hinten
2 |einseitig R 0°=vorne
(nichtdrehbar) 6 | L 270°=oben
3 | links Standard R 0°=vorne
rechtsstirnseitig 7 | L 0°=vorne
4 rgchts§tanqqrd R 90°=unten stirnseitig 5 N o ua?;n
links stirnseitig 8 | L 180°=hinten ‘ vorne
i R 90°=unten ° . .
2 %ZEVZg\?V_e"t" u?]?en Zylinderseite
(25,32, 40,50 9 | L 270°=oben R
132,40, R 0°=unten 7lind it (rechts)
° 32)2E\geagg\\llen/t|1|10v A |LO"=vore o Lersel )
- = R 180°=hinten :
?25,32,40,50 (links)
- B | L 90°=unten
C | 3/2 Wegeventil R 180° = hinten
VOE48V=
@25,32,40,50 C | L 270°=o0ben
- R 180°=hinten
E | 3/2 Wegeventil
VOE110V~ D [ L O°=vorne
@25,32,40,50 R 270°=oben
E | L 90°=unten
R 270°=oben
F [ L180°=hinten
R 270°=o0ben

* weitere Informationen zur ATEX Basic Guide siehe S.35

D Viton mit VOE nicht moglich.
2 Kombination ,,Schmierung fiir Langsamlauf* und ,,Viton® “ auf Anfrage.
3 Kombination ATEX mit VOE nicht moglich.

Zubehor - bitte separat bestellen

Benennung Weitere Informationen siehe
Deckelbefestigung Seite 44

Mittelstltzen Seite 44

Magnetschalter Seite 123
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Mechanische Fiuhrungen
Baureihe OSP-P

Inhaltsverzeichnis

Benennung Seite

Ubersicht 47-48
Gleitfihrung SLIDELINE 49-51
Rollenflthrung POWERSLIDE 53-54
Aluminium-Rollenfiihrung PROLINE 59-61
Kugelumlauffithrung STARLINE 63-69
Kugelumlauffiihrung KF 71-77
Schwerlastfiihrung HD 79-86
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OSP

— ORIGA
— SYSTEM
— PLUS

Adaptives Baukastensystem

Das Origa System Plus — OSP- bietet
die Méglichkeit, verschiedene Fiihrun-
gen an den pneumatischen Linear-
Antrieb zu adaptieren.

Vorteile:

e Aufnahme von hohen Belastungen
und Momenten

e hohe Prézision

e gute Laufeigenschaften

e auch nachtraglicher Anbau moéglich
e beliebige Einbaulage

Pneumatischer Linear-Antrieb
Serie OSP - P

Kolbendurchmesser 10 — 80 mm

Siehe
Seite 15-24 (Standard)
Seite 35-36 (ATEX-Ausfiihrung)

— P

BASIC GUIDE
Kompakte, robuste Gleitfiihrung fir
mittlere Belastungen.

Kolbendurchmesser 25-50 mm

Siehe
Seite 39-45 (Standard)
Seite 35-36 (ATEX-Ausfiihrung)

==
s

Flihrungen

SLIDELINE

Die kostengiinstige Gleitflihrung flir mittlere Belastungen.

Optional auch mit Aktiv-/Passiv-Bremse. _ ~—
Kolbendurchmesser 16 — 80 mm :

Siehe

Seite 49-50 (Standard)
Seite 35-36 (ATEX-Ausfiihrung)

POWERSLIDE
Die Rollenfiihrung fiir schwere Lasten
und rauhe Einsatzbedingungen.

Kolbendurchmesser 16 — 50 mm
Siehe Seite 53-57

PROLINE
Die kompakte Aluminium-Rollenfihrung fir hohe
Belastungen und Geschwindigkeiten.

Optional auch mit Aktiv-/Passiv-Bremse.

Kolbendurchmesser 16 — 50 mm
Siehe Seite 59-61

STARLINE
Die Kugelumlauffiihrung fr sehr hohe Belastungen

und Prazision J— —
Kolbendurchmesser 16 — 50 mm - ' “
Siehe Seite 63-69 ‘, W

KF-Fiihrung
Die Kugelumlauffiihrung fiir hohe Belastungen
und Prazision.

Gleiche Abmessungen wie FESTO DGPL-KF

Kolbendurchmesser 16 — 50 mm
Siehe Seite 71-77

HD-Fiihrung (Schwerlastfithrung)
Die Kugelumlauffiihrung fiir héchste
Belastungen und Prazision

Kolbendurchmesser 25 — 50 mm
Siehe Seite 79-86
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Technische Anderungen vorbehalten

Ausfithrungen

fiir pneumatischen Linear-Antrieb:
Serie OSP-P

Kunststoff- gefettete
Abstreifer  Filzabstreifer

Al-Fuhrungsschlitten

Schmiernippel

Druckplatte und
Stellschrauben

Al-Flhrungs- Gleitelemente,
schiene einstellbar

Option - integrierte Bremse

Bremse
Luftanschluss

Bremskolben
mit Reibbelag

Federriickstellung

Integrierte Bremse (Option) bei

Serie OSP-P25 bis OSP-P50:

e Betatigung durch Druckbeaufschla-
gung

e Ldsen durch Entluften und Feder-
riickstellung

Weitere technische Daten siehe
Datenbléatter flr Linear-Antriebe
OSP-P (ab Seite 15)

Belastungen, Kréafte und Momente

Technische Daten

Die Tabelle gibt die héchstzulassigen
Werte bei leichtem und stoBfreiem
Betrieb an, die auch im dynamischen
Betrieb nicht Gberschritten werden
darfen.

Lasten- und Momentenangaben be-
ziehen sich auf Geschwindigkeiten
v<0,2 m/s.

* Bitte beachten:
Die Masse des Fiihrungsschlittens
ist im Dampfungsdiagramm bei der
zu dampfenden Masse mit zu
berticksichtigen.

Gleitfihrung
SLIDELINE

OoOSP

Serie SL 16 bis 80
fiir Linear-Antrieb
e Serie OSP-P

Merkmale:

eauch in ATEX-Ausfiihrung
(ohne Bremse) lieferbar
(siehe Seite 35-36)

e eloxierte Alu-Flihrungsschiene mit
prismenférmiger Anordnung der
Laufbahnen

e einstellbare Kunststoff-Gleitelemente
— optional mit integrierter Bremse

e kombiniertes Abdichtsystem aus
Kunststoff und Filzelementen zum
Abstreifen von Schmutz und Schmie-
ren der Laufbahnen

e auf Anfrage auch rostbestandige
Ausfiihrung lieferbar

evariable Hublangen bis 5500 mm
(langere Hiibe auf Anfrage)

D Nur bei Bremse:
Bremsflache trocken
— gedlte Bremsflache reduziert die
Haltekraft
2) Rostbestéandige Ausfiihrung
auf Anfrage

Serie | zuAntrieb Max. Moment Max. Last | Maximale | Masse desAntriebsmit | Masse * Ident-Nr. **
[Nm] [N] Haltekraft Fihrung Fuhrungs- SLIDELINE?
bei6t1>)ar [kgl schlitten Fiihrungohne Zylinder
mx | my | Mz | FyFz | M bei | Zuschiag | kel ohne mit

Omm pro Bremse Bremse
Hub | 100 mmHub

SL16 OSP-P16 6 11 11 325 - 0,57 0,22 0,23 20341 -

SL25 | OSP-P25 14 34 34 675 325 1,55 0,39 0,61 20342 20409

SL32 OSP-P32 29 60 60 925 545 2,98 0,65 0,95 20196 20410

SL40 OSP-P40 50 110 | 110 1600 835 4,05 0,78 1,22 20343 20411

SL50 OSP-P50 77 180 | 180 2000 1200 6,72 0,97 2,06 20195 20412

SL63 OSP-P63 120 | 260 | 260 2500 - 11,66 1,47 3,32 20853 -

SL80 OSP-P80 120 | 260 | 260 2500 - 15,71 1,81 3,32 21000 -

** Bitte sobestellen: Ident-Nr. + ,Hublange in mm*“ (finfstellig)
Beispiel::SLIDELINE Fithrung ohne Bremse D 25 mm, Hubldnge 1000 mm: 20342-01000

Linear-Antriebe Ubersichtsiehe Seite 9-13, Atex-Ausfiihrung siehe Seite 35-36

Befestigungen siehe Seite 107-115
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Abmessungen

Serie OSP-P ]
_ Hub + 2 x A o Luftanschluss Bremse (Option)
A Hub . EC . .
- z o = ~ Weitere Befestigungselemente
N ﬂ v und Optionen siehe Zubehdr.
I | TE=----f-----d ! )2 = A b Weitere Informationen und
& ——— 2 al [4 (| technische Daten siehe
e e e e = o ' Datenblatter fiir Linear-
ol ' ‘&%- ! Antriebe OSP-P (ab Seite 15)
_|B| = - -5 B
B N - CF o
Luftanschluss  |«e EN -—
Bremse (Option) DD N
*"\‘E‘DngL Typ SL25 bis SL80 B <DD . Typ SL16
A ° 4%0 ‘6— o[ i é o ‘ — o |1
S {3
|— o o o eoloe Y o o ‘ °
- AA -

MaBtabelle [mm]

Serie |[A |B [J |M |(Z |AA |BB |DB|DD |CF |EC |ED|EE|EG|EJ|EK|EL |[EW|FF |[FT |FS |GG |JJ |ZZ
SL16 |65 |14 |69 |31 [M4]106(|88 |- |30 |55 |36 |8 |40|30|- |- |- |22 |48 |55 |14 |36 |70 |8
SL25 |100|22 |[117|40,5|M6 |162|142 M5 |60 |72,5|47 |12 |53|39|22|6 |6 |30 |64 |73,56 |20 |50 [120|12
SL32 |125|25,5[152|49 |[M6|205|185 |M5|80 |91 |67 |14|62|48|32|6 |6 [33 |84 |88 |21 |64 |160|12
SL40 | 150|128 |[152|55 |[M6 240|220 |M5|100|102 |77 |14 |64 |50 |58 |6 |6 |34 |94 |985 (21,5178 [200|12
SL50 |175|33 [200|62 |[M6 |284 |264 |M5|120|117 |94 |14 |75|56|81|6 |6 |39 |110|118,5/26 |90 |240|16
SL63 |215|38 [256(79 |[M8|312|292 |- |130|152 |116|18 |86 |66 |- |- |- |46 |152|139 |29 |120(260|14
SL80 |260|47 [348|96 |[M8|312|292 |- |130|169 |116|18 99|79 |- |- |- |46 |152|165 |29 |120(260|14
Mittelstiitzen P zuliissige Stiitzweite: SL 16, SL 25, SL 32
U i i [ T T T 1
(Ausfiihrungen siehe Seite 109) Zﬁﬁ N SL16E Fall 1
Zur Vermeidung von zu starker Durch- b 70 gt ;653 Ez::g
biegung und von Schwingungen des P ENERN\UEE SL 25 Fall 1
Antriebes werden ab bestimmten Hub- = ol [N A RN SL 32 Fall 2
langen Mittelstiitzen erforderlich. 0 S < —SL32Falll
Die Diagramme zeigen die mogliche 100 ‘\\:\\\ ~ o~
maximale Stitzweite in Abhangigkeit 0 — — e
von der Last. 07 0,9 11 13 15 17 1.9 .2.,1 23 25 27 [m]
Es ist zwischen den Belastungsfallen Stttzabstand k
&:_“”dD2 Z‘;]b“_”temhe'de”- 05 FINI zuliissige Stiitzweite SL40, SL50, SL63, SL8O0
ine Durchbiegung von max. 0,5 mm [TTTT]
zwischen den Stiitzen ist zulassig. SL40 Fall 2 [ ||
ANEIAN SL40 Fall 1 [ ||
SL50 Fall 2 [ ]
L \ _: SL50 Fall 1 [ 1]
Empfehlung: L =¥ ’5% N StesFans o
Bei Verfahrgeschwindigkeiten N = N g'[gg Eg”% N
v > 0,5 m/s sollte der Stiitzabstand N : NS
1 m nicht Gberschreiten. LN ~_ ~
F 09 11 18 15 17 2 zT 23 25 27 ‘2‘9 31 \3,3 35 37 39 k[m]
Stutzabstand k
N
| -
Belastungsfall 2 | k 7|‘
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Technische Anderungen vorbehalten

Bestellangaben — SLIDELINE

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23 25
OSPP | 25 0 0 0 0 0 | o1100 0 0 0 0 0 0 0 0
Kolben-@ Hublénge Mitnehmer Wegmesssystem

16 Angabe 0 [ohne 0 | ohne
(5-stellig)
25 inmm X | SFI 0,1 mm
32 Y | SFI 1mm
40 -
Schrauben Dampfung
50
0 | Standard 0 | Standard
63 .
1 | Rostfrei
80
Ausfiihrung/ Schmierung Deckelposition Fihrungen/ Abdeckstreifen
Kolben 0 | Standard 0 | L+R O°=vorne B:ﬁmiiﬂé en Kabelkanal
0 | Standard g 0 | Standard
1 | Langsamlauf? 1 | L+R 90°=unten 0 |ohne
1 | Tandem - 1 | Kabelkanal
2 | L+R 180°=hinten Slideline SL
) 2 Kabelkanal
3 | L+R270°=0ben ?16-80 2 beidseitig
Luftanschluss Dichtungen 4 | L 90°=unten Slideline mit o
0 | Standard 0 | Standard (NBR) R 0°=vorne 3 | Aktivbremse SL-AB X | Abdeckstreifen
1 | stirnseitig 1 | Viton®v 5 | L 180°=hinten @25-50
R 0°=vorne o
2 | einseitig Slideline
(nicht drehbar) 6 L%7o°:oben 4 | Multibrake SL-MB
R 0°=vorne -
3 | links Standard N g 25-80
rechts stirnseitig 7 | L 0°=vorne
R 90°=unten S
4 | rechts Standard — ngatzllcher_
links stirnseitig 8 | L 180°=hinten Flhrungsschlitten
R 90°=unten
A | 3/2 Wegeventil p— 0 |ohne
VOE24V= 9 | L 270"=oben 2 | Fshrungsschlitten Slideline SL
@25,32,40,50 R 0°=unten
N ?16-80
B | 3/2 Wegeventil A | L 0°=vorne . . —
VOE 230V~/110V= R 180°=hinten 3 Fuhrungsschhtten Slideline
©25,32,40,50 B | L 90° = unten ;‘ggz;mseSL‘AB
C | 3/2 Wegeventil R 180°=hinten -
VOE48V= C | L270°=0ben 4 | Fihrungsschlitten Slideline
©25,32,40,50 R 180°=hinten Multibrake SL-MB
E | 3/2 Wegeventil D | L 0°=vorne 225-80
VOE110V~ R 270°=oben M | Fihrungsschlitten Slideline
#25,32,40,50 i -
E | L 90°=unten L\)Ahlﬂttalgrrzl;fssftn'rt?on
R 270°=oben
. ?25-80
F [ L180°=hinten
R 270°=oben
Deckelposition
(Lage Luftanschluss)
270°
180° oben
hinten v
180°
hinten
N\
stirnseitig - 90
i \O° unten
‘ vorne ] )
90° Zylinderseite
unten R

D Viton mit VOE nicht moglich.
2 Kombination ,,Schmierung fur Langsamlauf“ und ,Viton® “ auf Anfrage.
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Technische Anderungen vorbehalten

Ausfiihrungen

fiir pneumatischen Linear-Antrieb:
Serie OSP-P

Al-Fuihrungsschlitten

Abdeckung
mit Abstreifer
~und
Schmiernippel

gehartete
Al-Klemm- Stahlschiene
leiste
Belastungen, Krafte und Momente
Beispiel: PS 25/35
Fz T
Breite der
Fihrungschiene
(35 mm)
BaugroBe des
—}Antriebes
Fy OSP-P25

Technische Daten

Die Tabelle gibt die héchstzulassigen
Werte bei leichtem und stoBfreiem
Betrieb an, die auch im dynamischen
Betrieb nicht Uberschritten werden
darfen.

Weitere technische Daten siehe
Datenblétter fir Linear-Antriebe
OSP-P ab Seite 15.

* Bitte beachten:

Die Masse des Fuhrungsschlittens
ist im Dampfungsdiagramm bei der
zu dampfenden Masse mit zu

berticksichtigen.

Rollenfiihrung
POWERSLIDE

OoOSP

Serie PS 16 bis 50
fir Linear-Antrieb
e Serie OSP-P

Merkmale:

e eloxierter Alu-Fuhrungsschlitten mit
einstellbaren, zweireihig kugelgelag-
erten Laufrollen

e gehartete Flihrungsschiene aus
Stahl

e mehrere FlhrungsgréBen kénnen
mit dem gleichen Antrieb kombiniert
werden

e auf Anfrage rostbestandige Ausfiih-
rung lieferbar

e max. Geschwindigkeit v =3 m/s

e robuste Rollen-Abdeckung mit Ab-
streifer und Schmiernippel

e variable Hublangen bis 3500 mm
(langere Hiibe auf Anfrage)

Serie zu Antrieb Max. Momente Max. Last Masse des Antriebs Masse * Ident-Nr. **
[Nm] [N] mit Fihrung Flihrungs- POWER-
[kgl schlitten SLIDE
Mx My Mz Fy, Fz bei O mm Zuschlag pro tkel Flhrungohne
Hub 100 mm Hub Zylinder ¥
PS 16/25 OSP-P16 14 45 45 1400 0.93 0,24 0,7 20285
PS 25/25 OSP-P25 14 63 63 1400 1,5 0,4 0,7 20015
PS 25/35 OSP-P25 20 70 70 1400 1,7 0,4 0,8 20016
PS 25/44 OSP-P25 65 175 175 3000 2,6 0,5 1,5 20017
PS 32/35 OSP-P32 20 70 70 1400 2,6 0,6 0,8 20286
PS 32/44 OSP-P32 65 175 175 3000 3,4 0,7 1,5 20287
PS40/44 OSP-P40 65 175 175 3000 4.6 1,1 1,5 20033
PS 40/60 OSP-P40 90 250 250 3000 6 1,3 2,2 20034
PS 50/60 OSP-P50 90 250 250 3000 7,6 1,4 2,3 20288
PS 50/76 OSP-P50 140 350 350 4000 11,5 1,8 4,9 20289

1) Rostbesténdige Ausfihrung auf Anfrage (max. Lasten und Momente reduzieren sich um 25%)

** Bitte so bestellen: Ident-Nr. + ,Hublange in mm*“ (finfstellig)
Beispiel: PS25/25 Futhrung, Hubldnge 1000 mm: 20015-01000

Linear-Antriebe Ubersichtsiehe Seite 9-13,

Befestigungensiehe Seite 107-115
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Abmessungen

Serie OSP-P
Hub +2 x A -
; A i Hub - - FF -
n - cC o
I B Y | Y
_—I E::::E_:_: :5_::_:_::_:._ Ao“ : \ 2 | H A
- T = y i L
my m— v e ol '
= Ble - Bl
S . CF _
Gewindebohrungen Z x EF tief
Jl_:_E[ fffff — %o—o—o—o}
1© 0.0 @,

MaBtabelle [mm]
Serie A B z AA BB cc CF EE EF EG FF FS FT GG |JJ)
PS 16/25 |65 14 [4xM6 [120 |65 47 80 49 12 35 80 21 64 64 |100
PS 25/25 |[100 [22 |6xM6 |145 |90 47 79,5 |53 11 39 80 20 73,5 |64 |125
PS 25/35 |[100 |22 |6xM6 |156 |100 |57 89,5 |52,5 (12,5 |37,5 |95 21,5 |73 80 (140
PS 25/44 |100 |22 |6xM8 |[190 |118 |73 100 58 15 39 116 |26 78,5 |96 |164
PS 32/35 |[125 [25,5|6xM6 |156 |100 |57 95,5 [58,5 |12,5 |43,5 |95 21,5 (84,5 |80 [140
PS 32/44 |125 |[25,5|6xM8 |190 |118 (73 107 64 15 45 116 |26 90 96 |164
PS 40/44 |150 |28 |[6xM8 [190 |118 |73 112,5 |75 15 56 116 |26 109,5|96 |164
PS 40/60 |150 [28 |6xM8 |240 |167 (89 122,5 |74 17 54 135 |28,5 |108,5/115 [216
PS50/60 [175 [33 |6xM8 |240 |167 |89 130,5 |81 17 61 135 [28,5 |123,5/115 |216
PS 50/76 [175 [33 |6xM10(|280 |178 |[119 |[155,5 |93 20 64 185 |39 135,5|160 |250
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Technische Anderungen vorbehalten

Mittelstiitzen

FIN
NI zulassige Stiitzweite: PS 16/25, PS 25/25, PS 25/35, PS 25/44 i i .
(Ausfiihrungen siehe Zubehor)
3000 T T T T
PS 16/25 Fall 1
2500 PS 16/25 Fall 2 Zur Vermeidung von zu starker Durch-
\ \ PS 25/25 Fall 1 biegung und von Schwingungen des
2000 PS 25/25 Fall 2 . f
L \ )C b poran tol 1 Antriebes werden ab bestimmten
4 1500 \ PS 25/35 Fall 2 Hubléngen Mittelstitzen erforderlich.
%]
S 1000 ‘( C PS 25/44 Fall 1 Die Diagramme zeigen die mogliche
\ZA &Q PS 25/44 Fall 2 maximale Stitzweite in Abhangigkeit
500 <’<\ von der Last.
, N Es ist zwischen den Belastungsfallen
mtw oen® e o A TeeN e o Yk 1 und 2 zu unterscheiden.
O 0 0 © O O O = ¥ = ¥ v v r = - o N o . .
Stiitzabstand k Eine Durchbiegung von max. 0,5 mm
zwischen den Stitzen ist zulassig.
Empfehlung:
Bei Verfahrgeschwindigkeiten
FIN '
NI zulassige Stiitzweite: PS 32/35, PS 32/44 v> 0,5 m/s sollte der Stiitzabstand
3000 1m nicht Gberschreiten.
2500
\ \\ PS 32/35 Fall 1
2000
\ \ PS 32/35 Fall 2
L
7 1500 \\ \ PS 32/44 Fall 1
S \§ Q PS 32/44 Fall 2
1000 >:<
N
500 ‘§
\\~
0 T T T f
I T S B S T R S T S D A Y [ Belastungsfall 1 Belastungsfall 2
o o o o o ~ — — — — — — — — — [aV] [aV) [aY] 3V} (VY]
Stltzabstand k
FINI zulissige Stiitzweite: PS 40/44, PS 40/60
3000
2500 \
\\\ PS 40/44 Fall 1
2000 \ PS 40/44 Fall 2
L \ \ PS 40/60 Fall 1
% 1500 \ PS 40/60 Fall 2
©
—
1000 ‘\\
\< N
500 = .
* \\§§
0 ‘
2g5g2eoeczd¥aarraenra2acdgkm
Stutzabstand k
N Weitere Befestigungselemente und
(N] zulassige Stiitzweite: PS 50/60, PS 50/76 Optionen siehe ab Seite 101.
4000
L]
\ |1 PS 50/60 Fall 1
3000 | L PS 50/60 Fall 2
w2500 NN PS 50/76 Fall 1
2 2000 \\Y PS 50/76 Fall 2
5 \NENS
1500 N \\‘\
1000 N \\E\
500 \§\ S
N T —
0 T
N® oo TN TN OoN®D 0o aosnon~ok[m]
O 00O v m ™ v - v AN N NN NN NN
Stltzabstand k
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Lebensdauer

Die Berechnung der Lebensdauer
erfolgt in zwei Schritten:

* Ermittlung des Belastungsfaktors L.
aus den auftretenden Belastungen,

e Berechnung der Lebensdauer in km.

Schmierung

Zur Erreichung der maximalen Le-
bensdauer ist eine stéandige und aus-
reichende Schmierung der Laufrollen
erforderlich.

Es sollten nur hochwertige Lithium-
seifen-Fette verwendet werden.

Schmierfristen sind sehr stark abhéan-
gig von den Umgebungsbedingungen
(Temperatur, Verfahrgeschwindigkeit,
Fettqualitdt) und missen daher im
Einzelfall gepruft werden.

1. Berechnung des Belastungsfaktors L,

L Mx My Mz Fy Fz
= + + + +
7 Mx My, .. Mz Fy... Fz

max max

max

L, sollte bei kombinierter Belastung den Wert 1 nicht Gberschreiten

2. Lebendauerberechnung

106
o fir PS 16/25, PS 25/25, PS 25/35, Lebensdauer [kml= ————
(L + 0,02)°
und PS 32/35
314

e fiir PS 25/44, PS 32/44, PS 40/44, Lebensdauer [km] =

3
PS 40/60 und PS 50/60: (Lg +0,015)

680

Lebensdauer [kml] = ——
(L +0,015)3

e fiir PS 50/76:
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Bestellangaben — POWERSLIDE

Technische Anderungen vorbehalten

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23 | 24 25
OSPP | 25 0 0 0 0 0 | 01100 0 0 0 0 0 0 oo 0
Kolben-@ Hublénge Mitnehmer Wegmesssystem

16 Angabe 0 [ohne 0 [ohne
(5-stellig)
X |SFI 0,1
25 inmm mm
32 Y | SFI 1 mm
40 -
Schrauben Dampfung
>0 0 | Standard 0 | Standard
1 | Rostfrei 1 | max. Dampflange ®
Ausfuihrung/ Schmierung Deckelposition Fihrungen/ Abdeckstreifen
Kolben " Bremsen/ Kabelkanal
0 | Standard 0 | L+R 0°=vorne Umlenkungen
0 | Standard 8 0 | Standard
1 | Langsamlauf?? 1 | L+R 90°=unten 0 | ohne
1 | Tandem T 1 | Kabelkanal
2 | L+R 180°=hinten PSXX/25 Powerslide
E 2 Kabelkanal
: 3 | L+R270°=0ben 716,25 beidseitig
Luftanschluss D chiungen 4 | L 907 =unten PSXX/35 Powerslide ohne
0 | Standard (NBR) R 0°=vorne F @25,32 X | Abdeckstreifen
0 | Standard : o
1| Viton®? 5 :;%)?O ;r:gten . PSXX/44 Powerslide
irnseiti =vorl
1 | stirnseitig $25.32,40
2 | einseitig 6 | L 270°=oben .
(nicht drehbar) R 0°=vorne - PSXX/60 Powerslide
o ?40,50
3 | links Standard 7 | L 0°=vorne
rechtsstirnseitig R 90°=unten | PSXX/76 Powerslide
4 | rechts Standard 8 | L 180°=hinten @50
links stirnseitig R 90°=unten
i 9 | L 270°=0b Y
A SgE\gzgs‘f”t" RO it Zuséatzlicher
y Fuhrungsschlitten
©25,32,40,50 A |L0°=vorne B e
B | 3/2Wegeventil R 180°=hinten - -
5 [Lo0r—une [
©25,32,40,50 R 180°=hinten
C | 3/2 Wegeventil B 0 —oben £16,25
VOE48V= R 180°=hinten F | Fihrungsschlitten
©25,32,40,50 Powerslide PSXX/35
D | L O°=vorne
E | 3/2 Wegeventil R 270°=oben 25,32
VOE110V~ . .
R 270°=oben owerslide
" F | L180°=hinten 925,32,40
Deckelposition R 270°=o0ben H | Fihrungsschlitten
(Lage Luftanschluss) Powerslide PSXX/60
., 270° @40, 50
180 oben -
hinten v I | Fihrungsschlitten
! stirnseitig Powerslide PSXX/76
180° el @50
hinten .
N ~ o0
) vorne
stirnseitig N\ 90°
i 0° unten
‘ vorne ) )
90° Zylinderseite
unten R
(rechts)

Zylinderseite
L

(links)

D Viton mit VOE nicht moglich.
2 Kombination ,,Schmierung fir Langsamlauf“ und ,Viton® “ auf Anfrage.
3, Schmierung fir Langsamlauf* mit ,,max. Dampflange* nicht kombinierbar.
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Technische Anderungen vorbehalten

Ausfithrungen

fiir pneumatischen Linear-Antrieb:
Serie OSP-P

Seitlicher

Filzabstreifer

Schienenkorper
aus Aluminium

Geschliffene
und kalibrierte
Laufbahnen

Abstreifer-
Deckel

Aluminium
Fahrungsschlitten

Nadelgelagerte Laufrollen
kreuzweise angeordnet

Kunststoff-
Abstreifer

Kunststoffabdeckkappen

Aluminium
Rollenschuh

Technische Daten

Die hochstzulassigen Belastungen
kénnen der untenstehenden Tabelle
entnommen werden. Wirken
gleichzeitig mehrere Krafte und
Momente auf die Flihrung, so muss
folgende Gleichung erfillt sein:

Mx My Mz Fy Fz

+ + + +

Mx Mymax Mz max Fymax Fz

max

<1

max

Die Summe der Belastungen darf keinesfalls > 1 werden
Bei einem Belastungsfaktor <1 betragt die Lebensdauer 8000 km

Die Tabelle gibt die héchstzulassigen
Werte bei leichtem und stoBfreiem
Betrieb an, die auch im dynamischen
Bereich nicht Gberschritten werden
dirfen.

Riickstellfeder

Halteplatte fur Ruckstellfeder

Option - integrierte Bremse

Bremskolben

Bremse
Luftanschluss

Bremsbelag

Belastungen, Krafte und Momente

Aluminium
Rollenfiihrung
PROLINE

oSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

Serie PL 16 bis 50
fir Linear-Antrieb
e Serie OSP-P

Merkmale:

e hohe Préazision
¢ hohe Geschwindigkeiten (10 m/s)
e hohe Laufkultur — ruhiger Lauf
e integriertes Abstreifersystem
¢ Gebrauchsdauerschmierung
e geringe Einbaumale —
kompatibel zur Gleitfiihrung Slideline
evariable Hublangen bis 3.750 mm

Integrierte Bremse (Option)

bei Serie OSP-P25 bis OSP-P50:

e Betatigung durch Druckbeaufschla-
gung

e | 6sen durch Entliften und Feder-
rickstellung

* Bitte beachten:
Die Masse des Fiihrungsschlittens
ist im Dampfungsdiagramm bei der
zu dampfenden Masse mitzuberlck-
sichtigen.

Serie | zuAntrieb Max. Moment Max. Last | Maximale Masse des Antriebs Masse * Ident-Nr. **
[Nm] [N] Haltekraft mit Fihrung Fuhrungs- PROLINE
bei6?)ar [kgl schlitten Fihrungohne Zylinder
Mx My Mz Fy, Fz (N] bei Zuschlag [kel ohne mit

0Omm pro Bremse Bremse
Hub | 100mmHub

PL16 | OSP-P16 8 12 12 542 - 0,55 0,19 0,24 20855 -

PL25 | OSP-P25 16 39 39 857 aufAnfrage| 1,65 0,40 0,75 20856 20860

PL32 | OSP-P32 29 73 73 1171 |aufAnfrage| 3,24 0,62 1,18 20857 20861

PL40 | OSP-P40 57 158 | 158 2074 |aufAnfrage| 4,35 0,70 1,70 20858 20862

PL50 | OSP-P50 111 | 249 | 249 3111 |aufAnfrage| 7,03 0,95 2,50 20859 20863

" Nur bei Bremse: Bremsflache trocken - geélte Bremsflache reduziert die Haltekraft
** Bitte sobestellen: Ident-Nr. + ,Hublange in mm*“ (finfstellig)
Beispiel: PROLINE -Fiihrungohne Bremse D 16 mm, Hubldnge 1000 mm: 20855-01000

Linear-Antriebe Ubersichtsiehe Seite 9-13,

Befestigungen siehe Seite 107-115
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Abmessungen Serie OSP-P PL16, PL25, PL32, PL40, PL50

Hub+2xA

NA — Hub
N’ﬁ* ‘
] I
o 0 j =
—o| | [®
L @ | @1 |
B J‘
) JJ
‘ DD
EJ /
D‘BxEL |
& oF & @
H ~E 7777777777 fg%f—f%f—(%f—e— 7867/'
¢ & & o ¢ /
BB
—~ - Typ PL25 bis PL50 Typ PL16
MaBtabelle [mm] Serie OSP-PPL16,PL25, PL32, PL40, PL50
Serie |A B J M Y4 AA |BB (DB (DD |CF [(EC |EE |(EG |EJ |EK |[EL |FF |FS [FT GG () |22
PL16 |65 [14 (69 [31 |M4 |98 |88 |- 30 |55 (23 |40 |30 - - 48 |17 [55 36 [70 |8
PL25 |100 (22 |[117 |40,5|M6 |[154 |144 [M5 |60 |[72,5|32,5(53 |39 (22 |6 6 64 |23 |73,5 |50 [120]12
PL32 |125 |25,5[152 (49 |M6 |[197|187 |M5 |80 |91 (42 |62 (48 |32 |6 6 84 |25 |88 64 |160|12
PL40 |150 |28 [152 [55 |M6 [232]222 |M5 |100 |[102 |47 |64 [50,5|58 |6 6 94 [23,5(98,56 |78 [200]12
PL50 |175 |33 [200 (62 |M6 |[276|266 |M5 |120 (117 |63 |75 |57 |81 |6 6 110 |29 |118,5|90 |240|16
Mittelstitzen Empfehlung
(Ausftihrungen siehe Seite 107-115) . o
. Bei Verfahrgeschwindigkeiten
Zur Vermeidung von starker Durch- v > 0,5 m/s sollte der Stiitzabstand
biegung und von Schwingungen des 1 m nicht iiberschreiten.
Antriebes werden ab bestimmten
Hublangen Mittelstlitzen erforderlich. . . .
Die Diagramme zeigen die mogliche Zulassige Stiitzweite PL16, PL25, PL32, PL40 und PL50
maximale Stitzweite in Abhangigkeit N A
von der Last. Es ist zwischen den Be- 2000
lastungsfallen 1 und 2 zu unterschei- ‘PL50‘ Fall 1
den. Eine Durchbiegung von max. 0,5 \ \ PL50 Fall 2
. N . . 3500
mm zwischen den Stitzen ist zulassig. \ PL40 Fall 1
w00 \ PL4O Fall 2
Belastungsfall 1~ Belastungsfall 2 PL32 Fall 1
PL32 Fall 2
2500 \ PL25 Fall 1
L \ “/( PL25 Fall 2
7 2000 PL16 Fall 1
- \ %(% PL16 Fall 2
1500 \
1000 \ \\ @(\\
500 \\\@ \\\\\
0 _\§§ S~
01 04 07 10 13 16 19 22 25 28 31 [m

Stitzabstand k
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Bestellangaben — PROLINE

Technische Anderungen vorbehalten

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23|24 25
OSPP | 25 0 0 0 0 0 01100 0 0 0 0 0 0 o|o 0
Kolben-@ Hublange Mitnehmer Wegmesssystem

16 Angabe 0 |ohne 0 |ohne
(5-stellig)
25 inmm X | SFI 0,1 mm
32 Y | SFI 1 mm
40
50 Schrauben Dampfung
0 | Standard 0 | Standard

1 | max. Dampflange

Ausfiihrung/ Schmierung Deckelposition Fuhrungen/ Abdeckstreifen
Kolben Bremsen/
0 | Standard 0 | L+R 0°=vorne i . Kabelkanal
0 | Standard g 0 | Standard
1 | Langsamlauf??® 1 [ L+R 90°=unten 0 | ohne
1 | Tandem - 1 | Kabelkanal
2 | L+R 180°=hinten Proline PL
D 6 2 Kabelkanal
3 [ L+R270°=0ben @16-50 beidseitig
Luftanschluss Dichtungen 4 | L 90°=unten Proline mit ohne
0 | Standard 0 | Standard (NBR) R 0°=vorne 7 | Aktivbremse PL-AB X | Abdeckstreifen
°o_hi 25-
1 | stirnseitig 1 | Viton®v 5 | L 180°=hinten 325-50
R 0°=vorne Proline
2 | einseitig " . )
(nicht drehbar) 6 | L 270°=oben 8 | Multibrake PL-MB
R 0°=vorne @25-50
3 | links Standard 7 | L 0°=vorne
hts stirnseiti =vor
rechts stirnseitig R 90°  unten
4 | rechts Standard mro1:
links stirmnseitig 8 | L 180°=hinten Zusatzlicher
R 90°=unten Flhrungsschlitten
A | 3/2 Wegeventil . 0 | ohne
VOE 24V = 9 LZZO =oben
©25,32,40,50 R 0°=unten 6 | Filhrungsschlitten
o_ Proline PL
B | 3/2 Wegeventil 8 ;?86‘:0_'2?
VOE 230V~/110V= =hinten g16-50
#25,32,40,50 B | L 90°=unten 7 | Fihrungsschlitten
C | 3/2 Wegeventil R 180°=hinten Proline Aktivbremse PL-AB
VOE48V= C |L 270°=oben #25-50
$25,32,40,50 R 180°=hinten 8 | Fuhrungsschlitten
E | 3/2 Wegeventil D | L 0°=vorne Proline Multibrake PL-MB
VOE110V~ R 270°=oben @25-50
#25,32,40,50 o
E L 90°=unten N | Fihrungsschlitten
R 270°=oben Proline Multibrake PL-MB
F | L180°=hinten ohne Bremsfunktion
R 270°=o0ben ?25-50
Deckelposition
(Lage Luftanschluss)
270°
180° oben
hinten v
270° AN stirnseitig
180° oben >
hinten
|
stirnseitig’r‘/ ¢ 90°
i A 0° unten
A vorne ) )
90° Zylinderseite
unten R
(rechts)

Zylinderseite
(links) 1 Viton mit VOE nicht méglich.
2 Kombination ,,Schmierung fir Langsamlauf“ und ,,Viton®“ auf Anfrage.
3, Schmierung fur Langsamlauf“ mit ,,max. Dampflange* nicht kombinierbar.
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Technische Anderungen vorbehalten

Ausfithrungen

fiir pneumatischen Linear-Antrieb:
Serie OSP-P

Schmiernippel
ermnipp Aluminium-

Fuhrungsschlitten

integrierte
Abstreifer

Laufwagen

geschliffene

und gehértete
Fuhrungsschiene
aus Stahl

Belastungen, Krafte und Momente

Technische Daten

Die hochstzulassigen Belastungen
kénnen der untenstehenden Tabelle
entnommen werden. Wirken
gleichzeitig mehrere Krafte und
Momente auf die Flihrung, so muss
folgende Gleichung erfiillt sein:

Mx My Mz Fy Fz

Die Tabelle gibt die héchstzulassigen
Werte bei leichtem und stoBfreiem
Betrieb an, die auch im dynamischen
Bereich nicht Gberschritten werden
darfen.

Kugelumlauf-
flihrung
STARLINE

oSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

Serie STL 16 bis 50
fir Linear-Antrieb Serie OSP-P

Merkmale:

e geschliffene und gehartete
Flhrungsschiene aus Stahl

e f{ir sehr hohe Belastungen in alle
Richtungen

e hohe Prazision

e integrierte Abstreifer

e Schmiernippel fiir Nachschmierung

evariable Hublangen bis 3700 mm

e eloxierter Aluminium-Fihrungs-
schlitten mit gleichen Anschluss-
mafBen wie die OSP-Fihrungen
SLIDELINE und PROLINE

e gleiche Bauhohe (STL16 - 32)
wie die OSP-Fiihrungen
SLIDELINE und PROLINE

e maximale Geschwindigkeit
STL16:v=3m/s
STL25 bis 50: v=5 m/s

* Bitte beachten:

M + M + " + F + F <1 Die Masse des Fiihrungsschlittens
Xmax N max WZmax  Yimax  FZmay ist im Dampfungsdiagramm bei der
. zu déampfenden Masse mitzube-
Die Summe der Belastungen darf n campl
: ricksichtigen.
keinesfalls > 1 werden
Serie zu Antrieb Max. Moment Max. Last Masse des Antriebs Masse* Ident-Nr. **
[Nm] [N] mit Fihrung Fuhrungs- | STARLINE
[kel schlitten | Fiihrungohne
Mx My Mz Fy Fz bei Zuschlag pro [kel Zylinder
Omm Hub 100 mmHub
STL16 OSP-P16 15 30 30 1000 1000 0,598 0,210 0,268 21111
STL 25 OSP-P25 50 110 110 3100 3100 1,733 0,369 0,835 21112
STL32 OSP-P32 62 160 160 3100 3100 2,934 0,526 1,181 21113
STL40 OSP-P40 150 400 400 4000 7500 4,452 0,701 1,901 21114
STL50 OSP-P50 210 580 580 4000 7500 7,361 0,936 2,880 21115

** Bitte so bestellen: Ident-Nr. + ,Hublange in mm*“ (finfstellig)
Beispiel:-STARLINE -Fihrung D 16 mm, Hublange 1000 mm:21111-01000

Linear-Antriebe Ubersichtsiehe Seite 9-13,
Befestigungen siehe Seite 107-115
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Abmessungen Serie OSP-P STL16 bis STL50

Hub +2xA

Hub

[ ! | \
(L ‘tf‘t,,,,‘,‘ﬁ,,,,,‘%j‘t, [4)] ==
,S-,ifffﬁz ,,,,, ‘ g — N
Al ©| @
| = OBt
| | |
B J B M
CF
AA
BB
JJ 4 -
DD DD
-0 ‘# © & [ < i © ¢
Lo | ° o o i
te - ——— . e e 1 ‘&g -I-—— —_—
ﬁrm&iﬁ&# = ‘ Jo o | o o
l T
Typ STL25 bis PL50 Typ STL16
MaBtabelle [mm] Serie OSP-P STL16 bis STL50
Serie |A B J M Z |AA BB |CF DD |[EC EE EG |FF FS |[FT GG (JJ Zz
STL16 |65 (14 |69 |31 |M4 (93 90 |[bb 30 15 |40 |24,6 |48 18 |55 36 (70 |8
STL25 |100 |22 |117 |40,5|M6 |146,6(144 |72,5 |60 15 |53 (36,2 |64 23,2173,5 |50 (120 |12
STL32 (125 |25,5|152 (49 |M6 |186,6(184 (91 80 15 62 (42,2 (84 26,2 |88 64 |160 (12
STL40 (150 |28 |152 |55 |M6 |231 |226 (102 (100 |20 |72 |51,6 |94 28,5|106,5 |78 (200 |12
STL50 (175 |33 |200 (62 |M6 |270,9|1266 (117 |120 [23 |85 [62,3 [110 [32,5(128,5 |90 |240 |16
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Zulassige Stiitzweite STLL6 bis STL50 Mittelstiitzen
(Ausfiihrungen siehe Seite 106-107)

Technische Anderungen vorbehalten

Belastungsfall 1 — Schlitten oben Zur Vermeidung von starker Durch-
biegung und von Schwingungen des
FIN] Antriebes werden ab bestimmten
8000 Hublangen Mittelstltzen erforderlich.
7500 Die Diagramme zeigen die mogliche
000 \ 1=0SP-PSTL 16 maximale Stitzweite in Abhangigkeit
\ \ 2 =0SP-P STL 25 von der Last. Es ist zwischen den Be-
6500 \ \ 3=08P-P STL 32 lastungsfallen 1 und 2 zu unterschei-
6000 4=05P-PSTLA0 | den. Eine Durchbiegung von max. 0,5
5500 \ \ 5= OSP-P STL 50 mm zwischen den Stitzen ist zulassig.
5000 \\
4500 \
; 4000 \ \
® \ \ Belastungsfall 1  Belastungsfall 2
3500 \ \ Schlitten oben Schlitten seitlich
3000 \ \
2000 \ \ \
1500 \ \N 2
o NN
500 - \\\\\\
0 ———
0,1 04 07 10 13 1,6 19 22 25 28  31[m]
Stltzabstand k
F
g T o
Zulassige Stiitzweite STL16 bis STL50 k \ k
Belastungsfall 2 — Schlitten seitlich Empfehlung
FIN]
8000 Bei Verfahrgeschwindigkeiten
7500 v > 0,5 m/s sollte der Stitzabstand
1=0SP-PSTL 16 1 m nicht Gberschreiten.
7000 _
2 =0SP-P STL 25
6500 3=0SP-PSTL32 ]
6000 4 =QSP-P STL40 —
5=0SP-P STL 50
5500 o
5000
4500
4000
L
@ 3500 \
5 \

3000 \ \\\ \
2500
2000 \\\ \\

4
1500 \3 \
1000 \ \2 A N AN
500 M \\\\
) S~ —
0,1 0,4 0,7 1,0 13 16 1,9 22 25 2,8 3,1 [m]

Stitzabstand k
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Variabler Stopp

Der variable Stopp Typ VS dient zur
einfachen Hubbegrenzung. Er ist
nachriistbar und auf dem gesamten
Hubbereich stufenlos einstellbar.

Fur jeden Zylinderdurchmesser stehen
zwei StoBdampfertypen zur Auswahl
(siehe StoBdampferauswahl).

Der Anbau von Mittelstiitzen und
Magnetschaltern ist auch auf der Seite
des variablen Stopps méglich.

Je nach Anwendung kénnen auch zwei
variable Stopps angebaut werden.

StoBdampferauswahl

Aus den Diagrammen kann in Ab-
hangigkeit von der Masse und der
Geschwindigkeit der entsprechende
StoBdampfer ausgewahlt werden.

Bei der Auswahl des StoBdampfers ist
die Masse des Flhrungsschlittens zu
berlicksichtigen.

Die Werte gelten fiir eine effektive
Aktionskraft von 78 N (6 bar)

Die Werte gelten fir eine effektive
Aktionskraft von 250 N (6 bar)

Variabler Stopp Typ VS16 bis VS50

Abbildung mit zwei variablen Stopps

StoBdampfer mit
Kunststoffabdeckung

Anschlag komplett mit
Befestigungsteilen

StoBdampferhalter komplett
mit Befestigungsteilen
— ohne StoBdampfer

StoBdampferauswahl in Abhangigkeit von Masse und Geschwindigkeit
fiir Serie OSP-STL16

[m/s]
2,0
1,5 A
AN
-~ 7\
i) /
) / N\
T 10 A N
< - Typ SA10SN N
; 1 4_____/ /\
<= ~N
LU)) ™~
8 — Typ SA10S2N ™
0,5 7
//
0
0,1 02 03 0405 07 1 2 3 4 56 8 10 [kgl
Masse
StoBdampferauswahl in Abhangigkeit von Masse und Geschwindigkeit
fiir Serie OSP-STL25
[m/s]
3
25 N
AR
71\
y
2 7
- / N\
g /
o0 L
2" = N
E Typ SA12S2N )
a1 AN
S N
7
05 —— Typ SA12S
e’
0
0,1 02 03 0507 1 2 3 45 7 10 20 30 50 70 100 [kg]
Masse
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Technische Anderungen vorbehalten

StoBdampferauswahl in Abhangigkeit von Masse und Geschwindigkeit
fiir Serie OSP-STL32

[m/s]
5
45
—
4. /’ “\
//, \
= 35 A\
g N\
o0 3
S \\
o
‘= 25
£ N
3 2
& Typ SAl4 i/
15 — =
1 ~
Typ SA14S
0,5
0
0,1 02 03 0507 1 2 3 45 7 10 20 30 4050 70 100 [Kg]
Masse

StoBdampferauswahl in Abhangigkeit von Masse und Geschwindigkeit
fiir Serie OSP-STL40

[m/s]
5
45 N
4 /
/
\
= p \
2L 8 L~ \
.20 25 \
_'g , \
E \
3 N
& 1 Typ SA20 \}\
1 yp 7 \\
N
05 : Typ SA20S ‘ TN
0 i | -
01 0203 0507 1 2 345 7 10 20 30 5070100 200 500 1000 [kg]
Masse

StoBdampferauswahl in Abhangigkeit von Masse und Geschwindigkeit
fiir Serie OSP-STL50

[m/s] I
5

4,5

4

3,5

3 A

25

I'

N
A

1 Typ SAI25

Geschwindigkeit

N
0,5 s
Typ SAI25S ~—
0 EE -
01 0203 0507 1 2 345 7 10 2030 5070100 200300 500 1000 [kg]
Masse
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Die Werte gelten fir eine effektive
Aktionskraft von 420 N (6 bar)

Die Werte gelten fiir eine effektive
Aktionskraft von 640 N (6 bar)

Die Werte gelten fiir eine effektive
Aktionskraft von 1000 N (6 bar)



Abmessungen — Variabler Stopp Typ VS16 bis VS50

L] )

i i —L B
iﬁ:lh ‘ rll!jl:, A— 17 ,B \ PN — A -
| = T S < A§¢ © T
1 1 H - L L ‘
*@: *@(@F ’’’’’’’’’’’’’’’’’ =1Ch @:*\@\ ]
; ©
-B . v L
SW1
- A _ D
MaBtabelle [mm]-Variabler Stopp Typ VS16 bis VS50
Serie Typ |A B Cc D E G H K L M N P SW1 |Sw2
OSP-STL16 |VS16 |30 |14 25 33 |30 28 38 |[16,2 |25,5|20,5 |30 M10x1 4 12,5
OSP-STL25 |VS25 |40 (30 50 41,5 (37 33 43 |18 31,523 39 M12x1 5 16
OSP-STL32 |VS32 |60 |40 50 45,5 |42 35 45 119 35,5 25 48 M14x1,5 5 17
OSP-STL40 |VS40 |84 (52 60 64 |59 48 63 |25,6 |50 |34 58,6 |M20x1,5 5 24
OSP-STL50 |VS50 |84 |- 60 75 |69 55 70 |26,9 |57 (38 66,9 [M25x1,5 5 30
Bestellangaben — Variabler Stopp Typ VS16 bis VS50
StoBdémpfer mit
Kunststoffabdeckung
Anschlag komplett mit
Befestigungsteilen
StoBdampferhalter komplett
mit Befestigungsteilen
— ohne StoBdampfer
Bestellschliissel —Variabler Stopp Typ VS16 bis VS50 ohne Zylinder und ohne Fiihrung
BaugrdBe
Pos.| Benennung VS16 VS25 VS32 VS40 VS50
Typ Best.-Nr. | Typ Best.-Nr. | Typ Best.-Nr. | Typ Best.-Nr. | Typ Best.-Nr.
1 Anschlag komplett - 21196FIL | - 21197FIL| - 21198FIL |- 21199FIL |- 21200FIL
2 E’tOBdémpferha'ter - 21201FIL |- 21202FIL | - 21203FIL |- 21204FIL |- 21205FIL
omplett
StoBdampfer weich SA10SN |7718FIL | SA12S2N | 7723FIL | SA14 |7708FIL SA20 |7710FIL |SAI25 |7712FIL
3*
StoBdampfer hart SA10S2N | 7721FIL | SAl12S 7707FIL | SA14S | 7709FIL SA20S | 7711FIL | SAI25S| 7713FIL

* StoBdampfer mit Kunststoffabdeckung

Hinweis: Bestellangaben Variabler Stopp in Verbindung mit Zylinder und Fiihrung siehe Seite 69 Pos. 18
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Technische Anderungen vorbehalten

Bestellangaben — STARLINE

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23 | 24 25
OSPP | 25 0 0 0 0 0 | o1100 0 0 0 0 0 0 0|o0 0
Kolben-@ Hublénge Mitnehmer Wegmesssystem

16 Angabe ohne 0 | ohne
(5-stellig)
25 inmm X | SFI 0,1 mm
32 Y | SFI 1mm
40 "
Schrauben Dampfung
50 0 | Standard 0 | Standard
1 | max. Dampflange ¥
Ausfiihrung/ Schmierung 5 | VS StoBdampfer weich, Abdeckstreifen
Kolben links far Starline Kabelkanal
0 | Standard N
0 | Standard 3 | VS StoBdampferhart, 0 | Standard
1 | Langsamlauf?? links fur Starline
1 | Tandem 1 | Kabelkanal
2 VS StoBdampfer weich,
rechts fiir Starline 2 Kabelkanal
. beidseitig
Luftanschluss Dichtungen - VS StoBdampfer hart,
0 ; ohne
0 | Standard 0 | Standard (NBR) rechts fr Starline X | Abdeckstreifen
. " ) VS StoBdampfer weich
®1) ,
1 | stirnseitig 1 | viton 2 beidseitig fur Starline
2 | einseitig .
R VS StoBdémpfer hart,
(nicht drehbar) 7| beidseitig fur Starline
3 | links Standard
rechtsstirnseitig
4 | rechts Standard Deckelposition Flihrungen/
links stirnseitig o_ Bremsen/
Taaw o 0 | L+R 0°=vorne Umlenkungen
egeventi o_
VOE 24V = 1 | L+R 90°=unten 0 | ohne
@ 25,32,40,50 2 | L+R 180°=hinten| | g | Starline STL
B | 3/2 Wegeventil 3 | L+R270°=o0ben
VOE230V~/110V=
L 90°=unt T
025,32,40,50 4| anten Zusstzlicher
. — Flhrungsschlitten
C | 3/2 Wegeventil 5 | L 180°=hinten
VOE48V= RO"—v;rne 0 |ohne
925,32,40,50 6 | L 270°=oben B | Fihrungsschlitten
E | 3/2 Wegeventil RO°—v<_)rne Starline STL
VOE110V~ -
#25,32,40,50 7 | L 0°=vorne
R 90°=unten
8 | L 180°=hinten
R 90°=unten Deckelposition
9 | L 270°=oben (Lage Luftanschluss)
R 0°=unten 270°
A | L O°=vorne hligt?an oben
R 180°=hinten stirnseitig
B [ L 90°=unten 180° .
R 180°=hinten hmten\ !
C | L270°=oben R
R 180°=hinten ) .
stirnseitig A
D | L O°=vorne A 0° unten
R 270°=o0ben vorne ) .
90° Zylinderseite
E [ L 90°=unten unten R
R 270°=o0ben . .
Zylinderseite (rechts)
F | L180°=hinten L
R 270°=o0ben (links)

D Viton mit VOE nicht moglich.
2 Kombination ,,Schmierung fur Langsamlauf“ und ,Viton®“ auf Anfrage.
3, Schmierung fur Langsamlauf“ mit ,,max. Dampflange" nicht kombinierbar.
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Technische Anderungen vorbehalten

Ausfithrungen

fiir pneumatischen Linear-Antrieb:
Serie OSP-P KF

Belastungen, Krafte und Momente

Technische Daten

Die hochstzulassigen Belastungen
kénnen der untenstehenden Tabelle
entnommen werden. Wirken
gleichzeitig mehrere Krafte und
Momente auf die Flihrung, so muss
folgende Gleichung erfillt sein:

Mx My Mz Fy Fz

Die Tabelle gibt die hdchstzuldssigen
Werte bei leichtem und stoBfreiem

Betrieb an, die auch im dynamischen

Bereich nicht Gberschritten werden

darfen.

Kugelumlauf-
flihrung
KF

OoOSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

Serie KF16 bis KF50
fiir Linear-Antrieb
Serie OSP-P CLASSIC

Merkmale:

e eloxierter Aluminium-Fihrungs-
schlitten mit gleichen Anschluss-
mafBen wie FESTO Typ: DGPL-KF

e geschliffene und gehértete
Flhrungsschiene aus Stahl

e fir hohe Belastungen in alle
Richtungen

e hohe Prazision

e integrierte Abstreifer

e Schmiernippel fir Nachschmierung

e variable Hublangen bis 3700 mm

e maximale Geschwindigkeit
KF16, KF40: v=3 m/s
KF25, KF32, KF50: v=5 m/s

+ + + + <1 * Bitte beachten:
MX,,, MY Mz FYeoo Fz Die Masse des Fiihrungsschlittens
ist im Dampfungsdiagramm bei der
Die Summe der Belastungen darf zu dampfenden Masse mit zu be-
keinesfalls > 1 werden. ricksichtigen.
Serie | zuAntrieb Max. Moment Max. Last Masse des Antriebs mit Masse * Nuten- Ident-Nr.
[N] [N] Fiihrung Fuhrungs- stein
[kgl schlitten
Mx My Mz Fy Fz bei Zuschlag kel Gewinde- | Nuten- KF-Fithrung
Omm pro groBe stein ohne
Hub | 100mmHub Zylinder **
KF16 | OSP-P16 | 12 25 25 | 1000 | 1000 | 0,558 0,21 0,228 - - 21101
KF25 | OSP-P25 | 35 90 90 | 3100 | 3100 | 1,522 0,369 0,607 M5 13508FIL | 21102
KF32 | OSP-P32 | 44 | 133 | 133 | 3100 | 3100 | 2,673 0,526 0,896 M5 13508FIL | 21103
KF40 | OSP-P40 | 119 | 346 | 346 | 4000 | 7100 | 4,167 0,701 1,531 M6 13509FIL | 21104
KF50 | OSP-P50 | 170 | 480 | 480 | 4000 | 7500 | 7,328 0,936 2,760 M8 13510FIL | 21105

** Bitte so bestellen: Ident-Nr. + ,Hublange in mm*“ (finfstellig)
Beispiel: KF-Fiihrung D16 mm, Hublange 1000mm:21101-01000

Linear-Antriebe Ubersichtsiehe Seite 9-13,

Befestigungen siehe Seite 107-115
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Abmessungen Serie OSP-P KF16 bis KF50

Hub+2xA

A Hub A
- - _FA_ _FB
QoH7 FC
oFD A TK<—>
A
- M6 EC
N' () —
| N i mig ZEES
‘ wl o © | o
| j —] DjHk
- ——— —
= == O \
| <L>
. Teilansicht A
- AA BaugréBe OSP-P KF25 (mit Nutenstein) _ 1B _
i B8 = TA
DD ¥
‘ | [
T - \ [ i . w
el \ | / | Ty
,,46777——©——— \\ //
~_ .
F Nutenstein : i : i
R T
B 0 =
BaugroBe OSP-P KF32 bis KF50 e ; '
= ‘ SEN
20 2 x 5%, 3 tief ‘
MabBtabelle [mm] Serie OSP-P KF16, KF25, KF32, KF40, KF50
Serie A B J AA BB CF DD EC EE EG EW JJ GG M
KF16 |65 14 76 93 85 48 50 15 41 24,6 10 - 25 30
KF25 | 100 22 120 120,2 | 105 72,5 40 15 54,5 36,2 23,5 - - 46
KF32 | 125 25,5 160 146,2 | 131 93,8 40 15 60,5 42,2 23,5 |- 20 59,8
KF40 | 150 28 150 188,56 | 167 103,3 | 40 20 69,5 51,6 26,5 |120 20 60,8
KF50 |175 33 180 220,2 | 202 121 40 23 90,5 62,3 32,6 |120 40 69
Serie |FA FB FC FD FT FS TA TB TE TF TG TH TJ) TK
KFl6 [17,7 29 16,5 |- 56 19 - - - - - - - -
KF25 (26,5 39 24 1467 75 24,7 5 12,1 2,3 6,9 M5 11,5 4 32
KF32 |34 53,8 34 2567 86,5 24,7 5 12,1 1,8 6,4 M5 11,5 4 47
KF40 42,5 56,8 41 25¢7 104 26 6 12,8 1,8 8,4 M6 17 5,5 55
KF50 (52 65 50 2567 134 38 8 21,1 4,5 12,5 M8 23 7,5 72
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Technische Anderungen vorbehalten

Zulassige Stiitzweite OSP-P KF16 bis KF50

Belastungsfall 1 — Schlitten oben

Last F

F[N]

8000

7500

7000

6500

6000
5500

I I I
1 =0SP-P KF16 ||
2 = OSP-P KF25
3 = OSP-P KF32
4 = OSP-P KF40
5 = OSP-P KF50| |

5000

4500

4000

3500

3000

2500

2000

1500
1000

N\
4150

500

‘\\\:\\\‘\;‘\\~‘-;

i e T ~—

0
0,1

0 13 16 1,9
Stitzabstand k

T ——

2,2

2,5 2

8

3,1 k[m]

Zulassige Stiitzweite OSP-P KF16 bis KF50

Belastungsfall 2 — Schlitten seitlich

Last F

FIN]

8000

7500

7000
6500

6000

5500

1=0S

I
P-P KF16|_|
2 = OSP-P KF25
3 =0SP-P KF32[ |
4 = OSP-P KF40
5 = 0OSP-P KF50 ||

5000

4500
4000

3500

3000

2500
2000

]

1500

1000

500

\\\\

- T~

0
0,1

e

1,0 1,3 16 1,9
Stitzabstand k

2,2

2,5

2,8

3,1 k[m]
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Mittelstiitzen

(Ausfiihrungen siehe
Seite 111, 114-115)

Zur Vermeidung von starker Durch-
biegung und von Schwingungen des
Antriebes werden ab bestimmten Hub-
langen Mittelstiitzen erforderlich.
Die Diagramme zeigen die mogliche
maximale Stitzweite in Abhangigkeit
von der Last. Es ist zwischen den
Belastungsfallen 1 und 2 zu unter-
scheiden. Eine Durchbiegung von
max. 0,5 mm zwischen den Stitzen
ist zulassig.

Belastungsfall 1  Belastungsfall 2
Schlitten oben Schlitten seitlich

Empfehlung

Bei Verfahrgeschwindigkeiten
v > 0,5 m/s sollte der Stitzabstand
1 m nicht Uberschreiten.



Variabler Stopp

Der variable Stopp Typ VS dient zur
einfachen Hubbegrenzung. Er ist
nachriistbar und auf dem gesamten
Hubbereich stufenlos einstellbar.

Fur jeden Zylinderdurchmesser stehen
zwei StoBdampfertypen zur Auswahl
(siehe StoBdampferauswahl).

Der Anbau von Mittelstiitzen und
Magnetschaltern ist auch auf der Seite
des variablen Stopps méglich.

Je nach Anwendung kénnen auch zwei
variable Stopps angebaut werden.

StoBdampferauswahl

Aus den Diagrammen kann in Ab-
hangigkeit von der Masse und der
Geschwindigkeit der entsprechende
StoBdampfer ausgewahlt werden.

Bei der Auswahl des StoBdampfers ist
die Masse des Flhrungsschlittens zu
berlicksichtigen.

Die Werte gelten fiir eine effektive
Aktionskraft von 78 N (6 bar)

Die Werte gelten fiir eine effektive
Aktionskraft von 250 N (6 bar)

Variabler Stopp Typ VS16 bis VS50

Abbildung mit zwei variablen Stopps

StoBdampfer mit
Kunststoffabdeckung

Anschlag komplett mit
Befestigungsteilen

StoBdampferhalter komplett
mit Befestigungsteilen
— mit StoBdampfer

StoBdampferauswahl in Abhangigkeit von Masse und Geschwindigkeit

fiir Serie OSP-KF16

[m/s]
2,0
1,5 I N
JAN
_ 7\
3 / N
X 4 N\
2 N
T 10 ™
e v Typ SA10SN
= | /
< 1 ~N
Q
@
ORI — | Typ SA10S2N
//,
0
0,1 02 03 0405 07 1 2 3 4 56 8 10 [kq]
Masse
StoBdampferauswahl in Abhangigkeit von Masse und Geschwindigkeit
fiir Serie OSP-KF25
[m/s]
3
25 N
JARN
71\
y
2 yA
o / N\
g /
o0 mp=d
2" — e
2 Typ SA12S2N
8 1 SN
o) I \]A\\
© i
05 = Typ SA12S
e’
0
0,1 02 03 0507 1 2 345 7 10 20 30 50 70 100 [kg]

Masse
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StoBdampferauswahl in Abhangigkeit von Masse und Geschwindigkeit
fiir Serie OSP-KF32

[m/s]
5
45
M
4 /’ i.\
// \
= 35 A\
g N
o0 3
S \\
o
= 25
= N
S 2
3 Typ SA14 7N
15 —
1 \\\
Typ SA14S
05
0 . L .
01 02 03 0507 1 2 3 45 7 10 20 304050 70 100 [kg] Rlﬁic\ﬁlesrlz(rea%ﬂ/tg:;,uzroe;\ﬁgfggr)twe
Masse

StoBdampferauswahl in Abhangigkeit von Masse und Geschwindigkeit
fiir Serie OSP-KF40

[m/s]
5

45 N
4 /

35 A\
3 d \

25

.4

2 N
N
1,5 AN
Typ SA20 N
Y INL
1 N

05 Typ SAZOS‘ NN

Geschwindigkeit

. j _
01 0203 0507 1 2 345 7 10 20 30 5070100 200 500 1000 [kg] Die Werte gelten fiir eine effektive

Masse Aktionskraft von 640 N (6 bar)

StoBdampferauswahl in Abhangigkeit von Masse und Geschwindigkeit
fiir Serie OSP-KF50

Technische Anderungen vorbehalten

[m/s]
5
45
4
35
3
3 A
2 AN\
~ \
£25 N
= ’ N
=
S5 AN
s \‘
] Typ SAI25 N
\..\
0,5 Typ SAI25S ~—_
0 T _
01 0203 0507 1 2 345 7 10 20 30 5070100 200300 500 1000 [kg] Die Werte gelten fur eine effektive
Masse Aktionskraft von 1000 N (6 bar)
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Abmessungen — Variabler Stopp Typ VS16 bis VS50

— C -
c1 Sw2 < FE o
i
) | { - 1
A4 +
= | 2/ o X
i SIS i = ' = ©
—F — e RERE
ool ————— ool B |
ERCANC
_ L~ ]
SWi
- A D _
MaBtabelle [mm]-Variabler Stopp Typ VS16 bis VS50
Serie Typ A B |[C Cl |D E G H K L M N P SW1 |[Sw2
OSP-KF16 |VS16 (30 |14 |50 |25 (33 |29,7|28 38 |16,2 |25,5(20,5 |40,5 [M10x1 4 12,5
OSP-KF25 |VS25 (40 (30 |75 |50 (41,5|37 |33 43 |18 31,5123 48 M12x 1 5 16
OSP-KF32 |VS32 (60 (40 |50 |- 45,5 (41,5(35 45 |19 35,5 |25 37 M14x1,5 |5 17
OSP-KF40 |VS40 (84 (52 |60 |- 64 |59 |48 63 |2555 |50 (34 43 M20x 1,5 |5 24
OSP-KF50 |VS50 (84 |- 60 |- 75 |69 |55 70 (26,9 |57 |38 58 M25x 1,5 |5 30

Bestellangaben —Variabler Stopp Typ VS16 bis VS50

Anschlag komplett mit

Befestigungsteilen

StoBdampferhalter komplett
mit Befestigungsteilen
— ohne StoBdampfer

StoBdampfer mit

Kunststoffabdeckung

Bestellschliissel —Variabler Stopp Typ VS16 bis VS50

ohne Zylinder und ohne Fiihrung

Pos.| Benennung BaugroBe
VS16 V§25 V§32 V§40 VS50
Typ Best.-Nr. | Typ Best.-Nr. | Typ Best.-Nr. | Typ Best.-Nr. Typ Best.-Nr.
1 | Anschlag komplett - 21186FIL | - 21187FIL | - 21188FIL | - 21189FIL |- 21190FIL
2 | StoBdampferhalter komplett | - 21201FIL | - 21202FIL | - 21203FIL | - 21204FIL |- 21205FIL
. StoBdampfer weich SA10SN |7718FIL |SA12S2N|7723FIL |SA14 |7708FIL |SA20 |7710FIL |SAI25 |7712FIL
3 StoBdampfer hart SA10S2N| 7721FIL |SA12S |7707FIL |SA14S|7709FIL |SA20S|7711FIL |SAI25S|7713FIL

* StoBdampfer mit Kunststoffabdeckung
Hinweis: Bestellangaben Variabler Stopp in Verbindung mit Zylinder und Fiihrung siehe Seite 77, Pos. 18
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Bestellangaben — KF

Technische Anderungen vorbehalten

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23 | 24 25
OSPP | 25 0 0 0 0 0 | o1100 0 0 0 0 0 0 0|o0 0
Kolben-@ Hublénge Mitnehmer Wegmesssystem

16 Angabe 0 | ohne 0 | ohne
(5-stellig)
25 inmm X | SFI 0,1 mm
32 Y | SFI 1mm
chrauben Dampfung
50 0 | Standard 0 | Standard
1 | max. Dampflange ¥
Ausfuhrung/ Schmierung 5 | VS StoBddmpfer weich, Abdeckstreifen
links fur KF
Kolben 0| standard Kabelkanal
C | Classic VS StoBdampfer hart, 0 | Standard
1 Langsamlaufm’ 3 links fur KF andar
T | Classic Tandem 1 | Kabelkanal
2 VS StoBdampfer weich,
rechts fiir KF 2 | Kabelkanal
beidseitig
Luftanschluss Dichtungen 5 | VS StoBdampfer hart, h
rechts ftir KF x | onne _
0 | Standard 0 | Standard (NBR) - Abdeckstreifen
6 VS StoBdampfer weich,
1 | stirnseitig 1 | Viton®D beidseitig fir KF
2 | einseitig 7 VS StoBdampfer hart,
(nichtdrehbar) beidseitig fiir KF
3 | links Standard
rechtsstirnseitig
4 | rechts Standard Deckelposition Euhrunge/n/
links stirnseitig 0 | L+R 0°=vorne IS
= Umlenkungen
A | 3/2 Wegeventil 1 | L+R 90°=unten 0 | ohne
VOE24V= —
@25,32,40,50 2 | L+R 180°=hinten c | kF
B | 3/2 Wegeventil 3 | L+R270°=oben
VOE230V~/110V= 4 | L 90°=unten
325,32,40,50 o= T
: R 0°=vorne Zuséatzlicher
C | 3/2 Wegeventil 5 [ L 180°=hinten Fuhrungsschlitten
VOE48V= R 0°=vorne
@25,32,40,50 o[ 270 —o 0 | ohne
=oben . .
E | 3/2 Wegeventil R 0° = vorne Cc ;L'J:hrungsschlltten
VOE110V~ )
©25,32,40,50 7 |L0°=vorne
R 90°=unten
8 | L 180°=hinten
R 90°=unten
Deckelposition
9 | L 270°=0ben
R 0°— unten (Lage Luftanschluss)
A | L O°=vorne 180° ggeon
R 180°=hinten hinten v
B | L 90°=unten 270 \ I stirnseitig

R 180°=hinten

C | L 270°=0ben
R 180°=hinten

D | L O°=vorne

R 270°=o0ben | A 0° unten
b vome
E L 90°=unten 90° Zylinderseite
R 270°=oben unten R
F | L180°=hinten Zylinderseite (rechts)
R 270°=o0ben L
(links)

D Viton mit VOE nicht moglich.
2 Kombination ,,Schmierung fur Langsamlauf“ und ,Viton®“ auf Anfrage.
3, Schmierung fur Langsamlauf“ mit ,,max. Dampflange" nicht kombinierbar.
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Technische Anderungen vorbehalten

Ausfiihrung mit pneumatischem Linear-Antrieb Serie OSP-P

Al-Fuhr
integrierter Abstreifer

ungsschlitten

geschliffene und gehértete Stahlfihrungsschiene
T-Nut zur Befestigung

Laufwagen

Belastungen, Kréafte und Momente

Fy

Technische Daten

Die hochstzulassigen Belastungen
kdénnen der untenstehenden Tabelle

entnommen werden. Wirken

gleichzeitig mehrere Krafte und
Momente auf die Flihrung, so m
folgende Gleichung erfillt sein:

Mx My Mz Fy Fz
+

+ +
Mx My.., Mz

max

+

max Fymax

Fz

uss

<1

'max

Die Summe der Belastungen darf

keinesfalls > 1 werden

Die Tabelle gibt die héchstzulassigen
Werte bei leichtem und stoB3freiem
Betrieb an, die auch im dynamischen
Bereich nicht Gberschritten werden
darfen.

*Bitte beachten:
Die Masse des Fiihrungsschlittens
ist im Dampfungsdiagramm bei der
zu dampfenden Masse mit zu be-
ricksichtigen.

Schwerlast-
flihrung
HD

oSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

Serie HD 25 bis 50
fiir Linear-Antrieb
¢ Serie OSP-P

Merkmale:

e Fiihrungssystem
4-reihige Kugelumlauffiihrung

e geschliffene und gehéartete
Fuhrungsschienen aus Stahl

e hochste Belastungen in allen
Richtungen

¢ hochste Prazision

e integrierte Abstreifer

e Schmiernippel fir Nachschmierung

evariable Hublangen bis 3700 mm
(langere Hube auf Anfrage)

e eloxierter Fiihrungsschlitten mit
gleichen AnschlussmaBen wie
OSP- Fuhrung GUIDELINE

e maximale Geschwindigkeit v=5 m/s

Optionen:

e mit variablem Stopp
e mit Zwischenstoppmodul

Max. Momente Max. Last Masse des Antriebs Masse * Ident-Nr. **
[Nm] [N] mit Fihrung Fuhrungs- | HD-Fiithrung
Seri 2uAntrieb [kgl schlitten | ohne
ere Mx My Mz Fy Fz bei Zuschlag [kel Zylinder
Omm pro
Hub 100 mm Hub
HD 25 OSP-P25 260 320 320 6000 6000 3,065 0,924 1,289 21246
HD32 OSP-P32 285 475 475 6000 6000 4,308 1,112 1,367 21247
HD40 OSP-P40 800 1100 1100 15000 15000 7,901 1,748 2,712 21248
HD50 0SP-P50 1100 1400 1400 18000 18000 11,648 2,180 3,551 21249

** Bitte so bestellen: Ident-Nr. + ,Hublange in mm*“ (finfstellig)
Beispiel: HD-Fiihrung D25 mm, Hublange 1000 mm: 21246-01000

Linear-Antriebe Ubersicht siehe Seite 9-13
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Abmessungen

Serie OSP-P
Hub + 2 x A _
_ FU __ FB -
AL Hub — Bl ~Too
[T
—— — — Y I ] I ! [
L = - . - E‘ wi \\.\:I (lf E
_ o — | © | © @ ‘77,5
ey e o R i R ——— 2 R ] =
T | G- - j < 2 © | @ \
<FO .l FP -l FP - FP - ] TAV‘ LI}_J‘ &‘ E‘
B,
- FC - TH
- FD - OFL
= - P
() .
s e | ole
BB e Y———— —
‘ o0 o9
== = O O [®)
o & o o

Hinweis:

Die Schwerlast-Fiihrung HD muss auf
der gesamten Lange auf einer ebenen
Flache montiert werden.

Variabler Stopp
Typ VS25 bis VS50

zur einfachen Hubbegrenzung
wahlweise rechts oder links angeordnet
lieferbar.

Weitere Informationen siehe
Datenblatter:

Abmessungen und Bestellangaben
siehe Seite 82.

StoBdampferauswahl
siehe Seite 66, 67.

Bei Verwendung von T-Nutsteinen
sollte der Abstand nicht mehr als
100 mm betragen.

Inkrementales Wegmesssystem
ORIGA-Sensoflex
Baureihe SFI-plus

wahlweise rechts oder links
angeordnet lieferbar.
Weitere Informationen siehe
Seite 131-135

StoBdampfer

Anschlag

StoBdampferhalter

MaBband

Lesekopf

Anordnung von Magnetschaltern:

Die Montage von Magnetschaltern
ist an beiden Seiten jeweils auf der
gesamten Lange moglich.

Weitere Informationen Uber
Magnetschalter siehe Seite 123-126,
Kabelkanal siehe Seite 130.

Linear-Antriebe OSP-P siehe
ab Seite 15.

Magnetschalter

Option — Kabelkanal
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Technische Anderungen vorbehalten

MaBtabelle [mm]

Serie |A B AF FB FC FD FE FF FG FH Fi FJ @FL
HD25 (100 22 22 120 145 110 70 M6 11 78 100 73 6
HD32 (125 25,5 30 120 170 140 80 M6 11 86 112 85 6
HD40 |150 28 38 160 180 140 110 M8 14 108 132 104 7,5
HD50 (175 33 48 180 200 160 120 M8 14 118 150 118 7,5
Serie |FM FN FP FQ FR FS FT FU TA TB TE TF TH
HD25 (17,5 8 100 45 31 25 59 28 5,2 11,5 1,8 6,4 50
HD32 (17,5 8 100 45 31 25 63 30 5,2 11,5 1,8 6,4 60
HD40 (22 10 100 58 40 31,5 76 30 8,2 20 4.5 12,3 66
HD50 (22 10 100 58 44 35,5 89 30 8,2 20 4.5 12,3 76
FO FO Hinweis:
] Das MaB FO wird abhangig von den
OsP-p il letzten beiden Stellen des Hubes
X HD25 | HD32 | HD40 |[HD50 X HD25 [HD32 |HD40 |HD50 ermittelt:
00 50,0 |75,0 |50,0 |75,0 50 75,0 [50,0 |[75,0 |50,0
01 50,6 |755 |50,5 |755 51 75,5 [50,5 |75,56 |50,5 Beispiel:
02 51,0 |76,0 |51,0 |76,0 52 76,0 |51,0 |76,0 |[51,0
03 51,6 |76,5 |51,5 |76,5 53 76,5 |b1,5 |76,5 |51,5 Hub 1525 mm
04 52,0 |77,0 |52,0 |77,0 54 77,0 [52,0 |77,0 |52,0
05 52,5 |77,5 |52,6 |77,5 55 77,5 |52,5 77,5 |[52,56 X
06 53,0 |78,0 |53,0 |78,0 56 78,0 (53,0 |78,0 |[53,0
07 53,6 785 [535 |785 57 78,5 [b3,5 [785 |[53,5 Fir einen Zylinder OSP-P25 ergibt
08 54,0 (79,0 |[54,0 [79,0 58 79,0 |54,0 79,0 |[54,0 sich laut Tabelle fiir x = 25 mm:
09 54,5 1795 |545 |795 59 79,5 [54,5 79,5 |54,5 FO =625 mm
10 55,0 |80,0 |550 80,0 60 80,0 |55,0 [80,5 [55,0 '
11 55,5 (80,5 |[555 [80,5 61 80,5 |555 [80,5 [55,5
12 56,0 [81,0 [56,0 |81,0 62 81,0 |56,0 (81,0 [56,0
13 56,5 [81,50 [565 |[8l,5 63 81,5 |56,5 [81,5 [h6,5
14 57,0 (82,0 |[57,0 [82,0 64 82,0 |57,0 [82,0 [57,0
15 57,5 [82,5 [57,5 [825 65 32,5 |57,5 (825 |[57,5
16 58,0 [83,0 [580 83,0 66 33,0 |58,0 [83,0 [58,0
17 h8,5 (83,5 [585 [83,5 67 33,5 |585 [835 [b8,5
18 59,0 (84,0 [59,0 [84,0 68 34,0 |59,0 (84,0 [59,0
19 59,6 [84,5 [595 |84,56 69 34,5 59,5 [84,5 [59,5
20 60,0 |850 |60,0 |85,0 70 350 |60,0 [850 60,0
21 60,5 |855 |60,5 |855 71 35,5 |60,5 (855 [60,5
22 61,0 |36,0 |61,0 |86,0 72 36,0 |61,0 [86,0 |[61,0
23 61,5 365 |[61,5 |86,5 73 36,5 |61,5 [86,6 [61,5
24 62,0 [37,0 [62,0 [87,0 74 37,0 62,0 [87,0 [62,0
25 62,56 375 [625 |875 75 37,5 62,5 [87,6 [625
26 63,0 380 |63,0 |88,0 76 380 63,0 [88,0 [63,0
27 63,5 [385 [635 [88)5 77 385 [63,5 [385 |[63,5
28 64,0 (390 |64,0 |89,0 78 39,0 |64,0 [39,0 [64,0
29 64,5 395 |64,5 |895 79 395 |64,5 [3956 |[64,5
30 65,0 [40,0 |[650 [90,0 80 40,0 |65,0 [40,0 [65,0
31 655 40,5 |[655 [90,5 81 40,5 |65,5 [40,6 [655
32 66,0 (41,0 (66,0 [91,0 82 41,0 66,0 [41,0 |[66,0
33 66,5 |[41,5 [665 [91,5 83 415 |66,5 [41,5 |[66,5
34 67,0 [42,0 (67,0 [92,0 84 42,0 67,0 [42,0 [67,0
35 67,5 (425 |[6756 [925 85 42,5 67,5 42,5 |67,5
36 68,0 [43,0 [680 [93,0 86 43,0 [68,0 (43,0 [68,0
37 68,6 [43,5 [685 [435 87 435 |685 (43,5 |68,5
38 69,0 (44,0 (69,0 [44,0 88 440 69,0 (44,0 |69,0
39 69,56 [445 [695 [44)5 89 445 [69,5 [445 69,5
40 70,0 |[45,0 [70,0 [45,0 90 45,0 70,0 (450 |70,0
41 70,5 |[4b55 [706 [455 91 455 70,5 [455 |70,
42 71,0 [46,0 [71,0 [46,0 92 46,0 [71,0 (46,0 [71,0
43 71,5 (465 [71,5 [46,5 93 46,5 |71,5 46,5 [71,5
44 72,0 47,0 72,0 (47,0 94 47,0 72,0 [47,0 [72,0
45 72,5 47,5 72,5 |47,5 95 47,5 72,5 47,5 (72,5
46 73,0 [48,0 [73,0 [48,0 96 48,0 [73,0 (48,0 [73,0
47 73,5 (485 |73 [48,5 97 485 73,5 4855 |[73,5
48 74,0 49,0 74,0 49,0 98 49,0 [74,0 (49,0 |74,0
49 745 495 [745 [495 99 49,5 [74,5 [49,5 [74,5
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Abmessungen — Variabler Stopp Typ VS25 bis VS50

D
MaBtabelle [mm] - Variabler Stopp Typ VS25 bis VS50
Serie Typ A B C D E G K L M N P SW1 |Sw2
OSP-HD25 VS25 40 |30 (50 |70 |65,5|42 |26 |60 |32 |42 M12x 1 5 16
OSP-HD32 VS32 60 |40 (54 |73 |71 |44 |28 |63 |34 |53 M14x1,5 |5 17
OSP-HD40 VsS40 84 |52 |55 |96 |92 |59 |35 [82 |45 |61 M20x 1,5 |5 24
OSP-HD50 VS50 84 |- 60 107 |105 |66 |37 |89 (49 |66 |M25x1,5 |b 30
Bestellangaben — Variabler Stopp Typ VS25 bis VS50 StoBdampferauswahl
StoBdampferauswahl in Abhangigkeit
von Masse und Geschwindigkeit siehe
Seite 66, 67.
Position 3
StoBdémpfer mit
Kunststoffabdeckung
Position 1
Position 2 Anschlag komplett mit
StoBdéampferhalter komplett Befestigungsteilen
mit Befestigungsteilen
— ohne StoBdampfer
Bestellschliissel —Variabler Stopp Typ VS25 bis VS50 ohne Zylinder und ohne Fiihrung
Pos.| Benennung BaugrdBe
VS25 VS32 VS40 VS50
Typ Best.-Nr. Typ Best.-Nr. Typ Best.-Nr. Typ Best.-Nr.
1 Anschlag komplett 21257FIL | - 21258FIL 21259FIL | - 21260FIL
2 | obdamplerhalter 21202FIL | - 21203FIL 21204FIL | - 21205FIL
omplett
StoBdampfer weich SA12S2N 7723FIL SAl4 7708FIL SA20 7710FIL SAI25 7712FIL
3*
StoBdampfer hart SA12S 7707FIL SA14S 7709FIL SA20S 7711FIL SAI25S 7713FIL

* StoBdampfer mit Kunststoffabdeckung (siehe Seite 66, 67)

Hinweis: Bestellangaben Variabler Stopp in Verbindung mit Zylinder und Fiihrung siehe Seite 86, Pos. 18
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Technische Anderungen vorbehalten

Zwischenstoppmodul Typ ZSM..HD

StoBdampferhalter
mit StoBdéampfer

Endanschlag
mit Feinjustierung

Zwischenpositionsanschlag komplett
wahlweise ohne/mit Magnetschalterausriistung

Technische Daten

Temperaturbereich -10°C bis +70°C
Arbeitsdruckbereich 4 — 8 bar
Zwischenpositionsraster 85 mm

StoBdampfer Typ SA14S

[m/s]

15

1,0

/ N
) A N
oo —]
E 05 Typ SA14S
Z —
Q
0
(0]
(&)
0
1 2 3 4 56 78910 20 30 40 50 70 100 [kg]
Masse

Die Werte gelten fiir eine effektive Aktionskraft von 250 N (6 bar)
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Zwischenstopp-
modul

Das Zwischenstoppmodul ZSM

erlaubt das Anfahren von beliebigen
Zwischenpositionen bei hoher
Prazision. Das ZSM ist nachrstbar.

Je nach Anwendung, d.h. Anzahl der
benotigten Zwischenstopps, kénnen
ein oder mehrere zuséatzliche Zwischen-
positionsanschlage eingesetzt werden.
Die Zwischenpositionsanschlage
kdnnen ein- und ausgefahren werden,
ohne dass der Fiihrungsschlitten aus
der jeweiligen Position zuriickbewegt
werden muss. Somit kénnen die einmal
definierten Zwischenpositionen in
beliebiger Reihenfolge direkt ange-
fahren werden.

ORIGA Zwischenstoppmodul ZSM:

e Direktes Anfahren von beliebigen
Zwischenpositionen

e Zwischenpositionsanschlage sind
stufenlos Gber den gesamten Hub-
bereich verschiebbar

e Weiterfahrt zur nachsten Position
ohne Reversierhub

e Kompakte Einheit

e Kostenglinstiges Positioniermodul
ohne elektrische / elektronische
Komponenten

e Option: Endanschlag mit Fein-
justierung



Abmessungen — Zwischenstoppmodul Typ ZSM..HD

Zwischenpositionsanschlag E Endanschlag mit Feinjustierung

] © &*©® ®Le e e r
o || ISCE v
— —
M T
a > StoBdampferhalter -
é
A Ansicht mit Ansicht » A -
Zwischenpositionsanschlag mit Endanschlag
Y [
om o ° o * o
Al |
o \ &}
T h 3 i
/ Magnet zur Abfrage der Schlittenposition U’\ /
L KxL Magnetschalter nur gegeniiber - P -
| _ StoBdampferhalter moglich! - R -

MaBtabelle [mm] — Zwischenstoppmodul Typ ZSM..HD

Serie A (B |[C |D E F |G |H |I K (L |[Mm [N |O |[P (R [S |T (U |V |W

ZSM25 |94 |35 |78 [224|145|39 |40 |41 |104|M5 |5 |60 (45 |8 |66 |70 |26 |60 [93 |6 |46

StoBdampferanordnung in Abhangigkeit von der Bewegungsrichtung

von rechts nach links
StoBdampferhalter, rechts 47 StoBdampfer
Bestell-Nr. 21342RFIL

i =]

! —

looofe—————>—*=—*—+*

End- oder Zwischenpositionsanschlag

in beide Richtungen o
StoBdampferhalter, beidseitig Bestell-Nr. 21342BFIL

StoBdampfer StoBdampfer

End- oder Zwischenpositionsanschlag

von links nach rechts
StoBdampferhalter,links
Bestell-Nr. 21342LFIL

StoBdampfer 4’

End- oder Zwischenpositionsanschlag
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Technische Anderungen vorbehalten

Bestellangaben — Zwischenstoppmodul Typ ZSM..HD

Position 1, 2, 3

StoBdampferhalter mit StoBdampfer SA14S
wahlweise flir Bewegungen beidseitig,

Position 4/5
Zwischenpositionsanschlag, komplett
wahlweise ohne/mit Magnetschalterausriistung

links oder rechts

Position 6
Endanschlag mit Feinjustierung

Abbildung zeigt Ausfiihrung mit StoBdamferhalter fiir Bewegungsrichtung in beide Richtungen
und Magentschalterausriistung mit T-Nutschaltern (Magnetschalter siehe Zubehor ab Seite 123)

Bestellangaben — Zwischenstoppmodul Typ ZSM..HD

Pos. |Benennung zu Zwischenstoppmodul | Bestell-Nr.
1* StoBdampferhalter mit StoBdampfer SA14S beidseitig ZSM25HD 21342BFIL
2* StoBdémpferhalter mit StoBdampfer SA14S links ZSM25HD 21342LFIL
3* StoBdémpferhalter mit StoBdampfer SA14S rechts ZSM25HD 21342RFIL
4 Zwischenpositionsanschlag komplett, ohne Magnetschalterausriistung ZSM25HD 21343FIL
5 Zwischenpositionsanschlag komplett, mit Magnetschalterausriistung ZSM25HD 21344FIL
6 Endanschlag mit Feinjustierung ZSM25HD 21346FIL

* Die StoBdampfer werden werksseitig im StoBdéampferhalter montiert und eingestellt

Hinweis:
Zur Weiterfahrt aus der Zwischenposition muss der Zwischenpositionsanschlag ausgefahren werden.

Der Zwischenpositionsanschlag darf nur ausgefahren werden, wenn beide Zylinderrdume des OSP-P Zylinders
beliiftet sind!
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Bestellangaben — HEAVY DUTY - HD

D Viton mit VOE nicht moglich.
2 Kombination ,Schmierung fiir Langsamlauf* und ,,Viton® “ auf Anfrage.
3, Schmierung fir Langsamlauf“ mit ,,max. Dampflange* nicht kombinierbar.
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1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23| 24 25
OSPP | 25 0 0 0 0 0 | o1100 0 0 0 0 0 0 oo 0
Kolben-@ Hublénge Mitnehmer Wegmesssystem

25 Angabe 0 | ohne 0 | ohne
(5-stellig)
32 inmm X | SFI 0,1 mm
40 Y | SFI 1mm
50 Schrauben Dampfung
0 | Standard 0 | Standard
1 | max. Dampfléange ®
Ausfihrung/ Schmierung 2 xilitfuﬁd:gpferwe'm Abdeckstreifen
Kolben Kabelkanal
0 | Standard VS StoBdampfer hart
0 | Standard !
andar 1 | Langsamlauf?? 3 links fur HD 0 | Standard
T
1 | Tandem 4 VS StoBdé&mpfer weich, 1 | Kabelkanal
rechts fir HD 2 Kabelkanal
R beidseitig
Luftanschluss Dichtungen 5 | VS StoBdampferhart,
rechtsfir HD X ohne
Standard i
0 andar 0 | Standard (NBR) . VS StoBdampfer weich, Abdeckstreifen
1 | stirnseitig 1 | Viton®D beidseitig fiir HD
2 | einseitig 7 VS StoBdampfer hart,
(nichtdrehbar) beidseitig fir HD
3 | links Standard
rechtsstirnseitig
4 | rechts Standard Deckelposition Elrjgrr#sr:a%e/n/
links stirnseiti o_
! ! itg 0 | L+R 0°=vorne Umlenkungen
A | 3/2 Wegeventil 1 | L+R 90°=unten
VOE 24V = 0 |ohne
@25,32,40,50 2 | L+R 180°=hinten D |HD
B | 3/2 Wegeventil 3 | L+R270°=oben
VOE230V~/110V= 4 | L 90°=unten A
225,32,40,50 R 0°=vorne Zusatzlicher
- Flhrungsschlitten
C | 3/2 Wegeventil 5 | L 180°=hinten
VOE48V= R 0°=vorne 0 |ohne
©25,32,40,50 6 | L 270°=0ben D | Fihrungsschlitten
E | 3/2 Wegeventil R 0°=vorne HD
VOE110V~
@25,32,40,50 7 | L 0°=vorne
R 90°=unten
8 | L 180°=hinten
R 90°=unten Deckelposition
9 | L 270°=oben (Lage Luftanschluss)
R 0°=unten
A | L O°=vorne
R 180°=hinten
B | L 90°=unten
R 180°=hinten
C [ L 270°=o0ben
R 180°=hinten
D | L 0°=vorne stirnseitig 0° unten
R 270°=o0ben vorne
. 90° Zylinderseite
E [ L 90°=unten unten y R
R 270°=oben
. ) (rechts)
F [L180°=hinten Zylinderseite
R 270°=0ben _|-
(links)



Aktiv- und Passiv-Bremsen
Baureihe OSP-P

Inhaltsverzeichnis

Benennung Seite
Ubersicht 88
Standardzylinder mit Aktivbremse 89-92
Gleitfihrung SLIDELINE mit Aktivbremse 49-51
Aluminium-Rollenfiihrung PROLINE mit Aktivbremse 59-61
Gleitfihrung SLIDELINE mit Passivbremse Multibrake 93-96
Aluminium-Rollenfiihrung PROLINE mit Passivbremse Multibrake | 97-99
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OS P Aktiv- und Passivbremsen

- ORIGA AKTIV - Bremse

fir pneumatischen Linearantrieb

— SYSTEM Serie OSP-P

Kolbendurchmesser 25 - 80 mm.
PLUS

Siehe Seite 89-92

Ausfiihrungen: Slideline mit Aktiv-Bremse

Gleitfuhrung SLIDELINE - SL

* AKTIV - Bremse mit integrierter AKTIV -Bremse

e Gleitfilhrung mit integrierter Kolbendurchmesser 25 - 50 mm.
AKTIV -Bremse

e Aluminium-Rollenfiihrung Siehe Seite 49-51
mit integrierter AKTIV-Bremse

e Gleitfilhrung mit integrierter
PASSIV-Bremse

e Aluminium-Rollenflihrung mit
integrierter PASSIV-Bremse Proline mit Aktiv-Bremse
Aluminium-Rollenfiihrung
PROLINE - PL mit integrierter
AKTIV-Bremse
Kolbendurchmesser 25 - 50 mm.

Siehe Seite 59-61

Multibrake mit Slideline

MULTI - BRAKE

PASSIV-Bremse mit Gleitfihrung
SLIDELINE - SL
Kolbendurchmesser 25 - 80 mm.

Siehe Seite 93-96

Multibrake mit Proline

MULTI - BRAKE

PASSIV-Bremse mit
Aluminium-Rollenfiihrung
PROLINE - PL
Kolbendurchmesser 25 - 50 mm.

Siehe Seite 97-99
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Technische Anderungen vorbehalten

Funktion

Zylinderrohr OSP-P

Bremsgehause

Druckplatte
O-Ring
far
Bremskolben

Bremskolben

Bremsbelag

Druckfeder

Luftanschluss

Kréfte und Gewichte
Masse [kgl
. ) max. VerschleiB- Antrieb mit Bremse Bremse *

Serie | zuAntrieb | Haltekraft weg

[NT® [mm] Zuschlag pro

OmmHUb 1350 mm Hub

AB25 | OSP-P25 | 350 2,5 1,0 0,197 0,35
AB32 | OSP-P32 | 590 2,5 2,02 0,354 0,58
AB40 | OSP-P40 | 900 2,5 2,83 0,415 0,88
AB50 | OSP-P50 | 1400 2,5 5,03 0,566 1,50
AB63 | OSP-P63 | 2170 3,0 9,45 0,925 3,04
AB80 | OSP-P80 | 4000 3,0 18,28 1,262 5,82

(! —ermittelt bei 6 bar
beide Zylinderrdume mit 6 bar
beaufschlagt.
Bremsflache trocken
—gedlte Bremsflache reduziertdie
Haltekraft. gen.

* Bitte beachten:

fungsdiagramm bei der zu damp-

Die Masse der Bremse ist im Damp-

fenden Masse mit zu berlicksichti-

Weitere Informationen iiber Belastungen, Krafte und Momente siehe ab Seite 16
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Aktiv-Bremse
OSP

Serie AB 25 bis 80
fiir Linear-Antrieb
e Serie OSP-P

Merkmale:

e Betatigung der Bremse durch
Luftbeaufschlagung

e Rickstellung der Bremse durch
Federkraft

e komplett rostbestandige Ausfiihrung

e Halten der Position auch bei
wechselnden Lasten

Weitere technische Daten siehe

Datenblatter fur Linear-Antriebe
OSP-P ab Seite 15.

Hinweis:

Kombination Aktivbremse AB +
SFl-plus + Magnetschalter nach
Ricksprache mit unserer technischen
Abteilung.

Aktivbremse in Verbindung mit
Grundzylinder siehe Seite 24, Pos. 20



Serie OSP-P25 und P32 mit Aktivbremse AB

A - Hub -l A
FT 4 J _
i ,_WW e e W ey
" L == —l |
> | | |
yy | SRR | —
B —
Hub+2xA
X _|Z
Luftanschluss Bremse
Serie OSP-P40, P50, P63, P80 mit Aktivbremse AB
A . Hub L A
FT
| I S
L T —— E———— 1
: —————»
———=
! . S )
B Hub+2xA
Luftanschluss Bremse
MaBtabelle [mm]
Serie A B J X Y Z CF DA DB FT
AB 25 100 22 117 29,5 43 13 74 4 M5 50
AB 32 125 25,5 151,4 36 50 15 88 4 M5 62
AB40 150 28 151,4 45 58 22 102 M5 79,5
AB50 175 33 200 54 69,5 23 118,5 7,5 M5 97,5
AB63 215 38 256 67 88 28 151 G1/8 120
AB 80 260 47 348 83 105 32 185 10 G1/8 149
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Technische Anderungen vorbehalten

Serie OSP-P25 und P32 mit Aktiv-Bremse AB: Typ A3

‘

CL

AE

AF

AD

Serie OSP-P40, P50, P63, P80 mit Aktiv-Bremse AB: Typ C3

Deckelbefestigungen

An den Deckeln befinden sich in den
Stirnseiten je vier Innengewinde zur
Befestigung des Antriebes. Der Loch-
abstand liegt quadratisch, so dass die
Befestigung wahlweise unten, seitlich
oder oben erfolgen kann.

Werkstoff: Serie OSP-P25, P32:

Stahl, verzinkt.

Die Lieferung erfolgt paarweise.

e
:._4-““\;/ 4
4

[OJEIRC]
y \ e , —— 1 Werkstoff: Serie OSP-
@ | @ ( P40, P50, P63, P80:
‘ l gU Aluminium, eloxiert.
y S B T <t
— \ — Die Lieferung erfolgt paarweise.
[ ! [ 1l W
&) | : : | : o \ 0 ‘ T Rostfreie Ausfiihrung auf Anfrage.
1l H
[ ‘ Iy | ‘ |
| ‘ L ‘ | i = -
; ‘ ;
AB AC_ . ’
E AD
- SECES 9
= >
_ ”e-”;";ﬁ
MaBtabelle [mm]
Serie E U AB AC AD AE AF CL DG Ident-Nr.
TypA3 |TypC3
AB 25 27 5,8 27 16 22 45 49 2,5 39 2060FIL |-
AB 32 36 6,6 36 18 26 42 b2 50 3060FIL (-
AB40 54 9 30 12,5 24 46 60 - 68 - 20339FIL
AB50 70 9 40 12,5 24 b4 72 - 86 - 20350FIL
AB63 78 11 48 15 30 76 93 - 104 - 20821FIL
AB 80 96 14 60 17,5 35 88 110 - 130 - 20822FIL
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Mittelstiitzenbelastung

Zur Vermeidung von zu starker Durch-
biegung und von Schwingungen des

Zylinderrohres werden ab bestimmten
Hublangen Mittelstlitzen erforderlich.

Das Diagramm zeigt die mogliche
maximale Stitzweite in Abhangigkeit
von der Last. Eine Verformung von
max. 0,5 mm Durchbiegung zwischen
den Stitzen ist zulassig.

Die Mittelstltzen werden am Schwal-
benschwanzprofil des Zylinderrohres
angeklemmt. Sie sind in der Lage,
auch Axialkrafte aufzunehmen.

Mittelstiitzen

Hinweis zu Typ E3:
Die Montage der Mittelstiitzen ist

Last F

F} F}
| —| ——1
f ===
k k | k
FN]
2600110
2400
2200
2000
18001—p 63 \
1600
1400 \
1200 D?O \
1000 : \
800 =D 4‘10 \\ N
600+—p 32 NC
4001 1D 25 N N N
200 ! N \Q\\\ ~ ~ NG
‘ s S ~—— T~

0,2 O:4 0608 1 12141618 2 22242628 3 323436 [m]

Stitzabstand k

Serie OSP-P25 bis P80 mit Aktiv-Bremse AB: Typ E3
(Befestigung von oben / unten mit Durchgangsbohrung)

nur gegeniiber dem Bremsgehause | |
moglich. ; ;
Rostfreie Ausfiihrung auf Anfrage. w
- |
oUU
T U
Cegea o
— —_— TR
- il <
— I T A
- - e
1 DO I DK
\ _ - DP DM
== DN -
MaBtabelle [mm]
Serie U Uu |AF DE DH DK DM DN DO DP DQ DR DS Ident-Nr.
TypE3
AB 25 5,5 10 49 16 65 26 40 47,5 |36 50 34,5 |35 5,7 20353FIL
AB 32 5,5 10 52 16 68 27 46 54,5 |36 50 40,5 (32 5,7 20356FIL
AB40 7 - 60 23 83 34 53 60 45 60 45 32 - 20359FIL
AB 50 7 - 72 23 95 34 59 67 45 60 b2 31 - 20362FIL
AB63 9 - 93 34 127 |44 73 83 45 65 63 48 - 20453FIL
AB 80 11 - 110 |39,5 |149,5|63 97 112 |55 80 81 53 - 20819FIL

Zubehor fiir Antriebe mit Aktiv-Bremse - bitte separat bestellen

Benennung Weitere Informationen siehe
Beweglicher Mitnehmer Seite 104
Befestigungsschiene Seite 118
T-Nutschiene Seite 119
Verbindungsschiene Seite 120

Magnetschalter (Montage nur gegeniiber dem Bremsgeh&ause moglich)

Seite 123-126

Wegmesssystem SFl-plus

Seite 131-135
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Technische Anderungen vorbehalten

Ausfiihrungen

Aufbau

AL-Fuhrungsschlitten

AL-FUhrungsschiene

Stellschrauben

Schmiernippel

Kunststoff-Abstreifer mit
gefettetem Filzabstreifer

Bremskolben

Federpakete fir
hochste Bremskrafte

VerschleiBfeste Aluminium-Gleitfihrung

Bremsbelage fur ~ Slideline fiir hohe

lange Lebensdauer Belastungen und
Momente

Funktion:

Die Multi-Brake basiert auf dem Prin-
zip einer Passiv-Bremse, steht keine
Druckluft an, wird gebremst bzw. die
Bewegung des Zylinders blockiert.
Gelost wird die Bremse durch ein-
faches Zufiihren von Druckluft.

Durch die verschleissfesten Bremsbe-

lage kann die Bremse auch wahrend
der Bewegung des Aktors betatigt
werden, wodurch dieser in kiirzester
Zeit zum Stillstand gelangt. Die dau-
erfest ausgelegten Tellerfedern ermog-
lichen der Multi-Brake neben der Blo-
ckierfunktion auch das Anfahren von
Zwischenpositionen.

Belastungen, Krafte und Momente

Technische Daten:

Die Tabelle gibt die héchstzulassigen
Werte bei leichtem und stoBfreiem
Betrieb an, die auch im dynamischen
Betrieb nicht Uberschritten werden
durfen.

Lasten- und Momentangaben beziehen

sich auf Geschwindigkeiten
v<0,2m/s.

Betriebsdruck 4,5 - 8 bar
Ab 4,5 bar ist die Bremse gelost.

Weitere technische Daten siehe
Datenbléatter fiir Linear-Antriebe
OSP-P ab Seite 15.

Multi-Brake

Passiv-Bremse

mit Gleitfilhrung
Slideline SL

OoOSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

Serie MB-SL 25 bis 80
fiir Linear-Antrieb
e Serie OSP-P

Merkmale:

e Betatigung der Bremse durch
Federkraft.

e | dsen der Bremse durch

Druckbeaufschlagung.

Eloxierte Alu-Flihrungsschiene mit

prismenférmiger Anordnung der

Laufbahnen.

Einstellbare Kunststoff-

Gleitelemente.

e Kombiniertes Abdichtsystem aus
Kunststoff und Filzelementen zum
Abstreifen von Schmutz und zum
Schmieren der Laufbahn.

e Nachschmierung der Fihrung durch
integrierte Schmiernippel moglich.

e Blockierfunktion bei Energieausfall.

e Anfahren von Zwischenpositionen
moglich.

b Bremsflache trocken
—gedlte Bremsflachereduziertdie
Haltekraft

2 Bitte beachten:
Die Masse des Flhrungsschlittens ist
im Dampfungsdiagramm bei der zu
dampfenden Masse mit zubertick-
sichtigen.

Serie zu Antrieb Max. Moment Max. Last Max. Masse des Antriebs Masse? Ident-Nr. **
[Nm] [N] Haltekraft mit Fiihrung Fihrungs- | MB-SL
[NID schlitten | Fighrung
Mx | My | Mz | FyFz bei Zuschlag | [kel mit Passiv-
Omm Hub pro Bremse ohne
100 mm Hub Zylinder *
MB-SL25 | OSP-P25 14 | 34 | 34 | 675 470 2,04 0,39 1,10 20796
MB-SL32 | OSP-P32 |29 | 60 | 60 | 925 790 3,82 0,65 1,79 20797
MB-SL40 | OSP-P40 | 50 | 110| 110 | 1600 1200 5,16 0,78 2,34 20798
MB-SL50 | OSP-P50 | 77 | 180 | 180 | 2000 1870 8,29 0,97 3,63 20799
MB-SL63 | OSP-P63 120 | 260 | 260 | 2500 2900 13,31 1,47 4,97 20800
MB-SL80 | OSP-P80 120 | 260 | 260 | 2500 2900 17,36 1,81 4,97 20846

** Bitte so bestellen: Ident-Nr. + ,Hublange in mm*“ (finfstellig)
Beispiel: MB-SL -Fiihrung mit Passiv-Bremse D25 mm, Hublange 1000 mm: 20796-01000

*MB-SL in Verbindung mit Zylinder siehe S. 51, Pos. 20
Linear-Antriebe Ubersichtsiehe Seite 9-13,
Befestigungen siehe Seite 107-115
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Serie OSP-P mit Passivbremse MB-SL

- Hub + 2xA

7z
N

\dl— = T N
N 3 ° e ! e ° = = = v F [
° ° ° I ° ° s
] I \") w w
I w t
= ‘ |
|
‘ Y
B _ J M
- CF
B &
DD Luftanschluss Bremse
DB x EL
‘ H‘H
.4 @ < @
(0]
w .9 _ [
Y ® ° ° &

MaBtabelle [mm]

Serie A B |J M |Z |AA BB DB |DD |CF |EC |ED |EE|EG |EK |EL [EM |EW |FF |FT FS |GG |JJ

MB-SL25|100 |22 |117 |40,5|M6 162 142\ M5 |60 |72,5(47 |12 {5339 |9 |5 |73 |30 |64 [93,5 |20 |50 |120

MB-SL32|12525,5|152 |49 |M6|205|185|G1/8 |80 |91 |67 |14 |62 |48 |7 |10|82 |33 |84 |108 |21 |64 |160

MB-SL40|150 |28 |152 |55 |M6|240|220|G1/8 {100 |102 |77 |14 |64 |50 |6,5|10 |84 |34 |94 |118,5/21,5|78 |200

MB-SL50(175|33 |200 |62 |M6 |284 |264|G1/8 |120 |117 |94 |14 |75|56 |10 |12 |95 |39 |110|138,5|26 |90 |240

MB-SL63|215 |38 |256 |79 |M8|312|292|G1/8 |130|152 |116|18 |86 |66 |11 |12 |106 |46 |152|159 |29 |120|260

MB-SL80|260 |47 (348 |96 |M8|312|292|G1/8 {130 |169 |116|18 |99 |79 |11 |12 |119 |46 |152|185 |29 |120|260
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Belastungsfille Mittelstiitzen
(Ausfuihrungen siehe Seite 106, 109)

Belastungsfall 1 Belastungsfall 2 Zur Vermeidung von starker Durch-
F F biegung und von Schwingungen des
+ + Antriebes werden ab bestimmten
Hublangen Mittelstltzen erforderlich.

Die Diagramme zeigen die mogliche

7

22 O . . o a . .
"’/,//,/_Aé/?,é}" NS maximale Stitzweite in Abhangigkeit

| """ - von der Last. Es ist zwischen den

27228020
Kt
2

N Belastungsfallen 1 und 2 zu unter-
W scheiden.
F Eine Durchbiegung von max. 0,5 mm
t zwischen den Stltzen ist zulassig.
; Empfehlung:
°k Bei Verfahrgeschwindigkeiten v > 0,5
k m/s sollte der Stiitzabstand 1 m nicht
Gberschreiten.
Zulassige Stiitzweite MB-SL25, MB-SL32
F [N
1000
900 \
800
. 700 MB-SL25 Fall 2
f: ggg \ |\l | 1 MB-SL25 Fall 1
‘00 \ > )\ MB-SL32 Fall 2
\< N MB-SL32 Fall 1
300 N ‘=\\
200 ™S
\ ‘\
—
100 P~ —— ___»"‘!r=-..___
0 — S S
0,7 0,9 11 13 15 17 19 2.1 23 25 27 k[m]

Stitzabstand k

Zulassige Stiitzweite MB-SL40, MB-SL50, MB-SL63 und MB-SL80

Technische Anderungen vorbehalten

FIN]
2600 T T T T T
2400 N\ T\ N MB-SL40 Fall 2
2200 \ \ \
\ | \\ MB-SL40 Fall 1
o N MB-SL50 Fall 2
1600 NN NN X MB-SL50 Fall 1
2 a00 NERNEN\NEEA MB-SL63 Fall 2
= 1200 \ X ﬁV N MB-SL63 Fall 1
000 N SR\ VESAE MB-SL8O0 Fall 2
N N
800 NN\ S N MB-SL80 Fall 1
600 N N N S\ ,<\/
b NG OONLN “‘=E£;F§. T
400 \\\
™~ ~ N N NS
200 T~ — -
0
09 11 13 15 17 2 21 23 25 27 29 31 33 35 37 39 k[m]

Stitzabstand k




Anwendungsbeispiele vertikale Anwendung

Ansteuerung des Zylinders mit
3/2-Wegeventilen Grundstellung entliiftet

Ansteuerung des Zylinders mit

3/2-Wegeventilen Grundstellung beliiftet

=l

o ool

Abwarts

Aufwarts

g

Abwarts

’ é
vy
O

o]

o2 |7

Aufwérts

ML
OV

Ansteuerungs-Beispiele

Bei Anstehen des Arbeitsdruckes ist
der P/E-Wandler geschlossen und das
3/2 Wege-Magnetventil der Multi-
Brake hat Durchgang von 1 nach 2,
d.h. die Bremse ist gelost (Arbeits-
stellung).

Die Bremse wird mit einem
3/2-Wege-Magnetventil lber einen
P/E-Wandler betatigt. Bei Druckabfall
wird die Bremse (ber den P/E-Wandler
ausgeldst und blockiert den Antrieb.
Nach der Druckbeaufschlagung beider
Zylinderraume wird die Bremse gel6st
und der Antrieb kann verfahren wer-
den.

Die beiden Drosselriickschlagventile
D1 und D2 dienen zur Geschwindig-
keitsregulierung und haben keinen
Einfluss auf die Steuerung der
Bremse. Durch die beiden Riickschlag-
ventile wird eine héhere Laststeifigkeit
des Systems erreicht.

Mit dem Druckregelventil kann bei
vertikaler Einbaulage die nach unten
wirkende Kraft ausgeglichen werden.
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Bitte beachten: AA

Vor dem Loésen der Bremse sind beide
Zylinderrdaume zu beliiften! Kleine
Nennweiten der Schlduche, Verschrau-
bungen und Ventile, sowie zu lange
Schlauchleitungen verandern die
Reaktionszeit der Bremse!

" Hinweis:

Der P/E-Wandler betatigt die Bremse
beim Unterschreiten eines eingestellten
Netzdruckes.




Technische Anderungen vorbehalten

Ausfiihrungen

AL-Fihrungsschlitten mit
nadelgelagerten Laufrollen

AL-Fuhrungsschiene
mit geschliffenen und
kalibriertenLaufbahnen

Kunststoff-Abstreifer mit
gefettetem Filzabstreifer

Aufbau
Federpakete
Verschleissfeste fir hochste
Bremskréafte

Bremsbelage fir
lange Lebensdauer

Rollenfihrung Proline
flr hohe

Prézision und
Geschwindigkeiten

Bremskolben

Multi-Brake
Passiv-Bremse

mit Aluminium Rollen-
fiihrung Proline PL

oSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

Serie MB-PL 25 bis 50
fiir Linear-Antrieb
- Serie OSP-P

Funktion:

Die Multi-Brake basiert auf dem Prin-
zip einer Passiv-Bremse, steht keine
Druckluft an, wird gebremst bzw. die
Bewegung des Zylinders blockiert.
Gelost wird die Bremse durch ein-
faches Zufiihren von Druckluft.

Durch die verschleiBfesten Bremsbela-

ge kann die Bremse auch wahrend der
Bewegung des Aktors betatigt werden,
wodurch dieser in kiirzester Zeit zum
Stillstand gelangt. Die dauerfest aus-
gelegten Tellerfedern ermoglichen der
Multi-Brake neben der Blockierfunkti-
on auch das Anfahren von
Zwischenpositionen.

Merkmale:

e Betatigung der Bremse durch
Federkraft

e | 6sen der Bremse durch
Druckbeaufschlagung

e Kombiniertes Abdichtsystem aus
Kunststoff und Filzelementen zum
Abstreifen von Schmutz und zum

Belastungen, Kréafte und Momente

Schmieren der Laufbahn
e Blockierfunktion bei Energieausfall

e Anfahren von Zwischenpositionen
moglich.

Technische Daten

Die hochstzulassigen Belastungen
kdnnen der untenstehenden Tabelle
entnommen werden. Wirken gleich-
zeitig mehrere Krafte und Momente
auf die Fiihrung, so muss folgende
Gleichung erfillt sein:

Mx My Mz Fy Fz
+ + +

Die Summe der Belastungen darf keinesfalls > 1

werden. Bei einem Belastungsfaktor <1 betragt die

Lebensdauer 8000 km

Die Tabelle gibt die héchstzulassigen
Werte bei leichtem und stoBfreiem
Betrieb an, die auch im dynamischen
Bereich nicht Uberschritten werden
darfen.

Betriebsdruck 4,5 - 8 bar,

b Bremsflache trocken —gedlte Brems-
flache reduziert die Haltekraft.

2 Bitte beachten:
Die Masse des Fihrungsschlittens
ist im Dampfungsdiagramm bei der
zu dampfenden Masse mit zuberlck-

Mtirae MY o MZ o F¥na FZpo ab 4,5 bar ist die Bremse gel6st. sichtigen.
Serie zu Antrieb Max. Moment Max. Last Max. Masse des Antriebs Masse 2 Ident-Nr. **

[Nm] [N] Haltekraft mit Fiihrung Fihrungs- | MB-PL

[NI® [kel schlitten | Fihrung
Mx | My | Mz | FyFz bei Zuschlag | [kel mit Passiv-
Omm Hub pro Bremse ohne
100 mm Hub Zylinder *

MB-PL25 | OSP-P25 16 | 39 | 39 | 857 315 2,14 0,40 1,24 20864
MB-PL32 | OSP-P32 29 |73 |73 | 1171 490 4,08 0,62 2,02 20865
MB-PL40 | OSP-P40 57 | 158 | 158 | 2074 715 5,46 0,70 2,82 20866
MB-PL50 | OSP-P50 111|249 | 249 | 3111 1100 8,60 0,95 4,07 20867

** Bitte so bestellen: Ident-Nr. + ,,Hublange in mm*“ (fiinfstellig)
Beispiel: MB-PL -Fihrung mit Passiv-Bremse D25 mm, Hubldnge 1000 mm: 20864-01000

*MB-PL in Verbindung mit Zylinder siehe S. 61, Pos. 20
Linear-Antriebe Ubersichtsiehe Seite 9-13,

Befestigungen siehe Seite 107-115
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Serie OSP-P mit Passivbremse MB-PL

Hub+2xA
A -
N _Z EC
HH E “7 ‘
| | H T
! [— = ER
e | fr——— —1 | ' [ eTopr
L @l | @l | \
B J B | o M
- OF
- ;JD Luftanschluss Bremse
DB‘XEL. -
| [l¢ & & ¢ I
H— to—-—0-—-6-—-—- 1 %
e @ ©
® & o @ & LI
BB
AA
MaBtabelle [mm] Serie OSP-P MB-PL25, MB-PL32, MB-PL40, MB-PL50
Serie A B |[J M |z AA |BB |DB (DD |CF |EC |[EE |EG (EK |EL |EM |[FF |[FS [FT GG () 2z
MB-PL25 (100|122 117 |40,5 |M6 |154 |144 (M5 |60 |72,5(32,5(53 (39 |9 5 73 |64 |23 93,5 |50 |120 |12
MB-PL32 (125|25,5|152 |49 |M6 |197|187 |G1/8 |80 |91 (42 |62 (48 |7 10 (82 |84 |25 |108 |64 |160 |12
MB-PL40 (150(28 |[152 |55 (M6 232 222 [G1/8 {100 |[102 (47 |64 |50,5(6,5 [10 |84 (94 |23,5(118,5 |78 (200 |12
MB-PL50 (175(33 |200 |62 (M6 |276 [266 [G1/8 {120 117 (63 |75 |57 |10 |12 |95 |[1101(29 (138,590 |240 |16
Mittelstiitzen
(Ausftihrungen siehe Seite 106, 109) Empfehlung

Zur Vermeidung von starker Durch-
biegung und von Schwingungen des
Antriebes werden ab bestimmten
Hublangen Mittelstlitzen erforderlich.
Die Diagramme zeigen die mogliche
maximale Stitzweite in Abhangigkeit
von der Last. Es ist zwischen den
Belastungsfallen 1 und 2 zu unter-
scheiden. Eine Durchbiegung von max.
0,5 mm zwischen den Stltzen ist
zulassig.

Belastungsfall 1 Belastungsfall 2

Bei Verfahrgeschwindigkeiten
v > 0,5 m/s sollte der Stiitzabstand
1 m nicht Uberschreiten.

Zulassige Stiitzweite Serie OSP-P MB-PL25, MB-PL32, MB-PL40, MB-PL50

FIN] A
4000 MB-PL50 Fall 1
\ \ MB-PL50 Fall 2

3500 \ MB-PL40 Fall 1

- \ t MB-PL40 Fall 2
N U( MB-PL32 Fall 1
? 2500 \ MB-PL32 Fall 2
- MB-PL25 Fall 1

2000 7 MB-PL25 Fall 2

1500 \

O\ W
1000 \ \&{ \
500 \< \ \\\
N~ S —
00,1 0,4 0,7 1,0 1,3 1,6 1,9 2,2 2,5 Qhﬁ]
Stltzabstand k
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Technische Anderungen vorbehalten

Anwendungsbeispiele vertikale Anwendung

Ansteuerung des Zylinders mit

3/2-Wegeventilen Grundstellung entliiftet

Ansteuerung des Zylinders mit

3/2-Wegeventilen Grundstellung beliiftet

o]

e ol

Abwarts Aufwarts

{;\ o1

Abwarts

oo o

1 8

’ é
e vy
VY

o2 s

Aufwérts

o]

e vy
VY

Ansteuerungs-Beispiele

Bei Anstehen des Arbeitsdruckes ist
der P/E-Wandler geschlossen und das
3/2 Wege-Magnetventil der Multi-
Brake hat Durchgang von 1 nach 2,
d.h. die Bremse ist gel6st (Arbeitsstel-
lung).

Die Bremse wird mit einem 3/2-Wege-
Magnetventil Gber einen P/E-Wandler
betatigt. Bei Druckabfall wird die
Bremse (iber den P/E-Wandler ausge-
I6st und blockiert den Antrieb. Nach
der Druckbeaufschlagung beider Zylin-
derraume wird die Bremse geldst und
der Antrieb kann verfahren werden.

Die beiden Drosselriickschlagventile
D1 und D2 dienen zur Geschwindig-
keitsregulierung und haben keinen
Einfluss auf die Steuerung der Brem-
se. Durch die beiden Rickschlagven-
tile wird eine hoéhere Laststeifigkeit
des Systems erreicht. Mit dem Druck-
regelventil kann bei vertikaler Einbau-
lage die nach unten wirkende Kraft
ausgeglichen werden.
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Bitte beachten:

Vor dem Ldsen der Bremse sind beide
Zylinderrdume zu beliiften! Kleine
Nennweiten der Schlduche, Verschrau-
bungen und Ventile, sowie zu lange
Schlauchleitungen verandern die Re-
aktionszeit der Bremse!

“Hinweis:

Der P/E-Wandler betatigt die Bremse
beim Unterschreiten eines eingestellten
Netzdruckes.
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Linearantrieb-Zubehor
Befestigungen und Magnetschalter
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Linear-Antrieb Zubehor fiir Serie OSP-P

Benennung

Beweglicher Mitnehmer

Seite 103-104

Deckelbefestigung Seite 105
4 -
—t> §F e
> P
Deckelbefestigung P ab Seite 107
(fiir Linear-Antrieb mit Fihrung) R B _‘:; e |
Mittelstiitzen P Seite 106
\m “
Mittelstiitzen . ab Seite 107
(fUr Linear-Antrieb mit Fiihrung) ‘,‘_”E:—,.
Umlenkun _ Seite 117
g '\I-'_)
Befestigungsschiene - Seite 118
T-Nutschiene . Seite 119
Verbindungsschiene Seite 120
=
Duplexverbindung Seite 121
Multiplexverbindung Seite 122

Magnetschalter T-Nut Ausfiihrung P8S-G

Magnetschalter ATEX Ausfiihrung &

Seite 123-126

Seite 127-129

Kabelkanal

LETARY

Seite 130
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Technische Anderungen vorbehalten

Serie OSP-P10

KK
LL

PP
NNJ r NN -
Z o R x 90°
Zy T
»—L«
| (r I

MM

AS

v |1

A
N

ah\
L/

in Bewegungs- - .
richtung kippen ﬁ seitlich kippen

Vertikalausgleich

Horizontal-
ausgleich

Linear-Antrieb
Zubehor

g 10 mm
Beweglicher Mitnehmer

oSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

fiir Linearantrieb
¢ Serie OSP-P

Bei gleichzeitiger Verwendung von
externen Fihrungen kann es zu
Parallelitatsabweichungen kommen,
welche zu mechanischem Zwang auf
den Kolben fuihren. Dieser wird durch
den Einsatz eines beweglichen Mitneh-
mers verhindert.

In Antriebsrichtung ist der Mitnehmer
mit einer spielarmen Passung ausge-
fihrt.

Die Bewegungsfreiheit ist bei normaler
Lage in folgenden Richtungen gegeben:

¢ in Bewegungsrichtung kippen
e Vertikalausgleich

e seitliches Kippen

¢ Horizontalausgleich

MaBtabelle [mm]

Bestellangaben in Verbindung mit dem Grundzylinder S. 24, Pos. 19

Fiir Serie

2R

v

AR

AS

HH

KK

LL

MM

NN*

PP

SS

T

Ident-Nr.

Standard

Rostfrei

OSP-P10

3,4

3,5

2

27

2

26

19

11,5

1

24

20

10

20971FIL

*Das MaB NN gibt das mégliche Spiel in Plus- und Minusrichtung flir die Freiheitsgrade horizontal und vertikal an,
womit auch seitliches Kippen erméglicht wird.

Kolbenstangenloser Zylinder OSP-P Ubersicht siehe Seite 9-13
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Linear-Antrieb

Zubehor

g 16-80 mm
Beweglicher Mithehmer

OoOSP

fiir Linearantrieb
¢ Serie OSP-P

Bei gleichzeitiger Verwendung von
externen Fiihrungen kann es zu
Parallelitatsabweichungen kommen,
welche zu mechanischem Zwang auf
den Kolben flhren. Dieser wird durch
den Einsatz eines beweglichen Mitneh-
mers verhindert.

In Antriebsrichtung ist der Mitnehmer
mit einer spielarmen Passung ausge-
fhrt.

Die Bewegungsfreiheit ist bei normaler
Lage in folgenden Richtungen gegeben:

¢ in Bewegungsrichtung kippen
e Vertikalausgleich
e seitliches Kippen

¢ Horizontalausgleich
Optional ist eine rostfreie Ausfiihrung
lieferbar.

Serie OSP-P16 bis 32

J - PP
ss NN I s
=z
9 == B fe 3
%2 < ‘ 4 i
_,— !
1
ST
TT
\—FZ»;+_4H;L
o E 2 &;4} F——
oT szx90°
Serie OSP-P40 bis 80
| J PP‘
SS =
8 | =
I 2
— ) >
¥ — 1 i
L e —
4 !
I 1§
ST

Bitte beachten:

Bei zusatzlicher Verwendung der
Umlenkungen unbedingt die
Abmessungen auf Seite 117

in Bewegungs-
richtung kippen

Vertikalausgleich

ﬁ seitlich kippen

Horizontal-

- J beachten.
MaBtabelle [mm] Bestellangaben in Verbindung mit dem Grundzylinder S. 24, Pos. 19
Fiir Serie | J Q T gR |HH | KK |LL MM |NN* (OO (PP [SS |[ST |TT | UU Ident-Nr.
Standard | Rostfrei
OSP-P16 | 69 10 [M4 |145]|3 34 126,610 |1 85 |26 |28 [20 |10 | 11 |[20462FIL|20463FIL
OSP-P25 | 117 |16 |M5 |5,5[3,5[52 |39 19 |2 9 38 |40 |30 |16 | 21 |20005FIL| 20092FIL
OSP-P32 | 152 |25 | M6 |6,6|6 68 |b0 |28 |2 13 |62 |60 [46 |40 | 30 |20096FIL| 20094FIL
OSP-P40 | 152 [25 | M6 |- |6 74 |56 |28 |2 13 |62 |60 |46 |- 30 [20024FIL| 20093FIL
OSP-P50 | 200 [25 |[M6 |- |6 79 |61 28 |2 13 |62 |60 |46 |- 30 [20097FIL | 20095FIL
OSP-P63 | 256 | 37 M8 |- |8 100|176 |34 |3 17 |80 |80 |65 |- 37 |20466FIL| 20467FIL
OSP-P80 | 348 |38 |MIO|- |8 122196 |42 |3 16 |88 |90 |70 |- 42 [20477FIL| 20478FIL

* Das MaB NN gibt das mégliche Spiel in Plus- und Minusrichtung fir die Freiheitsgrade horizontal und vertikal an,
womitauch seitliches Kippen erméglicht wird.

Kolbenstangenloser Zylinder OSP-P Ubersicht siehe Seite 9-13
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Technische Anderungen vorbehalten

SerieOSP-P10: TypAl

Linear-Antrieb
Zubehor

1 _
> —— ] g 10-80 mm
) N\ .
. A F (©)] | — 1R Deckelbefestigungen
51010 I sting
AB | AC
Q i
< BEN OoOSP
—— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS
. . fiir Linearantrieb
Serie OSP-P16 bis 32: TypAl « Serie OSP-P
An den Zylinderdeckeln befinden sich
in den Stirnseiten je vier Innenge-
@ @ - a?Y winde zur Befestigung des Zylinders
‘ ‘ ‘ (bei BaugroBe P10 je 2 Innengewinde).
i S %”7’* E L Der Lochabstand liegt quadratisch, so
% 2 ..u“ t ] dass die Befestigung wahlweise unten,
NS A . I < . seitlich oder oben erfolgen kann.
A\B AC Die Lage des Luftanschlusses bleibt
- weiterhin frei wahlbar (auBer bei
DG AD OSP-P10).
Werkstoff:
Serie OSP-P10 - P32:
Serie OSP-P40 bis 80: TypC1 Stahl, verzinkt.
Serie OSP-P40 - P80:
Aluminium, eloxiert.
T (& ‘ P _ ! Die Lieferung erfolgt paarweise.
|l o)
| L =
w =
ol | el ¥~ e Hf
T T
AB AC| |
E - »7AD f——
DG
MaBtabelle [mm]
Fiir Serie | E ou AB AC AD AE AF CL DG Ident-Nr. (*
TypAl TypC1
OSP-P10 | - 3.6 12 10 14 20,2 11 1,6 18,4 0240FIL | -
OSP-P16 | 18 3.6 18 10 14 12,5 15 1,6 26 20408FIL | -
OSP-P25 | 27 5,8 27 16 22 18 22 2,5 39 2010FIL | —
OSP-P32 | 36 6,6 36 18 26 20 30 3 50 3010FIL | -
OSP-P40 | 54 9 30 12,5 24 24 38 - 68 - 4010FIL
OSP-P50 | 70 9 40 12,5 24 30 48 - 86 - 5010FIL
OSP-P63 | 78 11 48 15 30 40 57 - 104 - 6010FIL
OSP-P80 | 96 14 60 17,5 35 50 72 - 130 - 8010FIL
(*=Paar

Kolbenstangenloser Zylinder OSP-P Ubersicht siehe Seite 9-13
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Linear-Antrieb

Zubehor

g 10-80 mm
Mittelstiitzen

oSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

fiir Linearantrieb
e Serie OSP-P

Serie OSP-P10: Typ E1
(Befestigung von oben / unten iber Durchgangsbohrungen)

AF
AK

oU

AN

Serie OSP-P16 bis P80: TyP El
(Befestigung von oben / unten tber Durchgangsbohrungen)

DQ
2uu
Hinweis zu Typ E1 und D1 (P16 - P80): U
Die Montage der Mittelstiitzen ist auch | ‘
an der Unterseite der Zylinder moglich. T KL
Bitte beachten Sie hierbei die abwei- e | W
chenden MaBe in Bezug auf die Zylin- i1 o zlul o - <
dermitte. T T e o | @
DO . _jr_ﬁ_ ok, |8 o
Auslegungshinweise siehe Seite 17. e | :_ D
Rostfreie Ausfiihrung auf Anfrage. DR
Serie OSP-P16 bis P80: Typ D1
(Befestigung von unten mit 2 Gewindeschrauben)
@-) (‘-‘!_.") 2le]
= -
- z [ T
= 4 ECeC) Bk
dll bo I3 1|]_J
‘ DP R
“ AF DF
MaBtabelle [mm] Serie OSP-P10
Fiir Serie | U AF AH AJ AK AN Ident-Nr.
TypE1l | TypD1
OSP-P10 | 3,6 11 25,4 334 3,5 12 0250FIL |-
MaBtabelle [mm] Serie OSP-P16 bis P80
FiirSerie [R (U |UU [AF |DF |[DH (DK |DM (DN |DO (DP |DQ |DR |DS |DT |EF [EM |EN [EQ Ident-Nr.
TypEl TypD1
OSP-P16 |M3 |34 |6 |15 (20 29,2 [24 |32 |36,4]|18 |30 |27 |6 |34 |65 |32 |20 |36,4{27 |[20435FIL |20434FIL
OSP-P25 |M5 |55 (10 |22 (27 |38 |26 |40 |47,5|36 |50 |34,5(8 |57 |10 [41,5]|285|49 |36 [20009FIL |20008FIL
OSP-P32 |M5 |55 |10 [30 (33 |46 |27 |46 |54,5|36 |50 |40,5[10 |57 |10 [48,5|355|57 |43 |[20158FIL |20157FIL
OSP-P40 (M6 |7 |- (38 |35 |61 |34 |53 |60 |45 |60 |45 [10 |- 11 |56 |38 |63 (48 |20028FIL |20027FIL
OSP-P50 |[M6 |7 |- |48 |40 |71 (34 |59 |67 (45 |60 |52 |10 |- 11 |64 |45 |72 |57 |20163FIL |20162FIL
OSP-P63 |[M8 [9 |- |57 |475/91 (44 |73 [83 |45 |65 |63 |12 |- 16 |79 (53,5189 [69 |20452FIL |20451FIL
OSP-P80 |M10|11 |- |72 |60 |111,5(63 |97 |112 |55 |80 |81 |15 |- 25 |103 |66 |[118 |87 |20482FIL |20480FIL

Kolbenstangenloser Zylinder OSP-P Ubersicht siehe Seite 9-13
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Technische Anderungen vorbehalten

Obersicht Linear-Antrieb

Befestigungsart [Typ Ausfiihrungen — OSP-Flihrungen iy
des Zylinders SLIDELINE POWERSLIDE Zu behOr
PROLINE
MULTIBRAKE Befestigungen fiir

16 7125(32[4050{63 | 80 V| 16/| 25/| 25/| 25/ |32/ 321 | 40/ |40/ | 50/ |50/ Linear-Antriebe

25125 | 35|44 (35 (44 |44 160 |60 |76 . .
mit OSP-Fiihrungen

Deckelbefestigung [Typ A1 |X X
Typ A2 [0 [O|O OSP
g > ) —— ORIGA
g, —— SYSTEM
' Typ A3 o|o| |0 pLUS
Deckelbefestigung,|Typ B1 X|X X|X|X[X|X
verstarkt
Typ B3 0 fiir Linear-Antrieb
= | * Serie OSP-P
B- Typ B4 o| |o
Typ B5
Deckelbefestigung [Typ C1 X XX |X XX [X|X
Typ C2 (o l{o}

=y
‘ = Typ C3 o|o ol |o

Typ C4 (o} (0]

Mittelstutzen, Typ D1 X [X (X (X [X|X [X |X [X |X[|X |X [X |X |X [X [X
schmal

Mittelstiitzen, Typ E1 X (XX [X [X[X [X |X [X [X[X [X |[X [X X [X[X
breit

Typ E2 [0 |0|0jo |0

Typ E3 O|0o|j0o(O|O (o] o| |O L
Hinweis:
Befestigungen und Mittelstitzen fir
Typ E4 Y ol [0 Y Linearantriebe mit Kugelumlauffiihrung
STARLINE, Kugelumlauffiihrung KF
Typ E5 siehe Seiten 110-115.
X Einbaulage Schlitten oben
(12 Uhr Position)
0 Einbaulage Schlitten seitlich e S
(3 oder 9 Uhr Position) o
verflighare Komponenten - 4>
1 nicht in allen BaugroBen verfiigbar T -
- g
F - .

Kolbenstangenloser Zylinder OSP-P Ubersicht siehe ab Seite 9
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Deckelbefestigungen®  scricosp-r16,25,32:ypA

An den Deckeln befinden sich in den

Stirnseiten je vier Innengewinde zur

i
h

Befestigung des Antriebes. Der Loch- N ‘ A
abstand liegt quadratisch, so dass die ANZEREAN /4
Befestigung wahlweise unten, seitlich w *‘* - 1
oder oben erfolgen kann. . " W @B @> J' y . E
Werkstoff: ~Serie OSP-16, 25, 32: 3 | <
Stahl, verzinkt. ] Typ Al
Serie OSP-40, 50, 63,80: i Ak Typ A2
Aluminium, eloxiert. e Typ A3

Die Lieferung erfolgt paarweise.

s N —
T = 3 . B
=
- }.‘ = - thy
2 - Typ B1
- _*"J'“‘-’/ + ! Typ B3
" - .A Typ B5 AD
-~
MaBtabelle [mm] : .
— MaBe AE und AF (Befestigungsvariantenabhéngig) serie 0SREA0350,65;80:TypC
Bef.-| MaBe
Mt |AE AF
bei BaugroBe bei BaugroBe By R =—
16 |25 32 (405063 |80 |16 |25 [32[40 |50 |63 |80 | o
A1 [125[18]20- |- |- |- T15[22(30]= |- [= |- w ST 7@
A2 [27,5/33[34|- |- |- |- [30[37]aa]- |- |- |- i - - AS4un
A3 [- [a5(42]- |- |- |- |- J49052]- [- [- |- el = PR <lf \;7';—}‘1
BL|- [42055]- |- - | | l22[30]- |- |- I % HEEN S Typm/I
B3|55 |- |- |- |- |- |- |42]- |- |- |- |- |- P | Tpc2 L
B4|- [80[85] |- | | | [60]60|- |- |- |- HEEl Twes — B
B5[- [- [90]- |- |- [- [ |=165]- [- [- |- ‘ ‘ Typ C4 *(—
Cl|- |- |- [24[30]40[50 |- |- |- [38]48]57[72 2] Ao
c2|- |- = 137139 - F = |- |s1|57]- |- E 2D
C3 |- |- |- |46]54]76 [88 |- |- |- |60 [72[93]110 oG
cal- |- 1= s6l77- |- | |= |=170]95]- |-
MaBtabelle [mm]
Fiir Serie E gU AB AC AD CL DG
OSP-P16 18 3,6 18 10 14 1,6 26
OSP-P25 27 5,8 27 16 22 2,5 39
OSP-P32 36 6,6 36 18 26 3 50
OSP-P40 54 9 30 12,5 24 - 68
OSP-P50 70 9 40 12,5 24 - 86
OSP-P63 78 11 48 15 30 - 104
OSP-P80 96 14 60 17,5 35 - 130

* Ubersicht fir Befestigungen siehe Seite 107
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Serie OSP-P16 bis 80: Typ E. Mittelstiitzen

(Befestigung von oben/unten ber Durchgangsbohrungen)

Hinweis zu Typ E1 und D1:
= Die Montage der Mittelstiitzen ist
auch an der Unterseite des Antriebes
g\ moglich. Bitte beachten Sie hierbei
# /\ UL w die abweichenden MaBe in Bezug auf
S R (17 Tou die Antriebsmitte.
\ ey, Auslegungshinweise siehe
i T L&A g b2 — . 1 15y Seiten 50, 55,
wEl ~ FE W] g e EILE 4y Seiten 60, 65
Typ E2 | o & Y —f i Seiten 92, 95 und 98. g
TpE3 < Pl R I N —
Typ E4 — — Rostfreie Ausfithrung =
Typ E5 Do |< DK auf Anfrage. Y
DP DM -
DN == o
v’f,/.
Serie OSP-P16 bis 80: Typ D1 MaBtabelle [mm]
(Befestigung von unten mit 2 Gewindeschrauben) - MaBe DR und AF (Befestigungsvariantenabhéngig)
0a Bef.- |MaBe DR MaBe AF
At |bei BaugroBe bei BaugroBe
- 16 125(32|40{50(63|80| 16| 25| 32| 40| 50 63| 80
} bt |- [~ |- [-[-[-T-115[22]30] 38] 48] 57] 72
g A ’E | - El [6 |8 [10]10/10|12]15]|15] 22| 30| 38| 48| 57|72
e g ji‘ H E2 |21 [23]24]23|19|- |- |30]| 37| 44] 61| 57|~ |-
loo ] =agl] E3 |33 [35]32] 32| 34| 48 53| 42| 49] 52| 60[ 72[ 93] 110
o R B4 |- [46140]|42|57|- |- |- [60] 60| 70]95]- |-
AP OF E5 |- |- |[45(- |- |- [-|-|-1[65[-|-1[-1[-

MaBtabelle [mm]

Fiir Serie [R U uu [DE |IDF [DH DK (DM |DN DO |DP |[DQ |DS |DT |EF |EM [EN [EQ

OSP-P16 M3 (3,4 |6 14,2120 |29,2 |24 |32 |36,4(18 (30 |27 |3,4 |65 |32 |20 |[36,4|27

OSP-P25 M5 |55 |10 |16 (27 |38 |26 |40 |47,5|36 |50 |34,557 |10 |41,5(28,5|49 |36

OSP-P32 M5 (5,5 (10 (16 (33 |46 |27 |46 |54,5|36 |50 |40,5(5,7 |10 |[48,5(35,5|57 |43

OSP-P40 M6 |7 - 23 |35 |61 |34 |53 |60 |45 |60 |45 |- 11 |56 |38 |63 |48
OSP-P50 M6 |7 - 23 |40 |71 |34 |59 |67 |45 |60 |52 |- 11 |64 |45 |72 |57
OSP-P63 [M8 |9 - 34 147,591 (44 |73 [83 (45 |65 |63 |- 16 [79 |[53,5(89 |69
OSP-P80 [M10 |11 |- 39,6160 |111,563 |97 |[112 |55 |80 (81 |- 25 |103 |66 |[118 |87

Bestellangaben zu Befestigungen Typ A-Typ B-TypC-TypD-Typ E

Technische Anderungen vorbehalten

Befestigungsart Ident-Nr.
(Varianten) BaugroBe
16 25 32 40 50 63 80
Al¥) 20408FIL 2010FIL 3010FIL - - - -
A2 *) 20464FIL 2040FIL 3040FIL - - - -
A3 *) = 2060FIL 3060FIL - - - -
B1*) = 20311FIL | 20313FIL - - - -
B3 *) 20465FIL - - - - - -
B4 *) = 20312FIL | 20314FIL - - - —
B5 *) = = 20976FIL - - - -
C1%) - - - 4010FIL 5010FIL 6010FIL 8010FIL
c2%) - - - 20338FIL 20349FIL | - -
C37*) - - - 20339FIL 20350FIL | 20821FIL 20822FIL
C4%) = = - 20340FIL 20351FIL | - -
D1 20434FIL 20008FIL | 20157FIL 20027FIL 20162FIL | 20451FIL 20480FIL
El 20435FIL 20009FIL | 20158FIL 20028FIL 20163FIL | 20452FIL 20482FIL
E2 20436FIL 20352FIL | 20355FIL 20358FIL 20361FIL | - -
E3 20437FIL 20353FIL | 20356FIL 20359FIL 20362FIL | 20453FIL 20819FIL
E4 - 20354FIL | 20357FIL 20360FIL 20363FIL | - -
E5 - - 20977FIL - - - -
(* Paar)
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Linear-Antrieb

Zubehor
@ 25-50 mm

Deckelbefestigung
mit FESTO-Abmessungen
HP25 - 50

fiir Linearantriebe
mit Kugelumlauffiihrung

e Serie OSP-P KF

An den Zylinderdeckeln befinden sich
in den Stirnseiten je vier Innengewinde
zur Befestigung des Zylinders.

Werkstoff:
Serie OSP-P KF25 - 50:
Aluminium, eloxiert.

Die Lieferung erfolgt paarweise.

Serie OSP-P KF25 bis KF50: Typ HP (mit FESTO- Abmessungen)

AC
W, o =
[P 1
< ° I
|
1
2U
~_AD
Hinweis:

Austauschbar mit FESTO DGP

L-KF,

wenn Deckelbefestigungen HP gegeniiber dem

montiert sind (siehe Abb.).

Fihrungsschlitten

MaBtabelle [mm]

Serie gu |AB |AC |AD |AE |AF (DG [DS |FT ZUU |ldent-Nr.
HP25 |55 |32,5|13 |19 |20 |21 |44 |2 |75,5 |10 21107FIL
HP32 |6,6 [38 |17 |24 |24 |27 |52 |3 |87,5 |11 21108FIL
HP40 |6,6 |45 |17,5(24 |24 |35 |68 |2 |104,5|11 21109FIL
HP50 |9 |65 |25 (35 |35 |48 |86 |6 |138,5|15 21110FIL
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Technische Anderungen vorbehalten

Serie OSP-P KF25: Typ MUP
(Befestigung tiber Durchgangsbohrungen)

Linear-Antrieb
Zubehor

DQ
. \ @ 25-50 mm
== . .
: e c Mittelstiitzen
—— ‘ | mit FESTO-Abmessungen
; el < MUP25 - 50
o2y )
L fir Linearantriebe
mit Kugelumlauffiihrung
¢ Serie OSP-P KF
Séari(e (t)_SP-P KE32Dbis IﬁF40: 'LyphMUP
(Befestigung dber Durchgangsbohrungen) Auslegungshinweise siehe Seite 73
DQ _
5_] |-E |
B s
z — P —1- i
o | I | o/ Jli| <
DO U
Ds_ | gl
DP
Serie OSP-P KF50: Typ MUP
(Befestigung tiber Durchgangsbohrungen)
5 E + 4|
| n
[ -  — !
5 1 N =l o]
‘ [ | B <
‘ [ \
‘DO‘ ou|_|
DS DK
oP DM Hinweis: _
— - - = Austauschbar mit FESTO DGPL-KF,
DN wenn Mittelstiitzen MUP um 90° zum
Fuhrungsschlitten montiert sind
(siehe Abb.).
MaBtabelle [mm]
Serie @u AF DH DK DM DN DO DP DQ DR DS FT Ident-Nr.
MUP25 (5,5 21 36,9 |- 29 - - 65 36 14,5 |15 75,5 21119FIL
MUP32 |6,6 27 429 |- 35 - 22 95 43 20,5 |35 87,5 21120FIL
MUP40 (6,6 35 58 - 40 - 22 95 48 28,5 |35 104,5 |21121FIL
MUP50 |11 48 71 34 58 72 26 105 57 10 45 138,5 |21122FIL

111




Linear-Antrieb

Zubehor

@ 16-32 mm
Deckelbefestigung
Typ: B

fiir Linearantrieb

mit Kugelumlauffiihrung

e Serie OSP-P STL
e Serie OSP-P KF

Werkstoff:
Stahl, verzinkt
Aluminium, eloxiert

Die Lieferung erfolgt paarweise.

Serie OSP-P STL16, STL25, STL32 : Typ B1

Serie OSP-P KF16, KF25, KF32 : Typ Bl

Einbaulage:

Schlitten oben
Kolben seitlich

oU

ﬁ

Typ Bl ——

E

AD

Gezeichnet: Befestigung mit STL-Fihrung

AF

Serie OSP-P STL16, STL25, STL32: Typ B3 (@ 32:B5)

Serie OSP-P KF16, KF25, KF32: Typ B3 (@ 32:B5)

Einbaulage:

Schilitten seitlich
Kolben unten

ou AE[

g

TypB3-016 —F!

TypB3-025 i

TypB5 -0 32 Al
AC
AD

AE

RE

CL

AF

Gezeichnet: Befestigung mit STL-Fiihrung

Serie OSP-P STL16, STL25, STL32: Typ B2
Serie OSP-PKF16, KF25, KF32: Typ B2

Einbaulage:
Schlittenseitlich
Kolben oben
A
N %
=1 48]
S <
g b, o
i ‘ [\
Typ B2 — i o
i w Yy v
AC | a8 _
Ao . DG
Gezeichnet: Befestigung mit STL-Fihrung
MaBtabelle [mm]zu Deckelbefestigung Typ: B1 bis B5
Fiir Serie Befest. | E | @U | AB | AC | AD | AE |AF | CL | DG | Ident-Nr.
Typ (Paar)
OSP-PSTL16 | B1 183,618 |10|14 |28 |15 |2 26 |21135FIL
OSP-PKF16 | B2 183,6(18 |10 |14 |43 |30 |17 |26 |21136FIL
B3 183,618 |10 |14 |55 |42 |29 |26 |21137FIL
OSP-PSTL25 | B1 27 58|27 |16 |22 {42 |22 |2,5 |39 |20311FIL
OSP-PKF25 | B2 |27 |5,8(27 |16 |22 |57 |37 | 17,5 39 [21138FIL
B3 |27 |58(27 |16 |22 |69 [49 | 29,539 [21139FIL
OSP-PSTL32 | B1 |36|6,6(36 |18 (26 |55 (30| 3 50 |20313FIL
OSP-PKF32 | B2 |36|6,6(36 |18 (26 |69 (44|17 |50 [21140FIL
B5 (366636 |18 (26 [90 |65 |9 50 [21141FIL
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Technische Anderungen vorbehalten

Serie OSP-P STL40, STL50: TypC1
Serie OSP-P KF40, KF50: TypC1

Einbaulage:

Schlitten oben
Kolben seitlich é
=
0 |
,,,,,, j, ‘ w
o j <
TypCl— i !
yp 1l Ef :
VlAC - <AB
__AD 4 DG -

Gezeichnet: Befestigung mit STL-Fihrung

Serie OSP-P STL40, STL50: Typ C4 (@ 50: C3)
Serie OSP-P KF40, KF50: Typ C4 (@ 50: C3)

Einbaulage:

Schlitten seitlich
Kolben unten —
2y —
! L
,,,,,, :/7 LW
i = 1
| |
ik Typ C4-@40
Lo Typ C3-0 50
AC <AB_
<o DG -

Gezeichnet: Befestigung mit STL-Fiihrung

Serie OSP-P STL40, STL50: Typ C2
Serie OSP-P KF40, KF50: Typ C2

Einbaulage: i
Schlitten seitlich
Kolben oben |
=
[%]V] - :/
i I w |
B
1 ] '
TpC2 | |
L]
_|Ac B,

Gezeichnet: Befestigung mit STL-Fiihrung

MaBtabelle [mm]zu Deckelbefestigung Typ: C1 bis C4

Fiir Serie Befest. |E |(@U |AB |AC |AD |AE |AF |DG |lIdent-Nr.
Typ (Paar)
OSP-PSTL40 [C1 54 |9 |30 |12,5|24 |24 |38 |68 |4010FIL
OSP-PKF40 |[C2 54 |9 |30 |12,5|24 |37 |51 |68 [20338FIL
c4 54 |9 (30 |12,5|24 |56 |70 |68 |20340FIL
OSP-PSTL50 [C1 70 |9 |40 |12,5|24 |30 |48 |86 |5010FIL
OSP-PKF50 |[C2 70 |9 |40 |12,5|24 |39 |57 |86 |20349FIL
C3 70 |9 |40 |12,5|24 |54 |72 |86 |20350FIL
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@40 - 50 mm
Deckelbefestigung
Typ: C

fiir Linearantrieb

mit Kugelumlauffiihrung

e Serie OSP-P STL
® Serie OSP-P KF

Werkstoff:
Aluminium, eloxiert

Die Lieferung erfolgt paarweise.



Linear-Antrieb

Zubehor
@16 -50
Mittelstiitzen
Typ: D1ST

fiir Linearantrieb
mit Kugelumlauffiihrung

® Serie OSP-P STL
* Serie OSP-P KF

Hinweis zu D1ST
Die Montage der Mittelstiitzen ist auch

an der Unterseite der Zylinder moglich.

Bitte beachten Sie hierbei die abwei-
chenden MaBe in Bezug auf die Zylin-
dermitte.

Auslegungshinweise siehe
Seite 65 (Serie OSP-P STL)
Seite 73 (Serie OSP-P KF)

@)(-:-)@@
N
Mittelstiitzen

Typ: E1ST bis E5ST

fiir Linearantrieb
mit Kugelumlauffiihrung

e Serie OSP-P STL
e Serie OSP-P KF

Serie OSP-P STL16 bis STL50: Typ D1ST
Serie OSP-P KF16 bis KF50: Typ D1ST

Befestigung von unten
EQ Uber 2 Gewindeschrauben

DH

DT

Gezeichnet: Befestigung mit STL-Fiihrung

MabBtabelle [mm]zu Mittelstiitzen D1ST

Fiir Serie | Befst. |[R |AF |DE |[DH (DL |DO|DP |DT |EM |EQ|ldent-Nr.
OSP-P.. |Tp

STL/KF16 | D1ST |M3 |15 |14,2|29,2 |14,6(18|30 |[6,5|20 |27 |21125FIL

STL/KF25 | D1ST|M5 |22 |16 |38 |13 |[36|50 |10 |28,5 36 |21126FIL

STL/KF32 | D1ST|M5 |30 |16 [46 |13 |[36|60 |10 |35,5/43 |21127FIL

STL/KF40 | D1ST |M6 |38 |23 |61 |19 [45]60 |11 |38 |48|21128FIL

STL/KF50 | D1ST M6 |48 |23 |71 |19 [45]60 |11 |45 |57 |21129FIL

Bestellbeispiel: Typ D1ST16 Ident-Nr. 21125FIL

Serie OSP-P STL16 bis STL50: Typ E1ST
Serie OSP-P KF16 bis KF50: Typ E1ST

Einbaulage: .

) Befestigung von oben/unten
Schlitten oben iber Durchgangsbohrungen
Kolben seitlich

EQ _
\—} +
Typ EIST
wi (S & A I i
Oy i I i T ‘ 2uU
N 1 éj_ G ;-—ﬁ ‘
4 ‘
(S @ B (N SR =
o |</DK. ou | A
EF - DO
- EN - B DP _

Gezeichnet: Befestigung mit STL-Fiihrung
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Technische Anderungen vorbehalten

Serie OSP-P STL25 bis STL50: Typ E3ST, E4ST, E5ST
Serie OSP-P STL25 bis STL50: Typ E3ST, E4ST, E5ST

Mittelstiitzen

Einb_aulage:_ . Befestigung von oben/unten Typ E1ST bis ESST
Schilitten seitlich Uber Durchgangsbohrungen
Kolben unten
‘ fiir Linearantrieb
N \ f ! mit Kugelumlauffiihrung
o i
- i 2uu e Serie OSP-P STL
e | ) * Serie OSP-P KF
. IS SRR
< T
5 i 3
il i
_ ou_|
Typ E3ST - @25 DM DO |
Typ E5ST - 932 - —~—
TypE4ST-@40 | ON DP
Typ E3ST - @50
Gezeichnet: Befestigung mit STL-Fihrung
Serie OSP-P STL16 bis STL50: Typ E2ST
Serie OSP-P KF16 bis KFL50: Typ E2ST
:Llli;:éigs‘:itlich Befestigung von oben/unten
Kolben oben .. Dba Gber Durchgangsbohrungen
Typ E2ST
w |
a = ]
= T i zUuU
[a)] | ==
| & é I | L1 ’ cﬁ""""’r"-’m
< o PO S Y =
s T g Y
) i} .- :
ou | . ’é’
—= &» - 3 e =
. DN P | =
Gezeichnet: Befestigung mit STL-Fiihrung ,,-»”"‘/
MaBtabelle [mm]zu Mittelstiitzen E1ST bis ESST
Fiir Serie Befest. [@U |QUU|AF|DE [DH (DK (DM |DN |DO | DP |DR | DQ DS | EF EN |EQ | Ident-
OSP-P.. Typ Nr.
STL/KF16| E1ST |3,4|6 15|14,2|29,2|124 |32 |36,4 |18 |30 |6 |27 3,4 |32 36,4 (27 | 21130FIL
STL/KF16| E2ST |3,4|6 30| 14,2|29,2|24 |32 |36,4 |18 | 30 |21 |27 3,4 132 36,427 | 21142FIL
STL/KF25| E1ST |5,5|10 |22|16 |38 |26 |40 |47,5|36 |50 |8 |[34,5| 5,7 |41,5| 49 |36 | 21131FIL
STL/KF25| E2ST |5,5|10 |37|16 |38 |26 |40 |47,5|36 |50 |23 |34,5| 5,7 |41,5| 49 |36 | 21143FIL
STL/KF25| E3ST |5,5|10 |49|16 |38 |26 |40 |47,5|36 |50 |35 (34,5| 5,7 |41,5| 49 |36 | 21148FIL
STL/KF32| E1ST |5,5|10 |30|16 |46 |27 |46 |54,5|36 | 60 |10 |[40,5| 5,7 |48,5| 57 |43 | 21132FIL
STL/KF32| E2ST |5,5|10 |44|16 |46 |27 |46 |54,5 |36 | 60 |24 |40,5| 5,7 |48,5| 57 |43 | 21144FIL
STL/KF32| E5ST |5,5|10 |65|16 |46 |27 |46 |54,5 |36 | 60 |45 |40,5| 5,7 |48,5| 57 |43 | 21151FIL
STL/KF40| E1ST |7 |- 38|23 |61 (34 |53 |60 (45|60 |10 |45 - 56 63 |48 | 21133FIL
STL/KF40| E2ST |7 |- 51{23 (61 |34 |53 |60 |45 | 60 |23 |45 - 56 63 |48 | 21145FIL
STL/KF40| E4ST |7 |- 70|23 |61 |34 |53 |60 |45 |60 (42 |45 - 56 63 (48 | 21150FIL
STL/KF50| E1ST |7 |- 48|23 |71 |34 |59 |67 |45 |60 |10 |52 - 64 72 |57 | 21134FIL
STL/KF50| E2ST |7 |- 57123 (71 |34 |59 |67 |45 |60 |19 |52 - 64 72 |57 | 21146FIL
STL/KF50| E3ST |7 |- 72|23 |71 |34 |59 |67 |45 |60 (34 |52 - 64 72 |57 | 21149FIL

Bestellbeispiel: Typ E1ST16

Ident-Nr. 21130FIL
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Serie OSP-P16 bis 32

YxZZ

Serie OSP-P40 bis 80

Technische Anderungen vorbehalten

>
\
Yxzz_ |
( —
=
‘ _ _
- BC
MaBtabelle [mm]
Fiir Serie |V X Y BC |BE |BH BJ Ident-Nr.
OSP-P16 16,5 |36 M4 |2 69 (23 |33 25 20446FIL
OSP-P25 |25 65 M5 |3 117 |31 |44 33,5 20037FIL
OSP-P32 |27 90 M6 |3 150 {38 |52 39,5 20161FIL
OSP-P40 |27 90 M6 |3 150 (46 |60 45 20039FIL
OSP-P50 |27 110 (M6 |1 200 (55 |65 52 20166FIL
OSP-P63 |34 140 |[M8 |2,5 [255 |68 (83,5 |64 20459FIL
OSP-P80 |36 190 |[M10 |3,5 |347 |88 |[107,5 |82 20490FIL
Hinweis:

Bestellangaben in Verbindung mit dem Grundzylinder siehe S. 24 Pos. 20

Kolbenstangenloser Zylinder OSP-P Ubersicht siehe Seite 9-13
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Linear-Antrieb

Zubehor

g 16-80 mm
Umlenkungen

OSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

fiir Linearantrieb
e Serie OSP-P

In Fallen besonderer Platzverhéltnisse
oder aus Griinden des Umfeldes, wie
erhebliche Verschmutzung sind Um-
lenkungen empfehlenswert. Hierbei
wird der Kraftabtrieb des Zylinders auf
der gegeniberliegenden Zylinderseite
ermoglicht. Die sich dort ergebenden
Anschlussmale entsprechen in Lage
und GroéBe denen des Standard-Mit-
nehmers.

Rostfreie Ausfuhrung auf Anfrage.

Bitte beachten:

Anbauteile des OSP - Programmes
wie Mittelstiitze, Einseitiger Luftan-
schluss P16 und Magnetschalter
kdnnen an der freien Seite des Zylin-
ders montiert werden.

Hinweis:

Bei Kombination des OSP-P16 mit
einseitigem Luftanschluss und der
Umlenkung, kénnen aus Platzgriinden
nur RS-Magnetschalter gegeniiber der
Verteilerleiste verwendet werden.

Bitte beachten:

Bei zusatzlicher Verwendung des
beweglichen Mitnehmers unbedingt
die Abmessungen auf Seite 104 beach-
ten.



Linear-Antrieb

Zubehor

g 16-80 mm
Befestigungsschiene

OoOSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

fiir Linearantrieb
® Serie OSP-P

Befestigungsschiene fiir OSP-P

e zur universellen Befestigung
diverser Bauelemente wie Ventile

usw.
e \olImaterial

-
= o

Serie OSP-P16 bis 50

Zylinderrohr

MaBtabelle [mm]

FiirSerie |A B (o D E F L |X Ident-Nr.
Standard | Rostfrei
OSP-P16 |14 |[20,5 (28 |M3 |12 27 50 |38 [20432FIL | 20438FIL
OSP-P25 |16 |23 32 |M5 [10,5 [30,5 |50 |36 |20006FIL|20186FIL
OSP-P32 |16 |23 32 |M5 [10,5 [36,5 |50 |36 |20006FIL |20186FIL
OSP-P40 |20 |33 43 |M6 |14 45 80 |65 [20025FIL [ 20267FIL
OSP-P50 |20 |33 43 |M6 |14 52 80 |65 |20025FIL | 20267FIL
Serie OSP-P63 bis 80
- L -
X F
R_, . =
T =T
- 7K ujk{\q:
T VLR
=t L] S I S N | N
, il | il Lt” ﬂ rg\\ i ,?’) <
im‘(ﬁm% a NGRS \
t:::j p f _
D EE
MaBtabelle [mm]
Fiir Serie |[A |C |D E F L R X EE DO |ldent-Nr.*
OSP-P63 |30 |60 |M6 |14 |62 |65 |M6 |37 |[17,5 |48 |20792ZFIL
OSP-P80 |30 |60 |M6 (14 |75 |65 |M6 |37 [17,5 |48 |20792ZFIL

* Rostfreie Ausfiihrung

Kolbenstangenloser Zylinder OSP-P Ubersicht siehe Seite 9-13
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Technische Anderungen vorbehalten

Abmessungen Linear-Antrieb
g 16-50 mm
Zylinderrohr H
ﬁy T-Nutschiene
1 L | M 70
D i AR
o 5 N é Qo,gp
:‘ i I 1 ; I ‘ \\ ™~ —— SYSTEM
S ——— %7ﬁl e o PLUS
) ®
! . ®)
= "
— \CB fiir Linearantrieb
o ] ﬁgﬁ»/ p « Serie OSP-P
TF
TG
™
T-Nutschiene fiir OSP-P
e zur universellen Befestigung
diverser Bauelemente mittels
Nutsteinen.
MaBtabelle [mm]
Fiir Serie TA TB TC TD TE TF TG TH TL Ident-Nr.
Standard Rostfrei
OSP-P16 5 11,5 14 28 1,8 6,4 12 27 50 20433FIL | 20439FIL
OSP-P25 5 11,5 16 32 1,8 6,4 14,5 34,5 50 20007FIL | 20187FIL
OSP-P32 5 11,5 16 32 1,8 6,4 14,5 40,5 50 20007FIL | 20187FIL
OSP-P40 |[8,2 20 20 43 4,5 12,3 20 51 80 20026FIL | 20268FIL
OSP-P50 |[8,2 20 20 43 4,5 12,3 20 58 80 20026FIL | 20268FIL
Folgende T-Nutsteine der Fa. ITEM kdnnen
fiir die T-Nutschienen verwendet werden:
Fiir Serie T-NutSt5 T-NutSt8
OSP-P16-32 ®
OSP-P40-50 o

Kolbenstangenloser Zylinder OSP-P Ubersicht siehe Seite 9-13
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Linear-Antrieb
Zubehor

Abmessungen

Zylinderrohr

g 16-50 mm L i MLy
. . L ‘ RSN
Verbindungsschiene p | 1 |
Iy l | N
o - :
OSP O | LL iR RN
E:HSG\?STEM ‘ ‘ e <
PLUS ‘ [ @ '
: | )
zur Verbindung von X F— D
e Serie OSP-P mit Systemprofilen L - -
e Serie OSP-P mit Serie OSP-P
F
MaBtabelle [mm]
Fiir Serie zurVerbindung [ A B Cc D E F G H L X Ident-Nr.
am Mitnehmervon
OSP-P16 |0SP25 14 20,5 |28 8,5 12 27 5,5 10 50 25 20849FIL
OSP-P25 |0OSP32-50 |16 23 32 8,5 10,5 |30,5 16,6 11 60 27 20850FIL
OSP-P32 |0SP32-50 |16 23 32 8,5 10,5 |36,5 |6,6 11 60 27 20850FIL
OSP-P40 |0OSP32-50 |20 33 43 8 14 45 6,6 11 60 27 20851FIL
OSP-P50 |OSP32-50 |20 33 43 8 14 52 6,6 11 60 27 20851FIL

Verbindungsmaglichkeiten

Verbindung von Serie OSP-P mit Systemprofilen

Kolbenstangenloser Zylinder OSP-P Ubersicht siehe Seite 9-13
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Technische Anderungen vorbehalten

Abmessungen
J
Luftanschluss LF Luftanschluss LD
LE LC |-
i — — 9 | O i
| N = | B S, S 1L o — ‘
] © © | 9| @d | !
I —— = S RE
! — ¢ < - '
C
Luftanschluss Luftanschluss
MaBtabelle [mm]
Fiir Serie (C |J LA LB |[LC|LD|LE [LF [LG |[LH Ident-Nr.
Standard Rostfrei
OSP-P25|41|117|52 (86 |10|41|M5|100|70 |85 |20153FIL [20194FIL
OSP-P32|52(152|64 1101 |12|50 M6|130|80 |100|20290FIL |20291FIL
OSP-P40|69|152|74 (111 |12|56|M6|130|(90 |110|20156FIL {20276FIL
OSP-P50|87(200|88|125|12|61 [M6|180| 100|124 |20292FIL |20293FIL

Hinweis:

Bestellangaben in Verbindung mit dem Grundzylinder siehe S. 24 Pos. 20

Kolbenstangenloser Zylinder OSP-P Ubersicht siehe Seite 9-13
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Linear-Antrieb

Zubehor

g 25-50 mm
Duplexverbindung

oSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

zur Verbindung von
e Serie OSP-P

Die Duplexverbindung verbindet zwei
OSP-P Zylinder gleicher BaugréBe zu
einer Kompakteinheit mit hoher
Leistungsdichte.

Merkmale
e erhohte Last- und Momentkapazitat
e groBere Aktionskrafte

Lieferumfang:

2 Klemmprofile inkl. Klemmschrauben
1 Montageplatte inkl. Befestigungs-
material




Linear-Antrieb
Zubehor

g 25-50 mm
Multiplexverbindung

OoOSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

zur Verbindung von
¢ Serie OSP-P

Die Multiplexverbindung dient zur
Verbindung von zwei oder mehreren
OSP-P Zylindern gleicher BaugréBe

Merkmale
e die Ausrichtungder Mitnehmer kann
frei gewahlt werden.

Lieferumfang:
2 Klemmprofile inkl. Klemmschrauben

Abmessungen

Lage des Mitnehmers:
oben/oben

Lage des Mitnehmers:
oben/seitlich

LA

MaBtabelle [mm]

Fir c M LA LB XLA Ident-Nr.

Serie Standard Rostfrei
OSP-P25 |41 31 52 84,5 |53,5 |20035FIL |20193FIL
OSP-P32 |52 38 64 104,5 |66,5 |20167FIL |20265FIL
OSP-P40 |69 44 74 121,5 |77,5 |20036FIL |20275FIL
OSP-P50 |87 49 88 142,5 [93,5 |20168FIL |20283FIL

Kolbenstangenloser Zylinder OSP-P Ubersicht siehe Seite 9-13
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Baureihe Baureihe L 1 A t 1 b
KenngroBen P8S-GR P8S-GP I n ea r' n r I e
P8S-GE .
KenngréBen Einheit Bemerkung Zu behor
Elektrische KenngréBen 1 0 80
- mm
Schaltausgang/-funktion Reed/NO PNP/NO ﬂ
Reed/NC Magnetschalter P8S-G
Anschlussart 2-polig 3-polig
Anzeige LED gelb ja(nicht Reed NC)
Betriebsspannung Ub v 10-30AC/DC 10-30DC OSP
Restwelligkeit von Ub % <10 =10 —— ORIGA
Spannungsabfall v <3 <2 — SYST"I:;IXIUS
Stromaufnahme unbelastet Ub = mA - <10 Typ E§¥
24V
Dauerstrom mA =500 =200 Die neue Generation von T-Nut Schal-
Schaltleistung W <6 - tern iberzeugen durch eine einfache
o Befestigung ohne besonderes Werk-
\S/%hcaltbare Kapazitat@ 100W @24 nk 100 i zeug. Aufgrund der neuen Elektronik ist
die Hysterese besonders schmal und er-
Schaltfrequenz Hz =400 =1,000 laubt einen sehr genauen Schaltpunkt.
Schaltverzégerung (ein/aus) ms 1,5/0,5 0,5/0,5
. Zur elektrischen Abfrage der Mit-
Schaltpunktgenauigkeit mm =02 =02 nehmerposition, z. B. in den Endlagen,
Schaltweg mm ca. 15 ca. 15 werden Magnetschalter benétigt.
Hysterese mm 2 2 Ebenso kénnen diese zur Abfrage von
EMV nach EN 60947-5-2 ja ia Zwischenpositionen genutzt werden.
Lebensdauer > 20x106 Zyklen unbegrenzt Die Abtastung erfolgt berliihrungslos
- durch serienmaBig eingebaute Ma-
Kurzschlussschutz . 12 gnete. Eine gelbe Leuchtdiode zeigt
Verpolschutz - ja den Betriebszustand an.
Einschaltimpulsunterdriickung - ja Die Magnetschalter werden direkt mit
pitzen nut des OSP-Zylinders befestigt.
ATEX Zulassung B auf Anfrage Bei der Basic Gui_de B_G werden die
- - Magnetschalter direkt in der T-Nut
Mechanische KenngréBen befestigt.
Gehause PA12
Kabelausflihrung PUR/schwarz Die mogliche Verfahrgeschwindigkeit
Kabelquerschnitt mm?2 2x0,14 3x0,14 des Lasttragers bzw. Mitnehmers muss
Bi dius fest verleat =30 die Mindestansprechzeit nachge-
legeradiustest verieg mm — schalteter Gerate beriicksichtigen.
Biegeradius bewegt mm =45 Entsprechend geht der Schaltweg in die
. Berechnungein.
Umgebungsbedingungen
Schutzart nach EN 60529 IP 68
Umgebungstemperaturbereich °C -30bis+80 _ _ Schaltweg
Vibration nach EN 60068-2-6 G 30,11 ms, 10bis55 Hz, 1 mm Mindestansprechzeit = —
Schock nach EN 60068-2-27 G 50,11 ms Geschwindigkeit

Technische Anderungen vorbehalten

D Bei den Temperaturbereichen der Magnetschalter sind die Oberflachentempera-
tur und die Eigenerwdrmung des Antriebes zu beachten.

Kolbenstangenlose Zylinder OSP-P Ubersicht siehe Seite 9-13
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Typ RST

Die Kontaktgabe erfolgt beim Typ RST
prellarm durch einen in Glas gekap-
selten, mechanischen Reedschalter.

Typ EST

Die Kontaktgabe erfolgt beim Typ EST
verpolungssicher, prellfrei und ohne
Verschleil3 durch einen elektronischen
Schalter. Der Ausgang ist kurzschluss-
fest und unempfindlich gegen Er-
schitterungen und Vibrationen.

Ein Anschlusskabel mit Kupplung und
offenem Ende kann separat mitbestellt
werden.

Magnetschalter
RSTund EST

Elektrische Lebensdauer,
SchutzmaBnahmen

Magnetschalter sind empfindlich
gegen zu hohe Strombelastung und
Induktionen. Bei hohen Schaltfre-
quenzen mit induktiven Lasten wie
Relais, Magnetventilen oder Hubma-
gneten wird die Lebensdauer stark
eingeschrankt.

Bei ohmschen und kapazitiven
Belastungen mit hohem Einschalt-
strom wie z. B. GlGhlampen ist ein
Schutzwiderstand mit der Last in
Serie zu schalten. Dieser ist auch bei
groBen Kabellangen vorzusehen.

Beim Schalten von induktiven La-
sten wie Relais, Magnetventilen und
Hubmagneten treten Spannungsspit-
zen (Transienten) auf, welche durch
Schutzdioden, RC-Kreise oder Vari-
storen zu unterdriicken sind.

Anschlussbeispiele:

Last mit Schutzbeschaltungen
(a) Vorwiderstand zu Gliihlampe
(b) Freilaufdiode an Induktivitat
(c) Varistor an Induktivitat

(d) RC-Glied bei Induktivitat

Externe Schutzbeschaltungen fir
den Typ EST sind in der Regel nicht
erforderlich.

Elektrischer Anschluss: Kabel
TypRST-K

Elektrischer Anschluss: Kabel
TypEST-K

Elektrischer Anschluss: Stecker
Typ RST-S

Reed 2-polig

SchlieBer (normally open)

- braun (bn) 1 O +/-
"I blau) 4 A(/:_/'_DC

Offner (normally closed)

braun (bn) 1 +
—O_ -

L blaut) 4 A(/:fc
——O—13 -

PNP 3-polig

SchlieBer (normally open)

braun (bn) 1
GRS S S
schwarz (bk) 4 +
3

’ blau (bl) g I?C

Reed 2-polig

braun (bn)  q e -
I:<O> blau (b) 4 T e od
Y P/ =)+

TypEST-S

PNP 3-polig

braun (bn) 1

[@ schwarz (bk) 4 b
blau(b) 3 )

——

Abmessungen [mm] - Typ RST-K, EST-K - Baureihe P8S-G

@ —— o
P8S-G- mit M8 Rastverriegelung

@_ o

Inbus- (SW 1,5) / Schlitzschraube

Schaltpunkt
LED Funktionsanzeige

P8S-G- Kabel mit offenem Ende

4 (out)

PIN-Belegung
(Steckeransicht)
nach DIN EN 50044

P8S-G- M8 Stecker mit Uberwurfmutter

e p=—
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Einbauhinweise Typ RST/EST Magnetschalter Baureihe P8S-G

Magnet- Magnet- Magnet- Magnetschalter Adapter in i

schalter schalter schalter in Adapter ZyIirE)dernut ichrauge fhest2|ehetn

einlegen drehen fixieren einstecken einfigen 1n52u,\%rsn renmomen
SW=1,5mm

Abmessungen Adapter fiir RST/EST Magnetschalter Baureihe P8S-G

fiirOSP-P10 145

|

fiirOSP-P16-80

|
o U o 20 .. 98
‘ = <~
of ] C— — D
iR — { 1B
|
: 14,1 35 -

Hinweis fiir OSP-P10: Magnetschalter nicht gegeniiber vom Mitnehmer montierbar !

Mogliche Einbauposition der T-Nut Magnetschalter P8S-G im Profilrohr der Basic Guide

Profilrohr . .
Basic Guide 50

Basic Guide 40

Basic Guide 25

mit Adapter fir ©

mit Adapter fir
die Schwalben-
schwanznut *

die Schwalben-

schwanznut * mit Adapter fir

die Schwalben-
schwanznut *

mit Adapter flr
die Schwalben-
schwanznut *

* Adapter ist im Lieferumfang der T-Nut Magnetschalter P8S-G enthalten.

Abmessungen fiir T-Nut Magnetschalter P8S-G mit Adapter im Profilrohr Basic Guide 25 - 50

Technische Anderungen vorbehalten

) MaBe [mm]
Serie
RD
P JD\@ 0SPP-BG25 27
OSPP-BG32 33,5
k/ A OSPP-BG40 39
CESECLC OSPP-BG50 48
O
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Bestellangaben

Ausfihrung Spannung Typ Bestell-Nr.

Magnetschalter, 10-30 VAC/DC RST-K P8S-GRFAX
Reedkontakt, SchlieBer
LED Anzeige, Kabel 3m

Magnetschalter, 10-30 VAC/DC RST-K P8S-GRFDX
Reedkontakt, SchlieBer

LED Anzeige, Kabel 10m

Magnetschalter,

Reedkontakt, SchlieBer _ 2 o
M8 Stecker mit Uberwurfmutter 10-30 VAC/DC RST-S P8S-GRCHX

LED Anzeige, Kabel 0,3 m

Magnetschalter,

Reedkontakt, Offner 10-30 V AC / DC RST-K P8S-GEFRX
Kabel 10m

Magnetschalter,
elektronisch, PNP 10-30V DC EST-K P8S-GPFAX
LED Anzeige, Kabel 3m

Magnetschalter,
elektronisch, PNP 10-30V DC EST-K P8S-GPFDX
LED Anzeige, Kabel 10m

Magnetschalter,

elektronisch, PNP
M8 Stecker mit Uberwurfmutter 10-30 v DC EST-S P8S-GPCHX

LED Anzeige, Kabel 0,3 m

Lieferumfang: 1 Magnetschalter, 1 Adapter fur T-Nut Magnetschalter (OSP-P16 bis OSP-P80)

Hinweis: Bitte bei Verwendungvon T-Nut Magnetschaltern fir OSP-P10 den Adapter Bestell-Nr. 8872FIL mitbestellen.
Zubehor

Ausfiihrung Typ Bestell-Nr.
Ansch]usskabel M8; 2,5 m KS 25 KY 3240
ohne Uberwurfmutter

Ansch]usskabel M8; 5,0 m KS 50 KY 3241
ohne Uberwurfmutter

Anschlusskabel M8;10,0m KS 100 KC3140
ohne Uberwurfmutter

Anschlusskabel M8; 2,5 m KSG 25 KC3102
mit Uberwurfmutter

Anschlusskabel M8; 5,0 m KSG 50 KC3104
mit Uberwurfmutter

Adapter fir RST/EST Magnetschalter—fiir OSP-P10 HMTPO10 8872FIL
Adapter fur RST/EST Magnetschalter—fiir OSP-P16 bis OSP-P80 KL3333
(Verpackungseinheit 10 Stiick)

126




Technische Anderungen vorbehalten

KenngroBen

|Einheit |Bemerkung

Elektrische KenngroBen

Typ RS-K ATEX

Typ ES-KATEX

ATEX-Zulassung

ja

ja

Kategorie Typ: RS-K

& 113GDEEXNnCIICT3146°C

Kategorie Typ: ES-K

& 11 2GDEEXib1ICT5100°C

Schaltausgang Reed NAMUR
Betriebsspannung \ 10-240 AC/DC 7-10 DC
Spannungsabfall v <3 -
Anschlusstechnik Zweidraht Zweidraht
Ausgangsfunktion SchlieBer SchlieBer
Dauerstrom mA <200 <3
Schaltleistung W/NA |<10/10 Spitze -
Spitzenstrom mA <500
Stromaufnahme, mA - <1
ohne Last
Funktionsanzeige LED, gelb
Ansprechzeit Ein/Aus ms <2 <0,5
Empfindlichkeit mT 2-4 2-4
Verpolschutz ja ja
Kurzschlussschutz nein ja
Schaltpunktgenauigkeit mm <0,2 <0,
Hysterese mm <1,5 <1,5
EMV EN 60947-5-2
Lebensdauer >10 Mio. Zyklen mit SPS Last
Mechanische KenngroBen
Gehause Makrolon, rauchfarben
Kabelquerschnitt mm? 2x0,14 2x0,14
Kabelausfiihrung PVC, blau PVC, blau
Gewicht kg ca.0,075
Schutzart IP 67 nach EN 60529
Umgebungs- °C -25 -20
temperaturbereich v °C +80 +75
Oberflachentemperatur °C die maximale Ober- -
flachentemperatur von
T=146°C tritt bei einer
Umgebungstemperatur
von +80°C auf.

StoBfestigkeit

Vibration und Schock

|5OG bei 50Hz und 1mm

L Bei den Temperaturbereichen der Magnetschalter sind die Oberflachen-
temperatur und die Eigenerwdrmung des Antriebes zu beachten.

Linear-Antriebe in ATEX-Ausfiihrung siehe Seite 35-36
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Produkte
flr den
EX-Bereich

OoOSP

Magnetschalter
g 10 - 80 mm

Baureihe: RS-K..ATEX
ES-K..ATEX

Zur elektrischen Abfrage der Mit-
nehmerposition, z. B. in den Endlagen,
werden Magnetschalter bendtigt.
Ebenso kénnen diese zur Abfrage von
Zwischenpositionen genutzt werden.

Die Abtastung erfolgt berlihrungs-
los durch serienméaBig eingebaute
Magnete. Eine gelbe Leuchtdiode
zeigt den Betriebszustand an.

Die Magnetschalter werden direkt in
der Schwalbenschwanznut des OSP-
Zylinders befestigt.




Magnetschalter
Typ RS-K
ATEX-Ausfithrung

Die Kontaktgabe erfolgt beim Typ
RS-K prellarm durch einen in Glas
gekapselten, mechanischen Reed-

schalter.
ATEX-Kategorie Typ: RS-K
& 11 3GD EEX nC IIC T3 146°C

Elektrische Lebensdauer,
SchutzmaBnahmen

Magnetschalter sind empfindlich
gegen zu hohe Strombelastung und
Induktionen. Bei hohen Schaltfre-
quenzen mit induktiven Lasten wie
Relais, Magnetventilen oder Hubma-
gneten wird die Lebensdauer stark
eingeschrankt.

Bei ohmschen und kapazitiven Bela-
stungen mit hohem Einschaltstrom
wie z. B. Glihlampen ist ein Schutz-
widerstand mit der Last in Serie zu
schalten. Dieser ist auch bei groBen
Kabellangen vorzusehen.

Beim Schalten von induktiven Lasten
wie Relais, Magnetventilen und
Hubmagneten treten Spannungs-
spitzen (Transienten) auf, welche
durch Schutzdioden, RC-Kreise oder
Varistoren zu unterdriicken sind.

Anschlussbeispiele:

Last mit Schutzbeschaltungen
(a) Vorwiderstand zu Glihlampe
(b) Freilaufdiode an Induktivitat
(c) Varistor an Induktivitat

(d) RC-Glied bei Induktivitat

Egcc::]] R il tleieiele sleiel
EX330s
AC S
ED(:)] [ R [ A .

Elektrischer Anschluss: Kabel
Typ RS-K ATEX

Elektrischer Anschluss: Kabel
Typ ES-KATEX

SchlieBer (Reed)

SchlieBer (NAMUR)

Magnetschalter
TypES-K
ATEX-Ausfiihrung

Die Kontaktgabe erfolgt beim Typ
EST verpolungssicher, prellfrei und
ohne Verschleiss durch einen elek-
tronischen Schalter. Der Ausgang ist
kurzschlussfest und unempfindlich
gegen Erschitterungen und
Vibrationen.

ATEX-Kategorie Typ: ES-K

& 11 2GD EEX ib 1IC T5 100°C

Achtung!

Die Magnetschalter Typ: ES-K ATEX
diirfen nur mit einem Trennschalt-
verstarker betrieben werden (siehe
Zubehor).

2-polig 2-polig
Trennschalt-
) o) AC/DC verstarker
raun (bn) ~ o 4 /- 5 braun (bn) [Ex ]
N
Abmessungen [mm] MaBtabelle [mm]
Schalter Soll-Kabel-|max. Langen-
Ident-Nr. lange A toleranz
KL3240 5000 -50
KL3241 10000 -50
A
KL3250 5000 -50
50:° KL3251 10000 |- 50
912‘ . 6
|
<
—— ‘?

30

T f

offenes Kabelende
Enden verzinnt

128




Technische Anderungen vorbehalten

Bestellangaben

Baureihe Spannung Typ Bestell-Nr.
Magnetschalter, 10-240 V AC/DC RS-K ATEX KL3240
Reedkontakt, SchlieBer

LED Anzeige, Kabel 5m

Magnetschalter, 10-240 V AC/DC RS-K ATEX KL3241
Reedkontakt, SchlieBer

LED Anzeige, Kabel 10m

Magnetschalter, elektronisch, 7-10V DC ES-K ATEX KL3250
NAMUR, SchlieBer

LED Anzeige, Kabel 5m

Magnetschalter, elektronisch, 7-10 Vv DC ES-K ATEX KL3251
NAMUR, SchlieBer

LED Anzeige, Kabel 10 m

Zubehor

Benennung zu Schaltertyp Bestell-Nr.
2 Kanal Trennschaltverstarker 24 V DC ES-K ATEX 2876FIL
2 Kanal Trennschaltverstarker 220 V AC ES-K ATEX 1546FIL

Hinweis: Pro Trennschaltverstdrker konnen zwei Magnetschalter betrieben werden.
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Linear-Antrieb

Zubehor

g 16-80 mm
Kabelkanal

Zur Verlegung von Magnetschalterka-
beln entlang des Zylinderrohres.
Montierbar an 3 Seiten des Zylinder-
rohres.

Fir maximal 3 Kabel mit Kabeldurch-
messer 3 mm.

Material: Kunststoff
Temperaturbereich: =10 bis +80°C

Abmessungen [mm]

RC

10,5

[a]
[a sy
)
MaBtabelle und Bestellangabe
Fiir Serie MaBe [mm] Ident-Nr.
RD
OSP-P16 18,5 19 13039FIL
OSP-P25 23,5 25,5
Mindestabnahme 1 m

OSP-P32 29,5 32 max. Profillznge 2 m
OSP-P40 34,5 37,5 endlos koppelbar
OSP-P50 41,5 46,5
OSP-P63 51,5 57,5
OSP-P80 64,5 70,5
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Technische Anderungen vorbehalten

ORIGA-SENSOFLEX
Wegmesssystem
far Zylinderbaureihe OSP-P

Inhaltsverzeichnis

Benennung Seite
Ubersicht 132
Technische Daten SFl-plus 133-134
Abmessungen SFl-plus 134
Bestellangaben SFl-plus 135
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ORIGA-
Sensoflex

Wegmesssystem fiir
die Automatisierung

Baureihe SFI-plus
(inkrementales Wegmesssystem)

fiir Zylinderbaureihe
e OSP-P..

Besondere Merkmale

¢ Berlihrungslos arbeitendes,
magnetisches Wegmesssytem

e frei wahlbare Messlangen bis 32 m

e Auflésung 0,1 mm (optional 1 mm)

e \erfahrgeschwindigkeit bis 10 m/s

e Fir lineare und rotatorische Bewe-
gungen geeignet

e Fiir nahezu jedes Steuerungs- und
Anzeigegerat mit Zahlereingang
geeignet

weitere Angaben siehe Seite 134.

Das magnetische Wegmesssytem
SFl-plus besteht aus 2 Hauptkompo-
nenten.

e MaBband
Selbstklebender, magnetischer
MaBstab
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e Lesekopf
wandelt die magnetischen Pole in
elektrische Signale um, die von
nachgeschalteten Zahlerein-
gangen (z.B. SPS, PC, Digital-
zéhler) verarbeitet werden.
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KenngréBen

KenngréBen Einheit | Bemerkung

Typ 21210FIL |21211FIL
Ausgangsfunktion

Auflésung mm 0,1 | 1
Pollange MaB3band mm 5

Max. Geschwindigkeit m/s 10
Wiederholgenauigkeit + 1 Inkrement
Abstand Sensor/MaBband mm <2
Schragstellung des Sensorkopfes =3°/=<1°
Mégliche seitliche Abweichung mm <+1,5
Schaltausgang Gegentakt
Elektrische Eigenschaften

Betriebspannung Uy, vVDC 10-30
Spannungsabfall v =2

Dauerstrom je Ausgang mA =40
Stromaufnahme bei Uy =24V, mA <15

eingeschaltet, ohne Last

Kurzschlussschutz ja
Verpolschutz ja
Schutzgegen induktive Abschaltspitzen ja

EMV

Stoéraussendung fiir Industriebereiche

DINEN 61000-6-4

Storfestigkeit fir Industriebereiche

DINEN 61000-6-2

Mechanische Eigenschaften

Gehausematerial

Aluminium

Kabellange m 5,0-angegossen, offenes Ende
Kabelquerschnitt mm?2 2x0,14+2x0,22
Kabelausfiihrung PUR, schwarz

Biegeradius, bewegt mm >50

Gewicht[Massel kg ca.0,165
Umgebungsbedingungen/StoBfestigkeit

Schutzart IP 67 nachEN60529
Umgebungstemperaturbereich °C -25bis+85

Vibration nach EN 60068-2-6 m/s? 300, 55 Hz...2kHz

Schock nach EN 60068-2-27 m/s? 300,11ms
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Wegmess-
system

fiir die Automatisierung

ORIGA-Sensoflex

(inkrementales Wegmesssystem)

Baureihe SFl-plus
fiir Zylinderbaureihe
e OSP-P..

Hinweis:

Kombination Aktivbremse AB +
SFl-plus + Magnetschalter nach
Ricksprache mit unserer technischen
Abteilung.




Lesekopf
. . ) Abmessungen [mm] - Lesekopf
Der Lesekopf liefert zwei pulsierende

und um 90° phasenverschobene

Zahlsignale (Phase A und B) mit 0t8 ., 5000475 40
1 mm bzw. 0,1 mm Auflésung.
Die Zahlrichtung ergibt sich automa- 10 %
tisch aus der Phasenverschiebung der X
Zahlsignale. Q ‘

8 [ mg

. ’%*%[ A
Position der aktiven Flache
(gegentiber Typenschild) 21,5

M3 Einschraubtiefe max. 5 mm

+t 0

Elektrischer Anschluss e T— —ﬂ

Farbe Funktion g5 10

rot (rt/RD) 10...30VDC

schwarz (sw/BK) | Masse

gelb(ge/YE) Signal A Signalverlauf — Lesekopf-Ausgang

( /GN Signal B

griin (gn ) igna

Schirm Schirmung Phase B U.; 0° ‘
|
\

Ua = Ue |
Phase A U,, 90°
SFI-plus in Verbindung

mit kolbenstangenlosen
Pneumatikzylindern
Baureihe OSP-P

Uber einen speziellen Verbindungssatz
kann das SFl-plus direkt an kolben-
stangenlosen Pneumatikzylindern des
Typs OSP-P adaptiert werden.

Hinweise zur Impulsfrequenz:
Der Polabstand des magnetischen MaBbandes betragt 5 mm.
Die Impulserzeugung hangt vom entsprechenden Typ des SFl-plus ab.

Bei zunehmender Verfahrgeschwindigkeit steigt proportional die Ausgangsfrequenz

der Signalimpulse.

Die Taktfrequenz des nachgeschalteten Zahlereingangs muss darauf abgestimmt

Die Lage des Lesekopfes ist immer um sein.
90° zum Mitnehmer versetzt.
Wegmesssystem Auflésung Geschwindigkeit Ausgangsfrequenz
[mm] [m/sec] kHz]
SFl-plus21210FIL 0,1 1 10
SFl-plus21211FIL 1 1 1

Kombinationen aus SFI-plus und
Zylindern mit integrierten Fiihrungen
sind optional moglich.

134



Technische Anderungen vorbehalten

Abmessungen — Zusammenbau mit OSP-P Zylindern

D

A F

I | i o
© | = _El
R . = I
- H

MaBtabelle [mm]
Serie A B Cc D F G H
OSP-P25 31 43 23 50 38 5,5 40
OSP-P32 | 37 50 30 50 38 6,5 40
OSP-P40 | 42 54 34 50 38 6,5 40
OSP-P50 | 49 59 39 50 38 6,5 40
OSP-P63 | 59 73 49 50 38 10 40
OSP-P80 | 72 90 64 50 38 12 40

Bestellangaben

Benennung

Lesekopf mit MaBband —Auflésung 0,1 mm (bitte MaBbandlange* angeben)

21240-(MaBbandlange in mm, fiinfstellig)

Option: Lesekopf mit MaBband — Auflésung 1 mm (bitte MaBbandlange* angeben)

21241-(MaBbandlange in mm, fiinfstellig)

Lesekopf—Auflésung 0,1 mm (als Ersatz)

21210FIL

Option: Lesekopf—Auflésung 1 mm (als Ersatz) 21211FIL
MaBband pro Meter (als Ersatz) 21235FIL
Verbindungssatz fir OSP-P25 21213FIL
Verbindungssatz fir OSP-P32 21214FIL
Verbindungssatz fir OSP-P40 21215FIL
Verbindungssatz fir OSP-P50 21216FIL
Verbindungssatz fiir OSP-P63 21217FIL
Verbindungssatz fir OSP-P80 21218FIL

* Die MaBbandlange ergibt sich aus dem TotmaB des Linearantriebes und der Hublange.

TotmaBe fir Linearantriebe der Baureihe OSP-P siehe Tabelle.

Hinweis:
Bestellangaben in Verbindung mit dem Grundzylinder siehe S. 24 Pos. 25
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MaBbandlénge
01154 mm

. Beispiel:
Serie Totmafe [mm] Zylinder OSP-P, @25 mm, Hublédnge 1000 mm
OSP-P 25 154
TotmaB + Hublange =
OSP-P 32 196 154 mm  + 1000 mm =
OSP-P 40 240
OSP-P 50 280 Bitte so bestellen: 21240-01154
OSP-P 63 350
OSP-P 80 422




Gesamtiibersicht der Optionen (nicht alle miteinander kombinierbar!)

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16
OSPP 25 0 0 0 0 0 01100
Ausfihrung/ . . "
Kolben-@ Rallber Luftanschluss Dichtungen Schmierung Schrauben Hublange
10 0 | Standard 0 | standard 0 | Standard (NBR)| | O | Standard 0 | standard Angabe
(5-stellig)
16 1 | Tandem 1 | stirnseitig 1 |viton®v 1 | Langsamlauf?? || 1 | Rostfrei inmm
25 4 | Reinraum- 2 | einseitig
zylinder (nichtdrehbar)
32
6 g\TEX » 3 | links Standard
40 tandard rechts stirnseitig
50 C | Classic 4 | rechts Standard
links sti iti
T | Classic Tandem Inksstirnseitig
63 7 | Reinraum
80 A | 3/2 Wegeventil

D Viton mit VOE nicht moglich.

2 Kombination ,Schmierung fur Langsamlauf*

VOE 24V =

325,32,40,50

B | 3/2 Wegeventil
VOE230V~/11

325,32,40,50

oV=

C | 3/2 Wegeventil
VOE48V=

#25,32,40,50

E | 3/2 Wegeventil
VOE110V~

#25,32,40,50

und ,,Viton®“ auf Anfrage.

3 ,Schmierung fir Langsamlauf* mit ,max. Dampflange” nicht kombinierbar.

4 Kombination ATEX mit VOE nicht moglich.
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17 18 19 20 21 22 23 24 25
0 0 0 0 0 0 0 0 0
Fihrungen/ Zusatzlicher ;
Deckelposition || Dampfung Mitnehmer Bremsen/ Fahrungs- ﬁgggﬁbasrt];ellfen Wegmesssystem
Umlenkungen ||schlitten
0 | L+R 0°=vorne 0 | Standard 0 | ohne 0 | ohne 0 | ohne 0 | Standard 0 | ohne
1| L+R 90°=unten| [ 1 | max. 1 | beweglicher 2 | slidelineSLXX || 2 | Fuhrungsschlitten || 1 | Kapelkanal X [SFI 0,1mm
Dampflange ¥ Mitnehmer Slideline SLXX
2 | L+R 180° VS StoBdamof 3 | Slideline mit Fon i 2 | Kabelkanal Y | SFI 1mm
=hinten 2 . to . amprer Aktivbremse 3 "' rupgssc l|tten beidseitig
weich, links Slideline Aktivbrem-
. . SL-ABXX
3 [ L+R270°=0ben nur fiir Starline, se SL-ABXX X | ohne Abdeck-
KF und Heavy 4 | Slideline mit Fon i streifen
4 | L 90°=unten Duty Fithrung Passivbremse 4 | Fuhrungsschlitten
R 0°=vorne BN /s Stordamor Multibrake S“de“n:/lml':_gass'v'
— oBdampfer SL-MBXX remse Multibrake
5 | L 180°=hinten hart, links SL-MB
R 0°=vorne i i 6 :
;Lf{_r:ﬁ;s'jzgl\;;e, Proline PLXX 6 | Flihrungsschlitten
6 | L 270°=oben . ) ;
R 0° =vorne Duty Fithrung 7 Pro!lne mit Proline PLXX
4 | VS StoBdamofer Aktivbremse 7 | Fuhrungsschlitten
7 | LO°=vorne oo et PL-ABXX Proline Aktivbremse
R 90°=unten ' : . -
: nurfir Starline, 8 | Proline mit PL-ABXX
8 | L 180°=hinten KF und Heavy Pass!vbremse 8 | Fiihrungsschlitten
R 90°=unten Duty Fiihrung Multibrake Proline mit Passiv-
o PL-MBXX ;
9 [L270°=oben || 5 |vs StoBdampfer gf’&i;x“)’('”'t'b'ake
R 0°=unten hart, rechts A | Aktivbremse .
A | L 0°=vorne nur fir Starline, ABXX B | Fuhrungsschlitten
R 180°=hinten KF und Heavy B | Starline STLXX Starline STLXX
Duty Fithrung . )
B | L 90°=unten C | Fuhrungsschlitten
R 180°=hinten | | 6 | VS StoBdampfer C | KFXX KFXX
ich, beidseiti - .
C | L 270°=0ben \r’lvsﬁiks‘f;rlsi?elg D | Heavy Duty D | Fuhrungsschlitten
R 180°=hinten KF und Heavy HDXX Heavy Duty HDXX
D | L 0°=vorne Duty Fithrung E | PSXX/25 E | Fihrungsschlitten
R 270°=o0ben 7 | VS StoBdampfer Powerslide Powerslide PSXX/25
E |L 90°=unten hart, beidseitig F | PSXX/35 F | Fuhrungsschlitten
R 270°=o0ben nurfur Starline, Powerslide Powerslide PSXX/35
F | L180°=hinten gEtunFi:fj:y G | PSXX/44 G | Fuhrungsschlitten
R 270°=oben Y g Powerslide Powerslide PSXX/44
H | PSXX/60 H | Fihrungsschlitten
Powerslide Powerslide PSXX/60
I [ PSXX/76 | | Fihrungsschlitten
Powerslide Powerslide PSXX/76
M | Umlenkung M | Fahrungsschlitten
Slideline mit Passiv-
N | Duplex- bremse Multibrake
verbindung SL-MBXXohne
Bremsfunktion
N | Fihrungsschlitten

Proline mit Passiv-
bremse Multibrake
PL-MBXXohne
Bremsfunktion
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Tel: +7 495 645-2156
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Tel: +1 216 896 3000

Asia Pacific

AU - Australia, Castle Hill
Tel: +61 (0)2-9634 7777

CN - China, Shanghai
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