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OSP-E

ORIGA SYSTEM PLUS
- Un Concepto

El concepto

- Tres Variantes de Accionamiento

Basandose en el concepto del cilindro neumatico sin vastago, probado en todos los mercados

a nivel mundial, Parker ahora ofrece la solucion completa para sistemas de accionamiento lineal.
Desarrollada para una fiabilidad absoluta, alto kilometraje, manejo sencillo y construccion optimiza-
da, con ORIGA SYSTEM PLUS se pueden superar las situaciones de instalacion mas complejas.

ORIGA SYSTEM PLUS

es un completo concepto modular que ofrece la posi-
bilidad de combinar accionamientos neumaticos y
eléctricos con guias y modulos de control para cada
tipo de aplicacion. Los accionamientos, piezas

fundamentales del sistema,
'LC

SISTEMA MODULAR

¢ Accionamientos eléctricos por correa dentada

— Para aplicaciones con velocidades mas altas, proce-
sS0s de movimientos exactos con posicionamientos
para carreras largas.

e Accionamientos de husillo eléctrico

— Para mayores potencias de accionamiento y proce-
sos de movimiento y posicionamiento precisos

e Accionamiento neumatico
— para multiples posibilidades de aplicacion con el ma-
nejo mas sencillo, combinado con la mas sencilla po-
sibilidad de control y un amplio espectro de potencia.
— |deal para procesos de movimientos rapidos que se
repiten y movimientos sencillos.

compuestos por un perfil de aluminio

extruido con doble ranura tipo cola de milano en tres la-
dos, son los médulos principales del sistema, en los que
se pueden aplicar directamente todas las opciones
modulares.

¢ 18 variantes de guias garantizan la precision, el
kilometraje y la carga necesarios.

e Soluciones compactas, faciles de instalar y de equipar.

e | as valvulas y elementos de control pueden instalarse
directamente en el accionamiento neumatico.

¢ Distintas opciones de fijacion permiten una alta flexibili-
dad de instalacion

Para mas informacion véase el catalogo para accionamientos
lineales neumaticos P-A4P0O11ES.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E

ORIGA SYSTEM PLUS
- Un Concepto
- Tres Variantes de Accionamiento

Cilindro basico - Version estandar ,:';:
e Serie OSP-P*
e Serie OSP-E Correa dentada con guia de G-—

deslizamiento interna Correa dentada con s

’ . . . N . ——
guia integrada Accionamiento lineal vertical con
correa dentaday guia de recirculacion de bolas

integrada '
e Serie OSP-E Husillo (a bolas o de paso trapezoidal) "."‘

Conexion de aire en la parte frontal o por un lado
® Serie OSP-P*

Cilindro para salas blancas certificado seg

DIN EN ISO 146644-1
® Serie OSP-P*
e Serie OSP-E..SB

Productos en version ATEX

f-r

® Serie OSP-P* cilindro sin vastago i i- (

Productos en version ATEX oy

® Serie OSP-P* i@iﬂ ot
cilindro sin vastago con guia de
deslizamiento SLIDELINE
Cilindro para movimientossincronizados
en sentido contrario - 'a
e Serie OSP-P* & j 1
Valvulas magnéticas de 3/2 vias integradas
® Serie OSP-P*

L

Carro movil

® Serie OSP-P*

e Serie OSP-E correa dentada
® Serie OSP-E husillo

Tapa de fijacion

® Serie OSP-P*

® Series OSP-E correa dentada
e Series OSP-E husillo

Fijaciones intermedias

® Serie OSP-P*

e Serie OSP-E correa dentada
e Serie OSP-E husillo

AN

in

Montaje inversor

e Series OSP-P*

e Series OSP-E correa dentada
e Series OSP-E husillo

I —

El Concepto

* Para informacién sobre accionamientos lineales neumaticos,
véase el catalogo P-A4PO11ES

Sistemas multiaxiales :."\";
¢ Elementos de conexion s "
¢ Ejes de transmisién intermedios - »ﬂ?

/"
—

Conexion duplex
e Serie OSP-P*

Conexiéon muiltiplex
e Serie OSP-P*

Guias - SLIDELINE -
® Serie OSP-P*
e Serie OSP-E husillo

Guias - POWERSLIDE

® Serie OSP-P*

e Serie OSP-E correa dentada
e Serie OSP-E husillo

Guias - PROLINE

® Serie OSP-P*

® Serie OSP-E correa dentada
® Serie OSP-E husillo

Guias - STARLINE 3
* Serie OSP-P* . P

Guias - KF
® Serie OSP-P*

Guias para cargas pesadas HD
® Serie OSP-P*

e Serie OSP-E husillo -
Frenos .
® Frenos activos® - =-

® Frenos pasivos* r

Reductor planetario PV —
e Series OSP-E correa dentada®
e Series OSP-E husillo &

Detector magnético

® Serie OSP-P*

e Serie OSP-E correa dentada
e Serie OSP-E husillo

Sistema de medicién de recorrido SFl-plus
* Serie OSP-P* -{,‘;——-"‘ =

e Serie OSP-E husillo

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E

Accionamiento lineal eléctrico OSP-E
vistageneraldelos médulos

Accionamientos OSP-E20  OSP-E25  OSP-E32  OSP-E50  OSP-E20 OSP-E25  OSP-E25  OSP-E32  OSP-E50 OSP-E25  OSP-E32
-BHD 1 -BHD "2  -BHD"2 -BHD"2 -BV?d -BV3 -B4 -B4 -B4 -SB 9 -SB 9

'Er[eNr]Z @ de accion efectva de 6 bar 450-550 | 550-1070 |[1030-1870 | 1940-3120 | 450 - 650 1050 - 1490 | 50 100 - 150 300-425 | 250 600

Méx. velocidad v [m/s] 3,0 100/ 5 10.0/ 5 10.0/ 5 3.0 5.0 20 3.0 5.0 0.25 05

Imanes integrados O O O O - - O O O O O

e 0 canera de fore 1-570 |1-7000 [1-7000 [1-7000 |1-1000 |1-1500  |1-3000 [1-5000 [1-5000 | 1-1100 | 1-2000

Margen de temperatura [°C] -30-+80 -30-+80 -30-+80 -30-+80 -30-+80 -30-+80 -30-+80 -30-+80 -30-+80 | -20-+80 -20-+80

Version tandem 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

Version bidireccional 0 0 0 0 - - 0 0 0

Version resistente a la corrosion X X X X X X 0] 0 o] X X

Engranaje planetario integrado LPB™* 0 0 0 = - = - = = -

Guia propia

FN] 1600 3000/986 | 10000/ 1348| 15000/ 3704| 1600 3000 160 300 850 500 1200

M, [Nm] 21 50/ 1 120/19 180/87 20 50 2 8 16 2 8

M, [Nm] 150 500/ 64 1000/115 | 1800/365 | 100 200 12 25 80 12 25

M, [Nm] 150 500/ 64 1400/115 | 2500/365 | 100 200 8 16 32 8 16

Slideline

FIN] - - - - - - - - - 675 925

M, [Nm] - - - - - - - - - 14 29

M, [Nm] - - - - - - - - - 34 60

M, [Nm] - - - - - - - - - 34 60

Proline

FIN] - - - - - - 986 1348 3582 986 1348

M, [Nm] - - - - - - 19 33 128 19 33

M, [Nm] - - - - - - 44 84 287 44 84

M, [Nm] - - - - - - 44 84 287 44 84

Powerslide

FIN] - - - - - - 910- 1190 | 1400 - 2300 | 3000 - 4000{ 910-1190 1400-2300

M, [Nm] - - - - - - 14-20 20- 50 90 - 140 14-20 20-50

M, [Nm] - - - - - - 63-175 70-175 250-350 | 63-175 70-175

M, [Nm] - - - - - - 63-175 70-175 250-350 | 63-175 70-175

Guia-HD (guia para cargas pesadas)

FIN] - - - - - - - - - 6000 6000

M, [Nm] - - - - - - - - - 260 285

M, [Nm] - - - - - - - - - 320 475

M, [Nm] - - - - - - - - - 320 475

Accesorios

Sistemas multiaxiales

Elementos de conexion 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

Ejes de conexion

Modelos especiales

Cilindro para salas blancas | X | X X X | X | X X X | X | 0 | 0

Fijaciones

Carro movil X X X X X X o] 0 o] 0] 0

Tapas de fijacion/Fijacion intermedia 0 0 0 0] X X o] 0 o] 0] 0

Montaje inversor X X X X X X 0 0 0 o] 0

ot S O CR O O O COR O OO R

Detector magnético

Interruptor Reed RS (contacto normal-

mente abierto, contacto normalmente | O 0] 0 0] 0] 0 0] 0] 0] 0] 0]

cerrado)

Interruptor electrénico ES (PNP, NPN) | O 0 0 0] 0 0 0 0 0] o] 0

Sistemas de medicion de recorrido

SFl-plus incremental X X X X X

Motores (paso a paso/servo) 0 0 0 o] 0 0 0 0 o]

Engranaje

Eggggtor planetario y engranaje | 0 | 0 0 0 | 0 0 0 0 0 0 0

*XxX oo

Version estandar
Opcional
aun no esta en el programa

* =Traduccién i =3, 5, 10

otros margenes de temperatura a peticion
sin distancia de seguridad hasta la posicién final; otras carreras a peticion

) = Accionamiento lineal con correa dentada y guia de recirculacion de bolas integrada

2 = Accionamiento lineal con correa dentada y guia de rodillos integrada

3 = Accionamiento lineal vertical con correa dentada y guia integrada

4 = Accionamiento lineal con correa dentada y guia de deslizamiento interna
5 = Accionamiento lineal con husillo a bolas y guia de deslizamiento interna
6 = Accionamiento lineal con husillo de paso trapezoidal y guia de deslizamiento interna

7 = Accionamiento lineal con husillo a bolas,

guia de deslizamiento interna y vastago
8 = Accionamiento lineal con husillo de paso trapezoidal,
guia de deslizamiento interna y vastago

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E

Actuators OSP-E50 OSP-E25 OSP-E32 OSP-E50 OSP-E25 OSP-E32 OSP-E50 OSP-E25 OSP-E32 OSP-E50
-SB 9 -STO -STH -STO -SBR7 -SBR7 -SBR7 -STR® -STR®) -STR®

Effective Action Force FN] 1500 600 1300 2500 260 900 1200 800 1600 3300
Max. Velocity v [m/s] 1.25 01 01 015 0.25 05 1.25 0.075 01 0.125
Integrated Magnets ] ] [m} ] ] O [} O O O
Free Choice of Stroke Length [mm] ** | 1 - 3200 1-1100 1-2000 1-2500 1-500 1-500 1-500 1-500 1-500 1-500
Temperature Range [°C] -20-+80 20-+70 -20-+70 -20-+70 -20-+80 -20-+80 -20-+80 -20-+70 -20-+70 20-+70
Tandem Version 0 0 0 0 - - - - - -
Bi-parting Version
Stainless Steel Parts X X X X X X X X X X
Integrated Planetary Gearbox LPB** | - - - - - - - - - -
Self-Guidance
FIN] 3000 500 1000 1500 - - - - - -
Mx [Nm] 16 2 6 13 - - - - - -
My [Nm] 80 24 65 155 - - - - - -
Mz [Nm] 32 7 12 26 - - - - - -
Slideline
FN] 2000 675 925 2000 - - - - - -
Mx [Nm] 77 14 29 7 - - - - - -
My [Nm] 180 34 60 180 - - - - - -
Mz [Nm] 180 34 60 180 - - - - - -
Proline
FN] 3582 986 1348 3582 - - - - - -
Mx [Nm] 128 19 33 128 - - - - - -
My [Nm] 287 44 84 287 - - - - - -
Mz [Nm] 287 44 84 287 - - - - - -
Powerslide
FN] 3000-4000 | 900-1190 1400-2300 3000-4000 | - - - - - -
Mx [Nm] 90-140 14-20 20-50 90-140 - - - - - -
My [Nm] 250-350 63-175 70-175 250-350 - - - - - -
Mz [Nm] 250-350 63-175 70-175 250-350 - - - - - -
HD-Guide (Heavy Duty)
FN] 18000 6000 6000 18000 - - - - - -
Mx [Nm] 1100 260 285 1100 - - - - - -
My [Nm] 1400 320 475 1400 - - - - - -
Mz [Nm] 1400 320 475 1400 - - - - - -
Accessories
Multi-Axis System
Connecting Elements 0
Connectiing Shaft
Special Actuators
Clean Room 0 X X X X X X X X X
Mountings
Compensation 0 0 0 0 - - - - - -
End Cap Mounting / Midsection Support| O 0] 0] 0 0 0] 0] o] 0] 0
Inversion Mounting 0 0 0 0 - - - - - -
Adapter Profile / T-Nut Profile 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Magnetic Sensors
Reed Sensors RS (No. NC) 0 o] 0

Electronic Sensors ES (PNP. NPN) 0

Measuring systems

SFl-plus Displacement Measuring System| O 0 0 0 - - - - - -
Motor Package (Stepper / Servo) | O 0 o] 0 0 0 o] 0] 0 0
Gearbox
Planetary Gears 0 0 0] 0 0 0 0 0 0 0
O = Versién estandar ) = Accionamiento lineal con correa dentada y guia de recirculacion de bolas integrada
O = Opcional 2 = Accionamiento lineal con correa dentada y guia de rodillos integrada
X = aln no esta en el programa 3 = Accionamiento lineal vertical con correa dentada y guia integrada
* = otros margenes de temperatura a peticion 4 = Accionamiento lineal con correa dentada y guia de deslizamiento interna
** = sin distancia de seguridad hasta la posicion final 5 = Accionamiento lineal con husillo a bolas y guia de deslizamiento interna
otras carreras a peticion 68 = Accionamiento lineal con husillo de paso trapezoidal y guia de deslizamiento interna
*** = Traduccién i =3, 5, 10 7) = Accionamiento lineal con husillo a bolas, guia de deslizamiento interna y vastago

8 = Accionamiento lineal con husillo de paso trapezoidal, guia de deslizamiento interna y vastago

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E Las series

Un sistema completo
- Siete series para todas las posibilidades de aplicacion

Serie OSP-E..BV

Accionamiento lineal vertical con correa
dentada y guia derecirculacion de bolas
integrada

Serie OSP-E..BHD

Accionamiento lineal con correa dentada y
guia de recirculacion de bolas integrada

0 guia de rodillos

Serie OSP-E..B
Accionamiento lineal con correa den-
tada y guia de deslizamiento interna

gs o

Serie OSP-E..SB
Accionamiento lineal con husillo a bolas
y guia de deslizamiento interna

e

Serie OSP-E..SBR
Accionamiento lineal con husillo a bolas,
guia de deslizamiento interna y vastago

Serie OSP-E..ST
Accionamiento lineal con husillo de paso
trapezoidal y guia de deslizamiento interna

Serie OSP-E..STR
Accionamiento lineal con husillo de paso

trapezoidal, guia de deslizamiento interna y vastago

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Denominacion

Versiones estandar, opcionesyaccesorios

Accionamiento por correa dentada - Versiones basicas

Accionamiento por correa
dentada con guia integrada

Accionamiento lineal vertical
con correa dentada

o S
-

\ﬁ-l__’

Accionamiento por correa

dentada
=3
e

™

Version estandar

— Direccion del movimiento
— Posicion del eje de transmision

— Posicion del eje de transmision

[

— Posicion del eje de transmision

Opciones

—Tandem
— Bidireccional
— Reductor planetario integrado

—Tandem

—Tandem
— Bidireccional
— Acero inoxidable

Elementos de fijacion

Carro movil

Tapa de fijacion

Fijaciones intermedias

O|O

Montaje inversor

O|O|0|O

Accesorios

Detector magnético

O

Fijacion de motor

Guias

Sistemas multiaxiales

O|O0|0|0

Denominacion

Accionamiento de husillo — Versiones basicas

Accionamiento lineal con
husillo a bolas

Accionamiento lineal con husillo
de paso trapezoidal

Accionamiento lineal con vastago
—Husillo a bolas
— Husillo de paso trapezoidal

o N
.

—

Versién estandar

T { {

— Pasos del husillo a bolas

Opciones

— Version para salas blancas
— Sistema de medicion
de recorrido SFl-plus

— Sistema de medicion
de recorrido SFI-plus

Elementos de fijaciéon

Carro movil

Tapa de fijacion

Fijaciones intermedias

o|0O

Montaje inversor

O|O0|0 |0

o|o|0O|0O

Accesorios

Detector magnético

O

@]

Fijacion de motor

O

Brida de fijacion

Fijacion por brazo giratorio

Vastagos con rétula

O|O|0|O0|O

Guias

Sistemas multiaxiales

O

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E Enlapractica

Posibilidades de aplicacion para accionamientos lineales eléctricos

Sistemas automaticos de manipulaciéon  Sistemas de manipulaciéon de mate-  Punzonadoras
— Recepcion y posicionamiento con riales — Suministro y posicionamiento precisos
velocidad elevada — Suministro de material horizontal

o vertical

Cortadora

—Rapidas aplicaciones de transferencia
para el corte de papel y productos
textiles

Sistemas de manipulacién mecanicos

— Funcionamiento paralelo de varios
accionamientos en un sistema de
manipulacion vertical &

Maquina de corte de perfiles
— Creacion de formas de perfiles
con chorros de agua o rayos laser

Maquinas de llenado totalmente
automaticas
— Posicionamiento preciso en 3 gjes

Recubrimiento por

pulverizacion

— Movimientos sincronizados
bidireccionales con alta
velocidad

Puertas automaticas y

limitadores de carrera

— Funcionamiento sencillo
bidireccional

Puestos de trabajo
ergonémicos

— Adaptacion de las alturas
de trabajo

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E Enlapractica
Instalaciones robéticas Fresadoras
— Procedimiento de los robots en — Suministro preciso

y lento en dos ejes

las estaciones de trabajo

Dispositivos de transporte
— Accionamientos sencillos,

Sistemas de pulverizacion o
P distribuidos en cruz

— Movimientos precisos
en sentido contrario

/

Sistemas de medicion

— Medicién de curvatura éptica
con accionamiento sincronizado
bidireccional

Sistemas de ventilacion
— Regulacion de
humidificadores

Dispositivos de transporte
— Centrado de paquetes en
cintas de transporte

Sistemas de elevacion

moviles

— Dispositivos de elevacion
con estandar de seguridad
industrial

Aparatos médicos
— Ajuste de camas
de hospital

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe




P-A4PO17ES
OSP-E

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
10



P-A4PO17ES
OSP-E

OSP-E..BHD Accionamiento linecon correa
dentada y guia integrada

- guia de recirculacion de bolas

- guia de rodillos

i-""r".ﬂw
indice de contenidos

Denominacion Pagina
Vista general 12
Versioén con guia de recirculacion de bolas
Datos técnicos 15
Dimensiones 18
Datos para el pedido 24
Version con guia de rodillos
Datos técnicos 20
Dimensiones 23
Datos para el pedido 24

Parker Hannifin Corporation
m Pneumatic Division - Europe
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OSP-E La idea del sistema

Accionamiento lineal con correa dentada
para Aplicaciones de carga pesada

La nueva generacion de productos para accionamientos lineales con gran
capacidad de rendimiento.

La serie OSP-E..BHD combina una construccion robusta con precision y
gran capacidad de rendimiento. Gracias al diseno estético y a los flexibles
tipos de sujecion se puede integrar facilmente y con precision en cualquier
construccion con un diseno atractivo.

Ventajas:
e Control exacto de recorrido y de posicion

e Grandes longitudes de carrera Versi6n con guia de recircu-
lacion de bolas integrada

e (Cargas elevadas

* Montaje sencillo

e Reducido mantenimiento

e Reducido mantenimiento

e |deal para aplicaciones multiaxiales

Caracteristicas:
e Guia de recirculacion de bolas o de rodillos

integrada perfil guia de acero endurecido

e Amplio programa con elementos de conexion con alta precisién de guia

multiaxiales
e Amplio programa con fijaciones y accesorios
e Paquetes completos de motor y control
* Reductor planetario integrado de forma opcional

e \ersiones especiales a peticion o
Reductor planetario integrado

(opcional)
Agujeros roscados
para fijacion

Perfil guia con pista de
rodadura de precision
y perfiles de cojinetes
calibrados

Version con guia de
rodillos integrada

Eje de transmisiéon con

cubo con mordaza

— para el acoplamiento
sin holgura de motores
y engranajes externos

Parker Hannifin Corporation
m Pneumatic Division - Europe
12
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OSP-E La idea del sistema

Versiones del eje de transmision Opciones del eje de transmision

Eje mordaza con perno plano

Eje con mordaza Eje con perno plano

Eje hueco con ranura de la
chaveta

OPCIONAL

Reductor planetario integrado

Carro de guia de acero con sistema de

rascador integrado y racores de engrase . Lo Lo .
9 y 9 Fleje de acero inoxidable ¢ Solucion excepcionalmente

compacta y robusta que se
integra completamente en la
carcasa del accionamiento

¢ Especialmente adaptado a
nuestra serie BHD

¢ Disponible en tres traduccio-
nesestandar (i = 3, 5, 10)

¢ Holgura muy reducida

e Amplio programa con bridas
del motor

Agujeros roscados
compatible con la
serie Proline

Las ranuras tipo cola de milano
amplian el nuevo accionamiento
lineal hasta un cargador de
sistemas universal.

Los componentes de sistemas
modulares se conectan facilimente.
Perfil de aluminio ranurado

con ranuras tipo cola de milano

Version con guia de
recirculacién de bolas
integrada

Iman permanente
para captacion de la posicion

— sin contacto SISTEMA MULTI AXIAL
Rodillos de rodadura sobre Una amplia gama de placas del
rodamientos de agujas para adaptador y ejes de transmision
una marcha excelente a facilitan la planificacion y el montaje.

velocidades de hasta 10 m/s.

N

L

Versién con guia de rodillos
integrada

Versioén bidireccional
para movimientos exactos en sentido contrario

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E

Los accesorios

Serie OSP-E..BHD accionamiento lineal con correa dentada y guia integrada

OSP-E..BHD
Versiones Estandar

Carro estandar con guia integrada y
paquete de imanes para captacion de
la posicién sin contacto. Ranuras tipo
cola de milano para fijacion de los
accesorios y del accionamiento.

a

= b
-

Eje de transmisién con mordaza

-

Eje de transmisién con perno plano

-

T

Direccion del accionamiento
Importante en aplicaciones paralelas,
p. €j., con eje de transmision intermedio

D ——
O====N
Estandar
—
[o—F=—
—_— -~
Version
-— —_— estandar
bidireccional

Opciones

Tandem
Para admision de pares mas altost

Bidireccional
Para movimientos bidireccionales
perfectamente sincronizados.

&

Eje de transmisién con mordaza con
perno plano
Para la aplicacion con eje de conexion

Eje hueco con ranura de la chavet
Para acoplamiento de motores y
engranajes externos en el menor espacio

Engranaje Planetario integrado
Para instalacion compacta con holgura
reducida

S

Accessorios

Fijaciones de motor

Tapa de fijaciéon
Para la fijacion del accionamiento
en la parte frontal.

R

Fijaciones intermedias
Para el soporte de accionamientos
lineales grandes o para la fijacion de
accionamientos lineales en las ranuras
tipo cola de milano.

Detector magnético Tipo RS/ES
Para la captacion sin contacto de
posiciones finales e intermedias del

carro.

o -

=

Sistemas Multiaxiales

Para la construccion modular de
accionamientos lineales en sistemas
multiaxiales

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe



P-A4PO17ES OSP-E..BHD Accionamiento lineal con correa dentada

OSP-E y guia de recirculacion de bolas integrada Tamano 20 a 50
Versién estandar Opciones
¢ Accionamiento por correa dentada con guia de recirculacion ¢ \ersion tandem para admision de pares mas altos
debolasintegrada e \/ersion bidireccional paramovimientos sincronizados en sentido
¢ Eje de transmision con mordaza o perno plano contrario
¢ Montaje delmotor frente al carro ® Reductor planetariointegrado
¢ Ranuras tipo cola de milano parafijacién delos accesorios y del ¢ Ejes detransmision
accionamiento — Mordaza con perno plano paraaccionamiento paralelo con eje

detransmisionintermedio
— Ejehueco conranuradelachaveta
¢ Ejes de transmision especiales apeticion
Caracteristicas

Simbolo Unidad Observacion
Generalidades
Serie OSP-E..BHD
Denominacion Accionamiento lineal con correa dentada y guia de recirculacion de bolas
integrada
Fijacion ver dibujos
Margen de temperatura ambiente 9:‘; Zg +38%
Peso (masa) kg vertabla
Posicion de montaje cualquiera
Tubo del perfil aluminio anodizado
Correa dentada poliuretano con tejido de acero encordado
Polea de correa dentada aluminio
Guia Guia de recirculacion de bolas
B Perfil guia Perfil de acero reforzado con alta precision de guia, clase de precision N
*2 . acero, con sistema separador, racores de engrase,
= Carrode guia clase de pretension 0,02 x C, clase de precision H
Cinta de cubierta acero reforzado, inoxidable
Tornillos, tuercas acero galvanizado
Fijaciones acero galvanizado y aluminio
Tipo de proteccion IP 54

Peso (masa) e inercia de la masa

Serie Peso (masa) [kg] Par de inercia [x 10-6 kgm2]

con por m masa movil | con por m por

carrera  adicional de carrera  adicionalde kg de

deOm  carrera deOm carrera masa *
OSP-E20BHD 2,8 4,0 038 280 41 413 - -
OSP-E25BHD 4,3 4,5 1,5 1.229 227 821 ‘
OSP-E32BHD 8,8 78 2,6 3.945 496 1459 -
OSP-E50BHD 26,0 17,0 78 25.678 1.738 3.103
OSP-E20BHD* 4,3 4,0 1,5 540 41 413
OSP-E25BHD* 6,7 4,5 2,8 2.353 227 821
OSP-E32BHD* 13,5 78 5,2 7.733 496 1.459
OSP-E50BHD* 40,0 17,0 15,0 49.180 1.738 3.103

*Versién: Tandem y bidireccional (opcional)

Instrucciones para la instalacion

En las tapas finales hay agujeros roscados para la fijacion del accionamiento lineal. Compruebe si es necesaria
una fijacion intermedia dependiendo de la max.distancia entre apoyos admisible en la pagina 17.

Al utilizar una fijacion intermedia, se debe asegurar al menos una tapa final contra desplazamiento axial.

Mantenimiento

Dependiendo de las condiciones de aplicacion, se recomienda la comprobacion del accionamiento lineal

tras cada periodo de servicio de 12 meses o tras un kilometrajede 3.000 km. Tenga en cuenta las indicaci-

ones para el funcionamiento que se incluyen con el accionamiento.

Puesta en marcha

No deben sobrepasarse las especificaciones técnicas

admisibles indicadas en la hoja de datos de los productos descritos. Antes de la puesta en marcha del accionamiento,
el usuario debe garantizar que se respeta la norma CE Maquinas versién 2006/42/EG.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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P-A4PO17ES

OSP-E Diseno Vista general del rendimiento Carga maxima
Diseno del accionamiento lineal Valores de carga @
Se recomiendan los siguientes pasos Caracteristicas Unidad Observacion
para el disefio: Tamafio OSP-E20BHD  OSP-E25BHD OSP-E32BHD ~ OSP-E50BHD
1. Determinacion de la longitud de los Méx. velocidad [m/s] 31 51) 5 51)
brazos de palancal,, |, and I, —
desde m, hasta el eje intermedio gelcqr”go lineal por vuelta (mm 125 180 040 350
del accionamiento lineal. el eje de transmision
2.Célculo de la carga F, o F, {V'ax' revoluciones del eje de [min]  2.000 1,700 1.250 860
mediante m, en el carro. ransmision
F= Mg g Max. fuerza de <1m/s: [N] 550 1.070 1.870 3120
3.Calculo de la fuerza estatica y accion efectiva  1-3 m/s: [N] 450 890 1.560 2.660
dindmica F, que debe ser Faconvelocidad """ /. IN] ~ 550 1030 1.940
transmitida por la correa dentada. - - -
FA(hoﬂzomal) = F,+F Par de giro en marcha en vacio [Nm] 0,6 1,2 2,2 3,2
= Mg-a+Mo-2n/ Uz Max. aceleracion/deceleracion [m/s?] 50 50 50 50
Favertica) =Fg+FatFo Repetibilidad [mm/m]  +0,05 +0,05 +0,05 +0,05
=My g+ My a+My-2n/Uz Méx. longitud de la carrera
4. Célculo de todos los pares estandar (mm] 57607 57007 5.600% 5.5007
estaticos y dinamicos M,, M, and 7) hasta 10 /s a peticion
MZ presentes enla aplicaoién. 2) carreras mas largas a peticion
M=F-|
5':Cejlriicsoiéolgsdrié%?a%i‘gglzst%al;'?sas Par maximo admisible en el eje de transmisién @
' Velocidad/carrera
6.Calculo y comprobacién de la OSP-E20BHD OSP-E25BHD OSP-E32BHD OSP-E50BHD
carga combinada, que no debe ser . - . .
mayor de 1. Velocidad |Par Carrera |Par | Velocidad |Par Carrera | Par Velocidad (Par | Camera | Par \locidad {Par Carrerra {Par

(m/s] {INm] {fm]  {INm]{{m/s] |INm] {[m] [[Nm] |im/s] |[Nm]|im] |[Nm] |[m/s] [[Nm] |[m]  |[Nm]

7.Control del par maximo presen n
Control del pa a 0 presente e 1 1" 1 "1 N 31 1 31 1 711 71 1 174 1 174

el eje de transmision en la tabla T2.

8.Comprobacic’>n de la fuerza de 2 10 2 1 12 28 2 31 2 65 |2 71 2 159 |2 174
accion Fuenlatabla T1y 3 |9 3 |8 I3 (B |3 |3t |3 |59 |3 |60 |3 [|153 |3 |138
de{te'rmmamon de la distancia 4 4 7 |a 3 |4 o5 |4 56 |4 7 |a 143 |4 108
maxima entre apoyos.

5 5 5 |5 22 |5 @ 5 52 |5 38 |5 1385 |5 89

Para el diseno del motor es necesaria

Importante:

la determinacién del par de giro

efectivo teniendo en cuenta el tiempo El par maximo admisible en el eje de transmision es el valor mas bajo del valor de pares

dependiente de la velocidad o de la carrera.

del ciclo.
Ejemplo:
Leyenda OSP-E25BHD carrera 5 m, velocidad requerida 3 m/s en tabla T2;
. _ velocidad 3 m/s corresponde a 25 Nm y carrera 5 m corresponde a 21 Nm.

[ = distancia de una masa hasta la El par méaximo en esta aplicacion es 21 Nm.

guia en la direccion x, y y z [m]
m, = masa movil externa [kg]
m_a = masa movil del accionamiento

fineal [kg] Maxima carga admisible @
my = masa movil total (Mg + my,) [kd] - - — -
Fx/y carga en el carro segdn posicion Serie Max. fuerza admisible = Max. pares [Nm]

de montaje [N] F, [N] F, IN] M, M, M,
Fan = fuerzade accion [N] OSP-E20BHD ~ 1.600 1,600 21 150 150
My = par de giro en marcha en vacio [Nm] OSP-E25BHD  2.000 3.000 50 500 500
Uzz = extension de la polea de correa OSP-E32BHD 5000 10.000 120 1000 1.400

dentada (recorrido lineal por

vuelta) [m] OSP-ESOBHD ~ 12.000  15.000 180 1.800  2.500

g = gravedad [m/s?]
anax, = aceleracion maxima [m/s?]

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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P-A4PO17ES
OSP-E

Cargas, fuerzas y pares
Cargas combinadas
Si el accionamiento lineal se expone simultdneamente a

varias cargas, fuerzas y pares, las cargas maximas se
calculan con la ecuacion adyacente.

No deben sobrepasarse las cargas maximas admisibles.

g

Mz <D

My Fy‘S'

Max. distancia entre
apoyos admisible

Longitud de la carrera

Los accionamientos lineales se suministran de
serie en pasos de 1 mm hasta una longitud de la
carrera max. de 5.700 mm.

Otras longitudes de carrera a peticion.

La posicion final mecanica no debe utilizarse
como tope mecanico. Prevea a ambos lados
una distancia de seguridad adicional que se
corresponda con el recorrido lineal de una
vuelta del eje de transmision, de al menos
100 mm.

Al utilizar un motor trifasico con convertidor de
frecuencia, suele necesitarse una longitud adi-
cional mayor que con servosistemas.

Para mas informacion, consulte a su distribui-
dor local de Parker.

* En la version bidireccional, la carga maxima (F) es
igual a la suma de la carga en ambos carros.

F= FcarrieM + Fcarrier 2

k = distancia méax. admisible entre tapa de fijacion
y fijacion intermedia con una carga F dada.

Si la carga se encuentra por debajo de la curva o
a la altura de la curva del diagrama que aparece
abajo, la flexion maxima sera del 0,01% de la
distancia k.

OSP-E Electric Linear Actuators

Ecuacion para cargas combinadas

Fy F, M, M, M,

+ + + + <
F,(max) M, (max) M, (max) M, (max)

F, (max)

Lasumadelas cargasnuncadebeser>1.

M=F :1[Nm]

M, = M, estatica + My dinamica
My = My estatica My dinamica
M; = M; cstatica + Mz dingmica

La distancia | (l,, l,, I,) para el célculo de los momentos de
flexion se refiere al eje intermedio del accionamiento lineal.

Max. distancia entre apoyos admisible -
Colocacion de una fijacidn intermedia

1 =
Fy/ K

Fz Fz Ix
R y
= | =
Fy/ . ‘ ‘{ «
Carga
FINI
00000
—7-6 1= BHD-20Fz
10000 e\ 2 = BHD-25Fz
A\ N 3 =BHD-32Fz ———
‘\\ \ = 6=BHD-50Fz —|
TR\ N 4 = BHD-20Fy ——|
\ N 5=BHD-25Fy — |
1000 X.‘.‘ \ \‘\‘ S~ 7=BHD-32Fy |
‘\“\\ “\\ N S~ 8 8 = BHD-50 Fy E—
T4 "\\ N N b NS
N, SN
\'2 5 NN N
6 \‘ 7 N
100 i NS, N
h Y 3 —N
N\
10
0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0 3,5 4,0
k [m]
Max. distancia
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
17



P-A4PO17ES
OSP-E

OSP-E..BHD
Accionamiento lineal con correa dentada y guia de recirculacion de bolas integrada - Version basica

Eje de transmision con

- mordaza A Carrera para pedir* A
- perno plano o
-mordazay peroplano & OKR
- S
(opcional) ‘ GxH (8x)
JJ_‘ — | i ——— | —— -
i — k(T =
] ‘ { Oyu ! o9
- B
) PKN E
< B EC
C
Orificios de fijacion para
J Y xZ7Z brida del motor o engranaje externo 1)
KF X (4%) 10 unidades KU x KJ (4%)
[ —— | ——
© S S E———a / G
HOEF F——F7 ————F o1 £ G
o 3+ / o T
OKS

Version ranura de la chaveta (opcional)
Tabla de medidas (mm)

Serie KB* KC KL KT KU x KJ .
OSP-E20BHD 1277 138 4 657 M6x8 a0 = " Importante: Los orificios de fijiacién para la carcasa
< . ) )
OSP-E25BHD  16H7 18,3 80 MS x 8 = S de acoplamiento/la brida del motor/el engranaje se
X K encuentran en el lado opuesto del carro (montaje del motor
OSP-E32BHD  22H7 24,8 6 106 M10x 12 S - estandar).
Hay disponibles orificios de fijiacién en el mismo lado del
OSP-ES0BHD 3277 35,3 10 144 M12 x 19 KU x KJ (4x) carro (montaje del motor 180° estandar).

* Nota: La posicion final mecanica no debe utilizarse como tope mecanico. Prevea a ambos lados una distancia de seguridad adicional que se corresponda con

el recorrido lineal de una vuelta del eje de transmisién, de al menos 100 mm.

Carrera para pedir = carrera efectiva necesaria + 2 x distancia de seguridad. Al utilizar un motor trifasico con convertidor de frecuencia, suele necesitarse una longitud
adicional mayor que con servosistemas. Para mas informacién, consulte a su distribuidor local de Parker.

Opcionaltandem - Series OSP-E.. BHD Opcionalbidireccional - Series OSP-E..BHD

A

Carrera para pedir*

KM (min)

Carrera efectiva

- f—-—T

—-

A

Carrera para pedir***

Carrera efectiva

KM (min)

Carrera efectiva

—-

— 1

-

1

‘T‘ I 1

** Carrera para pedir *** Carrera para pedir

= carrera efectiva necesaria + KM min + 2 x distancia de seguridad = 2 x carrera efectiva necesaria + KM min + 2 x distancia de seguridad

Tabla de medidas (mm)

Serie A B C E GxH J K M S v X YxZZ CE CF EC EF FB
OSP-E20BHD 185 76,6 73 18 Mb&x85 165 211 276 67 51 30 Mb5x8 38 49,0 60 27 73
OSP-E25BHD 218 88,0 93 25 Mb5x10 178 2156 31,0 8 64 40 M6x8 42 52,6 79 27 92
OSP-E32BHD 262 112 116 28 M6x12 218 285 38,0 100 64 40 M6x10 56 66,5 100 36 116
OSP-ES0BHD 347 147 175 18 M6x12 288 43,0 490 124 90 60 Mex10 87 92,6 158 70 164
Serie FH KF KM, KM, KN KO KP KR KS KT KUxKJ
OSP-E20BHD 36,0 42,5 180 220 27 18,0 25 12,, 12H7 657  M6x8
OSP-E25BHD 39,5 49,0 210 250 34 21,7 30 16, 16" 820 M8x8
OSP-E32BHD 51,7 62,0 250 300 53 30,0 30 22, 22H7 106,0 M10x12
OSP-E50BHD 770 79,6 354 400 75 41,0 35 32, 32H7 144,00 M12x19

(Otras dimensiones para KS y KB para ejes de transmisiéon especiales a peticion - véase la clave para el pedido)

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe



P-A4PO17ES
OSP-E

Caracteristicas:

e Solucion excepcionalmente compacta de gran rigidez

totalmente integrada en la tapa final
¢ Especialmente desarrollada para la serie BHD
e Disponible en tres reducciones estandar (3, 5y 10)
® Holgura muy reducida
e Gran seleccion disponible de bridas del motor
Material: aluminio (AL-H)/acero (St-H))

Serie OSP-E..BHD - con reductor planetario inte-

grado (opcional))

Datos técnicos

Reductor planetario integrado

Version estandar:

e Posicion del engranaje frente al carro

Importante: Para la eleccion correcta de la brida del motor, in-

dique la designacion exacta del motor y del fabricante del

motor en el pedido.

Dimensiones

Caracteristicas Simbolo Unidad Observacion

Series OSP-E25BHD OSP-E32BHD OSP-E50BHD

Reduccién (1 nivel) i 3/5/10

Max, fuerza axial Fa max [N] 1.550 1.900 4.000

Rigidez a la torsion (i=5) Cio [Nm/arcmin] 3,3 9,5 25,0

Rigidez a la torsion (i=3/10) Cio [Nm/arcmin] 2,8 7,5 22,0

Holgura Ji [arcmin] <12

E:ggr:iig%rlineal por vuelta del eje de (mm 290 280 360

Régimen nominal Nnom [min-1] 3.700 3.400 2.600

Max, régimen nominal Ny max [min-1] 6.000

Per de giro on marcha en vacio oon Tow N <04 <05 <150

Vida util [n] 20.000

Grado de rendimiento n [%] >97

Ruidos de marcha (n;=3000 min-) Lpa [db] <70 <72 <74

Tabla de medidas (mm) y peso adicional

Serie NA NB NC Peso (masa) [kg]

OSP-E25BHD 49 43 76 2,6

OSP-E32BHD 62 47 92 4,9

OSP-E50BHD 80 50 121 9,6

Parker Hannifin Corporation
m Pneumatic Division - Europe
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P-A4PO17ES OSP-E..BHD Accionamiento lineal con correa dentada

OSP-E y guia de rodillos integrada Tamano 25, 32, 50
Version estandar Opciones
* Accionamiento por correadentada conguiaderodillosintegrada e \iersion tandem para admision de pares méas altos
* Eje detransmision con mordaza o perno plano « \ersién bidireccional para movimientos sincronizados en sentido
* Montaje delmotor frente al carro contrario
*Ranurastipo cola de milano parafijacion delos accesorios y del « Reductor planetariointegrado

accionamiento. « Ejes de transmision

— Mordaza con perno plano para accionamiento paralelo con eje

detransmisionintermedio
— Ejehueco conranuradelachaveta
Caracteristicas ¢ Ejes de transmision especiales a peticion
Simbolo Unidad Observacion
Generalidades
Serie OSP-E..BHD

Accionamiento lineal con correa dentada

Denominacion y guia de rodillos integrada

Fijacion ver dibujos
Margen de temperatura ambiente 8:; og +6;3%
Peso (masa) kg ver tabla
Posicion de montaje cualquiera
Tubo del perfil Extruded Anodized Aluminium
Correa dentada Steel-corded Polyurethane
Polea de correa dentada aluminio
Guia guia de rodillos de aluminio
5 Perfi guia aluminio
§ Superficies de marcha acero de muelles de aleacion fina
Chasis de rodillos rodillos de acero en carcasa de aluminio
Cinta de cubierta acero reforzado, inoxidable f'
Tornillos, tuercas acero galvanizado
Fijaciones acero galvanizado y aluminio f
Tipo de proteccion IP 54
Peso (masa)einerciadelamasa
Serie Peso (masa) [kg] Par de inercia [x 10-6 kgm2]
con carrera de O m | por m adicional | Masa moévil | con carrera | por m adicional | por kg de
de carrera deOm de carrera masa
OSP-E25BHD 3,8 4,3 1,0 984 197 821
OSP-E32BHD 7,7 6,7 1,9 3.498 438 1.459
OSP-E50BHD 22,6 15,2 4,7 19.690 1.489 3.108
OSP-E25BHD* | 5,7 4,3 2,0 1.805 197 821
OSP-E32BHD* | 11,3 6,7 3,8 6.358 438 1.459
OSP-E50BHD* | 31,7 15,2 9,4 34.274 1.489 3.103

* Versién: Tandem vy bidireccional (opcional)
Instrucciones para la instalacion
En las tapas finales hay agujeros roscados para la fijacion del accionamiento lineal. Compruebe si es necesaria
una fijacion intermedia dependiendo de la max.distancia entre apoyos admisible en la pagina 17.
Al utilizar una fijacion intermedia, se debe asegurar al menos una tapa final contra desplazamiento axial.

Mantenimiento

Dependiendo de las condiciones de aplicacion, se recomienda la comprobacion del accionamiento lineal
tras cada periodo de servicio de 12 meses o tras un kilometrajede 3.000 km. Tenga en cuenta las indicaci-
ones para el funcionamiento que se incluyen con el accionamiento.

Puesta en marcha

No deben sobrepasarse las especificaciones técnicas

admisibles indicadas en la hoja de datos de los productos descritos. Antes de la puesta en marcha del accionamiento,
el usuario debe garantizar que se respeta la norma CE Maquinas version 2006/42/EG.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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P-A4PO17ES

OSP-E Comportamiento de cargas/ Vista general/ Cargas maximas

Valores de carga

@©

Caracteristicas Unidad Observacion

Tamaiio OSP-E25BHD OSP-E32BHD OSP-E50BHD
Max. velocidad [m/s] 10 10 10
Recom.d.o, lineal por vuelta del eje de (m/s] 180 240 350
transmision

Max. revoluciones del eje de trans- [min-1] 3.000 2500 1700
mision i i i
Max. fuerza de ac- <1m/s: [N] 1.070 1.870 3.120
cién efectiva F, con 1-3m/s: [N] 890 1.560 2.660
velocidad >310m/s [N] 550 1,030 1.940
Par de giro en marcha en vacio [Nm] 12 2,2 3,2
Max. aceleracion/deceleracion m/s?] 40 40 40
Repetibilidad [mm/m] +0,05 +0,05 +0,05
Max. longitud de la carrera estandar ~ [mm)] 7.000 7.000 7.000

Par maximo admisible en el eje de transmision
Velocidad/carrera

@

OSP-E25BHD OSP-E32BHD OSP-E50BHD

Veloci-  Par Carrera  Par Veloci Par Carrera  Par Veloci-  Par Carrera  Par
dad [Nm]  [m] [Nm] | dad [Nm]  [m] [Nm] | dad [Nm]  [m] [Nm]
[m/s] [m/s] [m/s]
1 31 1 31 1 71 1 71 1 174 1 174
2 28 2 31 2 65 2 71 2 159 2 174
3 @ 3 31 3 59 3 60 3 153 3 138
4 23 4 25 4 56 4 47 4 143 4 108
5 22 5 QD |5 52 5 38 5 185 5 89
6 21 6 17 6 50 6 32 6 132 6 76
7 19 7 15 7 47 7 28 7 126 7 66
8 18 8 46 8 120
9 17 9 44 9 116
10 16 10 39 10 108

Importante:

El par méximo admisible en el eje de transmision es el valor méas bajo del valor de
pares dependiente de la velocidad o de la carrera.

Ejempilo:

OSP-E25BHD carrera 5 m, velocidad requerida 3 m/s en tabla T2;
velocidad 3 m/s corresponde a 25 Nm y carrera 5 m corresponde a 21 Nm.
El par maximo en esta aplicacion es 21 Nm.

Maxima carga admisible @
Serie Max. fuerza admisible | Max. pares [Nm]

F, F,[N] M, M, M,
OSP-E25BHD 986 11 64 64
OSP-E32BHD 1,348 19 115 115
OSP-E50BHD 3,704 87 365 365

—Parker .

Diseino del accionamiento lineal

Se recomiendan los siguientes
pasos para el disefio:

1. Determinacion de la longitud de
los brazos de palanca l,, I, and I,
desde m, hasta el gje intermedio
del accionamiento lineal.

2.Calculo de la carga F, o F,
mediante mg en el carro.
F=m¢-g

3.Calculo de la fuerza estética y
dindmica F, que debe ser
transmitida por la correa dentada.
FA(horizontaI) = Fa + F0

= mg'a+M0'2ﬁ/UZR
FA(verticaI) = Fg +F, +F
=My g+my-a+My-2n/Ug

4.Calculo de todos los pares
estaticos y dinamicos M,, M, and
M, presentes en la aplicacion.
M=F-I

5.Seleccion de las cargas maximas
admisibles mediante la tabla T3.

6.Célculo y comprobacion de la
carga combinada, que no debe
ser mayor de 1.

7.Control del par maximo presente
en el eje de transmisién en la
tabla T2.

8.Comprobacion de la fuerza de
accion Fyen latablaT1y
determinacion de la distancia
maxima entre apoyos.

Para el disefio del motor es
necesaria la determinacion del par
de giro efectivo teniendo en cuenta
el tiempo del ciclo.

Leyenda

| = distancia de una masa hasta
la guia en la direccion

X, yyz[m]
m. = masa movil externa [kg]
mia = masa movil del
accionamiento lineal [kg]
mg = masamovil total
(Mg + my4) [kg]
Fwy = cargaen el carro segun
posicion de montaje [N]
Fn, = fuerzadeaccion [N]
Mg = parde giro en marcha en
vacio [Nm]
U,r = extension de la polea de

correa dentada (recorrido
lineal por vuelta) [m]

g = gravedad [m/s?]

anax, = aceleracion maxima [m/s?]

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E

Cargas, fuerzas y pares

Cargas combinadas

Si el accionamiento lineal se expone simultaneamente a
varias cargas, fuerzas y pares, las cargas maximas se

Cargas, fuerzas y pares

Ecuacion para cargas combinadas

Fy Fz Mx My Mz
+ + + + <1

calculan con la ecuacion adyacente. No se deben sobrepa- Fy (méx) Fz(max) Mx(max) My (max) Mz (méax)

sar las cargas maximas admisibles.

Fz
Mz \'D r)
" Fy S

Max. distancia entre
apoyos admisible

Longitud de la carrera

Los accionamientos lineales se
suministran de serie en pasos de

1 mm hasta una longitud de la carrera
max. de 5.700 mm.

Otras longitudes de carrera a peticion.
La posicién final mecéanica no debe
utilizarse como tope mecanico.
Prevea a ambos lados una distancia
de seguridad adicional que se
corresponda con el recorrido lineal

de una vuelta del eje de transmision,
de al menos 100 mm.

Al utilizar un motor trifasico con
convertidor de frecuencia, suele
necesitarse una longitud adicional
mayor gue con servosistemas.

Para mas informacion, consulte
a su distribuidor local de Parker.

* En la version bidireccional, la carga
maxima (F) es igual a la suma de la
carga en ambos carros.

F= Fcarro1 + FcarroQ

k = distancia max. admisible entre
tapa de fijacion y fijacion
intermedia con una carga F dada.

Si la carga se encuentra por debajo
de la curva o a la altura de la curva
del diagrama que aparece abajo, la
flexion maxima sera del 0,01% de la
distancia k.

Lasumadelas cargas nuncadebeser>1.

M=F -1 [Nm]
M, =M

X
y=

+M
+M

x estatica x dinamica

y estatica y dinamica

z Mz estaticat Mz dinamica

La distancia | (, l,, |,) para el calculo de los
momentos de flexion se

refiere al eje intermedio

del accionamiento lineal.

Max. distancia entre apoyos admisible -
Colocacién de una fijacion intermedia

Iz fz |y
Fy/ ‘ ‘{
k k
Carga
FIN]

10000 —
1=BHD-25Fz —]
2=BHD-32Fz —|

. 4=BHD-50Fz _|

B N 3 = BHD-25Fy

. \ 5 = BHD-32Fy
1000 2\ 6=BHD-50Fy |
\‘ \\ \\ \\ —]

\ NN\, N NS
\ N\ b
A W N N AN o
\ \\ \\4 N
\ \ \ 3— NS 5 < \\
\ 2 \\ NG AN
100 1
<
N
10
0 0,5 1,0 1,5 2,0 25 3,0 35 4,0 k[m]
Max. distancia
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OSP-E Cargas, fuerzas y pares

OSP-E..BHD
Accionamiento lineal con correa dentada y guia de rodillos integrada - Version basica

Eje de transmision con A Carrera para pedir* A
- mordaza
- perno plano o \ KR G x H (8x) s
- mordaza y perno plano ‘ X X
(opcional) % _J‘_.“ . . . . | ‘r—ﬂ-“ | i
! : i = s
Emme———— T
ol ‘ : o '-“f{,@,t@
X \ D T $
E
EC
C
KF J Yx2zz Orificios de fijacién para brida del motor
X (4x) (10 unidades) o engranaje externo Y
>‘ KU x KJ (4x)
H—e s o 4 =
Q . e N L 1 ! ||
o (O tol 85T
LRk o X I |
1 < h\‘ ’/6
FB S KS

Version ranura de la chaveta (opcional)
Tabla de medidas (mm)

Series KB* KC KL KT KU x KJ KU x K () " Importante: Los orificios de fijacion para la
OSP-E25BHD 16H7  18.3 5 82 M8 x 8 carcasa de acoplamiento/la brida
A del motor/el engranaje se encuentran en el
OSP-E25BHD  22M7  24.8 6 106 M10x12 %J lado opuesto del carro (montaje del motor

estandar).

Hay disponibles orificios de fijacion en el
mismo lado del carro (montaje del motor 180°
estandar).

OSP-E50BHD 3247 353 10 144 Mi12x19

* Nota: La posicion final mecanica no debe utilizarse como tope mecanico. Prevea a ambos lados una distancia de seguridad adicional que se corresponda con
el recorrido lineal de una vuelta del eje de transmision, de al menos 100 mm.

Carrera para pedir = carrera efectiva necesaria + 2 x distancia de seguridad.

Al utilizar un motor trifasico con convertidor de frecuencia, suele necesitarse una longitud adicional mayor que con servosistemas.

Para mas informacién, consulte a su distribuidor local de Parker.

Option Tandem Option-Bi-Parting
R Garrera para pedi™ R A Carrera para pedir* A
KM (min) Carrera efectiva l Carrera efectiva KM (min) Carrera efectiva
= e o H | | H :
=
** Carrera para pedir ***  Carrera para pedir

) ) . . ) ) = 2 x carrera efectiva necesaria + KM min + 2 x distancia de seguridad
= carrera efectiva necesaria + KM min + 2 x distancia de seguridad

Tabla de medidas (mm)

Serie A B c E GxH J K M s v X YxZZ CE CF

OSP-E25BHD 218 880 93 25 M5x10 178 215 310 85 64 40 M6x8 42 52,5
OSP-E32BHD 262 112 116 28 Méx12 218 285 380 100 64 40 M6x10 56 66,5
OSP-E50BHD 347 147 175 18 M6x12 263 430 490 124 90 60 M6x10 87 92,5
Serie EC EF FBE FH KF KMpin KM, KN KO KP KR KS KT KUXKJ
OSP-E25BHD 79 27 92 395 490 210 250 34 217 30 16,, 1677 820  M8x8
OSP-EG2BHD 100 36 116 517 620 250 300 53 300 30 22, 2207 1060 M10x12
OSP-E50BHD 158 70 164 770 795 295 350 75 40 35 32, 3247 1440 M12x19

(Otras dimensiones para KS y KB para ejes de transmision especiales a peticion - véase la clave para el pedido)

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E
Datos para el pedido OSPE20 | — | 6 | 0| O |02 | — 00000 —|[ 0|00]|O 0
A A A A A A A T
Tamafho
20 | Tamaio 20 (sdlo tipo de accionamiento 6)
25 | Tamaiio 25
32 | Tamario 32
50 | Tamario 50
Tipo de accionamiento Longitud de la carrera
5 Accionamiento por correa dentada con Datos en mm (cinco digitos)
guia de rodillos (tamafio 25, 32 y 50)
6 Accionamiento por correa dentada con
guia de recirculacion de bolas integrada Eje de transmision Ejes de transmision espe-
ciales a peticion (8/9)
Carro Lado de montaje del motor véase M
0 |Estandar
1* | Tandem 0A | Pernoplano
2* | Bidireccional
0B | Perno plano

Direcciéon del accionamiento

estandar derecho 02 Mordaza

0 3* | Mordaza con perno plano

1 H ©® F:ﬁ:ﬂ:é H 04 | Mordaza

5 - 0 5* | Mordaza con perno plano
[eF—F=H |
Bidireccional izquierdo 0 6* | Eje hueco
-— D —

® is=s==

0 7* | Eje hueco

Engranaje integrado *

. . ** | Reduccion i=3
OSP-E.. BHD como accionamiento paralelo 1x edueeiont

con de transmision intermedio MAS-..

e e

Eie de transmision
Direccion del accionamiento

TT_

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Interruptor magnético * véase pagina 165 y sig.

Sin

Kit de montaje para motor y engranaje*

Tamaiio 20 | 25 | 32 | 50
A7 | PS60 x2 [ x1

A8 | PS90 x1

A9 | PS115 X1
CO | LPO50 / PV40-TA x1

C1 | LPO70/PV60-TA x2 [ x1

C2 | LPO90 / PVO0O-TA

x 1

C3 | LP120

x 1: Kit de montaje para eje de transmisién con

mordaza (02 / 03 / 04 / 05)

x 2. Kit de montaje para eje de transmision con

perno plano (OA / 0B)

Informacion: medidas de montaje para los motores

y engranajes véase pagina 191

L Acero inoxidable

0 Estandar

1* Tornillos de acero inoxidable

* Option
** for sizes 25, 32 and 5

25

1 pleza RST-K 2NO /5 m cable

1 pleza RST-K 2NC / 5 m cable

WIN | =

2 plezas RST-K 2NC / 5 m cable

2 plezas RST-K 2NC,
1 pleza RST-K 2NO /5 m cable

1 pleza RST-S 2NO / clavija M8

1 pleza RST-S 2NC / clavija M8

~

2 plezas RST-S 2NC / clavija M8

©

2 plezas RST-S 2NC,
1 pleza RST-S 2NO / clavija M8

1 pleza EST-S NPN / clavija M8

2 plezas EST-S NPN / clavija M8

3 plezas EST-S NPN / clavija M8

1 pleza EST-S PNP / clavija M8

2 plezas EST-S PNP / clavija M8

mMmoO|O|m|>

3 plezas EST-S PNP / clavija M8

— Fijacion de perfil *

véase pagina 147 y sig.

o

Sin

1 par tipo E1

1 par tipo D1

1 par tipo MAE

2 pares tipo 1

2 pares tipo D1

2 pares tipo MAE

3 pares tipo 1

3 pares tipo D1

3 pares tipo MAE

4 pares tipo 1

4 pares tipo D1

O|m|P|low|lo(fN|oja|ph|O|N|=

4 pares tipo MAE

Fijacion de tapa *

véase pagina 141 y sig.

0 Sin
A 1 par tipo CN
B 1 par tipo CO

Otros accesorios: pedir por separado

accionamientos lineales

Denominacion Pagina
Fijacion del motor 135
Sistema multiaxial para 177y sig

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E..BV Accionamiento lineal vertical
con correadentadayguiade recirculacion
de bolas integrada

indice de contenidos

Denominacion Pagina
Vista general 28
Datos técnicos 31
Dimensiones 34
Datos para el pedido 36

—Parker .
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Accionamiento por correa dentada para procesos de
movimientos verti cales en sistemas multiaxiales

El accionamiento lineal vertical con correa dentada y guia de recirculacion
de bolas integrada OSP-E..BV ha sido desarrollado especialmente para
movimientos de elevacion en el eje Z.

Con el accionamiento vertical especialmente libre de oscilaciones OSP-
E..BV combinado con la serie para cargas pesadas OSP-E..BHD, se
cumplen de forma 6ptima los requisitos mas altos de aplicaciones de por-
tal y de manipulacion.

Ventajas

¢ reducida masa en movimiento gracias al cabezal de accionamiento fijo

® elevada carga de pares gracias a la guia de recirculacion de bolas integrada

e captacion de la posicion sin contacto mediante conjunto de interruptore magnéticos
e montaje sencillo

¢ reducido mantenimiento

Caracteristicas

e aceleraciones y velocidades elevadas

® gje de transmision con mordaza o perno plano
e transmision de fuerza mediante correa dentada
e perfil del eje movil

e paquetes completos de motor y control

Correa dentada

Lado de sujecion de la correa
dentada

Carro con guia de
recirculacién de bolas

Perfil guia de precisién de acero

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E La idea del sistema

Placa de fijacion con orificios
para el montaje

Lado fijo de la

correa dentada L
Fijacién de la masa

externa en movimiento

Detector magnético

Eje de transmisiéon con
mordaza o perno plano

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
29



P-A4PO17ES
OSP-E Los accesorios

Serie OSP-E..BV accionamiento lineal verti cal con correa dentada y guia de recirculaci-
on de bolas integrada

Version estandar
OSP-E..BV . . Accesorios
Cabezal del accionamiento estandar Eje de transmision i

con eje de transmision “mordaza” o “mordaza y perno plano” °

“perno plano” y guia de recirculacion pe.rno por ambqs Iadgs

de bolas integrada con dos carros. P. ¢]., para el funglonamlento er,‘
Eleccion del lado en el que se debe paralelo de dos ejes Z con un eje de

: transmisién intermedio.
colocar el engranaje o el motor. ansmisio ermedio

Fijaciones de motor

Para la conexién del engranaje o
motor

directamente en el eje de transmision
con mordaza, o con un embrague del
motor en el eje de transmision con

Eje de transmi- Eje de Eje de Eje de perno plano.
sién transmision con transmisién con  transmision .
con mordaza perno plano mordaza y perno con pernos ¢
plano a ambos lados
':l. : 4 A . i
g L Le )

Conjunto de detectores magné-
ticos

Ll .l Detector magnético con enchufe,
;l .l perfil de fijacion e imanes para la

captacion de la posicion sin contacto

Options de las posiciones finales. El cable
apto para cadena de conduccion
Tandem . de energia con 5m, 10m o 156m se
Carga de pares aumentada mediante ~ EJ€ hueco con ranura de puede pedir por separado.
la instalacion de otros dos carros y un | chaveta
cabezal del accionamiento. Para la conexion directa del engrana- o
je o motor con el muelle de ajuste. man e |
m Detector magnético m— I-:;
-y

|2
Detector magnéticor pme— I'

Iman B |

Conexiones multiaxiales

Para la construccién modular de
.l accionamientos lineales en sistemas

multiaxiales.

el

=

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E OSP-E..BV

OSP-E..BV Accionamiento lineal vertical con correa dentada y guia de recirculacion
de bolas integrada Tamano 20, 25

Versidén estandar Opciones
* Accionamiento por correa dentada con guiaderecirculacionde e \iersién tandem paraadmision de pares mas altos
bolas integrada * Eje de transmision
* Eje de transmisién conmordaza o perno plano — Cubo conmordaza con perno plano o perno plano aambos
* Lado de montaje del motor de libre eleccion lados para el montaje de un eje de transmision intermedio

— Ejehuecoconranuradelachaveta

oo e Ejes de transmision especiales a peticion
Caracteristicas

Simbolo Unidad Observacion
Generalidades
Serie OSP-E..BV
Denominacion Accionamiento vertical con guia de recirculacion de bolas integrada
Fijacion ver dibujos
Rango de temperatura g:':x :g :;%
Peso (masa) kg ver tabla
Posicion de montaje vertical
Tubo del perfil aluminio anodizado
Correa dentada poliuretano con tejido de acero encordado
Polea de correa dentada aluminio
_ Guia Guia de recirculacion de bolas
';% Perfil guia perfil de acero reforzado con alta precision de guia, clase de precision N
g . acero, con sistema separador, racores de engrase clase de pretension
Carro de guia 0,08 x C, clase de precision N
Banda sellante acero endurecido, resistente a corrosion
Tornillos, tuercas acero galvanizado
Tipo de proteccion IP 20

Peso (masa)einerciadelamasa

Serie Peso total masa moévil [kg] Par de inercia |

(Masa) [kg] [x 10-6 kgm2)] hig

concarera  Cabezalde concarera  porm concarera  porm porkg

deOm acciona-  deOm adicional deOm adiciondl  demasa

miento de carrera de carrera
et

OSP-E20BV 3,4 1,9 1,6 4,0 486 1.144 289 . 3
OSP-E25BV 7,7 53 2,4 4,4 1.695 2.668 617 3 y
OSP-E20BV* 5,3 2x19 16 4,0 533 1.144 289 . '
OSP-E25BV* 13,0 2x53 24 4,4 1.915 2.668 617
*Version: Tandem (opcional)
Instrucciones para la instalacion
Asegurese de que el OSP-E..BV siempre se utiliza con un
freno en el lado accionado. Para la fijacién de la masa
movil externa hay agujeros roscados en las tapas finales.
Antes de la instalacion, compruebe la distancia correcta del
centro de gravedad en la tabla. Fije la masa externa al lado
fijo de la correa dentada para que se pueda comprobary ‘ Lf
ajustar la tension de la correa dentada en el lado de l.f
sujecion sin desmontarla. f
Mantenimiento Puesta en marcha
Dependiendo de las condiciones de aplicacién, se No deben sobrepasarse las especificaciones técnicas
recomienda la comprobacién del accionamiento lineal tras admisibles indicadas en la hoja de datos de los productos
cada periodo de servicio de 12 meses o tras un kilometraje descritos. Antes de la puesta en marcha del accionamiento,
de 3.000 km. Tenga en cuenta las indicaciones para el el usuario debe garantizar que se respeta la norma
funcionamiento que se incluyen con el accionamiento. CE Maquinas version 2006/42/EG.

Parker Hannifin Corporation
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Diseio del accionamiento lineal
Se recomiendan los siguientes pasos
para el disefno:

1. Determinacion de la longitud de los
brazos de palanca l,, I, I, desde m,
hasta el eje intermedio del
accionamiento lineal.

2. Calculo de la fuerza estatica
y dindmica F, que debe ser
transmitida por la correa dentada.
Fa=Fg+Fa+Fg
=Mg: g+ Mg-a+Mgy-2m/ Uz

3. Célculo de todos los pares estaticos
y dinamicoss M,, My, M,
presentes en la aplicacion.
M=F-I

4. Seleccion de las cargas maximas
admisibles mediante la tabla T3.

5. Calculo y comprobacién de la carga
combinada, que no debe ser mayor
de 1.

6. Control del par maximo presente en
el eje de transmision en la tabla T2.

7. Comprobacion de la fuerza de
accion F, necesaria con el valor de
carga admisible en la tabla T1.

Para el disefio del motor es necesaria
la determinacion del par de giro
efectivo teniendo en cuenta el tiempo
del ciclo.

Leyenda

| = distancia de una masa hasta la
guia en la direccion x, y y z [m]

m, = masa movil externa [kg]

m_a= masa movil del accionamiento

lineal [kg]]

= masa movil total (m, + m,) [kg]

Fo = Fuerza de accion [N]

My = par de giro en marcha en vacio [Nm]

U,g = Extension de la polea de correa
dentada (recorrido lineal por
vuelta)) [m]

g = gravedad [m/s?]

Ama= aceleracion maxima [m/s?]

Diseno Vista general del rendimiento Carga maxima

Valores de carga @

Caracteristicas Unidad Observacion
Tamano OSP-E20BV OSP-E25BV
max. velocidad [m/s] 3,0 5,0

Recorrido lineal por vuelta

del eje de transmision (mm/U] 108 160

max. revoluciones del eje de o

transmision [min-T] 1.700 1.875
1m/s [N] 650 1.430

max. fuerza de accion

efectiva FA 1-2m/s [N] 450 1.200

convelocidad >3-5m/s  [N] - 1.050

Par de giroenmarchaenvacio? [Nm] 0,6 1,2

max. aceleracion/deceleracion [m/s?] 20 20

- +/-
Repetibilidad 0,05 0,05
[mm/m]
méx. longitud de la carreraestandar " [mm] 1.000 1.500
méx. masa admisible recomendada® kgl 10 20

) carreras més largas a peticion y sélo con refuerzo del perfil
2)como resultado de laresistencia al desplazamiento
3vertical

Par de accionamiento admisible como maximo en el eje de transmi-
sion
Velocidad/carrera

OSP-E-20BV OSP-E-25BV

Velocidad Par Carrera | Par Velocidad Par Carrera | Par
[m/s] [Nm] [m] [Nm] [m/s] [Nm] [m] [Nm]
1 19 1 17 1 36 1 (36
2 17 2 11 2 30 2 36
3 16 3

4 28

5 27

Importante:
El par méximo admisible resulta del valor de pares mas bajo de la velocidad maxima'y la
carrera maxima de la aplicacion.

Ejemplo:

OSP-E25BV con velocidad maxima necesariav =3 m/sy

carrera=1m.

En la tabla T2 se indican los pares admisibles correspondientes para la velocidad
de 30 Nm y para la carrera de 36 Nm. El par maximo en el eje de transmision se
determina por la velocidad y en esta aplicacién debe ser de como maximo 30 Nm.

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E Cargas, fuerzas y pares
Maxima carga admisible @ Cargas,fuerzasypares
. max. fuerza 3
Serie . max. par M=F - I[Nm]
admISIbIe i Mx = Mx estatica T Mx dinamic
Fy [N] FZ[N] Mx [Nm] My [Nm] MZ [Nm] |I my = My estatica NI:,)I'dinémic
OSP-E20BV  1.600  1.600 20 100 100 1 .
OSP-E25BV  2.000 3.000 50 200 200 ]
Fz
Fy (}’ {‘ TR
, i Mz
My |
1
1
1
|
i La distancia | (I, I, I,)
| para el calculo de los
i pares se refiere al
D Mx eje intermedio del
accionamiento lineal.
Cargas combinadas Ecuacion para cargas combinadas
Si el accionamiento lineal se expone simultaneamente a F F M M M
. Lo y z X y z
varias cargas, fuerzas y pares, las cargas maximas se + + + + <1
calculan con la ecuacion adyacente. No se deben sobrepa- F, (méx) F,(max) M, (max) M, (max) M, (max)

sar las cargas maximas admisibles.
Lasumadelas cargas nuncadebe ser>1

Distancia del centro de gravedad para masa externa
desde el centro del accionamiento

OSP-E20BV OSP-E25BV

Brazo de max. aceleracion/ Brazo de max. aceleracion/ ‘
Masa [kl | pajancal, deceleracion admisible | palanca |, deceleracién admisible v

[mm] [m/s?] [mm] m/s?]
>3a5 0 20 50 20 1PN
>5a10 0 20 40 20 ‘ .
>10a15 - - 35 20
>15a20 - - 30 15

masa externa

4—L¢ Brazo de

palancal,

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E..BV
Accionamiento lineal vertical con correa dentaday guia derecirculacion de bolasintegrada-

Version basica Opcional

S
A Carrera para pedir ‘* A ol ko
p=4
g 5 [:::::: ] S
= F—t — I gp* ’
o i & L o = L
N |- N4 | I s e W |
8 + ' [ 7& 8
‘ B A B GxH (8x) -
J _|E[
EC
W_ || YxZZ(8x) ¢
KT
' *—{[—- ' View A
> —g— —=l=- ———ce—e——= —|—z+— Orificios de fijacion™*
Y . Lo ﬁf,x I para brida del motor o engranaje externo
ﬁ\EI B = |
< je de transmision con cubo con By ] i
S mordaza = L‘@F gzl
.ﬂ; N "/ P BY Sy B,
X I(-I.-I) Q X \* T @7 - ‘
3| % ——r
FB <l g ‘
Eje de transmisién con perno Eje hueco con ranura de
plano la chaveta (opcional)
m
4 R
F.! o G‘ 2" Serie OKB |KC |KL |KP |©@KR
e ‘ [ OSP-E20BV | 1277 | 13,8 | 4 28,5 | 12,
] \
A OKR OSP-E25BV | 1677 | 18,3 |5 31,5 | 16,

* Nota: La posicién final mecanica no debe utilizarse como tope mecanico. Prevea a ambos lados una distancia de seguridad adicional
que se corresponda con el recorrido lineal de una vuelta del eje de transmisién, de al menos 100 mm.

Carrera para pedir = carrera efectiva necesaria + 2 x distancia de seguridad
Al utilizar un motor trifasico con convertidor de frecuencia, suele necesitarse una longitud adicional mayor que con servosistemas.

Para mas informacion, consulte a su distribuidor local de Parker.

Opcional-Tandem

Carrera para pedire **

A KM (min) Carrera efectiva A

**  Carrera para pedir = carrera efectiva necesaria + KM min + 2 x distancia de seguridad

*** Los orificios de fijacion para la carcasa del embrague se encuentran en el lado de montaje del motor.Tenga en cuenta la indicacion correcta del lado de

montaje del motor para el pedido.
(Otras dimensiones para KS y KB para ejes de transmision especiales a peticion - véase la clave para el pedido)

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Tabla de medidas [mm]

Serie A B C E GxH J K M S Vv wW X Y CD CE CF
OSP-E20BV 148 22 93 25 Mb&x12 139 21,1 1023 68 51 40 120 M6 404 34 1233
OSP-E25BV 210 22 93 25 Mbx12 1756 21,56 1335 87 70 18 158 M6 49,0 42 15645

Serie EC EF FB FH KDxKX KF KM... KN KO KS KT KUxKJ KV Kw 2zz
OSP-E20BV 59 21 73 36,0 - 61,3 165 27 16 12H7 46,5 Mex10 36 - 10
OSP-E25BV 79 27 92 395 Mexie 76,0 225 34 21,5 1617 580 M8x16 46 36 10

Deteccidn sin contacto con detectores magnéticos

El conjunto de detectores magnéticos, que se compone de dos detectores magnéticos, un elemento de
sujecion y dos imanes, es para la deteccion sin contacto de las posiciones finales.

El elemento de sujecion y los detectores magnéticos se montan en el cabezal de accionamiento y los

imanes se fijan en la ranura tipo cola de milano del perfil.

Los detectores magnéticos son del tipo RS-S (version enchufe). Como cable de conexion, Parker recomienda el
cable apto para cadena de conduccion de energia.

Dimensiones

Detector magnético i

Detector magnético
Iman T — —-—r 9
N
‘ _ (o) | (o)
I e | — | ——
= : =
MD Iman

Elemento de sujecion

TLa fijacion del
detector magnético

y el iman es posible
a ambos lados Detector magnético

Iman Datos para el pedido
Denominacién N.° ident.
Juego de sensores 18210
magnéticos
- 2 sensores, Reed NC

Tipo P8S GESNX
- 1 carro de montaje

- 2 imanes
Tabla de medidas [mm] Cable de coln,exi(')n apto para cadena

de conduccién de energia
OSP-E20BV 46 23,7 42,3 35 10m KL3217
OSP-E25BV 56 26,0 51,0 35 15m KL3216

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Datos para el pedido OSPE20 | — 710 02 00000 —|0f(00(0]|O0]|O
A A A A A
Tamano
20 | Tamafo 20
25 | Tamano 25
Tipo de accionamiento
Accionamiento por correa dentada Longitud de la carrera
7 | vertical con guia de recirculacion de
bolas integrada Datos en mm (cinco digitos)
Actuator Head Eje de transmisién / Posicion del motor
0 | Estandar Lado de montaje del motor véase M
* . Eje con perno plano / M
1 Tandem 0A Estandar
0B Eje con perno plano / M
180° Estandar
Eje con perno plano ambos M
0C* |lados/ ='=.
Estandar
Eje con perno plano ambos M
0 D* | lados/
180° Estandar
02 Eje con mordaza / M
Estandar
0 3* Eje mordaza con perno plano M
/ Estandar *
04 Eje con mordaza / M
180° Estandar
0 5* Eje mordaza con perno plano M
/ 180° Estandar *
Eje hueco con ranura de la M
0 6* | chaveta/ .
Estandar *
Eje hueco con ranura de la M
07* | chaveta/ '
180° Estandar *
Ejes de transmision especiales a peticion (8/9)
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Interruptor magnétic véase pagina 165 vy sig. Funcién y montaje del motor
0 Sin
2* | 2 piezas RST-S NC / clavija M8 / imanes Lado de sujecion de la

correa dentada

Kit de montaje para motor y engranaje *

Tamaiio 20 25 Lado de montaje
A3 [ SMx82 xx xx 8 14 ... x 2 X 2 del motor ejes de
transmision
A7 | PS60 x 2 x 1 A C, 23,6
CO |LPO50/ PV40-TA x 1
C1 |LPO70/PV6O-TA X 2 x 1 o J

X 1: Kit de montaje para eje de transmisién con
mordaza (02 / 03 / 04 / 05)

X 2: Kit de montaje para eje de transmision con

perno plano (OA /0B / 0C / OD) Lado fijo de la correa
dentada
Info: Informacion: medidas de montaje para los

motores y engranajes véase pagina 191 Lado de montaje para

masa movil externa

Acero inoxidable
0 Estandar
1* | Tornillos de acero inoxidable

Otros accesorios: pedir por separado

Denominacién Pagina
Fijacion del motor 135

* Opcional Sistema multiaxial para acciona- 177y sig.
mientos lineales

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E..B Accionamiento lineal con
correa dentada
y guia de deslizamiento interna

indice de contenidos

Denominacién Pagina
Vista general 40
Technical Data 43
Dimensiones 48
Datos para el pedido 50
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Accionamiento lineal eléctrico para aplicaciones

punto a punto

La consecuente generacion de productos de nuevo desarrollo para acciona-
mientos lineales se integra facilmente y con precision en cualquier construcci-
on con un diseno atractivo.

Ventajas

e Control exacto de recorrido y de posicion Rodamiento de bolas

¢ Altas velocidades
¢ Montaje sencillo

¢ Reducido mantenimiento

¢ |deal para aplicaciones precisas punto a punto

Caracteristicas

e Sistema de guias y de accionamiento integrado

e \ersion tandem con distancia del carro alargada para

mayores cargas de pares

e Grandes longitudes de carrera

e Paquetes completos de motor y control
e Amplio programa con fijaciones y accesorios

e Accionamiento bidireccional y versiones especiales a

peticion

Polea de correa
dentada

Agujeros roscados
para fijacion

Correa dentada

Eje de transmision

Agujeros roscados
para fijacion del motor
(en 2 lados)

Carro

Fleje de acero inoxidable

Rodamiento
de bolas

Agujeros roscados
para fijacién

Iman permanente
para captacion de la
posicion

Eje de transmisién

Agujeros roscados
para fijaciéon del motor
(en 2 lados)

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Anillos de apoyo de baja
friccion

Iman permanente
para captacion de la
posicion

Anillos de apoyo
de baja fricciéon

Carro

Agujeros roscados

Perfil de aluminio ranurado
con ranuras tipo

Correa dentada cola de milano integradas

Version tandem con distancia del carro alargada
para mayores cargas de pares

Version bidireccional para movimientos exactos
en sentido contrario

Racores para
lubricacién de
mantenimiento

Fleje de acero
inoxidable

Perfil de aluminio ranurado
con ranuras tipo cola de milano

integradas

Ajuste de la tension de la correa

P |

Las ranuras tipo cola de milano
amplian el nuevo accionamiento
lineal hasta un cargador de sistemas
universal.

Los componentes de sistemas
modulares se conectan facilmente.

41

Laideadel sistema

Ajuste de la tension de la correa

Racores para
lubricacion de mantenimiento

POWERSLIDE

Guia de precision
montada sobre cojinetes
de rodillos para
movimiento uniforme

0 aceleracion dinamica
de masas mas grandes.

PROLINE

Guia de rodillos
compacta de aluminio
para cargas y

elevadas.

@
N

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Versiones y accesorios

OSP-E..B Accionamiento lineal con correa dentada y guia de deslizamiento interna

OSP-E..B Version
ESTANDAR Accesorios

Carro con guia interna y paquete de Fijaciones del motor

imanes para captacion de la posicion

sin contacto. Ranuras tipo cola de N_/

milano para fijacion de los accesorios " c ‘;

y del accionamiento. -
&l Tapa de fijacion

Para la fijacion del accionamiento en la
parte frontal.

Eje de transmisién
— Pernos a ambos lados )
— para accionamiento paralelo de dos @

accionamientos lineales Fijaciones intermedias

Para el soporte de accionamientos line-

[ H i | | Estandar  ales grandes o para la fijacién de acciona-
H mientos lineales en las ranuras tipo cola
i de milano.

[ H i | | Estandar

-3

|
. ':ﬁ =
[ H i | | Opcional ' ==

u Carro movil
OPCIONES Carro con compensacion de tolerancia
y de paralelismo para el accionamiento
Tandem

de guias lineales externas.
Para admision de pares mas altos.

- _—

Bidereccional
Para movimientos bidireccionales
perfectamente sincronizados

=

—Parker o

Montaje inversor
Para la transmision de fuerza en el
lado contrario con un montaje inversor

fijlado en el carro.

8 — |

Detector magnético
Tipo RSy ES

Para la captacion sin contacto de
posiciones finales e intermedias.

S

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E OSP-E..B
OSP-E..B Accionamiento lineal con correa dentada Tamano 25, 32, 50
Versién estandar Opciones
¢ Carro estandar con guia de deslizamiento interna e \ersion tandem
* Ranuras tipo cola de milano parafijacion de los accesorios y del * Version bidireccional paramovimientos sincronizados en
sentido contrario

accionamiento

« Posicién del eje de transmision ¢ Eje de transmision con perno plano aambos lados

IUP. ! 1] .
| H E

i
|l- : l| u

Caracteristicas

Simbolo Unidad Observacion
Generalidades
Serie OSP-E..BHD
Denominacion Accionamiento lineal con correa dentada
Fijacion ver dibujos
Rango de temperatura g::x :g +38%
Peso (masa) kg ver tabla
Posicion de montaje cualquiera
Tubo del perfil aluminio anodizado
Correa dentada Poliuretano con tejido de acero encordado
Polea de correa dentada Aluminio
% Anillos de apoyo plastico de baja friccion
g Cinta de cubierta acero resistente a la corrosion
Tornillos, tuercas acero galvanizado
Fijaciones acero galvanizado y aluminio
Tipo de proteccion IP 54

Peso (masa) e inercia de la masa

Serie Peso (masa) [kg] Inertia [x 10-6 kgm?]
con por m Masa  concarrera porm ...-r-}
carrera adicionalde  movil deOm adicional -
de carrera de
Om carrera
OSP-E25B 0,9 1,6 0,2 25 6,6
OSP-E32B 1,9 3,2 0,4 43 10 "“3
OSP-E50B 5,2 6,2 1,0 312 45 —
OSP-E25B* 1,2 1,6 0,5 48 6,6
OSP-E32B* 2,3 3,2 0,8 83 10
OSP-E50B* 6,3 6,2 2,1 585 45

*Version: Tandem vy bidireccional (opcional)

Instrucciones para la instalacion

En las tapas finales hay agujeros roscados para la fijacion del
accionamiento lineal. Compruebe si es necesaria una fijacion inter-
media dependiendo de la max. distancia entre apoyos admisible
en la pagina 45.

Al utilizar una fijacion intermedia, se debe asegurar al menos una
tapa final contra desplazamiento axial. Si con el accionamiento
lineal se mueve una masa guiada desde el exterior, se debe
utilizar un carro movil.

La posicion de montaje del accionamiento lineal es de libre
eleccién. Para evitar ensuciamientos y la entrada de liquidos se
debe montar la cinta de cubierta sefialando hacia

abajo.

Utilizando un montaje inversor la transmisién de fuerza se realiza
en el lado contrario.

43

Mantenimiento

Todas las piezas moviles estan dotadas de una lubricacion
continua para condiciones de aplicacion normales.
Dependiendo de las condiciones de aplicacion, Parker reco-
mienda la comprobacion de la lubricacion tras cada periodo
de servicio de 12 meses 0 tras un kilometraje de

3.000 km y, cuando sea necesario, el cambio de la

correa dentada y de las piezas de desgaste. Lubrica-

cién de mantenimiento sencilla mediante racores de
engrase en el tubo del perfil ranurado. Tenga en cu-

enta las indicaciones para el funcionamiento y para

la lubricaciénque se incluyen con el accionamiento.

Puesta en marcha

No deben sobrepasarse las especificaciones técnicas
admisibles indicadas en la hoja de datos de los productos
descritos. Antes de la puesta en marcha del accionamien-
to, el usuario debe %arantizar que se respeta la norma CE
Maquinas version 2006/42/EG.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Diseino del accionamiento lineal

Se recomiendan los siguientes pasos
para el disefio:

1. Aceleracion necesaria, véase el
diagrama ver tabla.

2. Par de giro necesario, véase la pagina
46 and 47.

3.Tenga en cuenta que no se deben
sobrepasar las cargas maximas de
la tabla T3.

4. Controle el par maximo admisible en
el eje de transmision en la tabla T2,
(tenga en cuenta la nota debajo de
la tabla).

Si se sobrepasa el par admisible en
el eje de transmision, modifique el
perfil de desplazamiento o elija la
siguiente serie mas grande.

. Para el disefio del motor es necesaria
la determinacion del par de giro
medio teniendo en cuenta el tiempo
del ciclo.

6. Tenga en cuenta que no se debe
sobrepasar la distancia entre apoyos
max. del eje indicada.

(véase la pagina 45).

Cargascombinadas

Valores de carga /
Vista general

Valoresde carga

el rendimiento Carga maxima

@

Caracteristicas Uni- Observacion
dad
Tamaio OSP-E 25B | OSP-E 32B | OSP-E 50B
Méx. velocidad [m/s] 2 3 5
Recorrido lineal por vuelta del eje de trans- [mm] 60 60 100
mision
M ax. revoluciones del eje de transmision [min] | 2.000 3.000 3.000
<1m/s |I[N] 50 150 425
Max. fuer;a de accion efectiva Fy 1-2mhs | N 50 120 375
con velocidad
>2m/s |[N] - 100 300
Par de giro en marcha en vacio [Nm] 0,4 0,5 0,6
Max. aceleracion/deceleracion [m/s?] 10 10 10
Repetibilidad [mm/m] | £0,05 +0,05 +0,05
Max. longitud de la carrera OSP-E..B [mm] 3.000 5.000 5.000
Max. longitud de la carrera OSP-E..B* [mm] 2 x1.500 2x2.500 |2x2.500
*Version: bidireccional
Par maximo admisible en el eje de transmisiéon
Velocidad/carrera
OSP-E-25B OSP-E-32B OSP-E-32B
Veloci- Par Car- Par Veloci- Par Car- Par Veloci- Par Car- Par
dad INn] rera INn] dad INn] rera INn] dad INn] rera INn]
[m/s] [m] [m/s] (m] [m/s] [m]
1 0,9 1 0,9 1 2,3 1 2,3 1 10,0 1 10,0
2 09 |2 0,9 2 20 |2 @3 |2 95 |2 [100
3 |09 3 3 23 |3 90 |3 |90
4 2,3 4 8,0 4 7,0
5 1,8 5 7,5 5 6,0

Importante: El par maximo admisible en el eje de transmision es el valor mas bajo del valor

de pares dependiente de la velocidad o de la carrera.
Ejemplo: OSP-E32B carrera 2 m, velocidad necesaria 3 m/s;

En la tabla T2: velocidad 3 m/s corresponde a 1,8 Nmy carrera 2 m corresponde a 2,3 Nm. El par

maximo en esta aplicacion es 1,8 Nm.

Maxima carga admisible

@

Serie Maxima fuerza Max. pares [Nm]
F, admisible [N] M, M, M,
OSP-E25B 160 2 12 8
OSP-E32B 300 8 25 16
OSP-E50B 850 16 80 32
OSP-E..B la maxima fuerza F debe distribuirse de forma uniforme en ambos carros
Bidireccional

Cargas, fuerzasypares

Si el accionamiento lineal se expone simultdneamente a

varias cargas, fuerzas y pares, las cargas maximas se

calculan con la ecuacion adyacente.

No se deben sobrepasar las cargas maximas admisibles.

Ecuacion para cargas combinadas

F, F, M

+ +

. M

IFz

M

z

+ <1

F, (max) F, (méx)

Lasumadelas cargas nuncadebe ser> 1

M, (max) M, (max)

M, (max)

M=F:1[Nm]
M, =M
M, =M

Mz = Mz estatica T Mz dinamica

x estatica

'y estatica

+M
+M

x dindmica

y dinamica

La distancia | (I, I, I,) para el

célculo de los momentos de
flexion se refiere al eje intermedio
del accionamiento lineal.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Longitud de la carrera

Los accionamientos lineales se suministran de serie en pasos de 1 mm hasta las maximas longitudes de carrera que se
indican a continuacion.

OSP-E25B:3m/2x1,5m™*

OSP-E32B:5m/2x25m*

OSP-E50B:5m/2x25m*

* Version: Bidireccional

Otras longitudes de carrera a peticion.

La posicién final mecanica no debe utilizarse como tope mecanico. Prevea a ambos lados una longi-
tud adicional que se corresponda al menos con el recorrido lineal de una vuelta del eje de transmi-
sion.

Al utilizar un motor trifasico con convertidor de frecuencia, suele necesitarse una longitud adicional mayor que
con servosistemas. Para mas informacién, consulte a su distribuidor local de Parker.

Max. distancia entre apoyos admisible — Colocacion de una fijacion intermedia

Fz

Fz

Serie OSP-E..B ¢

Fz Fz k = distancia max. admisible entre tapa de fijacion v fijacion

= = intermedia con una carga F dada.

Kk
Serie OSP-E..B N g
Version bidireccional iz FAZ Conexion en el eje de transmision
v

No exponga el eje de transmision
— a cargas axiales o radiales incontro-
k k ladas durante el montaje del acopla-

Carga F [N] ) v i miento o de la polea dentada. jUtilice
un apoyo auxiliar!
900 -~ OSP-E25Fz
w00 ~N L OSP-E32F2 Ruedas dentadas
\ —— OSP-E50Fz Como minimo la cantidad necesaria de
700 dientes Z (AT5) con el par de giro max.
\ admisible.
600 N\
AN

500 \ Min. Z (AT5)

Min. g [mm
400 ‘\ [mm]
300 -

S \\
200 > N
—-——-—-—-—-\ ~
\. ~ ~
100 L ~ =
- Tr~aL Serie Min. Z Min @
0 -
0 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0 35 4,0 45 5,0 OSP-E25B 24 38
Méx. distancia k [m] OSP-E32B 24 38

(Hasta la curva limite, flexion max. 0,2 % de la distancia k) OSP-E50B 36 57

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Diagrama recorrido/tiempo

Aceleracion necesaria

Dependiendo de la carrera efectiva necesaria y del tiempo total se obtiene la aceleracion necesaria basandose

en la max. velocidad de los diagramas adyacentes.

Los diagramas se basan en una aceleracion y deceleracion iguales. Tenga en cuenta que si se toma por

base una aceleracion demasiado alta o un tiempo del ciclo demasiado corto se puede producir un sobredimensiona-

miento del motor.

Max. velocidad 1 m/s

\ Recorrido [m]

Max. velocidad 3m/s

A Recorrido [m]

Tiempo total [s]

o
3,0

\\\

~

3 myg

S mg

7

~Z s

O myg

\\\ T~

™~

\\\

fo

2,0 2,5 3,0

Tiempo total [s]

Max. velocidad2m/s

46

Recorrido [m]

N
) SN
s
o,

/

>
’77/5\

NG TN

s

N
N TN

N

NN

g

0 0,5 1,0 1,5

Max. velocidad 5m/s

' Tiempo tétal [é]

2,0 2,5 5,0

A Recorrido [m]

‘ / /
L1
[
/Ay
“g"’o /
s

( =11/

/
/
[/
I/
Iy &

1 [/ il

Jav

1,0 /

11/
r /)
/

Tiempo total [g]

3,0

2,0 2,5
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Par de giro necesario

Utilizando la masa, la posicion de montaje y la aceleracion necesaria dadas en el diagrama recorrido/tiempo, se

puede determinar el tamafio del accionamiento lineal y el par de giro necesario con los diagramas adyacentes. La masa
tomada por base en los diagramas se compone de la masa externa y la masa maovil del accionamiento lineal.

Tenga en cuenta que: Al utilizar una guia adicional hay que tener en cuenta la masa del carro de guia.

Tamaino OSP-E25B, Instalacion horizontal Tamaino OSP-E25B, Instalacidnvertical

Par de giro M [Nm]

Par de giro M [Nm]
A

a=10 7|5 |3 |1m/s? |

02 T T 1 . . i - 1 ! { 02

o 4 8 12 16 o 1 2 3 4

Masa m [kg] Masa m [kg]

Tamano OSP-E32B, Instalacién horizontal Tamaino OSP-E32B, Instalacidnvertical

Par de giro M [Nm|]
A

Par de giro M [Nm]
A

o107 51 31 | 1wl [az1w0 7 3 | 1ms

Tiaram i R/ 2ok

Y
Y

o 2 4 L) ] 10 12 14

Masa m [kg]

a 10 20 30 40 50 60 70

Masa m [kg]

Tamaho OSP-E50B, Instalaciéon horizontal

Par de giro M [Nm]
A

a=10 7 5 3 1 m/s?

Y

1] 40 80 120 160

Masa m [kg]

Tamaho OSP-E50B, Instalacionvertical

Par de giro M [Nm]
A

_a=107 5 3 1mse

|

o 10 20 30 40

Masa m [kg]

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E Accionamiento lineal con correa dentada

OSP-E..B -Versionbasica(

Orifi

® e

@

>
@

CF
C
E

@

&

G x H (4x) E

(Para informacion sobre la posicién del eje de transmisién, consultar los datos para el pedido en

la pagina 50).

7GxH(4x)

cios de fijacion para
fijacion del motor

Carrera para pedir™

(2 lados) KG

KP x H (4x) KF

y.
A4

KC

&

Tapa final OSP-E50

CF

oKJ

25:7

25:03
32: 93
50: @4

32:4

50:10

* Nota: La posicién final mecénica no debe utilizarse como tope mecanico. Prevea a ambos lados una distancia de seguricad adicional que se corresponada con el
recorrido lineal de una vuelta del eje de transmision.

Carrera para pedir = carrera efectiva necesaria + 2 x distancia de seguridad

Al utilizar un motor trifasico con convertidor de frecuencia, suele necesitarse una longitud adicional mayor que con servosistemas.

Para mas informacién, consulte a su distribuidor local de Parker.

Opcional - tandem

A Carrera para pedir ** A
KM (min) Carrera efectiva
I 11 | | 1 i ot TR
&7
BN 2 ——————————

Hoke

Opcional - bidireccional

Carrera para pedir = carrera efectiva necesaria + KM min + 2 x distancia de seguridad

Carrera para pedir ***

Carrera efectiva

KM (min) Carrera efectiva

o0

S \LTe

Hkk

Carrera para pedir = 2 x carrera efectiva necesaria + KM min + 2 x distancia de seguridad

Parker Hannifin Corporation
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P-A4PO17ES

OSP-E OSP-E Accionamiento con correa dentada
con guia de deslizamiento interna

Carro

J—

Y x ZZ

Tabla de medidas [mm]
Serie A B (] E GxH J K M S \'} X Y CF
OSP-E25B 125 22 41 27 M5 x 10 117 21,5 31 33 25 65 M5 52,5

OSP-E32B 150 25 52 36 M6 x 12 1562 28,5 38 36 27 90 M6 66,5
OSP-E50B 200 25 87 70 M6 x 12 200 43,0 49 36 27 110 M6 92,5

Serie FB FH KB KC KE KF KG KH KJ KL KM, KM,., KPxH 2z
OSP-E25B 40 395 10g 15 220 370 57 80  19% 24 130 190 M5x10 8
OSP-E32B 52 51,7 10, 18 175 365 61 88 267 26 170 230 M6x12 10
OSP-E50B 76 77,0 16, 32 235 485 85 50 4077 34 220 320 M8x16 10

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E

Datos para el pedido

OSPE25

0—

00000 | —

_ b

Tamano
25 | Tamafio 25
32 | Tamafio 32
50 | Tamafio 50

Tipo de accionamiento

A A A A A

Accionamiento con correa dentada con

0 guia de deslizamiento interna
Carro

0 Estandar

1* Tandem

2* Bidireccional

motor

Eje de transmision / Lado de montaje del

0

Perno plano /
Estandar

(==

Perno plano /

1 180° estandar &E
2* Perno plano ambos lados I_J;:E
Engranaje*
Tamano 25 |32 |50
0 |Sin X | x| x
1 LPO50i=5 X | X
2 |LP0O50i=10 X | X
3 |LPO70i=3 X | X
4 |LPO70i=5 X | X
5 |LPO70i=10 X | X

Informacion: Para el engranaje, el kit de montaje del
motor debe ser especificado.
LPO50: A0, A1, A2
LPO70: A1, A2, A3

A

p o

Longitud de la carrera

Datos en mm (cinco digitos)

Kit de montaje para motor y engranaje

Tamaio 25|32 | 50
0- |Sin X | x| x
A0 | SY563T X | X

A1 | SY873T X | X | x
A2 | SMxBO xxxxx811 ... | x | X

A3 | SMx82 xxxx 8 14 ... X | X
A4 | SMx100 xx xx 5 19... X
AT | PS60 X | X
C 0 | LPO50 / PV40-TA X | x

C1 | LPO70/ PV6BO-TA X | X

Informacion: medidas de montaje para los motores y
engranajes véase pagina 191

Parker Hannifin Corporation

Pneumatic Division - Europe
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OSP-E

Interruptor magnético *
véase pagina 165y sig.

0 [Sin
1 | 1 pieza RST-K 2NO /5 m Cable
|_ — ) 2 | 1 pieza RST-K 2NC / 5 m Cable
HOEIEEN EE B ERE 3 | 2 piezas RST-K 2NC / 5 m Cable
L .
0 Estandar ﬂg|= 4 2 pieza RST-K 2NC,

y 1 pieza RST-K 2NO /5 m Cable

180° 1 pieza RST-S 2NO / clavija M8

Estandar 1 pieza RST-S 2NC / claviia M8

6
0 Estandar @ 7 | 2 piezas RST-S 2NC / clavija M8
2 piezas RST-S 2NC,

180° A 1 pieza RST-S 2NO / clavija M8

Estandar ﬂﬂl= 1 pieza EST-S NPN / clavija M8

0 | Estandar @ 2 piezas EST-S NPN / claviia M8

m o|o|w|>

3 piezas EST-S NPN / clavija M8
] =
Estandar

2 piezas EST-S PNP / clavija M8

1 pieza EST-S PNP / clavija M8
Guia externa / Montaje del carro* F | 3 piezas EST-S PNP / claviia M8

véase pagina 99 y sig. L_{ Fijacion de perfil * véase pagina 147 y sig. y 161 y sig.
0 Sin
0 Si
6 | PLProline i
1 1 Par ti E1
E | PS Power Side 25/25 ar tipo
2 1 Par tipo D1
F | PS Power Slide 25/35, 32/35 P
3 1 Par tipo MAE
G | PS Power Slide 25/44, 32/44 artipo
) 4 2 Pares tipo 1
H PS Power Slide 50/60
5 2 Pares tipo D1
I | PS Power Slide 50/76 P
— 6 2 Pares tipo MAE
M Montaje inversor
— 7 3 Pares tipo 1
R Carro movil
— 8 3 Pares tipo D1
S Carro mévil con poca holgura
9 3 Pares tipo MAE
K 1 Par tipo E2
Acero inoxidable L 1 Par tipo E3
0 | Estandar M |1 Partipo E4
1* Acero inoxidable N 2 Pares tipo E2
P 2 Pares tipo E3
Q 2 Pares tipo E4
Accesorios: pedir por separado R 3 Pares tipo E2
Denominacion Pagina s 3 Pares tipo E3
Fijacion del motor 136 vy sig. T 3 Pares tipo E4
Sistema multiaxial para 177 y sig. — "
accionamientos lineales Fijacion de tapa 5 - ,
véase paginas 141y 161y sig.

Sin

1 Par tipo A1 (tamafio 25 and 32) or C1 (tamafio 50)

1 Par tipo A2 (tamafio 25 and 32) or C2 (tamarfio 50)

1 Par tipo A3 tamafo 25 and 32) or C3 (tamafo 50)

1 Par tipo B1 (tamano 25 and 32) or C4 (tamafio 50)

* Opcional

Q| h{OIN|=|O

1 Par tipo B4 (tamafo 25 and 32)

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E

OSP-E..SB Accionamiento lineal con
husillo de rosca de
bolas y guia de deslizamiento interna

=) _ '._f.,

indice de contenidos

Denominacion Pagina

Vista general 54
Datos técnicos 57
Dimensiones 62
Datos para el pedido 64
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OSP-E

Accionamiento lineal eléctrico
para aplicaciones con alta precision

La consecuente generacion de productos de nuevo desarrollo para acciona-
mientos lineales se integra facilmente y con precision en cualquier construcci-
on con un diseno atractivo.

Ventajas

e Control preciso de recorrido y de posicién

¢ Gran fuerza de accion

e Montaje sencillo

e Excelentes propiedades de velocidad lenta

e |La mejor solucidn para posicionamiento preciso (p. gj., suministro depiezas en
bruto en una maquina, elevador, etc.)

Caracteristicas

e Sistema de guias y de accionamiento integrado

e Paqguetes completos de motor y control

e Amplio programa con fijaciones y accesorios Agujeros roscados

e Distintos pasos del husillo (5, 10, 25 mm)

Fleje de acero
inoxidable

Rodamiento de bolas

Tornillos de la tapa con
roscas
internas para la fijacion

—

Tuerca a bolas
protegida interna-

mente
Perfil de aluminio ranurado con

ranuras tipo cola de milano
integradas

Husillo a bolas

Eje de transmision

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E La idea del sistema

SLIDELINE
Combinacion
con guias de

deslizamiento para — 4
exigencias mas altas. f -

POWERSLIDE
— Guia de precision
— montada sobre
cojinetes de rodillos
para movimiento r
uniforme o aceleracion
dindmica de masas
W mas grandes.

Version para salas blancas
certificado segun DIN EN ISO 14644-1

Fraunhofer
TESTED'

PROLINE

Guia de rodillos
compacta de
aluminio para

cargas y velocidades

Tuerca a bolas protegida internamente elevadas.

Carro Guia de servicios
pesados

Guias lineales HD
para aplicaciones de
servicios pesados

SFl-plus

Sistema de medicion
de recorrido
incremental con
resolucion practica

Iman permanente para captacion sin
contacto

Las ranuras tipo cola de milano
amplian el nuevo accionamiento
lineal hasta un cargador de siste-
mas universal.

Los componentes de sistemas
modulares se conectan faciimente.

2 5

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E..SB

Los accesorios

Accionamiento con husillo de bolas y guia de deslizamiento interna

OSP-E..SB

Version Estandar

Carro con guia interna y paquete de
imanes integrado para captacion de
la posicion sin contacto. Ranuras tipo
cola de milano para fijacion de los
accesorios y del accionamiento.

—

&

Pasos del husillo a bolas

El husillo a bolas esta disponible con
distintos pasos:

OSP-E25SB: 5 mm

OSP-E32SB: 5, 10 mm
OSP-E50SB: 5, 10, 25 mm

Opciones

Tandem
Para admision de pares mas altos.

—
: 2

Sala blanca
certificado segun DIN EN ISO 14644-1

=
[

Montaje inversor

Para la transmision de fuerza en el
lado contrario con un montaje inversor
fijlado en el carro.

|

3

Accesorios
Fijaciones del motor

e

Detector magnético Tipo RSy ES
Para la captacion sin contacto de

Tapa de fijacion
Para la fijacion del accionamiento en
la parte frontal.

=

posiciones finales e intermedias.

—

—

;

Sistema de medicion de
recorrido Sfi-plus

Sistema de medicién de recorrido
incremental con resolucion practica.

Fijaciones intermedias

Para el soporte de accionamientos
lineales grandes o para la fijacion de
accionamientos lineales en las ranuras
tipo cola de milano.

=

E=>

Carro movil

Carro con compensacion de tolerancia
y de paralelismo para el
accionamiento de guias lineales
externas.

=

a

¥

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E..SB

OSP-E..SB Accionamiento lineal con husillo de paso trapezoidal Tamaio 25, 32, 50

Version estandar:

¢ Carro estandar con guia de deslizamiento interna
eRanuras tipo cola de milano parafijacién de los accesorios y del

accionamiento

¢ Pasos del husilloroscado
Tipo OSP-E25:5mm
Tipo OSP-E32: 5, 10mm
Tipo OSP-E50: 5,10, 25mm

Caracteristicas

Opciones:

¢ \ersiontandem

¢ \/ersion para salas blancas, certificado segun
DINENISO 14644-1

e Sistemaincremental de medicion de

recorrido SFl-plus

Simbolo Unidad Observacion
Generalidades
Serie OSP-E..SB
Denominacion Accionamiento lineal con husillo a bolas
Fijacion ver dibujos
Rango de temperatura 9:‘; :8 ;2800
Peso (masa) kg ver tabla
Posicion de montaje cualquiera
Tubo del perfil aluminio anodizado
Husillo a bolas acero
Tuerca de husillo a bolas acero
g Anillos de apoyo plastico de baja friccion
g Cinta de cubierta acero resistente a la corrosion
Tornillos, tuercas acero galvanizado
Fijaciones acero galvanizado y aluminio
Tipo de proteccion IP 54

Peso (masa) e inercia de la masa

Serie Peso (masa) [kg] Par de inercia [x 10- kgm?]
con por m Masa movil con carrerade porm por kg de masa
carrera adicional Om adicional 5mm* 10 mm* 25 mm*
deOm de carrera de carrera
OSP-E25SB 0,8 2,3 0,2 2,2 1 0,6 - -
OSP-E32SB 2,0 4.4 0,4 8,4 32 0,6 2,5 -
OSP-E50SB 5,2 9,4 1,2 84,0 225 0,6 2,5 15,8

Instrucciones para la instalaciéon

Si el motor esta fijado en las roscas internas de los tornillos de

la tapa, el accionamiento lineal debe fijarse directamente tras la
tapa final con fijaciones intermedias. Compruebe si es necesaria
una fijacion intermedia dependiendo de la max. distancia entre
apoyos admisible en la pagina 90. Al utilizar una fijacion interme-
dia, se debe asegurar al menos una tapa final contra desplaza-
miento axial.

Si con el accionamiento lineal se mueve una masa guiada desde
el exterior, se debe utilizar un carro movil (véase pagina 109).

La posicion de montaje del accionamiento lineal es de libre elec-
cion. Para evitar ensuciamientos y la entrada de liquidos se debe
montar la cinta de cubierta sefalando hacia abajo.

Utilizando un montaje inversor, la transmision de fuerza se realiza
en el lado contrario.

57

*paso
Mantenimiento

Todas las piezas maoviles estan dotadas de una lubricacion con-
tinua para condiciones de aplicacion normales. Dependiendo de
las condiciones de aplicacion, Parker recomienda la comproba-
cién de la lubricacion tras cada periodo de servicio de 12 meses
0 tras un kilometraje de 3.000 km y, cuando sea necesario, el
cambio de las piezas de desgaste. Tenga en cuenta las
indicaciones para el funcionamiento y para la lubricacion que se
incluyen con el accionamiento.

Puesta en marcha

No deben sobrepasarse las especificaciones técnicas
admisibles indicadas en la hoja de datos de los productos
descritos. Antes de la puesta en marcha del accionamiento
lineal, el usuario debe garantizar que se respeta la norma
CE Maquinas version 2006/42/EG.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe



P-A4PO17ES
OSP-E

Disefio del accionamiento lineal Valoresde carga

Diseno Vista general del rendimiento
Carga maxima

Se recomiendan los siguientes pasos  Characteristics Unidad Observacién
ara el disefio:
P Tamaiio | | OSP-E 25B | OSP-E 32B | OSP-E 50B
1. Aceleracion max., véase el diagrama  Paso [mm] 5 5 10 5 10 25
en la pagina 61. Max, velocidad [m/s] 0,25 025 05 | 025 05 125
2. Par de giro necesario, véase la tabla. Recorrido lineal por vuelta del eje de | [mm] 5 5 10 5 10 25
transmision
3.Tenga en cuenta que no se deben Max, revoluciones del eje de trans- | [min- 3.000 3.000 3.000
sobrepasar los valores max. de carga  mision
de la tabla. Max, fuerza de accion efectiva Fp IN] 250 600 600 | 1.500
L laci | i |
4.Para el disefio del motor es e aqonaqa con el par de giro de (Nm] 0,35 075 13 17 31 73
. L accionamiento
necesaria la determinacion del par - -
de giro medio teniendo en cuenta el Par de giro en marcha en vacio [Nm] 0,2 0,2 0,3 0,3 04 05
tiempo del ciclo. Max, par admisible en el eje de [Nm] 0,6 15 28 4,2 75 20
transmisiéon
5. Tenga en cuenta que no se debe Repetibilidad [mml +0,05 +0,05 +0,05
sobrepasar la distancia entre apoyos
méx. del eje indicada. Max, longitud de carrera estandar [mm] 1100 2000 3200

(véase la pagina 99 sug.)

Cargas, fuerzasypares

g <~ Mx
3 My
M=F:1[Nm]
M, = M, estatica + My dinamica La distancia | (lx, |y’ |Z) para el

+M

M, = M; cststica + Mz dinamica

célculo de los momentos de
flexion se refiere al eje intermedio
del accionamiento lineal.

My = My estatica y dinamica

Cargas combinadas

Si el accionamiento lineal se expone simultaneamente a
varias cargas,fuerzas y pares, las cargas maximas se
calculan con la ecuacion adyacente.

No deben sobrepasarse las cargas maximas admisibles.

58

Maxima carga admisible

Serie Maxima carga admisible[N] Max. pares [Nm]
F.Fy M, M, M,

OSP-E25SB 500 12 8

OSP-E32SB 1.200 25 16

OSP-E50SB 3.000 16 80 32

Ecuacion para cargas combinadas

F, F, M, M, M,
+ + + + <1
F, (max) F,(max) M, (max) M, (max) M, (max)

Lasumadelas cargas nuncadebe ser> 1

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E Max. distancia entre apoyos admisible

Longitud de la carrera

Los accionamientos lineales se suministran de serie en pasos de 1 mm hasta las maximas longitudes de carrera
que se indican a continuacion:

OSP-E25SB: max. 1100 mm
OSP-E32SB: max. 2000 mm
OSP-E50SB: max. 3200 mm
Otras longitudes de carrera a peticion.

La posicion final mecanica no debe utilizarse como tope mecanico. Prevea a ambos lados una longitud adi-
cional de al menos 25 mm para la longitud de la carrera.

El uso de un motor de CA con convertidor de frecuencia normalmente requiere una distancia de seguridad mayor que la
requerida para sistemas servo. Contacte su oficina Parker local para soporte técnico.

Max. distancia entre apoyos admisible — Colocacion de una fijacion intermedia

Fz

k= distancia max. admisible entre tapa de fijacion y fijacion
Fz intermedia con una carga F dada.

Conexion en el eje de transmision

No exponga €l eje de transmision a
cargas axiales o radiales incontroladas
durante el montaje del acoplamiento o
de la polea dentada. jUtilice un apoyo

CargaF[N] auxiliar!

Ruedas dentadas

% \ Como minimo la cantidad necesaria de
-+~ OSPE2SSBFz g!?”tets Zc(alATIS) y Ie| m(ljnln?[od |
o1 N | | OSP-E32SB F7 lametro de la polea dentada con e
\ ____ OSP-E50SB Fz par de giro max. admisible.
2500
\ Min. Z (AT5)
2000 \ /7 Min. @ [mm]
1500 \ ! [
---------- - -y ‘
1000 b \ E—

~ TS
~ ~
500 > ~
0 Serie Min. Z Min @
0 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 30 32 OSP-E25B 24 38
Méx. distancia k [m] OSP-E32B o4 33
(Hasta la curva limite, flexion méx. 0,2 % de la distancia k) OSP-E50B 36 57

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Max.revoluciones/carrera

Con carreras mas largas se deben
reducir las revoluciones segun el
diagrama adyacente.

min-!

3000

2000

1500

1000

500

200

o)

]~ Méx. min'?

A

Max. carrera

\

OSP-E50=3,2m

Max. carrera

\
AV
\

\_\

OSP-E32=2,0m

\

\

N\

;
|
|
|
|
|
|
|
i
\
|
|
|

A
|

Max. carrera
OSP-E25=1,1m
T T e
05 1 52 8 Carrera [m]

Las revoluciones méax. representadas en el diagrama son el 80% de las revoluciones criticas

Kilometraje/fuerzade accién

El kilometraje esperado depende de
la méaxima fuerza de accidn necesaria
de la aplicacion.

Un aumento de la fuerza de acciéon
lleva a un kilometraje reducido.

Diagramarecorrido/tiempo

El diagrama adyacente muestra la
carrera efectiva, el tiempo total a

max. velocidad y la aceleracion max.
recomendada.

En este diagrama se presupone que la
aceleracion y deceleracion son iguales.

Fuerza de accion [N]

00 1 = OSP-E25SB - Pitch & mm
\\ 3 = OSP-E32SB - Pitch 5 mm il
2500 \‘\ 2 = OSP-E32SB - Pitch 10 mm 1
\\\\\\ 4 = OSP-E50SB - Pitch 5 mm ]
2000 NN 6= OSP-E50SB-Pich 10mm |
R ~ 5 = OSP-E508B - Pitch 25 mm
N 54
1500 \\\\\~ o S R e gy
™~ P [ T
23 — T — T
1000 E———— L ——
500 ]
——t 1
0
1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000
Kilometraje [km]
Recorrido [m]
A
(T
T T T T T
1,25 Pitch 25 mm
1,256 m/s
10 m/s?
1,00
Pitch 10 mm 1 Pitch5mm
0,5m/s 0,25 m/s
0,75 | [4m/s? T 2m/s?
L1 —]
0,50 » ——
A1 —1 1
0,25 > —
PZas

0 025 0,50 0,75 1,00

60

125 1,50 1,75 2,00 2,25 2,550 2,75 3,07

Tiempo total [s]

Parker Hannifin Corporation
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Par de giro necesario

Usando la masa conocida, la direccion de la aplicacion y la aceleracion recomendada, se puede dimensionar el actuador

y el par requerido se muestra en los graficos adjuntos.

Masa en grafico = Carga + masa moévil del actuador segun la tabla de peso (ver tabla en Pagina 61)

Por favor considere: Si se usa una guia adicional, considere el peso del carro de guia.

Tamaio OSP-E25SB, Paso 5mm
Aceleracion 2 m/s?

Par de giro M [Nm]

A

0, 4]

g >
& L@
@ \,\0“7’O
0,2 /
L ]
/

-
'
0 10 20 30 40 50

Masa m [kg]

Tamaiho OSP-E32SB, Paso 10 mm
Aceleracion 4 m/s?

Par de giro M [Nm]
A

2,0

N
1, i§)®
I 0 \e\o(

»
s

0 20 40 60 80 100 120

Masa m [kg]

Tamaio OSP-E50SB, Paso 10 mm
Aceleracion 4 m/s?

Par de giro M [Nm]

A

5,0

/

xS @
3, 0b—— q}L,\(\O{\qp‘\

-

0 50 100 150 200 250 300

Masa m [kg]

Tamaino OSP-E32SB, Paso 5 mm
Aceleracion 2 m/s?

Par de giro M [Nm]
A

1,0

® \
g JPpet
Aé\ / \(\0“10(\

-
\
0 20 40 60 80 100 120

Masa m [kg]

Tamaino OSP-E50SB, Paso 5 mm
Aceleracion 2 m/s?

Par de giro M [Nm]
A

\/\o<'\10ma\ —

P
0 50 100 150 200 250 300

Masa m [kg]

Tamaino OSP-E50SB, Paso 25 mm
Aceleracion 10 m/s?

Par de giro M [Nm]
A

16,0
14,0 /
12,0 >

S

10,0 AQ)

<

\\
Q
.&/O

8,0 / ¥

6,0
4,0
2,0 /

—

0 50 100 150 200 250 300
Masa m [kg]

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E..SB

Accionamiento lineal con husillo a bolas - Version basica

Carrera para pedir*

OKB

KL

Tapa final OSP-E50

o
OKN

KR
——
o Ko_ .|,
o X
¥4 t A
ke A
A-A KL

Serie oKB,; KC KL KO KPP KR
Opt.3 Opt. 4
OSP-E25SB | 6 6.8 17 24 12
- OSP-E32SB | 10 1.2 31 41 16
OSP-E50SB | 15 17.0 43 58 28
Opcién 3: Ranura de la chaveta
Opcion 4: Ranura de la chaveta larga

* Nota: La posicion final mecanica no debe utilizarse como tope mecanico. Prevea a ambos lados una distancia de seguridad adicional
que se corresponda con el recorrido lineal de una vuelta del eje de transmisién, de al menos 25 mm.
Carrera para pedir = carrera efectiva necesaria + 2 x distancia de seguridad

Al utilizar un motor trifasico con convertidor de frecuencia, suele necesitarse una longitud adicional mayor que con servosistemas.
Para mas informacion, consulte a su distribuidor local de Parker.

Opcional -tandem

A Carrera para pedir ** A
KM (min) Carrera efectiva
- I I 1 E:i::ﬂ L T 1 |

*k

62

Carrera para pedir = carrera efectiva necesaria + KM min + 2 x distancia de seguridad

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Carro

Tabla de medidas [mm]

Serie A B C E GxH J K M 8 VvV X Y CF FB FH KB KD KL KM_,, KN Zz
OSP-E25SB 100 22,0 41 27 M5x10 117 216 31 33 25 65 M5 525 40 395 6, 2 17 120 13 8
OSP-E32SB 125 255 52 36 M6x12 1562 285 38 36 27 90 M6 665 52 51,7 10, 2 31 165 20 10
OSP-E50SB 175 33,0 87 70 M6x12 200 430 49 36 27 110 M6 925 76 770 15, 3 43 235 28 10
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Datos para el pedido

OSPE25

1/0[|3]|0 0 — 00000 | —

Tamano

25 | Tamario 25

32 | Tamano 32

50 | Tamaro 50

Tipo de accionamiento

p o
}o

0
A A A A A A A

Longitud de la carrera

Datos en mm (cinco digitos)

1 Husillo a bolas con guia de
deslizamiento interna
Carro
0 Estandar

1* | Tandem

3 * | Sala blanca

Sistema magnético de medicién
4 * | SFl-plus (opcional) véase pagina
171y sig.

——| Eje de transmisién

0 — | Perno plano

3 —* | Muelle de ajuste

4 —* | largo con muelle de ajuste

Kit de montaje de motor y engranaje *

3 | 5 mm (tamario 25, 32 and 50)

4 10 mm (tamafio 32 and 50)

5 25 mm (tamafo 50)

Tamafio 25 32 50
A0 | SY563T x 1 x 1
A1 | SY873T x 1 x 1 x 1
A2 SMXxB0 xx xxx 8 11 ... x 1 x 1
A3 | SMx82 xx xx 8 14 ... x 1 x 1
A7 | PS60 x 1 x 1
CO | LPO50 / PV40-TA x1 x 1
C1 | LPO70/PV6O-TA x 1 x 1

Engranaje *

Tamafho 25 (32 |50
0 |[Sin X X X
1 LPO50i=5 X | x
2 |[LP0O50i=10 X | x
3 |LPO70i=38 X | x
4 |LPO70i=5 X | x
5 |LPO70i=10 X | X

Informacion: Para el engranaje, el kit de montaje

del motor debe ser especificado.
LP050: AO, A1, A2
LPO70: A1, A2, A3

se entrega como perno plano

x 1: Si se elije un kit de montaje, el eje de transmision

linformacioén: medidas de montaje para los motores

y engranajes véase pagina 191

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Posicion de la guia

—L 0 | Estandar
Guia externa / Montaje del carro

véase pagina 99 y sig. o 155y sig.

Sin

SL Slideline

PL Proline

HD Heavy duty

PS Powerslide 25/25

PS Powerslide 25/35, 32/35

PS Powerslide 25/44, 32/44

IO mMmMmO|leo|lN|O

PS Powerslide 50/60

PS Powerslide 50/76

Montaje inversor

Carro movil

Interruptor magnético * véase pagina 165 y sig.

0

Sin

1 pieza RST-K 2NO /5 m Cable

1 pieza RST-K 2NC / 5 m Cable

1
2
3

2 piezas RST-K 2NC / 5 m Cable

H

2 piezas RST-K 2NC,
1 pieza RST-K 2NO / 5 m Cable

1 pieza RST-S 2NO / Clavija M8

1 pieza RST-S 2NC / Clavija M8

2 piezas RST-S 2NC / Clavija M8

2 piezas RST-S 2NC, 1 pieza RST-S 2NO / Clavija M8

1 pieza EST-S NPN / Clavija M8

2 piezas EST-S NPN / Clavija M8

3 piezas EST-S NPN / Clavija M8

1 pieza EST-S PNP / Clavija M8

molo|m(>|o(N|o|0

2 piezas EST-S PNP / Clavija M8

F

3 piezas EST-S PNP / Clavija M8

n (o2

Carro movil, con poca holgura

Acero inoxidable

0 Estandar

1* Tornillos de acero inoxidable

Accesorios: pedir por separado

Denominaciéon Pagina
Fijacion delmotor 137 vy sig.
Sistema multiaxial para 177 vy sig.

accionamientos lineales

* Opcional

Fijacién de perfil *

véase pagina 147 y sig. y 161 y sig.

Sin

1 Par Tipo 1

1 Par Tipo D1

1 Par Tipo MAE

2 Pares Tipo 1

2 Pares Tipo D1

2 Pares Tipo MAE

3 Pares Tipo 1

3 Pares Tipo D1

3 Pares Tipo MAE

1 Par Tipo E2

1 Par Tipo E3

1 Par Tipo E4

2 Pares Tipo E2

2 Pares Tipo E3

2 Pares Tipo E4

3 Pares Tipo E2

| BIO|D|IZ|Z2|(rXR|lojlo|Njo|la|h|lww|Md(=|O

3 Pares Tipo E3

T

3 Pares Tipo E4

65

Tapa de fijacion*

véase pagina 141 y sig. y 161 y sig.

0 Sin

1 1 pieza Type A1 (tamafo 25 and 32) or C1 (tamafio 50)
2 1 pieza Type A2 (tamafio 25 and 32) or C2 (tamafio 50)
3 1 pieza Type A3 (tamafo 25 and 32) or C3 (tamafio 50)
4 1 pieza Type B1 (tamafio 25 and 32) or C4 (tamafio 50)
5 )

1 pieza Type B4 (tamafio 25 and 32

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E..ST Accionamiento lineal con husillo
de paso trapezoidal

indice de contenidos
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Accionamiento lineal eléctrico para aplicaciones con
arranque preciso desde posiciones intermedias

La consecuente generacion de productos de nuevo desarrollo para acciona-
mientos lineales se integra faciimente y con precision en cualquier construcci-
on con un diseno atractivo.

Ventajas

e Control exacto de recorrido y de posicion

¢ Gran fuerza de accionamiento

e Autoblogueo

¢ Buenas propiedades de velocidad lenta

¢ Montaje sencillo

¢ Reducido mantenimiento

® |deal para regulaciones de nivel y aplicaciones que
precisen arranque preciso desde posiciones intermedias

Caracteristicas
e Sistema de guias y de accionamiento integrado
e Paquetes completos de motor y control

e Amplio programa con fijaciones y accesorios

Carro

e \ersiones especiales a peticion

Fleje de acero inoxidable

Rodamiento de bolas
de contacto angular de
dos hileras

con alta capacidad de
carga

Tuerca de plastico

Husillo de paso trapezoidal

Tornillos de la tapa
Eje de transmisién CON roscas internas
para la fijacion

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E La idea del sistema

Anillo de apoyo con excelentes
propiedades de marcha

Agujeros roscados

SLIDELINE
Combinacion
con guias de i}
deslizamiento para . T
exigencias més altas. " = B

POWERSLIDE
Guia de precisién
montada sobre
cojinetes de rodillos
para movimiento r
uniforme o aceleracion
dindmica de masas
mas grandes.

PROLINE

Guia de rodillos
compacta de
aluminio para
cargas y velocidades
elevadas.

Perfil ranurado con ranuras
tipo cola de milano

Guia para servicios
pesados

Guias lineales HD
para aplicaciones de
servicios pesados

Iman permanente para
captacion sin contacto

SFl-plus
Sistema de medicion

de recorrido —‘.__Q__.-—'
. —_ ]
incremental r
con resolucion ¥ =
préctica z

I

Las ranuras tipo cola de milano
amplian el nuevo accionamiento
lineal hasta un cargador de sistemas
universal.

Los componentes de sistemas
modulares se conectan facilmente.

I

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe

69



P-A4PO17ES
OSP-E

Versiones y accesorios

OSP-E..ST Accionamiento lineal con husillo de paso trapezoidal

OSP-E..ST
Version ESTANDAR

Carro con guia interna y paquete de
imanes integrado para captacion de
la posicién sin contacto. Ranuras tipo
cola de milano para fijacion de los
accesorios y del accionamiento.

&
= _..--*‘1
= =

Accesorios
Fijaciones del motor

Tapa de fijaciéon
Para la fijacion del accionamiento en
la parte frontal.

Fijaciones intermedias
Para el soporte de accionamientos
lineales grandes o para la fijacion de

accionamientos lineales en las ranuras

tipo cola de milano.
=

=

Carro movil

Carro con compensacion de tolerancia
y de paralelismo para el accionamiento

de guias lineales externas.

—

Il
e
¥

70

Montaje inversor
Para la transmision de fuerza en el
lado contrario con un montaje inversor

fijado en el carro.
-

3

®

e

Detector magnético

Tipo RSy ES

Para la captacion sin contacto de
posiciones finales e intermedias.

—

SISTEMA DE MEDIDA - SFI PLUS
Sistema de medida de recorrido incre-
mental con resolucién practica

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Version estandar
e Carro con guiade deslizamientointerna

¢ Ranurastipo cola de milano para fijacion de los accesorios y del

accionamiento
® Pasos del husillo de paso trapezoidal:
Tipo OSP-E25ST:4mm
Tipo OSP-E32ST: 4mm
Tipo OSP-E50ST: 6mm

Caracteristicas

OSP-E..ST Accionamiento lineal con husillo de Tpaso trapezoidal
a

mano 25, 32, 50

Opciones
e Sistema incremental de medicién de recorrido SFl-plus

A
_,.nﬂ“"j

¢ \ersidnranurade lachaveta

Simbolo Unidad Observacion
Generalidades
Serie OSP-E..ST
Denominacién Accionamiento lineal con husillo de paso trapezoidal
Fijacion ver dibujos
Rango de temperatura 9:‘; Zg +27%
Peso (masa) kg ver tabla
Posicion de montaje cualquiera
Tubo del perfil aluminio anodizado
Husillo de paso trapezoidal acero laminado en frio
Tuerca del husillo plastico
g Anillos de apoyo plastico de baja friccion
g Cinta de cubierta acero resistente a la corrosion
Tornillos, tuercas acero galvanizado
Fijaciones acero galvanizado y aluminio
Tipo de proteccion IP 54
Peso (masa) e inercia de la masa
Serie Peso (masa) [kg] Inertia [x 10-6 kgm?2]
concarrera  porm Masa movil concarrera  porm por kg
deOm adicional de deOm adicional de  de masa
carrera carrera
OSP-E25ST 0,9 2,8 0,2 6,0 30 04
OSP-E32ST 2,1 5,0 0,5 21,7 81 0,4
OSP-E50ST 51 10,6 1,3 152,0 400 0,9

Instrucciones para la instalacion

Si el motor esta fijado en las roscas internas de los tornillos de la
tapa, el accionamiento lineal debe fijarse directamente tras la tapa

final con fijaciones intermedias.

Compruebe si es necesaria una fijacion intermedia dependiendo de

la méax. distancia entre apoyos admisible en la pagina 73.

Al utilizar una fijacion intermedia, se debe asegurar al menos una

tapa final contra desplazamiento axial.

Si con el accionamiento lineal se mueve una masa guiada desde el

exterior, se debe utilizar un carro mouvil.
La posicidon de montaje del accionamiento lineal es de libre

eleccion. Para evitar ensuciamientos y la entrada de liquidos se

debe montar la cinta de cubierta sefialando hacia
abajo.

Utilizando un montaje inversor la transmision de fuerza se realiza en

el lado contrario.

Mantenimiento

Todas las piezas moviles estan dotadas de una lubricacion conti-
nua para condiciones de aplicacion normales.

Dependiendo de las condiciones de aplicacion, Parker reco-
mienda la comprobacion de la lubricacion tras cada periodo de
servicio de 24 meses 0 tras un kilometraje de 300 km y, cuando
sea necesario, el cambio de las piezas de desgaste.

Tenga en cuenta las indicaciones para el funcionamiento y para
la lubricacion que se incluyen con el accionamiento.

Puesta en marcha

No deben sobrepasarse las especificaciones técnicas
admisibles indicadas en la hoja de datos de los productos
descritos. Antes de la puesta en marcha del accionamiento,
el usuario debe garantizar que se respeta la norma

CE Maquinas version 2006/42/EG.

Parker Hannifin Corporation
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Disefio del accionamiento Valores de carga

Diseno Vista general del rendimiento Carga maxima

lineal Caracteristicas Uni- Observacion

Se recomiendan los siguientes dad

pasos para el disefo: Tamaiio OSP-E25ST OSP-E32ST OSP-E50ST
Paso [mm] 4 4 6

1.Tenga en cuenta que no se de- - -

ben sobrepasar los valores max. ~ Max, velocidad [m/s] 0.1 0.1 015

de carga de la tabla T3. Recorrido lineal por vuelta del eje de transmi- [mm] 4 4 6
sion

2.Compruebe los valores max. — “yi. ool iciones del eje de transmision [min-1 1.500 1.500 1.500

en el diagrama de la péagina 74 y

tenga cuidado para no Sobrepa_ Max, fuerza de accion efectiva FA relacionada [N] 600 1.300 2.500

sarlos. con el par de giro del accionamiento [Nm] 1,35 3,2 8,8

o Par de giro en marcha en vacio [Nm] 0,3 0,4 0,5

3. Para el diseno del motor es - — - —

necesaria la determinacion del par Méax, par admisible en el eje de transmision [Nm] 1,55 4,0 9,4

de giro medio teniendo en cuenta  Frenado automatico F " [N] 600 1.300 2.500

el tiempo del ciclo. Repetibilidad [mm] 0,05 0,05 £0,05

4.Tenga en cuenta que no se Méax, longitud de carrera estandar [mm] 1.100 2.000 2.500*

debe

sobrepasar la max. distancia entre
apoyos del gje indicada.

(véase la pagina 73)

Cargas, fuerzasypares

La distancia I (i, 1, I,)
para el célculo de los
momentos de flexion se
refiere al eje intermedio
del accionamiento lineal.

M=F - [Nm]
My = My egtatica + Mx dinamica
y = My estatica T My dindmica

2 = Myestatica t VIz dinamica

Cargascombinadas

Si el accionamiento lineal se expone simultaneamente a va-
rias cargas, fuerzas y pares, las cargas maximas se calculan
con la ecuacion adyacente y no se deben sobrepasar los
valores maximos de la tabla de cargas mencionada ante-
riormente.

72

1) con tipos de husillo roscado Tr 16x4, Tr 20x4, TR 30x6 véase la pagina 71 sig, — Pares de inercia

* Para aplicaciones horizontales con carreras superiores a 2,000 mm consulte a nuestro ingeniero de asesoramiento,

Maxima carga admisible

®

Maxima carga admi-

Serie Max. pares [Nm]

sible [N]

F.F, M, M, M,
OSP-E25ST 500 2 24 7
OSP-E32ST 1000 6 65 12
OSP-E50ST 1500 13 155 26
Ecuacion para cargas combinadas

F, M, M, M,
+ + + < 1
F, (max) M, (Max) M, (max) M, (méx)

La suma de las cargas nunca debe ser > 1

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E Max. distancia entre apoyos admisible

Longitud de la carrera

Los accionamientos lineales se suministran de serie en pasos de 1 mm hasta las maximas longitudes de carrera

gue se indican a continuacion:

OSP-E25ST: max. 1100 mm

OSP-E32ST: max. 2000 mm

OSP-E50ST: max. 2500 mm *

Otras longitudes de carrera a peticion.

* Para aplicaciones horizontales con carreras superiores a 2.000 mm consulte a nuestro ingeniero de asesoramiento.

La posicion final mecanica no debe utilizarse como tope mecanico. Prevea a ambos lados una longitud adi-
cional de al menos 25 mm para la longitud de la carrera.

El uso de un motor de CA con convertidor de frecuencia normalmente requiere una distancia de seguridad mayor que la
requerida para sistemas servo. Contacte su oficina Parker local para soporte técnico.

Max. distancia entre apoyos admisible — Colocacién de una fijacion intermedia

Fz
k
k = distancia max. admisible entre tapa de fijacion vy fijacion
intermedia con una carga F dada.
Fz
Conexion en el eje de transmisiéon
] [
1 No exponga el eje de transmision a
K K cargas axiales o radiales incontroladas
durante el montaje del acoplamiento o
de la polea dentada. jUtilice un apoyo
- £ auxiliar!
arga FIN Ruedas dentadas
Como minimo la cantidad necesaria de
1600 dientes Z (AT5) con el par de giro max.
\ admisible.
1400 \
1200 .
.- OSP-EXSSTFz Min. Z (AT5)
1000 o ———— T OSP-E32STFz :
\ —— OSP-ES0STFz ‘ Min. & (mm)
800 A \ ‘ [
N
N \
600 AN <
o o o = — —— — — —— ~N
400 !
200 !
. Serie Min. Z Min @
0 I OSP-E25ST 24 38
0 0,5 1,0 1,5 20 . 2,5 OSP-EB28T 24 38
Méx. distancia k [m] OSP-E50ST 36 57

(Hasta la curva limite, flexion max. 0,2 % de la distancia k)

Parker Hannifin Corporation
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Max. revoluciones/carrera

Con carreras mas largas se deben min'?
reducir las revoluciones segun el 1600 A
diagrama adyacente. P Maxemin ™ L T[] 1]
1400 % —-— OSP-E25ST |
\\ — —— OSP-E32ST| |
0 —— OSP-E50ST
1200 v
\
AN \
. AY
1000 \ \\
800 AR
NEEA
600 <
400 S N
< ~ ||
200 e e
0 -
0 02 04 06 08 10 12 14 16 18 20 22 24 26
Carrera [m]

Las revoluciones méax. representadas en el diagrama son el 80% de las revoluciones criticas.

Kilometraje/fuerza de accién

El accionamiento ha sido construido Fuerza de accién [N]
para una duracién de la conexién del
10% 3000 T T 1
.O. ) ‘ T T T ]
El kilometraje esperado depende de la — - OSP-E255T}—
maxima fuerza de accién necesaria de 2500 -~ 82E:E§gg:
la aplicacion. ~— — ]
Un aumento de la fuerza de accion lleva 2000 h
a un kilometraje reducido. —
T —
T—
1500
1000 == ==
500 —— — ]
0

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Kilometraje [km]

El diagrama se basa en una duracion de la conexion del 10%

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
74



P-A4PO17ES
OSP-E

OSP-E..ST
Accionamiento lineal con husillo de paso trapezoidal - Versién basica

A Carrera para pedir* A

—

Y

Y

CE

OKB
|
|

KD B
-

OKN

b tw|O| | Tapa final OSP-E50ST

G x H (4x)

Version ranura de la chaveta (opcional)

n Serie OKB,; KC KL KP KO KPP? KR
- Koj Opt.3  Opt. 4
gl ¥ " OSP-E20ST 6 6.8 17 24 2 2 12
_ = . P OSP-E25ST 10 1.2 31 41 5 3 16
KGC kA OSP-E50ST 15 170 43 58 6 5 28
A-A KL Opcion 3: Ranura de la chaveta

Opcioén 4: Ranura de la chaveta larga

* Nota: La posicion final mecanica no debe utilizarse como tope mecanico. Prevea a ambos lados una distancia de seguridad adicional que se corresponda con el recorri-
do lineal de una vuelta del eje de transmision, de al menos 25 mm.

Carrera para pedir = carrera efectiva necesaria + 2 x distancia de seguridad. Al utilizar un motor trifasico con convertidor de frecuencia, suele necesitarse una

longitud adicional mayor que con servosistemas. Para mas informacién, consulte a su distribuidor local de Parker.

Carro
J S
i
[ ‘ ) =
e— f
{ | |
_ X
Y xZZ
= : S
- o ——
Tabla de medidas [mm]
Serie A B C E GxH J K M S V X Y CF FB FH KB KD KL KN zz

OSP-E25ST 100 220 41 27 M5x10 117 215 31 33 256 65 M5 525 40 395 6, 2 17 183 8
OSP-E32ST 125 255 52 36 M6x12 152 285 38 36 27 90 M6 665 52 51,7 10, 2 31 20 10
OSP-E50ST 175 330 8 70 M6x12 200 430 49 36 27 110 M6 925 76 770 15, 3 43 28 10

Parker Hannifin Corporation
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Datos para el pedido

OSPE25

204 |0 0-— 00000 | —

Tamano

25 | Tamano 25

32 | Tamano 32

50 | Tamario 50

Tipo de accionamiento

Husillo de paso trapezoidal con

2 guia de deslizamiento interna

Carro

p| ©

p o

Longitud de la carrera

Datos en mm (cinco digitos)

0 Estandar

Sistema magnético de medicion
SFl-plus véase pagina 171y sig.

Paso

——| Eje de transmisién

0 — | Perno plano
3 —* | Muelle de ajuste
4 —~ | largo con muelle de ajuste

4 | 4 mm (tamafo 25y 32)

6 6 mm (tamario 50)

Kit de montaje de motor y engranaje *

Tamariio 25 32 50
A0 | SY563T x1 x 1
A1 | SY873T x 1 X1 x 1
A2 | SMx60 xx xxx 8 11 ... x 1 x 1
A3 | SMx82 xxxx 814 ... x 1 x 1
A7 | PS60 x1 x 1
CO0 | LPO50 / PV40O-TA x 1 X1
C1 | LPO70/ PV60-TA x 1 X 1

Engranaje *

Tamaiho 25 |32 |50
0 |[Sin X | x| x
1 |LPO50i=5 X | X
2 |LPO50i=10 X | X
3 |[LPO70i=3 X | X
4 |LPO70i=5 X | x
5 |LPO70i=10 X | x

Informacion: Para el engranaje, el kit de montaje

del motor debe ser especificado.
LP0O50: AO, A1, A2
LPO70: A1, A2, A3

x 1: Si se elije un kit de montaje, el eje de transmisién
se entrega como perno plano.

Informacién: medidas de montaje para los motores
y engranajes véase pagina 191

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Interruptor magnético *

véase pagina 165y sig.

0 Sin
1 1 pieza RST-K 2NO /5 m cable
Posicién de la guia 2 1 pieza RST-K 2NC / 5 m cable
0 Estandar 3 2 piezas RST-K 2NC / 5 m cable
4 2 piezas RST-K 2NC,
Guia externa / Montaje del carro 1 pieza RSFK 2NO /5 m cable
véase pagina 99 y sig. o 155y sig. 5 1 pieza RST-S 2NO / M8 plug
0 Sin 1 pieza RST-S 2NC / M8 plug
2 SL Slide Line 7 2 piezas RST-S 2NC / M8 plug
6 PL Proline 8 2 piezas RST-S 2NC,
1 pieza RST-S 2NO / M8 plug
D HD Heavy Duty
A 1 pieza EST-S NPN / M8 plug
E PS Power Slide 25/25
B 2 piezas EST-S NPN / M8 plug
F PS Power Slide 25/35, 32/35 -
C 3 piezas EST-S NPN / M8 plug
G PS Power Slide 25/44, 32/44 ;
D 1 pieza EST-S PNP / M8 plug
H PSP li
S Power S fde 50/60 E | 2 piezas EST-S PNP / M8 plug
| | PS Power Slide 50776 F | 3 piezas EST-S PNP / M8 plug
M Montaje inversor - iz 7
J L_| Fijacion de perfil *
R Carro movil véase pagina 147 y sig. y 161 y sig.
S Carro mévil con poca holgura 0 Sin
1 1 Par tipo 1
Acero inoxidable 2 | 1Partipo Dt
0 Acero inoxidable 3 1 Par tlp? MAE
1* | Tornillos de acero inoxidable 4 2 Pares tipo 1
; - 5 2 Pares tipo D1
Opcional
6 2 Pares tipo MAE
7 3 Par tipo 1
8 3 Par tipo D1
9 3 Par tipo MAE
K 1 Partipo E2
L 1 Par tipo E3
M 1 Par tipo E4
N 2 Par tipo E2
P 2 Par tipo E3
Q | 2Partipo E4
R 3 Par tipo E2
S 3 Par tipo E3
T 3 Par tipo E4

Accesorios: pedir por separado

namientos lineales

Denominacién Pagina
Fijacién del motor 137 vy sig.
Sistema multiaxial para accio- 177 y sig.

* Opcional

—1 Tapa de fijacion *

véase paginas 141y 143y sig.

0

Sin

1 pieza Tipo A1 famafio25y 3o C1 (tamafio 50)

1 pieza Tipo A2 famafo25y 32 o C2 (tamafio 50)

1 pieza Tipo A3 (tamafio 25y 32) o C3 (tamafio 50)

1 pieza Tipo B1 (tamafio 25y 32) 0 C4 (tamario 50)

(R [WOIN|=

1 pieza Tipo B4 (tamarfio 25y 32)

7
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Accionamientos lineales eléctricos para el posiciona-
miento preciso y rapido de masas grandes

La consecuente generacion de productos de nuevo desarrollo para acciona-
mientos lineales se integra facilmente y con precision en cualquier construcci-
on con un diseno atractivo.

Ventajas

e Gran transmision de fuerza

e Excelentes propiedades de deslizamiento y de marcha
e Posicionamiento dinamico y preciso

¢ Repetibilidad muy exacta

Caracteristicas

e Vastago extendido

e Husillo a bolas

¢ Vastago antigiro

e Funcionamiento continuo
e Multiples accesorios

Perfil de aluminio ranurado con ranuras
tipo cola de milano integradas

Tornillos de la tapa con roscas internas

Iman permanente para

Eje de transmision . i
captacion de la posicion

Rodamiento de bolas de contacto
angular de dos hileras con alta
capacidad de carga

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Rosca con vastago
segun ISO 15552 (6431)

Vastago de acero inoxidable

Fleje de acero inoxidable

Husillo a bolas

oRIGA SYSTEM HEUS
)RMHJf

Manguito con tuerca a bolas interna

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
81



P-A4PO17ES
OSP-E

OSP-E..SBR

Versiones y accesorios

accionamiento lineal con husillo a bolas, guia de deslizamiento interna y vastago

OSP-E..SBR
Version ESTANDAR

Carro con guia interna y paquete de
imanes integrado para captacion de
la posicién sin contacto. Ranuras tipo
cola de milano para fijacion de los
accesorios y del accionamiento.

Pasos del husillo a bolas

El husillo a bolas estéa disponible con
distintos pasos:

OSP-E25SBR: 5 mm

OSP-E32SBR: 5, 10 mm
OSP-E50SBR: 5, 10, 25 mm

Accesorios

Fijaciones del motor

Tapa de fijacién

Para la fijacion del actuador en el lado

del vastago.

Brida de fijacion C

Para la fijacion del accionamiento

en el lado del vastago.

Perfil de montaje

Para montaje del accionamiento en
la ranura en cola de milano del lado

accionado.

=y B
—

Fijacion de brazo giratorio EN

con contracojinetes EL
— gjustable progresivamente en
el sentido axial.

82

Compensacion
Fijacion del vastago del émbolo medi-
ante cojinete articulado

Fijacion de vastago del émbolo
mediante cabeza de horquilla

Acoplamiento de compensacion
de vastago

Para compensacion radial

0 compensacion de angulo de las

piezas en movimiento.

, J’,—';"”

Detector magnético
Tipo RSy ES

Para la captacion sin contacto de
posiciones finales e intermedias.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E..SBR

OSP-E..SBR Accionamiento lineal con husillo a bolas y vastago Tamano 25, 32, 50

Version estandar
® Ranuras tipo cola de milano parafijacién delos
accesriosy delaccionamiento
® Pasos del husillo roscado:
Tipo OSP-E25SBR:5mm
Tipo OSP-E32SBR: 5, 10mm
Tipo OSP-E50SBR: 5,10,25mm

Caracteristicas

Opcional
e \/ersidnranurade lachaveta

Simbolo Unidad Observacion
Generalidades
Serie OSP-E..SBR
Denominacién Aocionamignto lineal f:on husillo de rosca esférica, guia de deslizamiento
interna y vastago de émbolo
Fijacion ver dibujos
Rango de temperatura 9:‘; :g ;2800
Peso (masa) kg ver tabla
IPosicién de montaje cualquiera
Tubo del perfil aluminio anodizado
Husillo a bolas acero
Tuerca del husillo a bolas acero
= Vastago acero inoxidable
é Anillos de apoyo plastico de baja friccion
= Cinta de cubierta acero resistente a la corrosion
Tornillos, tuercas acero galvanizado
Fijaciones acero galvanizado y aluminio
Tipo de proteccion IP 54
Peso (masa) e inercia de la masa
Serie Peso (masa) [kg] Masa movil [kg] Par de inercia [x 10- kgm?]
con carrera  por madicional con carrera pormde con carrera  por m adicional
deOm de carrera deOm carrera deOm de carrera
OSP-E25ST 0,7 3,0 0,2 0,9 1,2 1,3
OSP-E32ST 1,7 5,6 0,6 1,8 5,9 32,0
OSP-E50ST 4,5 10,8 1,1 2,6 50,0 225,0

Instrucciones para la instalaciéon

Si el motor esta fijado en las roscas internas de los tornillos de la
tapa, el accionamiento lineal debe fijarse directamente tras la tapa
final con fijaciones intermedias.

Mantenimiento

Todas las piezas méviles estan dotadas de una lubricacion conti-
nua para condiciones de aplicacion normales.

Dependiendo de las condiciones de aplicacion, Parker recomien-
da la comprobacion de la lubricacion tras cada periodo de servi-
cio de 12 meses o tras un kilometraje de 3.000 kmy, cuando sea
necesario, el cambio de las piezas de desgaste.

Tenga en cuenta las indicaciones para el funcionamiento y para la
lubricacion que se incluyen con el accionamiento.

83

Puesta en marcha

Los datos técnicos admisibles indicados en la hoja de
datos de los productos descritos no deben sobrepasarse.
Antes de la puesta en marcha del accionamiento, el usuario
debe garantizar que se respeta la norma CE Maquinas
version2006/42/EG.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Valores de carga

Diseno Valores de carga

Vista general del rendimiento Carga maximaadings

Diseno del accionamiento

lineal

Se recomiendan los siguientes pa-
s0s para el disefio:

1.Tenga en cuenta que no se
debe sobrepasar la max. fuerza

transversal/carrera que se indica
en el siguiente diagrama.

2.ompruebe la fuerza de accion y

el kilometraje en la tabla de abajo.

3. Para el diseno del motor es

necesaria la determinacion del par

de giro medio teniendo en cuenta
el tiempo del ciclo.

Caracteristicas Unidad Unidad

Tamaio OSP-E25SBR | OSP-E32SBR OSP-E50SBR
Paso [mm] 5 5 10 5 10 25
Max, velocidad [m/s] 0,25 0,25 0,5 0,25 0,5 1,25
Becorrldo Ilnga! !oor vuelta del [mm] 5 5 10 5 10 o5
eje de transmision

Max, rgvglumones del eje de [min-] 3.000 3.000 3.000
transmision

o e Wm0 s | [ano

A aca con el p [N 0,45 11 18 | 13 | 28 | 60

girodel accionamiento

Par de giro en marcha en vacio [Nm] 0,2 0,2 0,3 0,3 04 0,5

Max, plarl f’idmISIb|e en el eje de (Nm] 06 15 28 42 75 20
transmision

Méax, aceleraciéon admisible [m/s?] 5 5 5
Repetibilidad [mm] +0,05 +0,05 +0,05

Ma>,<, longitud de la carrera [mmi 500 500 500
estandar

Fuerza trasversal/carrera

La fuerza transversal admisible se Carga F; [N]

reduce con las carreras en aumento
segun el diagrama adyacente.

Max. revoluciones/carrera

Con carreras mas largas, se deben

adaptar las revoluciones segun eldiagrama

adyacente.

1000
o w
800 \

700

IR N\
N

1‘ = OSP‘-EZSSB‘R - Pas‘o 5mm
4 = OSP-E32SBR - Paso 5 mm
2 = OSP-EB2SBR - Paso 10 mm |
6 = OSP-E50SBR - Paso 5 mm —
5 = OSP-E50SBR - Paso 10 mm
3 = OSP-E50SBR - Paso 25 mm

\\
400 N
24 3\~ 4 \>5
300 ™ S0 =
N —~—— =
200 N S~ \\
‘\\\\~1 "“---—-—__
100
\\
0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Revoluciones [1/min]

Carrera s [mm]

3000

2750

2500

T
1= OSP-E25SBR
2 = OSP-E32SBR |
3 = OSP-E50SBR

2250

2000

1750

1500

1250

\‘
N
T~

1000

750

S~

200

250

300
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350

400

450 500
Carrera [mm)]
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Kilometraje dependiente de la fuerza de accion

El kilometraje esperado depende de

Fuerza de accion [N]

Kilometraje/fuerza de accién

la maxima fuerza de acciéon necesaria
de la aplicacion. 3000 N P
. s = - —rFasoomm
Un aumgnto de !a fuerza de accion un N\ 3 - OSP-E32SBR — Paso 5 mm 8
menor kilometraje. 2500 \~\ 2 = OSP-E32SBR - Paso 10 mm ]
\\\\\\ 4 = OSP-E50SBR - Paso 5 mm ]
000NN o 6 = OSP-E50SBR-Paso 10mm |
R ~ 5 = OSP-E50SBR - Paso 25 mm
N ~_ 53
1500 \\‘\\ 4 4 \\:\\
N =3 _\\\\\\§~::~—
2 — T —— T—
1000 I —— I ——
500 — ]
T 1
0
1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000
Kilometraje [km]
OSP-E..SBR
Accionamiento lineal con husillo a bolas y vastago - Version basica
lg + carrera para pedir CG,
il L
(&)
¥| Q
— X
|
J
— <AM
— B —~
c FB . L KT
| X
2 @’
) =l % -
o @) || I
X
@ --
‘@ ® Y Y Tepa final OSP-ES0SBR
G x H (4x)
Version ranura de la chaveta (opcional) Serie 2KB,; KC KL KO KPP® KR
KR Opt.3 Opt. 4
o 2 KOl OSP-E25SBR | 6 6.8 17 24 2 12
4 <A
=i [ — OSP-E32SBR | 10 11.2 31 4 16
KC A OSP-E50SBR | 15 17.0 43 58 6 28
AR KL Opcidn 3: Eje de transmision con muelle de ajuste

Opciodn 4: Eje de transmision largo con muelle de ajuste

* Nota: La posicion final mecénica no debe utilizarse como tope mecénico. Prevea a ambos lados una distancia de seguridad adicional que se corresponda con el
recorrido lineal de una vuelta del eje de transmisién, de al menos 25 mm. Carrera para pedir = carrera efectiva necesaria + 2 x distancia de seguridad

Al utilizar un motor trifasico con convertidor de frecuencia, suele necesitarse una longitud adicional mayor que con servosistemas.

Para mas informacion, consulte a su distribuidor local de Parker.

Tabla de medidas [mm]

Serie B Cc E GxH K Ig AM OCF CG FB FH KB KD KK KL OKN OKS KT
OSP-E25SBR 22,0 41 27 M5x10 21,5 1100 20 22 26 40 395 67 2 M10x 1,25 17 13 -
OSP-E32SBR 255 52 36 M6x12 285 1755 20 28 26 52 517 10, 2 M10x 1,25 31 20 33
OSP-E50SBR 33,0 87 70 M6x12 43,0 206,0 32 38 37 76 770 15, 3 Mi6x156 43 28 44
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Datos para el pedido

OSPE25

050 0-— 00000 | —

Tamano

25 Tamarfio 25

32 Tamario 32

50 Tamano 50

Tipo de accionamiento

vastago

Accionamientos de husillo a bolas
4 con guia de deslizamiento interna y

Paso

Longitud de la carrera

Datos en mm (cinco digitos)

5 | 5 mm (tamafo25, 32 y 50)

7 | 10 mm (tamafio 32 y 50)

8 | 25 mm (tamano 50)

L | Eje de transmisién

0 — | Perno plano

3 —* | Muelle de ajuste

4 —* | largo con muelle de ajuste

Kit de montaje de motor y engranaje *
Tamanho 25 32 50
A0 SY563T x 1 X

Al SY873T x1 x1 | x1
A2 SMxB0 xx xxx 8 11 ... | x 1 x 1

A3 SMXx82 xx xx 8 14 ... x 1 x 1
A7 PS60 x1 | x!
Co LP0O50 / PV40-TA x 1 X

C1 LPO70 / PV6BO-TA X 1 X 1

Engranaje *

Tamarfo 25 |32 |50
0 |Sin X | x| x
1 LPO50i=5 X X
2 LPO50i=10 X X
3 |LPO70i=3 X | x
4 LPO70i=5 X X
5 |LPO70i=10 X | x

Informacion: Para el engranaje, el kit de montaje

del motor debe ser especificado.
LP0O50: AO, A1, A2
LPO70: A1, A2, A3

x 1:Si se elije un kit de montaje, el eje de transmisiéon
se entrega como perno plano.

Informacion: medidas de montaje para los motores
y engranajes véase pagina 191

86
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Interruptor magnético *

véase pagina 165 y sig.

Fijacion de vastago del émbolo *
véase pagina 155y sig.

Sin

Cojinete articulado

Cabeza de horquilla

<|Cc|H|o

Acoplamiento de compensacion

Acero inoxidable

0 Estandar
1* Tornillos de acero inoxidable
* Opcional

87

Sin

1 pieza RST-K 2NO /5 m Cable

1 pieza RST-K 2NC / 5 m Cable

@W[(N|=|O

2 piezas RST-K 2NC / 5 m Cable

2 piezas RST-K 2NC,
1 pieza RST-K 2NO /5 m Cable

1 pieza RST-S 2NO / Clavija M8

1 pieza RST-S 2NC / Clavija M8

~

2 piezas RST-S 2NC / Clavija M8

2 piezas RST-S 2NC,
1 pieza RST-S 2NO / Clavija M8

1 pieza EST-S NPN / Clavija M8

2 piezas EST-S NPN / Clavija M8

3 piezas EST-S NPN / Clavija M8

1 pieza EST-S PNP / Clavija M8

mooOo|m(>»| ®

2 piezas EST-S PNP / Clavija M8

-n

3 piezas EST-S PNP / Clavija M8

Fijac

ion de perfil *
véase pagina 141 y sig.

Sin

1 Par tipo 1

1 Par tipo D1

1 Par tipo MAE

2 Pares tipo 1

2 Pares tipo D1

2 Pares tipo MAE

3 Pares tipo 1

3 Pares tipo D1

Ol IN(fo|ja|h~|O|IN|=|O

3 Pares tipo MAE

véase pagina 154

1 par de fijaciones de brazo giratorio
EN

1 par de fijaciones de brazo giratorio EN
y contracojinetes EL

de fijacion *
véase pagina 141 y sig.

Sin

1 pieza Tipo A1SR (tamafo 25y 32)
o C1SR (tamario 50)

2

1 pieza Tipo C-E

Accesorios: pedir por separado

Denominacion Pagina
Fijacion del motor 137y sig.
Sistemas multiaxiales 177 y sig.

Parker Hannifin Corporation
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Accionamiento lineal eléctrico para aplicaciones con
arranque preciso desde posiciones intermedias

La consecuente generacion de productos de nuevo desarrollo para acciona-
mientos lineales se integra facilmente y con precision en cualquier construcci-
on con un diseno atractivo.

Ventajas

Control exacto de recorrido y de posicion

Gran fuerza de accionamiento

Autoblogueo

Buenas propiedades de velocidad lenta

Montaje sencillo

Reducido mantenimiento

|deal para regulaciones de nivel y aplicaciones que pre
cisen arranque preciso desde posiciones intermedias

Caracteristicas

Rosca con vastago segun ISO 6431

Paquetes completos de motor y control
a P Y Tuerca de plastico

Amplio programa con fijaciones y accesorios

Iman permanente
e \ersiones especiales a peticion para captacion de la
posicién

Eje de transmision

Anillos de apoyo de baja friccion

Rodamiento de bolas

de contacto angular de dos
hileras con alta capacidad
de carga

Tornillos de la tapa con roscas inter-
nas para la fijacion

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Rosca con vastago
segun I1SO 6431
(cilindro neumatico)

Vastago de acero inoxidable

Fleje de acero inoxidable

Perfil de aluminio ranurado
con ranuras tipo cola de milano integradas

Husillo de paso trapezoidal

Parker Hannifin Corporation
m Pneumatic Division - Europe
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Los accesorios

OSP-E..STR accionamiento lineal con husillo de paso trapezoidal,
guia de deslizamiento interna y vastago

Version ESTANDAR
OSP-E..STR

Carro con guia interna y paquete de
imanes integrado para captacion de
la posicién sin contacto. Ranuras tipo
cola de milano para fijacion de los
accesorios y del accionamiento.

Accesorios

Fijaciones del motor

Tapa de fijacion
Para la fijacién del accionamiento
en el lado del vastago.

Brida de fijacion C

Para la fijacion del accionamiento

en el lado del vastago.

Fijaciones intermedias
Para la fijacion del accionamiento en
las ranuras tipo cola de milano del

lado accionado.

g...-!

Fijacion pivota nte EN
con contracojinetes EL
— ajustable progresivamente en el

sentido axial.

92

Mediante cojinete arti culado

.

Fijaciéon de vastago del émbolo
mediante cabeza de horquilla

.

Acoplamiento de compensacion
de vastago

Para compensacion radial o
compensacion de angulo de las piezas
en movimiento.

Detector magnético

Tipo RSy ES

Para la captacion sin contacto de
posiciones finales e intermedias.

'

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E..STR
Accionamiento lineal con husillo de paso trapezoidal y vastago Tamano 25, 32, 50

Version estandar
¢ Ranuras tipo cola de milano para fijacion de los accesorios y del
accionamiento
® Pasos del husillo roscado
Tipo OSP-E25STR:3mm
Tipo OSP-E32STR: 4mm
Tipo OSP-E50STR: 5mm

Caracteristicas
Simbolo Unidad Observacion

Generalidades

Serie OSP-E..STR

Accionamiento lineal con husillo de rosca trapezoidal, guia de deslizamiento

Denominacion ) . .
interna y vastago de émbolo

Fijacion ver dibujos
Rango de temperatura g::x :g +27%
Peso (masa) kg ver tabla
Posicion de montaje cualquiera
Tubo del perfil aluminio anodizado
Husillo de paso trapezoidal acero laminado en frio
Tuerca del husillo plastico
< Vastago acero inoxidable
% Anillos de apoyo plastico de baja friccion
= Cinta de cubierta acero resistente a la corrosion
Tornillos, tuercas acero galvanizado
Fijaciones acero galvanizado y aluminio
Tipo de proteccion IP 54
Peso (masa) e inercia de la masa
Serie Peso (masa) [kg] Masa movil [kg] Inerita [x 10-¢ kgm?]
con carrera por m adicional con carrera por m adicional  con carrera por m adicional
deOm de carrera deOm de carrera deOm de carrera
OSP-E25STR 0,4 2,9 0,1 0,7 1,1 10,3
OSP-E32STR 0,9 54 0,2 1,2 3,9 29,6
OSP-E50STR 2,4 10,6 0,8 1,6 24,6 150

Instrucciones para la instalacion

Si el motor esta fijado en las roscas internas de los tornillos de
la tapa, el accionamiento lineal debe fijarse directamente tras la
tapa final con fijaciones intermedias.

La posicion de montaje del accionamiento lineal es de libre Puesta en marcha

eleccion. Para evitar ensuciamientos y la entrada de liquidos No deben sobrepasarse las especificaciones técnicas

debe montarse la cinta de cubierta sefialando hacia abajo. admisibles indicadas en la hoja de datos de los productos
Mantenimiento descritos. Antes de la puesta en marcha del accionamiento,

el usuario debe garantizar que se respeta la norma CE Ma-

Todas las piezas moviles estan dotadas de una lubricacion conti- quinas version 2006/42/EG.

nua para condiciones de aplicacidon normales.

Dependiendo de las condiciones de aplicacion, Parker reco- Captacién de la posicion sin contacto

mienda la comprobacion de la lubricacion tras cada periodo de Utilice el detector magnético que se indica a continuacion:
servicio de 24 meses o tras un kilometraje de 300 kmy, KL3096 (tipo RS-K, normalmente cerrado, contacto Reed, con
cuando sea necesario, el cambio de las piezas de desgaste. cable)

Tenga en cuenta las indicaciones para el funcionamiento y parala  KL3098 (tipo ES-S, detector magnético electronico, interruptor PNP
lubricacién que se incluyen con el accionamiento. con enchufe DIN)

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Valores de carga Diseiio del accionamiento lineal
Caracteristicas Unidad Observacion Se recomiendan los siguientes pasos
Tamaio OSP-E25STR OSP-E32STR OSP-E50STR para el disefio:
Paso [mm] 3 4 5
Méx. velocidad m/s] 0,075 0,1 0,125 1. Tenga en cuenta que no se debe

——— sobrepasar la max. fuerza trasversal/
Recorrido lineal por vuelta

. L [mm] 3 4 5 carrera que se indica en el siguiente
del eje de transmision diagrama
Méx. rgvgluaones del eje de [min-] 15002 1500 1500
transmision

A i i 2.C ompruebe la fuerza de accion
Méx. fugrza de accion efectiva IN] 800 1600 3.300 o p - y
F, relacionada con el par de el kilometraje en la tabla que se
f ) . [Nm] 1,35 3,4 9,25 . L

giro del accionamiento muestra a continuacion.
Par de giro en marcha en vacio [Nm] 0,3 0,4 0,5

3. Para el diseno del motor es

Max. par admisible en el eje de . ) -
P ) INm] 1,7 4,4 12 necesaria la determinacion del par

transmision ; ) .

Fronado automatico F N 500 1600 3,300 de giro medio teniendo en cuenta el
renado automatico F [N] . . tiempo del ciclo.

Repetibilidad [mm] +0,05 +0,05 +0,05

Ma>§. longitud de la carrera (mmi 500 500 500

estandar

) con tipos de husillo roscado Tr 12x3, Tr 16x4, Tr 24x5 véase 1.35.011S-1 — Pares de inercia
2) a partir de 0,4 m de carrera max. 1.200 min-1 admisibles

Fuerza transversal/carrera

The permissible transverse force is

C
reduced with increasing stroke length aroe
according to the adjacent graphs. F [N]

I
300

—.— OSP-E25STR
250 - - - OSP-E32STR
——  OSP-E50STR

200 \

150

F, A \
S 100 ~ - < \\
\.\ ~ ~. \
50 - e ———
[ etk el S =y e N
0 — — "
0 100 200 300 400 500 s [mm]
Carrera
El diagrama se basa en una duracion de la conexion del 10%
Kilometraje dependiente de la fuerza de accion
El accionamiento ha sido construido Fuerza de accione [N]
para una duracion de la conexion del 4000
10%. 3500
El kilometraje esperado depende de la 3000 \\
maxima fuerza de accion necesaria de 2500 —— ‘\OSP'ESOSTR
la aplicacion. 2000 T
Un aumento de la fuerza de accion 1500 F === ==t _ OSP-E32STR
lleva a un kilometraje reducido. 1000 To=t == el o
- — OSP-E25STR i il i
500 = = = =
0

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

Kilometraje [km]
El diagrama se basa en una duracién de la conexion del 10%

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E..STR
Accionamiento lineal con husillo de paso trapezoidal y vastago - Version basica

lg + carrera para pedir* cG
GxH (4x) -—
N4
‘ ‘ - _ 4
© -9 \
1B ©) m‘
E X A
Q o |l <KD AM
<Cm KL B
——
C

Tapa final OSP-E50STR

Version ranura de la chaveta (opcional)

KR Serie 2KB,, KC KL KO KPP KR
KO
o o = Opt.3 Opt.4
X t A
OSP-E25SBR | 6 6.8 17 24 2 2 12
A OSP-E32SBR | 10 11.2 31 41 5 8 16
KC
OSP-E50SBR | 15 17.0 43 58 6 5 28
A-A
3,0 Opcion 3: Eye de transmision con muelle de ajuste

Opcioén 4: Eye de transmision largo con muelle de ajuste

* Nota: La posicion final mecéanica no debe utilizarse como tope mecanico. Prevea a ambos lados una distancia de seguridad
adicional que se corresponda con el recorrido lineal de una vuelta del eje de transmisién, de al menos 25 mm.

Carrera para pedir = carrera efectiva necesaria + 2 x distancia de seguridad

Al utilizar un motor trifasico con convertidor de frecuencia, suele necesitarse una longitud adicional mayor que con
servosistemas.

Para mas informacion, consulte a su distribuidor local de Parker.

Tabla de medidas [mm]
Serie B C E GxH K Iy AM CF CG FB FH KB KD KK KL KN
OSP-E25STR 22,0 41 27 M5x10 21,5 830 20 22 26 40 395 6, 2 M10x1,25 17 13
OSP-E32STR 255 52 36 M6x12 285 940 20 28 26 52 51,7 10, 2 MiOx 125 31 20

OSP-E50STR 33,0 87 70 M6x12 430 1200 32 38 3r 76 770 15, 3 M16 x 1,5 43 28

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E
Datos para el pedido OSPE25 3/]0|3]|0 0— 00000 |[— (O|O|O|O0O|O0]|O
A A A A A A A
Tamano of Drive
25 | Tamafio 25
32 | Tamafio 32
50 | Tamafio 50
Tipo de accionamiento N
Longitud de la carrera
Accionamientos de husillo de - —
3 | paso trapezoidal con guia de Datos en mm (cinco digitos)
deslizamiento interna y vastago
Paso Eje de transmisién
3 3 mm (tamano 25) 0 — | Perno plano
4 4 mm (tamafio 32) 3 —* | Muelle de ajuste
5 5 mm (tamafio 50) 4 —* | largo con muelle de ajuste
Kit de montaje de motor y engranaje *
Tamafio 25 32 | 50
A0 | SY563T x| x1
A1 | SY873T x| x' | x!?
A2 | SMxB0 xx xxx 8 11 ... x 1 x 1
A3 | SMx82 xx xx 8 14 ... x1 | x1
A7 | PS60 x1 | x1
CO0 | LP0O50 / PV40-TA x1 x 1
C1 | LPO70/ PVEBO-TA x1 | x1
1 *
SEENE x 1: Si se elije un kit de montaje, el eje de
Tamano 25 (32 |50 transmision se entrega como perno plano.
Informacion: medidas de montaje para los motores
0 |[Sin X X X y engranajes véase pagina 191
1 LP0O50i=5 X X
2 LPO50i =10 X X
3 LPO70i=3 X X
4 LPO70i=5 X X
5 |LPO70i=10 X X
Informacion: Para el engranaje, el kit de mon-
taje del motor debe ser especificado.
LPO50: A0, A1, A2
LPO70: A1, A2, A3
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Fijacion de vastago del émbolo *

véase pagina 155y sig.

Sin

Cojinete articulado

Cabeza de horquilla

<|Cc|H|o

Acoplamiento de compensacion

Acero inoxidable

0 Estandar

1* Tornillos de acero inoxidable

* Opcional

97

Interruptor magnético *

véase pagina 165y sig.

0 | Sin

1 | 1 pieza RS-K2NO /5 m Cable
2 | 1 pieza RS-K2NC /5 m Cable
3 | 2 piezas RS-K 2NC / 5 m Cable
4 2 piezas RS-K 2NC,

1 pieza RS-K 2NO /5 m Cable

1 pieza ES-S PNP / M8 plug

2 piezas ES-S PNP / M8 plug

3 piezas ES-S PNP / M8 plug

L1 Fijacion de perfil *

véase pagina 141 y sig.

Sin

1 Par tipo 1

1 Par tipo D1

1 Par tipo MAE

2 Pares tipo 1

2 Pares tipo D1

2 Pares tipo MAE

3 Pares tipo 1

3 Pares tipo D1

O|o(N|o|la|d|lWINM|=O

3 Pares tipo MAE

véase pagina 154

1 par de fijaciones de brazo giratorio EN

1 par de fijaciones de brazo giratorio EN 'y
contracojinetes EL

Tapa de fijacion * véase pagina 141 y sig.

0

Sin

1 pieza Tipo A1SR (tamafio 25 y 32) o
C1SR (tamafio 50)

1 pieza tipo C-E

Accesorios: pedir por separado

Denominacion Pagina

Fijacion del motor 137 ff

Sistema multiaxial para acciona-
mientos lineales

177 ff

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Guias mecanicas
Serie OSP-E

indice de contenidos

Denominacién Pagina
Vista general 100
Guia de deslizamiento SLIDELINE 101
Guia de rodillos POWERSLIDE 103
Guia de rodillos de aluminio PROLINE 107
Guia para cargas pesadas HD 111

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Sistema de médulos adaptable

Guias

Origa System Plus — OSP- ofrece la posibilidad de adaptar distintas guias en el accionamiento lineal neumatico y eléctrico.

Versiones:

Accionamiento lineal eléctrico Serie:
*OSP-E..B

¢ OSP-E..SB

¢ OSP-E..ST

e Tamafno 25, 32, 50

Accionamiento lineal eléctrico

- Serie OSP-E..B (correa dentada)
- Serie OSP-E..SB (husillo a bolas)
- Serie OSP-E..ST (husillo de paso trapezoidal)

SLIDELINE

La guia de deslizamiento rentable para cargas intermedias
- s6lo para accionamientos de husillo Serie OSP-E..SB,
OSP-E..ST

Véase pagina 101 sig.

POWERSLIDE

La guia de rodillos para cargas elevadas.
Véase pagina 103 sig.

PROLINE

Guia de rodillos compacta de aluminio para cargas y
velocidades elevadas.
Véase pagina 107 sig.

Guia HD (guia para cargas pesadas)

LLa guia de recirculacion de bolas para las mayores cargas y
gran precision.

— solo para accionamientos de husillo Serie OSP-E..SB,
OSP-E..ST

Véase pagina 111 sig.

Ventajas:

® recepcion de cargas y pares elevados

® gran precision

® buenas propiedades de marcha

e también es posible el montaje con posterioridad

e cualquier posicion de montaje

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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OSP-E SLIDELINE Guia de deslizamiento

Serie SL 25 hasta 50 para accionamiento lineal
« Serie OSP-E husillo

Datos técnicos Caracteristicas
La tabla muestra los valores méaximos admisibles en un * perfil guia de aluminio anodizado con disposicidén en forma de
funcionamiento ligero y sin sacudidas, que tampoco

. ) . rism la pi r r
deben excederse en el funcionamiento dinamico. prisma de la pista de rodadura

* elementos deslizantes de plastico ajustables
Los datos de cargas y de pares se basan en velocidades ¢ sistema de sellado combinado de plastico y elementos de
dev<02m/s. fieltro para retirar la suciedad y lubricar la pista de rodadura

e a peticion, también disponible version resistente a la corrosion

Versioén
— para accionamiento lineal eléctric
Serie OSP-E husillo

Rascador Rascador de Carro de guia de aluminio

de fieltro engrasado

plasticq

o
In d Racores de engrase
' Placa de compresion
y tornillos de ajuste
Perfil guia Elementos
de aluminio deslizantes,
ajustables
Cargas, fuerzasy pares
Fz
Mz \.P
i e \“\ j Mx
My Z Fy
Serie Max, par [Nm] Max, Masa del accionamiento con Masa carro de N,° ident, SLIDELINE "
Carga [N] guia [kg] guia sin freno para OSP-E
husillo
con O mm de incremento por 100
carrera mm de carrera
M, My M, F OSP-E OSP-E [kal
husillo husillo

SL25 14 34 34 675 1,8 0,42 0,61 20342FIL
SL32 29 60 60 925 3,6 0,73 0,95 20196FIL
SL50 77 180 180 2.000 8,7 1,44 2,06 20195FIL

1) Versién resistente a la corrosion a peticion

Accionamientoslineales, véase pagina 149

Parker Hannifin Corporation
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Dimensiones

Serie OSP-E husillo

Carrera + 2 x A

A Carrera -
N—>Z¢ <EC‘
Ny o V ‘ - V‘
q . -1 ____ iC o] 1 o \
R —————— o o le= iy Byt b
fer " . oA K A VE
— ol | lo == erell '
- J = Bl =M=
B - CF -
g 4 -
<D0
i e o ? o— o[ , o .
w 40 A1 | Para mas elementos de fijacion y opciones,
- l Y consulte los accesorios.
Y o o ele
BB
- AA -—
Tabla de medidas [mm]
Serie A B J M Z AA BB DD CF EC ED EE EG EW FF FT FS GG JJ 2z
SL 25 100 220 117 405 M6 162 142 60 725 47 12 53 39 30 64 735 20 50 120 12
SL 32 125 255 152 49,0 M6 205 185 80 91,0 67 14 62 48 33 84 880 21 64 160 12
SL 50 175 33,0 200 620 M6 284 264 120 117 94 14 75 56 39 110 1185 26 90 240 16
Fijaciones intermedias (Para versiones, véase pagina 149)
Para evitar flexiones demasiado fuertes Fy
y oscilaciones del accionamiento son Caso d ’ Caso d 5
necesarias fijaciones intermedias a partir C;fg aﬁiggrga Q Caarfg Ia?ef;rga
de determinadas longitudes de carrera. N
Los diagramas muestran las anchuras W\
de apoyo maximas posibles dependiendo N
de la carga.
Carga F [N]
2500 1= OSP-E25
carro arriba (F,)
2= OSP-E25
2000 5 carro lateral (F,)
3= OSP-E32
E carro arriba (F,)
2 4= OSP-E32
1500 carro lateral (F,)
N 5= 0SPE50
\ carro arriba (F,)
k 6= OSP-E50
1000 3 ~ N canoktedl )
1~ \
500 N
2. \%\
\ \
0
0 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0 3,5
Méx. distancia k [m]

(Hasta la curva limite, flexion méx. 0,2 % de la distancia k)

Parker Hannifin Corporation
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Serie PS 25 hasta 50 para accionamiento lineal
e Serie OSP-E correa dentada *
e Serie OSP-E husillo

* Serie PS para OSP-E con accionamiento bidireccional a peticion

Datos técnicos

La tabla muestra los valores maximos admisibles en un
funcionamiento ligero y sin sacudidas, que tampoco
deben excederse en el funcionamiento dinamico.

Para mas informacion y datos técnicos consulte las hojas técni-
cas para accionamientos.

Versions

— para accionamiento lineal eléctrico:
Serie OSP-E correa dentada
Serie OSP-E husillo

Cargas, fuerzas y pares

Fz

Mz

ey )

ﬁ}

POWERSLIDE Guia de rodillos

Caracteristicas:

e carro de guia de aluminio anodizado con rodillos de rodadura
ajustables en dos hileras

¢ perfil guia de acero endurecido

¢ se pueden combinar varios tamanos de guias con el mismo
accionamiento

® max. velocidad v =3 m/s

e cubierta de rodillos robusta con rascador y racores de engrase

¢ longitudes de carrera variables hasta 3.500 mm (carreras mas
largas a peticion). Hay que tener en cuenta las longitudes de
carrera maximas de los accionamientos OSP-E..B,
OSP-E..SBy OSP-E..ST

OSP-E correa dentada: Posicion de las guias, véase pagina 109

Carro de gufa de aluminio

Cubierta con
rascador y
Rodilo racores de
de engrase

de acero rodadura

reforzado

Regleta
de bornes
de aluminio

Ejemplo: PS 2_5_/35

Anchura del
perfil guia
(85 mm)

_> Tamano del accionamiento

(OSP-E25)
F
My y
Serie Max, Par [Nm] Max, Masa del ac- Masa * N,° ident,
Carga cionamiento con Powerslide para
[N] guia [kg]
con carrera de incremento por carrerade  del carro
0mm 100 mm de guia
M, M, M, F,, F, OSP-E OSP-E OSP-E OSP-E [kal OSP-E* OSP-E
Correa Hussilo Correa Hussilo Correa dentada Hussilo
dentada dentada
PS 25/25 14 63 63 910 1,9 1,8 0,30 0,37 0,7 20304FIL 20015FIL
PS 25/32 17 70 70 1.010 2,1 1,9 0,34 0,41 0,8 20305FIL 20016FIL
PS 25/44 20 175 175 1.190 3,0 2,7 0,42 0,49 1,5 20306FIL 20017FIL
PS 32/35 20 70 70 1.400 3,1 3,2 0,51 0,63 0,8 20307FIL 20286FIL
PS 32/44 50 175 175 2.300 4,0 41 0,59 0,70 1,5 20308FIL 20287FIL
PS 50/60 90 250 250 3.000 8,8 8,7 1,04 1,36 2,3 20309FIL 20288FIL
PS 50/76 140 350 350 4,000 12,2 12,0 1,28 1,6 4,9 20310FIL 20289FIL
Fijaciones, véase pagina 149
Parker Hannifin Corporation
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OSP-E

Dimensiones - Serie OSP-E correa dentada

Carrera + 2 X A +AZ*

A+AZ*

Carrera

KG

A

Y

Y

* Tengaen cuentaque: Lamedida “AZ” se debe sumaralamedida “A”. Lalongitud dela carrera para pedir es de: carrera + min. medida “AZ” + longitud adicional
Tengaen cuentaigualmente larepercusion de lamedida “AZ” en el equipamiento posterior de una guia. Consulte a nuestros técnicos de laaplicacion.

Dimensiones - Serie OSP-E husillo

Carrera + 2 x A

A

Carrera

AA

Aguijeros roscados Z x EF profundidad

o
I_I——F Q) i
e, .o
W 00 Py !
Tabla de medidas [mm]
Serie A B z AA AZ BB CC CF EE EF EG FF FS FT GG JJ KG
OSP-E OSP-E OSP-E OSP-E
Correa Husil Correa Husil
dentada ustio dentada ustio
PS 25/25 125 100 22 220 6xM6 145 5 90 47 795 53,0 11,0 39,0 80 20,0 735 64 125 57
PS 25/35 125 100 22 220 6xMe6 156 10 100 &7 895 525 125 375 95 215 73,0 80 140 57
PS 25/44 125 100 22 220 6xM8 190 27 118 73 100,0 58,0 15,0 39,0 116 26,0 785 96 164 57
PS 32/35 150 125 25 255 6xM6 156 - 100 57 955 585 12,5 435 95 215 845 80 140 61
PS 32/44 150 125 25 255 6xM8 190 6 118 73 1070 64,0 150 450 116 26,0 90,0 96 164 61
PS 50/60 200 175 25 330 6xM8 240 5 167 89 1305 81,0 170 61,0 135 28,5 123,5 115 216 85
PS 50/76 200 175 25 33,0 6xM10 280 25 178 119 1555 93,0 20,0 64,0 185 39,0 1355 160 250 85
Parker Hannifin Corporation
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OSP-E correa dentada - En combinacién con guia, indicar también la posicién de la guia

Posicion del eje de transmision
Estandar =0

Posicion del eje de transmision
Frente a estandar = 1

Posicion del eje de transmision
A ambos lados = 2

Posicién de la guia

Posicion de la guia

Posicién de la guia

Estandar
Posicion de la guia frente al eje de transmision

¥ T—

Estandar
Posicion de la guia frente al eje de transmision

o=

Estandar
Posicién de la guia frente al eje de transmision

o —

Frente a estandar
Posicion de la guia en el lado del eje de transmision

=

Frente a estandar
Posicién de la guia en el lado del eje de transmision

|

Frente a estandar
Posicion de la guia en el lado del eje de transmision

il
SIEA!
A

Caso de carga 1 - carro arriba

Carga Fz [N]
4500 T T
1 = PS25/25 carro arriba
2 = P825/35 carro arriba
4000 3 = PS25/44 carro arriba
\ 4 = PS32/35 carro arriba
3500 5 = PS32/44 carro arriba
\ 6 = PS50/60 carro arriba
\ 7 = PS50/76 carro arriba
3000 \ \
2500 \\ 7
\ O\
2000 \\ \\\
1500 . \
4 =
- \\ N
1000 7 2 ~
\
500 \
——
0
0 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0 3,5

Méx. distancia k [m]

(Hasta la curva limite, flexion méx. 0,2 % de la distancia k)

Caso de carga 2 - carro lateral

Carga Fy [N]
4500
= PS25/25 carro lateral
= PS25/35 carro lateral
4000 7 - |

PS25/44 carro lateral
PS32/35 carro lateral
PS32/44 carro lateral _

3500 \
3000 6

PS50/60 carro lateral
PS50/76 carro lateral

~ o oA~ wN =
1

A\

2000 5

1500 \

4

s\

XN

1000 2
m— _._%\ N \\
500 NN =
0 —— \__
0 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0 3,5

Méx. distancia k [m]

(Hasta la curva limite, flexion méx. 0,2 % de la distancia k)

1056

Fijaciones intermedias
(Para versiones, véase Pagina 149)

Para evitar flexiones demasiado fuertes
y oscilaciones del accionamiento, son
necesarias fijaciones intermedias

a partir de determinadas longitudes

de carrera.

Los diagramas muestran las distancias
entre apoyos maximas posibles
dependiendo de la carga.

Caso de carga 1
carro arriba

Caso de carga 2
carro lateral

Parker Hannifin Corporation
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1. Calculo del factor de carga L¢

Vida util

El calculo de la vida Util se realiza en dos pasos:

¢ Determinacion del factor de carga Ly de las cargas presentes
¢ Célculo de la vida util en km

2. Calculo de la vida util

Lubricacién

Para alcanzar la maxima vida Util es necesaria una lubricacion
constante y suficiente de los rodillos de rodadura.

Se deben utilizar sélo grasas de jabon de litio de alta calidad.
Los intervalos de lubricacién dependen de las condiciones
ambientales (temperatura, velocidad de carrera, calidad de la
grasa), por lo que se deben comprobar en el caso

individual.

z

F M M M
L= Y o4 % 4 X 4 Y 4+
F F Mx max My max Mz max

y max Z max

Lg no debe sobrepasar el valor 1 en cargas combinadas

e para PS 25/25, PS 25/35 Vida util [km] = 1—063
y PS 32/35: (Lr +0,02)
. . 314
® para PS 25/44, PS 32/44 Vida util [km] = m
y PS 50/60:
680
¢ para PS 50/76: Vida atil [km] = @ ——
(Lg + 0,015)°

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E PROLINE Guia de rodillos de aluminio
Serie PL 25 hasta 50 e lubricacién permanente

para accionamiento lineal * reducidas medidas de montaje - compatible con guia de

¢ Serie OSP-E correa dentada * deslizamiento Slideline

e Serie OSP-E husillo ¢ longitudes de carrera variables hasta 3.750 mm
Caracteristicas: Hay que tener en cuenta las longitud de carrera maximas de los

e gran precision accionamientos OSP-E..B, OSP-E..SB y OSP-E..ST.

e altas velocidades (10 m/s) * Serie PL para OSP-E con accionamiento bidireccional a

e marcha suave y silenciosa peticion.

e sistema separador integrado

Versiones

— para accionamiento lineal eléctrico: Tapa 3e\ gearaflou gﬁn?;"a
Serie OSP-E correa dentada raseacen
Serie OSP-E husillo

Rascador de fieltro
lateral

Cuerpo de guias
de aluminio

Rodillos de rodadura sobre rodamientos de
agujas, distribuidos en cruz

Rascador

X de pléstico

Pistas de

rodaduraliadas  Gypjertas de plastico
y calibradas

Cargas, fuerzas y pares Datos técnicos

En la siguiente tabla encontrara las cargas maximas admisibles.
Si actuan varias fuerzas y pares en la guia simultaneamente, se

Fz aplica la siguiente ecuacion:
M M M
F, + F, + <, v, sy
I:y max I:z max Ile max My max Mz max

Con un factor de carga < 1 la vida Util es de 5.000 km.
La suma de las cargas nunca debe ser > 1.

La tabla muestra los valores maximos admisibles en un funcionamiento ligero y sin sacudidas, que tampoco deben excederse en el
funcionamiento dinamico.

Serie Max, Par Max, Masa del accionamiento con guia [kg] Masa del N,° ident,
[Nm] carga [N] carro PROLINE 1 para
de guia
con carrera de incremento por
0mm carrera de 100 mm
M, M, M, F,F, OSP-E OSP-E OSP-E OSP-E Husillo [ka] OSP-E* OSP-E
Correa dentada Husillo Correa Correa dentada Husillo
dentada
PL25 19 44 44 986 1,9 1,8 0,33 0,40 0,75 20874FIL  20856FIL
PL32 33 84 84 1.348 3,6 3,7 0,58 0,70 1,18 20875FIL  20857FIL
PL50 128 287 287 3.582 8,9 8,8 1,00 1,32 2,50 20876FIL  20859FIL

1)Version resistente a la corrosion a peticion

Parker Hannifin Corporation
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Dimensiones serie OSP-E correa dentada PL25, PL32, PL50

Cartera + 2x A+ AZ"

j A+AZ* o Carrera L A i
KG o N z
| N
| - - ]
[e! O T o —_
) | [O] | s
77,4'7,,7, e R e i,i,i,i,i,ﬁ,é,i‘,i, N N
el | @ | Ll
\ﬁ | " B B

*Tenga en cuenta que: Lamedida “AZ” se debe sumar alamedida “A”. Lalongitud de la carrera para pedir es de: carrera + min. medida “AZ” + longitud adicional
Tengaen cuentaigualmente la repercusion de lamedida “AZ” en el equipamiento posterior de una guia. Consulte a nuestros técnicos de laaplicacion.

Tabla de medidas [mm] serie OSP-E correa dentada PL25, PL32, PL50
Serie A B J M 2z AA AZ BB DD CF EC EE EG FF FS FT GG JJ KG 2zz
PL25 125 22 117 405 M6 154 10 144 60 725 325 53 39 64 23 740 50 120 57 12

PL32 1560 25 152 49,0 M6 197 N 187 80 910 420 62 48 84 25 88,0 64 160 61 12

PL50 200 25 200 62,0 M6 216 24 266 120 1170 63,0 75 57 10 29 18,0 90 240 85 16

Dimensiones serie OSP-E husillo PL25, PL32, PL50

Carrera + 2x A

Y

: A - Carrera -
B N oz o | o _EC__

\ o I o | -
—=— o - = [ ]
ke | == LU

@ | © | L] ! o vm

- e Tt iy i WA
el | @ Ll | | \
' B e |- J - B e M |
- CF -
JJ
- oo -
L]le ¢¢ o <& b
S ——— — — g~ — & ——0——
Tlle co ¢ ¢ o .
- BB -
= - ol

Tabla de medidas [mm] OSP-E husillo PL25, PL32, PL50
Serie A B J M z AA BB DD CF EC EE EG FF FS FT GG JJ 2z
PL25 100 22 117 405 M6 154 144 60 725 325 53 39 64 23 74 50 120 12

PL32 126 255 152 49,0 M6 197 187 80 91,0 420 62 48 84 25 88 64 160 12

PL50 175 33,0 200 62,0 M6 276 266 120 1170 63,0 75 57 110 29 18 90 240 16

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E correa dentada — En combinacién con guia, indicar también la posicién de la guia

Posicion del eje de transmision
Estandar =0

Posicidn del eje de transmision
Frente a estandar = 1

Posicion del eje de transmision
A ambos lados = 2

Posicion de la guia

Posicion de la guia

Posicion de la guia

Estandar
Posicién de la guia frente al eje de transmision

Estandar

Posicién de la guia frente al eje de transmision

D T—A

Estandar
Posicién de la guia frente al eje de transmision

Frente a estandar
Posicién de la guia en el lado del eje de transmision

Frente a estandar

Posicién de la guia en el lado del eje de transmisién

T

Frente a estandar
Posicién de la guia en el lado del eje de transmisidn

Fijaciones intermedias (Para versiones, véase pagina 149)

Para evitar flexiones demasiado fuertes y oscilaciones del accionamiento son necesarias fijaciones intermedias a
partir de determinadas longitudes de carrera. Los diagramas muestran las anchuras de apoyo maximas posibles

dependiendo de la carga.

Carga F[N]

4000
3500 ‘\
3000 \ \\
2500 \\ \
2000 N
1 2 4 \\ 5 l\
1500 i i
1000 ‘\ \\
N N N~ S~
50 \\\ ‘\
T ———
0
0 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0 35
Max. Recorrido k [m]
(Up to the curve in the above graph the deflection will be max. 0.2 % of Recorrido k.)
1 = OSP-E25 carro lateral (F,)
3 = OSP-E32 carro lateral (F,)
5 = OSP-E50 carro lateralr (F)
2 = OSP-E25 carro arriba (F,)
4 = OSP-E32 carro arriba (F,)
6 = OSP-E50 carro arriba (F,)
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Casodecargal Casodecarga 2
carro arriba carro lateral
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P-A4PO17ES
OSP-E HD Guia para cargas pesadas

Serie HD 25 hasta 50 para accionamiento lineal

e Serie OSP-E..SB, ..ST ® la mayor precision
e rascador integrado
Caracteristicas: e racores de engrase para relubricacion
e sistema de guias guia de recirculacion de bolas de 4 hileras e carro de guia anodizado con las mismas medidas de conexion
e perfil guia de acero endurecido vy lijado que la guia OSP GUIDELINE
e |as mayores cargas en todas las direcciones e velocidad max. v =5 m/s

Version - para accionamiento lineal eléctrico: Serie OSP-E husillo

Carro de guia de aluminio

Rascador integrado

Perfil guia de acero endurecido y lijado
Ranura en T para sujecion

Cargas, fuerzas y pares OSP-E..SB, ..ST
Fz

Datos técnicos

En la siguiente tabla se muestran las cargas maximas admi- La tabla muestra los valores maximos admisibles en un
sibles. Si acttian varias fuerzas y pares en la guia simultanea- funcionamiento ligero y sin sacudidas, que tampoco deben
mente, se aplica la siguiente ecuacion: excederse en el funcionamiento dinamico.
F F M M M
L s A |
I:y max Fz max Mx max My max |Vlz max

La suma de las cargas nunca debe ser > 1

Serie Max. Par Max. Carga [N] Masa del accionamiento con guia [kg] Masa del Order No.
[Nm] carro de guiy HD-Guide
for OSP-E
con carrera de incremento por carrera de
0mm 100 mm
M, M, M, Fy F, OSP-E.SB OSP-E..ST OSP-E..SB OSP-E ..ST [kal
HD 25 260 320 320 6.000  6.000 3,215 3,315 0,957 1,007 1,289 21246FIL
HD 32 285 475 475 6.000  6.000 4,868 4,968 1,198 1,258 1,367 21247FIL
HD 50 1100 1.400 1.400 18.000 18.000 13,218 13,318 2,554 2,674 3,551 21249FIL

Parker Hannifin Corporation
m Pneumatic Division - Europe
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Dimensiones serie OSP-E husillo HD25, HD32, HD50

Carrera + 2 x A

FU FB
A —— Carrera - B - _ FT o
I
I B ‘ \‘ T ‘ ' ‘
- HH HH %)
5 5 [ [ E' o 5?] A T8 8
_ i P L ! &
= — % —9% — % — 95—+ ] y i
T T ———— T e e <l 2 ONIO y
‘ ‘ U A | -
FO P FP FP wl wl z
B
FC — TH
FD _OFL
__ R

" — oo —
| e . oo
P @@_%5@% —

Nota: La guia para cargas pesadas HD debe montarse en una superficie plana en toda la longitud. Si se utilizan tuercas deslizantes
en T, no se debe exceder la distancia de 100 mm.

Disposicion de los detectores
magnéticos:

El montaje de los detectores magnéticos ‘
es posible en ambos lados en cualquier i
punto de la longitud.

Detector magnético

Opcional: canaleta para cable

Parker Hannifin Corporation
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Tabla de medidas [mm]

Serie A B AF FB FC FD FE FF FG FH FI FJ OFL
HD25 100 22,0 22 120 145 110 70 M6 1 78 100 73 6,0
HD32 125 25,5 30 120 170 140 80 M6 11 86 12 85 6,0
HD50 175 33,0 48 180 200 160 120 M8 14 118 150 118 75
Serie FM FN FP FQ FR FS FT FU TA TB TE TF TH
HD25 17,5 8 100 45 31 25,0 59 28 52 11,5 1,8 6,4 50
HD32 17,5 8 100 45 31 25,0 63 30 52 11,5 1,8 6,4 60
HD50 22,0 10 100 58 44 35,5 89 30 8,2 20,0 4,5 12,3 76

FO FO FO
OSP-E,,SB, ,,ST OSP-E,,SB, ,,ST OSP-E,,SB, ,,ST
X HD25 HD32 |HD50 X HD25 |HD32 |HD50 66 33,0 58,0 58,0
00 50,0 75,0 75,0 33 66,5 41,5 91,5 67 33,5 58,5 58,5
01 50,5 75,5 75,5 34 67,0 42,0 92,0 68 34,0 59,0 59,0
02 51,0 76,0 76,0 35 67,5 42,5 92,5 69 34,5 59,5 59,5
03 51,5 76,5 76,5 36 68,0 43,0 93,0 70 35,0 60,0 60,0
04 52,0 77,0 77,0 37 68,5 43,5 43,5 71 35,5 60,5 60,5
05 52,5 77,5 77,5 38 69,0 44,0 44,0 72 36,0 61,0 61,0
06 53,0 78,0 78,0 39 69,5 44,5 44,5 73 36,5 61,5 61,5
07 58,5 78,5 78,5 40 70,0 45,0 45,0 74 37,0 62,0 62,0
08 54,0 79,0 79,0 41 70,5 45,5 45,5 75 37,5 62,5 62,5
09 54,5 79,5 79,5 42 71,0 46,0 46,0 76 38,0 63,0 63,0
10 55,0 80,0 80,0 43 71,5 46,5 46,5 77 38,5 63,5 63,5
1 55,5 80,5 80,5 44 72,0 47,0 47,0 78 39,0 64,0 64,0
12 56,0 81,0 81,0 45 72,5 47,5 47,5 79 39,5 64,5 64,5
13 56,5 81,5 81,5 46 73,0 48,0 48,0 80 40,0 65,0 65,0
14 57,0 82,0 82,0 a7 73,5 48,5 48,5 81 40,5 65,5 65,5
15 57,5 82,5 82,5 48 74,0 49,0 49,0 82 41,0 66,0 66,0
16 58,0 83,0 83,0 49 74,5 49,5 49,5 83 41,5 66,5 66,5
17 58,5 83,5 83,5 50 75,0 50,0 50,0 84 42,0 67,0 67,0
18 59,0 84,0 84,0 51 75,5 50,5 50,5 85 42,5 67,5 67,5
19 59,5 84,5 84,5 52 76,0 51,0 51,0 86 43,0 68,0 68,0
20 60,0 85,0 85,0 53 76,5 51,5 51,5 87 43,5 68,5 68,5
29 60,5 85,5 85,5 54 77,0 52,0 52,0 88 44,0 69,0 69,0
29 61,0 36,0 86,0 55 77,5 52,5 52,5 89 44,5 69,5 69,5
23 61,5 36,5 86,5 56 78,0 53,0 53,0 90 45,0 70,0 70,0
24 62,0 37,0 87,0 57 78,5 53,5 53,5 91 45,5 70,5 70,5
25 62,5 37,5 87,5 58 79,0 54,0 54,0 92 46,0 71,0 71,0
26 63,0 38,0 88,0 59 79,5 54,5 54,5 93 46,5 71,5 71,5
27 63,5 38,5 88,5 60 80,0 55,0 55,0 94 47,0 72,0 72,0
28 64,0 39,0 89,0 61 80,5 55,5 55,0 95 47,5 72,5 72,5
29 64,5 39,5 89,5 62 81,0 56,0 56,0 96 48,0 73,0 73,0
30 65,0 40,0 90,0 63 82,0 56,5 56,5 97 48,5 73,5 73,5
31 65,5 40,5 90,5 64 82,0 57,0 57,0 98 49,0 74,0 74,0
32 66,0 41,0 91,0 65 32,5 57,5 57,5 99 49,5 74,5 74,5
Nota:

La medida FO se determina depen-
diendo de los dos Ultimos digitos de
la carrera:

Ejemplo:

Carrera 1525 mm

X

Para un cilindro OSP-E25, la tabla
indica que para x = 25 mm:
FO=62,5mm

Parker Hannifin Corporation
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PS / RS
Reductor planetario / Engranaje conico
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P-A4PO17ES
OSP-E Reductor planetario - Serie PS60, PS90, PS115

Los requisitos entre la potencia transmisible y el tamafo en un engranaje se determinan segun la tarea y la solucion
individual. Se utiliza un engranaje para reducir el par de apriete del motor y obtener una buena relacion de inercia.

Los engranajes cuentan con bolas de contacto angular de dos hileras las que permiten una carga axial fuertemente
aumentada con una conservacion simultanea del nimero de revoluciones. Mediante el uso de rodamiento de aguja
cerrado se ha aumentado la vida util significantemente.

Mantenimiento: La serie PS estéa lubricada de por vida.

Datos técnicos PS60

Valor caracteristico Simbolo Unidad 1 nivel 2 niveles
Reduccion i 3 5 10 20 50 100
Par de giro nominal Thom Nm 27 37 32 37 37 32
Méax. momento de aceleracion Toce Nm 34 48 37 48 48 37
Momento de parada de emergencia Tem Nm 80 70 60 70 70 60
Régimen nominal Nnom min| 3.000 3.500| 4.000 4.500| 4.800| 5.200
NUmero de revoluciones max. Nmax min? 6.000

Momento de inercia de masa J| kgeme| o025] o015 o14[ o015] o013] o013
Holgura arcmin <6 <8

Grado de rendimiento en par de giro n % 97 94

nominal

Ruido de marcha en 3000 min-! dB(A) <62

Vida util h >20.000

Tipo de proteccion IP 65

Temperatura de servicio °C -20a+90

Peso m kg 1,3 1,7

Datos técnicos PS90

Valor caracteristico Simbolo | Unidad 1 nivel 2 niveles
Reduccion i 3 5 10 20 50 100
Par de giro nominal Toom Nm 76 110 93 110 110 93
Max. momento de aceleracion Tace Nm 105 123 112 123 123 112
Momento de parada de emergencia Tom Nm 260 230 200 230 230 200
Régimen nominal Noom min-1| 2.500| 3.000| 3.500| 4.000| 4.400| 4.800
Ndmero de revoluciones max. Nmax min-1 5.500
Momento de inercia de masa J| kgcm? 0,97 | 0,51 | 0,37 0,51 | 0,37 | 0,37
Holgura arcmin <6 <8
Grado de rendimiento en par de giro nominal n % 97 94
Ruido de marcha en 3000 min-! dB(A) <62
Vida util h >20.000
Tipo de proteccion IP 65
Temperatura de servicio °C -20a+90
Peso m kg 3.0 5.0
—_—
: “
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OSP-E Reductor planetario - Serie PS60, PS90, PS115

Datos técnicos PS115

Valor caracteristico Simbolo Unidad 1 nivel 2 niveles
Reduccion i 3 5 10 20 50 100
Par de giro nominal Thom Nm 172 230 205 230 230 205
Max. momento de aceleracion Tace Nm 225 285 240 285 285| 240
Momento de parada de emergencia Tom Nm 600 500 430 500 500| 430
Régimen nominal Nnom min'| 2.000| 2.500| 3.000| 3.500| 3.800| 4.200
Numero de revoluciones max. max min-! 4.500
Momento de inercia de masa J| kgcm?2 3,40 | 1,70 | 1,10 1,70 | 1,10 | 1,10
Holgura arcmin <4 <6
Grado de rendimiento en par de giro n % 97 94
nominal
Ruido de marcha en 3000 min-! dB(A) <65
Vida util h >20.000
Tipo de proteccion IP 65
Temperatura de servicio °C -20a+90
Peso m kg 7,0 10,0
_E BT
% |
i ] FB
/_
©
o ©
Q&
f —
_ G L1/L2 |MT B
co
A
Tabla de medidas [mm]
Tipo oA oB BT OC oDy E o Fg FB G
PS60 70 55 8 62 50 11,0 16 Mb5x8 40
PS90 100 6,5 10 90 80 15,0 22  M8x16 52
PS115 130 8,5 14 115 110 16,0 32 M12x25 68
Tabla de medidas [mm]
Tipo MF* MG** MT L1 (1 nivel) L2 (niveles)
16 - 35 16,5
PS60 <14 59,8 94,8
> 35 - 41 22,5
20 - 40 20,0
PS90 <19 69,5 113,0
>40-48 28,5
22 - 50 24,0
PS115 <24 90,2 143,4
> 50 - 61 35,0

* MF = didmetro del eje del motor méximo permitido
** MG = Longitud del eje del motor, desde el cual se determina el espesor de la placa de brida MT.
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P-A4PO17ES
OSP-E Engranaje conico RS - Serie RS60, RS90, RS115

Los requisitos entre la potencia transmisible y el tamafo en un engranaje se determinan segun la tarea y la solucion
individual. Se utiliza un engranaje para reducir el par de apriete del motor y obtener una buena relaciéon de inercia.
Los engranajes cuentan con bolas de contacto angular de dos hileras las que permiten una carga axial fuertemente
aumentada con una conservacion simultanea del nimero de revoluciones.

Mediante el uso de rodamiento de aguja cerrado se ha aumentado la vida util significantemente.

Los engranajes conicos se utilizan a menudo cuando predominan condiciones de espacio limitados y se requiere
un montaje de motor y engranaje especialmente compacto.

Mantenimiento: La serie RS esta lubricada de por vida.

Datos técnicos RS60

Valor caracteristico Simbolo Unidad 1 nivel 2 niveles
Reduccién i 5 10 20 50 100
Par de giro nominal Trom Nm 13 24 35 35 30
Méx. momento de aceleracion Tace Nm 19 36 45 45 37
Momento de parada de emergencia Tem Nm 40 72 80 80 60
Régimen nominal Nrom min'  3.200 3.200 3.700 4.200 4.200
Numero de revoluciones méax. Ninax min-! 6.000

Momento de inercia de masa J  kgem? 0,22 0,19 0,17 0,15 0,15
Holgura il arcmin <14 <12

Grado de rendimiento en par de giro nominal % 94

Ruido de marcha en 3000 min™” dB(A) <65

Vida util h >20.000

Tipo de proteccion IP 65

Temperatura de servicio °C -20a+90

Peso m kg 2,0

Datos técnicos RS90

Valor caracteristico Simbolo Unidad 1 nivel 2 niveles
Reduccién i 5 10 20 50 100
Par de giro nominal Trom Nm 55 80 88 88 86
Méx. momento de aceleracion Tace Nm 83 120 123 123 112
Momento de parada de emergencia Tem Nm 150 240 250 250 200
Régimen nominal Npom min't  2.800 2.800 3.300 3.800 3.800
Numero de revoluciones max. Nimax min-" 5.300

Momento de inercia de masa J  kgem? 0,81 0,61 0,51 0,40 0,40
Holgura arcmin <12 <10

Grado de rendimiento en par de giro nominal n % 94

Ruido de marcha en 3000 min™" dB(A) <68

Vida util h >20.000

Tipo de proteccion IP 65

Temperatura de servicio °C -20a+90

Peso m kg 6,0
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OSP-E Engranaje cénico RS - Serie RS60, RS90, RS115

Datos técnicos RS115

Valor caracteristico Simbolo  Unidad 1 nivel 2 niveles
Reduccién i 5 10 20 50 100
Par de giro nominal Trom Nm 85 160 220 220 195
Max. momento de aceleracion Tace Nm 127 240 255 255 240
Momento de parada de emergencia Tem Nm 270 480 510 510 430
Régimen nominal Nrom min-’ 2.400  2.400 2.900 3.400 3.400
Numero de revoluciones méax. Ninax min-1 4.500
Momento de inercia de masa J kgcm?2 2,50 1,90 1,40 1,10 1,10
Holgura arcmin <12 <10
Grado de rendimiento en par de giro nominal n % 94
Ruido de marcha en 3000 min-! dB(A) <68
Vida util h >20.000
Tipo de proteccion IP 65
Temperatura de servicio °C -20a+90
Peso m kg 11,0
A G L
co E |BT
7@ \
gy
= ]
[ @ | @
:
Tabla de medidas [mm]
Type oA oB BT oc o Dy E o Fye FB G
RS60 70 5,5 8 62 50 11,0 16 M5x8 40
RS90 100 6,5 10 90 80 15,0 22 M8x16 52
RS115 130 8,5 14 115 110 16,0 32 Mi2x25 68
Tabla de medidas [mm]

Type MF* MG** MT H L M
RS60 <14 10-95 195 47,0 76,8 1247

>35-41 22,5
RS90 <19 2040 200 58,0 103,0 177,0

> 40 - 48 28,5
RS115 <24 22-50 240 74,0 132,0 211,0

> 50 - 61 35,0

*MF =diametro del eje del motor méaximo permitido

MG =Longitud del eje del motor, desde el cual se determina el espesor de la placa de brida MT.
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Paquetes de accionmiento
EasyDrive
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Controlador EasyDrive - Micropaso & Servocontrolador
Micropaso del controlador

El micropaso del controlador se caracteriza especialmente por sus excelentes caracteristicas de sincronizacion, ya
sea con desplazamientos lentos o rapidos.

La resolucion de paso de 400 a 51.200 pasos por revolucion es libremente programable y ofrece asi la posibilidad de
adaptar de manera 6ptima los requisitos de velocidad y comportamiento de resonancia de la aplicacion.

Datos técnicos

Valor caracteristico Simbolo Unidad

Potencia de alimentacién de tension Upp VDC 48 - 80 (+5% to -15%)
Corriente nominal de salida lnp A 5,6
Corriente de punta de salida lop A 8
Inductividad del motor mH 0,56a20
Logica de alimentacion de tension UpL VvDC 24 (+/- 12.5%)
Logica de corriente nominal [ mA 250
Resolucion de motor (ajustable libremente) Inc./rev 400 a 51.200
Entradas digitales 5
Salidas digitales 3
Interfaz RS232
User Interface EasyDrive

Certificado CE /UL (E194158)

Servocontrolador

El servocontrolador muestra sus puntos fuertes especialmente con los requisitos de un recorrido dinamico, ya que el
controlador

puede poner a disposicion una corriente de punta de hasta el tercio de la corriente nominal para el motor. Con la opti-
mizacion

de los parametros del circuito de regulacion se puede adaptar la rigidez del sistema a cada una de las situaciones y
de esta manera crear un excelente perfil de movimiento.

Con la interfaz de usuario EasyDrive se puede realizar practicamente cada puesta en marcha de manera rapida y sim-
ple, sin necesidad de utilizar manuales de usuarios.

Datos técnicos

Valor caracteristico Simbolo Unidad

Potencia de alimentacion de tension Upp VvDC 48 - 80 (+5% to -15%)
Corriente nominal de salida [ A 5
Corriente de punta de salida lop A 15
Inductividad del motor mH 0,5a10
Logica de alimentacion de tension UpL VDC 24 (+/- 12.5%)
Logica de corriente nominal I mA 250
Resolver pulses/rev 4.096
Entradas digitales 5
Salidas digitales 3
Interfaz RS232
User Interface EasyDrive

Certificado

CE /UL (E194158)
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OSP-E Controlador EasyDrive Conexiones
Conexion de alimentaciéon y motor Interfaz RS232
Listén de apriete X1 D-SUB 9 polos X3
Pin Conexion Pin Conexion
Microrelé Servo 1 -
1 Fase del motor B- Freno 2 Borrar controlador (bajo activo)
2 Fase del motor B+ Fase del motor W 3 Masa
3 Fase del motor A- Fase del motor V 4 Rx
4 Fase del motor A+ Fase del motor U 5 Tx
5 Masa del motor 6 -
6 Légica OVDC 7 Tx (D loop)
7 Logica +24VDC 8 -
8 Masa 9 Alimentacion + 5V
9 Potencia OVDC
10 Potencia +48 hasta +80VDC ’ s00000
9 0O00O0s

5000001
10000008
1500000n

Feedback de resoélver
D-SUB 15 polos X2

Pin Conexion
1 -
2 -
3 Ground
4 REF. res +
5 + 5V supply
6 Motor -
7 - Sin
8 + Sin
9 -
10 Motor +
11 - Cos
12 + Cos
13 -
14 -
15 REFres -

123

1@ ¢ @ @ 05

60 © ® ® © 10
10 © @ © 015

Entradas y salidas digitales
D-SUB 15 polos X5

Pin Conexion
1 oV
2 oV
3 oV
4 Salida 2
5 Salida 1
6 Entrada 5
7 Entrada 4
8 Entrada 3 (referencia)
9 Entrada 2
10 Entrada 1 (arranque / parada)
11 +24V
12 +24V
13 +24V
14 Salida 3
15 Monitor analégico
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Motor de pasos

EasyDrive Motor de pasos - Serie SY563T, SY873T

Los motores de pasos hibridos de 2 fases son especialmente aptos para todo tipo de aplicaciones en los que se re-

quiera robustez y fiabilidad.

El transcurso tipico del par de apriete maximo del motor de pasos muestra la curva de par de apriete caracteristica
que no debe ser superada. Para aplicaciones industriales se recomienda colocarlo dentro de la curva segura del par

de apriete.

Datos técnicos - Motor de pasos

Valor caracteristico Simbolo Unidad SY563T SY873T
Momento de fijacion M, Nm 1,2 54
régimen nominal Nn min-! 900 900
Par de giro nominal M, Nm 0,8 2,5
Numero limite de revoluciones n min-! 1.800 1.800
Par de apriete en nimero limite de revoluciones M, Nm 0,5 1,2
Corriente por fase (paralela) lon A 6,5 8,4
Inductividad por fase mH 1,2 1,7
Inercia J kgem? 0,38 1,95
Peso m kg 1,4 3,7
Curva del par de apriete SY563T
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OSP-E EasyDrive Motor de pasos - Serie SY563T, SY873T

Dimensiones

BT ] ] ‘
= T T
| ! ® Q
x
w
s > '
SHA ;
Y ) ;
a ! & ©
En B
- G - L B co |
- A -
Motor de pasos CC SY
Tabla de medidas [mm]
Tipo oA oB BT ac oD E oF G L R
SY563T 66,5 53 5 56,5 38,1 2,5 6,35 21,0 130,0 56,5
sv873T 99,0 6,5 6 86,0 73,0 3,0 9,52 31,5 1495 86,0
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Servomotor

Servomotor EasyDrive - Serie SMB60, SMB82

El dinamico servomotor sin escobillas SMB se caracteriza por su excelente densidad de potencia. Con la utilizacion de imanes de

alta calidad.

Neodym se alcanzan valores extraordinarios para par de apriete y dindmica, junto con excelente disefio compacto.

Datos técnicos

Valor caracteristico Simbolo  Unidad SMB60-30 SMB82-25
Motor

Par de apriete en parada Mgg Nm 1,4 3,0
Corriente durante parada lss A 1,0 1,2
Velocidad nominal nn min-1 3.000 2.500
Par de giro nominal My Nm 1,0 1,5
Corriente nominal In A 0,9 1,1
Par motor Mp N, 3,0 4.5
Corriente de punta lo A 2,7 3,3
Constante del par de apriete K Nm/A 0,90 0,73
Inercia del rotor J kgem? 0,3 1,4
Peso m kg 1,5 3,5
Freno de fijacion

Momento de fijacion Mgr N 2,2 5,0
Tension de alimentacion Ugr VDC 24,0 24,0
Consumo de corriente lgr A 0,34 0,50
Inercia Jgr kgcm? 0,13 0,43
Peso MgR kg 0,3 0,7

El grafico muestra el transcurso tipico del par de apriete. Momentaneamente un servomotor puede poner a
disposicion pares motores (por €j. para aceleracion). Para un funcionamiento seguro el par de apriete promedio del
ciclo no debe superar al par de giro nominal. (tipico 10% ED max. 1s)

Curva del par de apriete SMB60

Par de apriete [Nm]

N

0 500 1000 1500

Velocidad [min

2000

,1]

2500

3000 3500 4000

— 2 A€ giro Nominal
Par motor

Curva del par de apriete SMB82

: AN

Par de apriete [Nm]

0

0 500 1000 1500 2000 2500 3000

Velocidad [min 7]
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P-A4PO17ES
Servo Motor EasyDrive - Serie SMB 60, SMB82

OSP-E

Dimensiones

U
G
[
e = [ 3D
‘ 1l ‘ -
i x ‘
SIS ’.
/| o
ais
| |
— |
L(L1)
o]
A
Dimensiones [mm)]
Type oA oB BT OC eDs, E oFy; G L L1 R T U
(sin freno de (con freno de
bloqueo) bloqueo)
SMx60 63 5,5 7 60 40 2,5 11 23 129,5 161,0 60 70 62
SMx82 100 65 10 82 80 3,5 14 30 163,5 206,5 82 81 62
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P-A4PO17ES
OSP-E

Paquete de accionamiento EasyDrive motor de pasos

Tipo de Carcasa de Acoplamiento Brida del
accionamiento acoplamiento del motor motor
10802FIL 12020FIL
OSP-E25B 20606FIL
18284FIL 15021FIL ll |
B — -1 12164FIL 16083FIL &5 fﬁ-nL I
OSP-E32B 20607FIL
10842FIL 12022FIL
OSP-E50B 20608FIL 10845FIL 16072FIL
12071FIL 12058FIL
OSP-E25S5* 20137FIL
s -1 16004FIL 12181FIL
12164FIL 12163FIL
OSP-E32S* 20138FIL
J 10842FIL 12063FIL
S
OSP-E50S* 20139FIL 12079FIL 16072FIL
Paquetes de accionamientos EasyDrive y servomotor
Tipo de Carcasa de Acoplamiento Brida del
accionamiento acoplamiento del motor motor
OSP-E25B 20606FIL 10803FIL 16060FIL
12074FIL 16021FIL ' ‘I
OSP-E32B -] 20607FIL !
B == = 10801FIL 15293FIL
OSP-E50B 20608FIL 10804FIL 12024FIL
Tipo de Carcasa de Acoplamiento Brida del
accionamiento acoplamiento del motor motor
OSP-E25S* __'__ F) 20137FIL 12070FIL 16068FIL
12074FIL 18315FIL
OSP-E325* 20138FIL o
= = 10801FIL 12134FIL oy N M
OSP-E50S* 20139FIL 12075FIL 12065FIL

*OSP-E, ..SB, ..ST, ..SBR, .. STR
** Los paquetes de accionamientos EasyDrive constan de un controlador, un motor y un cable de 5m (motor/transmisor)

Accesorios

Denominacion Descripcion N.° ident.
Fuente de alimentacion XLPSU 80VDC@3A / 24VDC@0,25A 18356FIL
Cable de conexion 1/0 D-SUB 15 polos, extremo abierto 5m 18357FIL
Cable de comunicacion Cable RS232 COM, 2m 18358FIL

Parker Hannifin Corporation
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P-A4PO17ES
OSP-E

Paquetes de accionamiento EasyDrive**

18300FIL (EasyDrive Stepper SY563T)

18301FIL (EasyDrive Stepper SY873T)

18300FIL (EasyDrive Stepper SY563T)

18301FIL (EasyDrive Stepper SY873T)

18301FIL (EasyDrive Stepper SY873T)

18300FIL (EasyDrive Stepper SY563T)

18301FIL (EasyDrive Stepper SY873T)

18300FIL (EasyDrive Stepper SY563T)

18301FIL (EasyDrive Stepper SY873T)

18301FIL (EasyDrive Stepper SY873T)

Paquetes de accionamiento EasyDrive**

18302FIL (EasyDrive Servo SMB60)
18312FIL (EasyDrive Servo SMBAG0)

18302FIL (EasyDrive Servo SMB60)
18312FIL (EasyDrive Servo SMBABO)

18303FIL (EasyDrive Servo SMB82)
18304FIL (EasyDrive Servo SMBA82)

(

(
18303FIL (EasyDrive Servo SMB82)
18304FIL (EasyDrive Servo SMBA82)

Paquetes de accionamiento EasyDrive

18302FIL (EasyDrive Servo SMB60)
18312FIL (EasyDrive Servo SMBAG0)

18302FIL (EasyDrive Servo SMB60)
18312FIL (EasyDrive Servo SMBAG0)

18303FIL (EasyDrive Servo SMB82)

18303FIL (EasyDrive Servo SMB82)
18304FIL (EasyDrive Servo SMBA82)

(

18304FIL (EasyDrive Servo SMBABS2)
(
(

s = s
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OSP-E
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P-A4PO17ES
OSP-E Accesorios para accionamientos lineales eléctricos Serie OSP-E

Denominacién llustracion Pagina
; Carcasa del acoplamiento,
° ﬂ brida del motor, embrague
del motor 133 ff
Engranajes de correa
dentada

Tapa de fijacion 141 ff

Fijaciones de motor

:(:l Brida de fijacién C-E

Fijacion intermedia
Carril de conexién

(fo
e 147 ff

::l:} Conexiones del perfil
)

s

=
L
B :

Perfil de fijacion

!

Fijacion por brazo giratorio

. Contracojinetes

N \-_.i";,fm'— Carro movil

Montaje inversor

Fijacion de compensation 155 ff
Cojinete articulado para
vastago,

,B’ Cabeza de horquilla para
ge o vastago,

Acoplamiento de
compensacion para vastago

N . L4 B Tapa de fijacion
Fijacion por guia é Ca Fijacion de perfi 161 ff

Detector magnético 165 ff

175 ff

Sistema de medicion de recorrido g_’:é

= 171 ff
SFl-plus —

%

Canaleta para cable

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E
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P-A4PO17ES
OSP-E

Fijaciones del motor

indice de contenidos

Denominacion Pagina
Carcasa de acoplamiento, brida del motor (OSP-E..BHD) 134
Carcasa de acoplamiento, brida del motor, acoplamiento del motor (OSP-E..BV) 135
Carcasa de acoplamiento, brida del motor, acoplamiento del motor (OSP-E..B) 136
Carcasa de acoplamiento, brida del motor, acoplamiento del motor 137
(OSP-E ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR)

Bridas del motor para dimensiones de montaje de libre eleccion (OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR) 138
Engranaje de correa dentada para dimensiones de montaje de liore eleccion (OSP-E..SB, ..ST, ..SBR, ..STR) 140
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P-A4PO17ES
OSP-E Carcasa de acoplamiento Brida del motor - Tamano 20, 25, 32, 50

¢ Serie OSP-E..BHD Accionamiento con correa dentada con guia integrada

A través de la carcasa de acoplamiento se puede fijar con una brida del motor el engranaje o el motor directamente en
el accionamiento y conectar los ejes de transmision.

La brida del motor se adapta a la carcasa de acoplamiento mencionada arriba y debe ser
mecanizada posteriormente para adaptarse al tipo de motor correspondiente.

En la hoja de datos correspondiente se indican las bridas del motor para los engranajes,
servomotores y motores paso a paso disponibles con datos técnicos y dimensiones.
Véase el catalogo correspondiente.

Carcasa de acoplamiento (para montaje del engranaje o del motor)

(Brida del motor) Carcasa de acoplamiento (para montaje del engranaje o del motor)
Serie gA L M N @O0 N°depedido
OSP-E20BHD 65,8 19 60 60 48 16215FIL
OSP-E20BHD* 65,8 79 60 60 48 16269FIL
OSP-E25BHD 82,0 22 76 76 68 12300FIL
OSP-E32BHD 106,0 30 98 98 88 12301FIL
OSP-E50BHD 144,0 41 130 130 118 12302FIL

* Carcasa de acoplamiento para montaje de motor y engranaje con un acoplamiento de motor

oA

Brida del motor (tratada en parte)

Brida del motor (tratada en parte)

|| - Serie Ooc CB OL ON @O0 P R S ORS :Ile

- pepedido

E‘ Zl - 8 OSP-E20BHD 75 10 25 6,6 1 32 46,5 46,5 65,8 16216FIL
- OSP-E25BHD 90 14 36 9,0 15 55 57,9 57,9 82,0 12308FIL

’LL OSP-E32BHD 100 14 55 11,0 18 35 74,9 74,9 106,0 12309FIL

OSP-E50BHD 125 18 77 13,5 20 55 1018 101,8 1440 12310FIL

Brida del motor (preparada)

Serie Observaciones N° de pedido *
OSP-E20BHD para PV40-TA / LP0O50 16224FIL
OSP-E20BHD para PV60-TA / LPO70 con acoplamiento del motor15166) 16273FIL
OSP-E20BHD para PS60 18283FIL
OSP-E25BHD para PV60-TA / LP070 12311FIL
OSP-E25BHD para PS60 18413FIL
OSP-E32BHD para PV90-TA / LP090 12312FIL
OSP-E32BHD para PS90 18419FIL
OSP-E50BHD para PV115-TA / LP120 12313FIL
OSP-E50BHD para PS115 18422FIL

*Acoplamiento del motor no incluido
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P-A4PO17ES Carcasa de acoplamiento Brida del motor
OSP-E Acoplamiento del motor - Tamano 25

e OSP-E..BV Actuador lineal vertical con correa dentada y guia de recirculacion de bolas integrada

La carcasa de acoplamiento con brida del motor adecuada asegura una conexion exacta entre el gje de transmision

del accionamiento lineal y el eje del engranaje o €je del motor. De forma opcional, se puede realizar el montaje del
engranaje o del motor en el accionamiento lineal directa o indirectamente.

Al utilizar un engranaje de Parker se ofrece el blogueo directo del eje del engranaje en el eje de transmision con

mordaza. De forma alternativa, el montaje del engranaje o del motor se puede realizar en el accionamiento lineal con

un embrague del motor.

1) Nota: Al seleccionar las fijaciones del motor tenga en cuenta la version de los ejes de transmision adecuada conforme
a la clave para el pedido del accionamiento lineal (Pagina 36).

Carcasa de acoplamiento

|
L

) . Serie OA L M N OO0 N°depedido
para blogqueo directo para bloqueo con acoplamiento
del motor OSP-E20BV 658 19 60 60 48 16215FIL
(Brida del motor) ]\h OSP-E20BV* 65,8 79 60 60 48 16269FIL
- == * ® *) (Brida del motor) OSP-E25BV 82,0 22 76 76 68 12300FIL
)

OSP-E25BV* 65,8 84 87 87 48 20139FIL
* Carcasa de acoplamiento para montaje de motor y
engranaje con un acoplamiento de motor

i (Engranaji ! (Motor)

o]

e <+ ©
le} ‘\uy;
L & ++ ®
1L /%

Embrague del motor universal

NO
L
H A_ Serie O FHT O F,HT @ FHT ﬁ L L Loo de
:, e nrE pedido
;{ m N & Byl | E ® OSP-E20BV 12 95 8-24 40 66 25 16 46 16268FIL
ik |
=
e . OSP-E25BV 16 9,5 8-24 40 66 25 16 46 10845FIL
B-B A

Brida del motor

tratada en parte universal N°
oB oo Serie Ooc CB@L OGN 60 P R S ORS .de
-~ s pedido
i‘ : i OSP-E20BV 75 10 25 6,6 11 3,2 465 46,5 658 16216FIL
o o \ OSP-E20BV* 120 15 25 6,6 11 3,0 46,5 46,5 658 16267FIL
0 7 L ] Zj%\ OSP-E25BV 90 14 36 9,0 15 55 58,0 58,0 82,0 12308FIL
oL S \@\\QZ;/AZ ® OSP-E25BV* 120 15 35 6,6 11 3,0 46,0 46,0 650 12069FIL
\
|
Brida del motor (preparada)
Serie Observaciones N° de pedido
OSP-E20BV para PV40-TA / LP050 (para eje con mordaza estandar) 16224FIL
OSP-E20BV para PV60-TA / LPO70 (para eje de perno plano) 16273FIL
OSP-E20BV para PS60 (para eje de perno plano) 18283FIL
OSP-E25BV  para PV60-TA / LPQ70 12311FIL
OSP-E25BV para PS60 18413FIL
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P-A4PO17ES Carcasa de acoplamiento Brida del motor
OSP-E Acoplamiento del motor - Tamano 25, 32, 50

e OSP-E..B Accionamiento por correa dentada
Con la carcasa de acoplamiento y la brida del motor adecuada es posible una conexion estable del engranaje o motor
en el accionamiento lineal de forma sencilla.

Consejo: Sdlo tiene que darnos los datos de montaje de su motor. Si lo desea, comprobaremos y fabricaremos la brida de su motor,
adecuada a sus necesidades individuales.

(Véase también "Bridas del motor para dimensiones de montaje de libre eleccion” pagina 126 vy sig.)

Carcasa de acoplamiento (para montaje del engranaje o del motor)

Serie gA L M N @ O N°de pedido
OSP-E25B 33,5 47 40 30 25 20606FIL
OSP-E32B 42,0 49 49 38 33 20607FIL
OSP-E50B 59,4 76 65 54 48 20608FIL

Acoplamiento del motor Tabla de medidas [mm] y referencias

L ou X Serie GFH GFHM GF @K L L1 L2 G0 N° de

A pedido
R — ,$ OSP-E25B 10 4,0 4-11 20 30 10 10 234 12073FIL

2N TS

— |

W0 E s

OSP-E32B 10 60 5-16 30 35 11 13 322 15197FIL
B-B

oF2"

OF1™

OSP-E50B 16 95 8-24 40 66 25 16 46,0 10845FIL

+J>

Brida del motor (universal)

Serie OC CB OL ON 60 P R S ORS N° de
pedido

OSP-E25B 100 20 16 55 10 30 300 150 335 12050FIL
OSP-E32B 100 20 22 6,6 i 4,0 38,0 18,0 42,0 12053FIL
OSP-E50B 120 15 35 90 15 30 500 320 59,4 12056FIL

CcB

,,,,,,

Brida del motor (preparada)

Serie Observaciones N° de pedido *
OSP-E25B  para PV40-TA / LPO50 (con acoplamiento del motor 12080) 16076FIL
OSP-E32B  para PV40-TA / LP050 (con acoplamiento del motor 10841) 16090FIL
OSP-E32B  para PV60-TA / LP0O70 (con acoplamiento del motor 12980) 15930FIL
OSP-E32B  para PS60 (con acoplamiento del motor 12980) 18272FIL
OSP-E50B  para PV60-TA / LPQO70 (con acoplamiento del motor 12981) 16057FIL
OSP-E50B  para PS60 (con acoplamiento del motor 12981) 18277FIL

*Acoplamiento del motor no incluido
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P-A4PO17ES Carcasa de acoplamiento Brida del motor
OSP-E Acoplamiento del motor - Tamano 25, 32, 50

¢ OSP-E..SB, ..ST Accionamiento de husillo con guia de deslizamiento interna
¢ OSP-E..SBR, ..STR Accionamiento de husillo con guia de deslizamiento interna y vastago

Con la carcasa de acoplamiento y la brida del motor adecuada es posible una conexion estable del engranaje o
motor en el accionamiento lineal de forma sencilla.

Consejo: Solo tiene que darnos los datos de montaje de su motor. Si lo desea, comprobaremos y fabricaremos la brida de su motor,
adecuada a sus necesidades individuales. (Véase también "Bridas del motor para dimensiones de montaje de libre eleccion”,
pagina 128).

Carcasa de acoplamiento (para motor)

Serie gA L M N @0 N°de pedido
OSP-E25S... 38,2 38 4 41 25 20137FIL
OSP-E32S... 50,9 54 52 52 33 20138FIL
OSP-E50S... 65,0 84 87 87 48 20139FIL

Acoplamiento del motor Tabla de medidas [mm] y referecias

1 L2 1 L A Serie %] F1H7 [%] F2”7 OFH7 K L L1 L2 @O N°depedido

. i ,» OSP-E25S... 6 6,0 4 - 11 20 30 10 10 234 12073FIL

L % §§§§ B+ E 9 OSP-E32S... 10 6,0 5-16 30 35 11 13 32,2 15197FIL
= 1. '

OSP-E50S... 15 95 8-24 40 66 25 16 46,0  12079FIL
B-B

oF2

oF1"

L

Brida del motor (universal)

Serie OCc CB OL ON @O P R S O RS N°depedido
. . OSP-E25S... 100 20 16 55 10 30 270 270 382 12060FIL
OSP-E32S.. 100 20 22 66 11 40 36,0 360 509 12064FIL
OSP-E50S... 120 5 3 66 11 30 460 460 650  12069FIL

Brida del motor (preparada)

Serie Observaciones N° de pedido *
OSP-E25S... para PV40-TA / LP050 (Con acoplamiento del motor 12072) 16058FIL
OSP-E32S... para PV40-TA / LP050 (Con acoplamiento del motor 10841) 16070FIL
OSP-E32S... para PV60-TA / LP070 (Con acoplamiento del motor 12980) 15803FIL
OSP-E32S... para PS60 (Con acoplamiento del motor 12980) 18281FIL
OSP-E50S... para PV60-TA / LPO70 (Con acoplamiento del motor 15227) 15526FIL
OSP-E50S... para PS60 (Con acoplamiento del motor 15227) 18283FIL

*Acoplamiento del motor no incluido
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P-A4PO17ES Brida del motor para dimensiones
OSP-E de montaje de libre eleccién - Tamano 25, 32, 50

¢ OSP-E..B Accionamiento con correa dentada con guia de deslizamiento interna
e OSP-E..SB, .. ST - Accionamiento de husillo
e OSP-E..SBR, STR - Accionamiento de husillo con guia de deslizamiento interna y vastago

La brida del motor para motores con dimensiones de montaje de libre eleccion ofrece las condiciones ideales para
conectar los mas diversos motores de forma flexible en los accionamientos lineales eléctricos OSP-E.

Los ejes de transmision del accionamiento lineal y el motor se conectan con un embrague del motor en la carcasa de
acoplamiento y se centra la brida del motor.

Nota: Compruebe los siguientes datos para la conexiéon del motor en la brida del motor de libre eleccién e indiquelos en
el pedido:

1. Angulo de montaje W del motor

2. Version con orificios B como rosca M o reducciéon S

3. Diametro primitivo A dependiente de Mo S

4. Diametro del cuello de centrado

5. Longitud del eje del motor G

Dimensiones de bridavariables

Version rosca "M" Versién reduccioén "S" Versioén rosca "M"
Placa de brida con rosca,
brida del motor con tornillos v v
pasantes

- dé

@d5
@d4
B

Placa de brida

Version reduccion "S"
Placa de brida con orificio
pasante brida del motor
con rosca

ocC
oA

Placa de brida

Dimensiones de la reduccion [mm]

Tamarno de tornillo B 9d4 ad5 dé
M4x16 4,5 8,0 4,6
Mbx22 55 10,0 57
M6x20 6,6 11,0 6,8
M8x25 9,0 15,0 9,0
M10x25 11,0 18,0 "
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P-A4PO17ES

OSP-E
Tabla de medidas de las dimensiones variables [mm] -
Version para accionamiento con correa dentada
W 45° 90°
Tamano 25 32 50 25 32 50
A min. Vers. S 48 + @d5 60 + @d5 80 + @d5 40 + @d5 49 + @d5 65 + @d5
max. Vers. S 135 - @d5 135 - @d5 160 - @d5 100 - @d5 100 - @d5 120 - @d5
min. Vers. M 45+ B 55+ B 75+B 40 +B 48+ B 50 +B
méax. Vers. M 135-B 135-B 160 - B 96-B 96 -B 116 - B
B Mmax. M10 M10
D min. 20 30 40 20 30 40
Max. 98 98 118 85 85 105
G min. 18 21 32 18 21 32
Max. 33 35 45 33 35 45
C 100 100 120 100 100 120
Tabla de medidas de las dimensiones variables [mm] - Version para accionamiento de husillo
W 45° 90°
Tamano 25 32 50 25 32 50
A min. Vers. S 58 + @d5 74 + @d5 123 + @d5 41 +@d5 52 + @d5 87 + @d5
max. Vers. S 135 - @d5 135 - @d5 160 - @d5 100 - @d5 100 - @d5 120 - @d5
min. Vers. M 52+ B 68 +B 82+B 30+B 40+ B 50+ B
méax. Vers. M 135-B 135-B 160 - B 96 - B 96-B 116-B
B Mmax. M10 M10
D min. 20 30 40 20 30 40
Max. 98 98 118 85 85 105
G min 18 21 32 18 21 32
Max. 33 35 45 33 35 45
C 100 100 120 100 100 120
Leyenda
W[ = éangulo del orificio de fijacion
A[mm] = diametro primitivo
B = tamafio de la rosca del tornillo de fijacion (Version: M = rosca, S = reduccion)
D [mm] = Diametro del cuello de centrado
E [mm] = profundidad del cuello de centrado
F[mm] = diametro del eje del motor
G [mm] = longitud del eje del motor

Datos para el pedido

Observaciones N.° ident.

El articulo se puede configurar a peticion del

cliente

18184FIL
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Pneumatic Division - Europe



P-A4PO17ES Engranaje de correa dentada para dimensiones
OSP-E de montaje de libre eleccién - Tamano 25, 32, 50

e Serie OSP-E..SB, ..ST, ..SBR, ..STR Accionamientos lineales con husillo

El engranaje con correa dentada con sus dimensiones de montaje de libre eleccion ofrece la posibilidad de montar los méas
diversos motores paralelos al eje en el accionamiento lineal. Tras la comprobacién de las dimensiones de la brida del motor
con las del engranaje con correa dentada, el lado de montaje del motor se prepara para las necesidades individuales del cliente.

Tenga en cuenta para el pedido la versién del eje de transmision del accionamiento lineal OSP-E con husillo. Este se puede pedir
de forma opcional con perno plano o con ranura de la chaveta. (Para la version con ranura de la chaveta el periodo de entrega
puede ser mas largo).

Versiones del eje de transmisién OSP-E con husillo Max. par admisible M [Nm] para el engranaje de correa dentada
Cédigo de pedido |Eje de transmisién Tamafio |Reduccién
OSP-E..-*.. .. ..0-..... Perno plano 1:1 21
, 25 5 5
OSP-E..-*.. .. .3-..... Muelle de ajuste
- 32 10 10
OSP-E..-*.. .. .4-..... Muelle de ajuste, largo
*1=8B, 2=ST, 3=STR, 4=SBR 50 20 20

Tenga en cuenta el par de accionamiento admisible como maximo del

R accionamiento seleccionado
Engranajes de correa dentada

L1

La L3
5 Tabla de medidas [mm] y datos para el pedido
:_/9 Serie 14 L2 L3 La B o F* N° de
pedido
R — %) 12
9 OSP-E25 186 101 30 110 109,3 6,7,8,9,10, 11 15576FIL
OSP-E32 196 101 37 110 1114 M4-MI0 8,9, 10, 11,12, 14 15576FIL
OF
Lado accionado (OSP-E) Lado del motor OSP-E50 |234 101 50 135 1337 12, 14,16, 19 15576FIL
* otros didmetros a peticion
Dimensiones variables de montaje del motor
Version rosca "M" Version rosca Version reduccion
Placa de brida con rosca, "M 23
brida del motor con tornillos v Y ods
pasantes -
Placa de brida . 8 o
W ‘ ! 1
| [[1 !
0] R ‘ // " -
! 4 | - 4 Tamafio @d4 ©@d5 d6
GF= #,7 i\\ ; — tornillos
\ , ‘ [N @ @ M4 4,5 8 4,5
<| O TL, ,\ S S M5 55 10 5,3
8| @ — % 1 }
\ / @ @ M6 66 11 63
‘ ’
| iR { 7L M8 90 15 55
& e M10 1 18 6,7
Versién reduccion "S" Tabla de medidas de las dimensiones variables [mm]
Placa de brida con orificio
pasante brida del motor wW 45° 90°
con rosca Tamario 25 32 50 25 | 32 50
Placa de brida A min. 30 30
max. Vers. S 110 - @d5 70-@d5 | 70-@d5 | 80 -@d5
max. Vers. M 110 - @d4 70-@d4 | 70-Qd4 | 80 -Qd4
B  max. M8 M8
D min. 20 20
max. 80 80 100 60 60 70
G min. 16 20 30 16 20 30
max. 23 30 40 23 30 40
6,7,8,9, |8910 11, 8,9,10, 11,
@F  [mm] 10,11 .14 12,14,16,19 |6,7,8,9, 10, 11 .14 12, 14,16, 19
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P-A4PO17ES
OSP-E

Tapas de fijacion

indice de contenidos

Denominacion Pagina
Fijacion de tapa (OSP-E..BHD) 142
Fijacion de tapa (OSP-E..SBR, ..STR) 144
Brida de fijacion C-E (OSP-E..SBR, ..STR) 146
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P-A4PO17ES
OSP-E

¢ Serie OSP-E..BHD Accionamiento por correa dentada con guia integrada
Cada tapa tiene en la parte frontal ocho roscas internas para la fijacion del cilindro.

Material: aluminio anodizado

Entrega de las fijaciones por pares.

Serie OSP-E20BHD hasta E32BHD: tipo CN-20, CN-25, CN-32

Fijacion de tapa - Tamanho 20, 25, 32, 50

U
u —=
[T i
< ih
AB W AC ‘
DG AD | |
Serie OSP-E50BHD: tipo CN-50M
|
e e o0
Lu S ! [— e e B |
PR ESA— j#
e e el < i
\
AB w AC T
< — -
AG AD
DG
- Tabla de medidas [mm]ydatos parael pedido
- = Serie Type E gU AB AC AD AE AF AG DG N°depedido*
— '.‘ OSP-E20BHD CN-20 27 66 40 10,0 20 20 22 - 74 16213FIL
- o OSP-E25BHD CN-25 27 66 52 160 25 25 22 -  Of 12266FIL
' i P OSP-E32BHD CN-32 36 90 64 180 25 25 30 - 114 12267FIL
f_"" 0" OSP-E50BHD CN-50 70 9,0 48 125 30 30 48 128 174 12268FIL
) (*=Par
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P-A4PO17ES
OSP-E

Fijacion de tapa - Tamanho 20, 25, 32, 50

¢ Serie OSP-E..BHD Accionamiento por correa dentada con guia integrada
Cada tapa tiene en la parte frontal ocho roscas internas para la fijacion del cilindro.

Material: aluminio anodizado

Entrega de las fijaciones por pares.

Serie OSP-E20BHD aE32BHD:

Tipo CO-20,CO-25,C0O-32

PUH

@u

\
AB

AC

Tablade medidas [mm]y datos parael pedido

Serie OSP-E50BHD:

Tipo CO-50
[
| <
1
T
8] 8

Serie Type QU AB AC AD AE AF AG QUH DG N°de pedido (*
OSP-E20BHD CO-20 6,6 18 15 22 42 45 39 11 40 16241FIL
OSP-E25BHD CO-25 6,6 14 10 25 44 48 30 11 40 16245FIL
OSP-E32BHD CO-32 9,0 19 12 28 60 62 42 15 56 16246FIL
OSP-E50BHD CO-50 9,0 45 16 32 90 92 50 15 87 16247FIL
(*=Par
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe



P-A4PO17ES
OSP-E Fijacion de tapa - Tamaio 25, 32, 50

e Serie OSP-E...B Accionamiento por correa dentada

¢ Series OSP-E..SB, .. ST Accionamiento de husillo con guia de deslizamiento interna
Cada tapa tiene en la parte frontal cuatro roscas internas para la fijacion del accionamiento.

La disposicion de los orificios es cuadrada, de modo que se puede realizar la fijacion abajo, al lado o arriba.

Material: Series OSP-25 to 32: acero, galvanizado
Serie OSP-50: aluminio anodizado
Entrega de las fijaciones por pares.

Serie OSP-E25aE32: tipo A1

AF
L
&)
- CL
AE
e

Serie OSP-E25a E32: tipo A1

U
L |
< —_Im
III
AC | |
AD
DG
Tabla de medidas [mm] y datos para el pedido
Serie E ©OU AB AC AD AE AF  CL DG N°de pedido (* -
Tipo A1l Tipo C1 =~ ’
OSP-E25 27 58 27 160 22 18 22 25 39 2010FIL -
OSP-E32 36 66 36 180 26 20 30 30 50 3010FIL - ’
OSP-E50 70 90 40 125 24 30 48 - 86 - 5010FIL
(=Par

Tenga en cuenta que:
En la serie husillo OSP-E, las fijaciones de las tapas sélo pueden montarse en un lado, frente al eje de transmision.
En el lado del eje de transmision recomendamos utilizar nuestras fijaciones intermedias a ambos lados (pagina 150).
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P-A4PO17ES
OSP-E Fijacion de tapa - Tamano 25, 32, 50

¢ OSP-E..SBR, ..STR Accionamiento de husillo con vastago

Cada tapa tiene en la parte frontal cuatro roscas internas para la fijacion del cilindro.
La disposicion de los orificios es cuadrada, de modo que se puede realizar la fijacion abajo, al lado o arriba.

Material: Series OSP-25 to 32: acero, galvanizado
Series OSP-50: aluminio anodizado
Los montajes se suministran en pares

Serie OSP-E25SBR, 25STR aE32SBR, 32STR: tipo A1SR

%]V
@) @)
[ ©<@
gl 1T H=
L
RO
AB | AC
0G| _| AD
Serie OSP-E50SBR,50STR: tipo C1SR
OKU
(%]V)

w| %
< =
AB AC <
E AD
DG

Tabla de medidas [mm] y datos para el pedido

Serie E QU AB AC AD AE AF CL DG KU KV N°de pedido(*
Tipo A1SR Tipo C1SR
OSP-E25SBR, STR 27 58 27 16,0 22 18 22 2,5 39 - - 12263FIL -
OSP-E32SBR, STR 36 6,6 36 18,0 26 20 30 3,0 50 - - 12264FIL -
OSP-E50SBR, STR 70 9,0 40 12,5 24 30 48 - 86 15 15 - 12265FIL
(*=pieza
-

Tenga en cuenta que: ’

en la serie husillo OSP-E las fijaciones de las tapas solo pueden montarse en un lado, frente al eje de
transmision.
En el lado del eje de transmision recomendamos utilizar nuestras fijaciones intermedias a ambos lados (pagina 150).
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P-A4PO17ES
OSP-E Brida de fijaciéon C-E - Tamano 25, 32, 50

¢ Series OSP-E..SBR, ..STR Accionamiento de husillo con vastago

La brida C/E sdlo puede montarse en el lado del vastago del accionamiento.
Material: aluminio

Serie OSP-E25SBR, STRhastaE50SBR, STR:tipo C-E..

FB

_——— jE» TF UF

MF R

|
B

>

®
®

)
4 @

=

Tabla de medidas [mm] y datos para el pedido

Serie Tipo OFB E MF R TF UF w N° de

pedido
OSP-E20SBR, STR C-E25 7 50 10 32 64 79 16 12232FIL
OSP-E32SBR, STR C-E32 9 56 10 36 72 90 16 12233FIL
OSP-E50SBR, STR C-E50 12 100 16 63 126 153 21 12234FIL
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P-A4PO17ES
OSP-E

Fijacion de perfil

indice de contenidos

Denominacién Pagina
Fijacion de perfil 148
Elementos de sujecion 151
Carriles de conexion 153
Fijacion de brazo giratorio EN/EL 154
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P-A4PO17ES

OSP-E Fijacion de perfil - Tamano 20, 25, 32, 50
¢ Serie OSP-E Peso (masa) [kg]
Seri P k
Material: aluminio anodizado ene eso (masa) [kg] por par
L . Ly L MAE-20 0,3

Version resistente a la corrosion a peticion.

MAE-25 0,3
Entrega de las fijaciones por pares. MAE-32 0,4

MAE-50 0,8

Serie OSP-E25 hasta E50, tipo MAE-..

DQ
OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR
%]V
e
I #
T — \
Oy LH + h Jjw <
DO | DO DK o
— [a)
DP DM
DN
Serie OSP-E20BHD hasta E50BHD, tipo MAE-..
DQ
oV
e Y
= =
‘ [ T T ‘ v IZ(L
| |
i
Do | bo_ DKl | T
- PP DM
—-
— — — —
== =
-
Tabla de medidas [mm] y datos para el pedido
Serie Tipo R U AF DF DH DK DM DN DO DP DQ DR DT EF EM EN EQ RE N°de
pedido
OSP-E20 MAE-20 M5 55 22 27 38 26 335 410 40 92 280 8 10 415 285 49 36 23 12278FIL
OSP-E25 MAE-25 M5 55 22 27 38 26 400 475 40 92 345 8 10 415 285 49 36 26 12278FIL
OSP-E32 MAE-32 M5 55 30 33 46 27 460 545 40 92 405 10 10 485 355 57 43 32 12279FIL
OSP-E50 MAE-50 M6 70 48 40 71 34 590 670 45 112 520 10 11 640 450 72 57 44 12280FIL
Parker Hannifin Corporation
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P-A4PO17ES
OSP-E Fijacion de perfil

¢ Serie OSP-E ..BHD Accionamiento por correa dentada con guia dentada
Nota para Tipo E1 y D1: TEl montaje de las fijaciones intermedias también es posible en la parte inferior del cilindro. Para ello,
tenga en cuenta que la distancia hasta el centro del cilindro es distinta.

Version resistente a la corrosion a peticion.

Entrega de las fijaciones por piezas.

Serie OSP-E20BHD hasta E50BHD: tipo E1 (Fijacion con orificio pasante)

DQ
‘@UU
oU
- TN '
=z I ) B | | I
. Z| | w ) =
w \ V‘ﬁ_,;rp | 1
‘DO‘ \ L = DK o - -
DP_ | DM ° °
RE | DN

Serie OSP-E20BHD hasta E50BHD: tipo D1 (Fijacion con roscas internas)

Il Y
5 - o w
Y ! i ] <
\ ! Y A
DO
_or_ 4F | pelpel e
- &
\® ' 2
=
\ —
: e
-

Tabla de medidas [mm] y datos para el pedido

Serie R U UU AF DF DH DK DM DN DO DP DQ DR DS DT EF EM EN EQ RE N° de pedido
Tipo E1 Tipo D1

OSP-E20 M5 55 10 22 205 38 26 335 410 36 50 280 8 57 10 411 281 486 356 23  20009FIL 20008FIL

OSP-E25 M5 55 10 22 270 38 26 400 476 36 50 345 8 57 10 415 285 490 360 26  20009FIL 20008FIL

OSP-E32 M5 55 10 30 330 46 27 460 545 36 50 405 10 57 10 485 355 570 430 32 20158FIL 20157FIL

OSP-E50 M6 70 - 48 400 71 34 590 670 45 60 520 10 - 11 640 450 720 57,0 44  15536FIL  15534FIL
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P-A4PO17ES
OSP-E

Fijacion de perfil - Tamano 25, 32, 50

e OSP-E..B Accionamiento con correa dentada con guia de deslizamiento interna
e OSP-E..SB, ..Accionamiento de husillo con guia de deslizamiento interna

e OSP-E..SBR, ..STR Accionamiento de husillo con guia de deslizamiento interna y vastago

Nota para tipo E1 y D1: El montaje de las fijaciones intermedias también es posible en la parte inferior del cilindro. Para
ello, tenga en cuenta que la distancia hasta el centro del cilindro es distinta.

Version resistente a la corrosion a peticion.

Serie OSP-E25, E32, E50, tipo E1

(Fijacion con orificio pasante)

DQ

[%[8]V]

(T8
<
o
o
Serie OSP-E25, E32, E50, tipo D1
(Fijacion con roscas internas)
DQ
SAEE
OB
s <
| w % E
i |
R
AF DF
Tabla de medidas [mm] y datos para el pedido
Serie R V) UU AF DF DH DK DM DN DO DP DQ DR DS DT EF EM EN EQ N°de pedido
Tipo E1 Tipo D1
OSP-E25 M5 55 10 22 27 38 26 40 475 36 50 345 8 57 10 415 285 49 36 20009FIL 20008FIL
OSP-E32 M5 55 10 30 33 46 27 46 545 36 50 405 10 57 10 485 355 57 43 20158FIL 20157FIL
OSP-E50 M6 7,0 - 48 40 71 34 59 670 45 60 520 10 - 11 64,0 450 72 57 20163FIL 20162FIL
Parker Hannifin Corporation
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P-A4PO17ES

OSP-E Perfil de fijacion -Tamano 25, 25, 32, 50

¢ OSP-E Elemento de sujecion OSP

e para la fijacion universal de diversos componentes
* Material macizo

Entrega de las fijaciones por piezas.

Serie OSP-E25aE50

OSP-E..B,..SB, ..ST,..SBR, ..STR Tubo de perfil del
accionamiento
T
T I, 7y *
an T RS
e I I
! \ | V|
R &}
A @
RN R
; o
E
‘ F

Serie OSP-E20BHD aE50BHD

Tubo de perfil del
accionamiento

Tabla de medidas [mm] y datos para el pedido
Serie A B (o] D E F L X RE N° de pedido
Estandar Inoxidable
OSP-E20 16,0 23,0 320 M5 105 240 50,0 360 23,0 20006FIL 20186FIL
OSP-E25 16,0 23,0 320 M5 10,5 305 50,0 360 26,0 20006FIL 20186FIL
OSP-E32 16,0 23,0 320 M5 105 36,56 50,0 360 32,0 20006FIL 20186FIL
OSP-E50 20,0 33,0 43,0 M6 14,0 52,0 80,0 650 440 20025FIL 20267FIL

=
~__al
‘\ — //
-
,’//
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P-A4PO17ES
OSP-E Perfil de fijacion Ranura en T - Tamano 20, 25, 32, 50

¢ Serie OSP-E Guia con ranura en T OSP

para la fijacion universal de diversos componentes mediante tuercas deslizantes.

Serie OSP-E25aE50

Tubo de perfil del
accionamiento

OSP-E..B,..SB,..ST, ..SBR, ..STR

TD

TL

TG

TH

Serie OSP-E20BHD aE50BHD

Tubo de perfil del
accionamiento

@é

| |
iy I |
i i | ‘
I ]l ‘
’ [m]
e | b e .
‘ O
|_
TL F TE
| — ) o)
|l —T
TF
TG
RE TH
Tabla de medidas [nm] y datos para el pedido
Gasy,.  Serie RE TA TB TC TD TE TF TG TH TL N° de pedido

Estandar Inoxidable

- OSP-E20 23 50 M5 16 32 18 64 145 28 50  20007FIL 20187FIL
" OSP-E25 26 50 115 16 32 18 64 14,56 345 50 20007FIL 20187FIL
OSP-E32 32 50 115 16 32 18 64 14,5 40,5 50 20007FIL 20187FIL
OSP-E50 44 82 200 20 43 45 123 20,0 58,0 80 20026FIL 20268FIL

Parker Hannifin Corporation
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P-A4PO17ES
OSP-E Carril de conexiéon - Tamano 25, 32, 50

para la conexiéon de
¢ OSP-E con perfiles del sistema
¢ OSP-E con serie OSP-E o OSP-P

Entrega de las fijaciones por piezas.

Carrilde conexion

Tubo de perfil del

accionamiento
‘ ‘ ‘ T ’7 o L
G P >
LL 7‘\ ! I ‘ k\\ \‘j\
I ‘ | ! i \
I I | \ 1~
"k s )
Sl LU R =S
‘ | / L O )
| <
| l/'/@\ ,
1 "
X [ D
L E
F
Dimensiones [mm] and Datos para el pedido
Serie Para conectar al A B C D E F G H L X N° de pedido
carro de
OSP-E25 OSP32-50 16 23 32 85 10,5 30,5 6,6 11 60 27 20850FIL
OSP-E32 OSP32-50 16 23 32 85 105 365 6,6 11 60 27 20850FIL
OSP-E50 OSP32-50 20 33 43 80 140 52 6,6 11 60 27 20851FIL

Posibilidades de conexion

Conexion de serie OSP-E con perfiles del sistema

Parker Hannifin Corporation
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P-A4PO17ES Fijacién por brazo giratorio EN
OSP-E Soporte de montaje EL - Tamano 25, 32, 50
e OSP-E..SBR, ..STR Para accionamiento lineal con husillo y vastago

La fijacion por brazo giratorio se fija en las ranuras tipo cola de milano del perfil del accionamiento y se puede desplazar
progresivamente en el sentido axial.

Entrega de las fijaciones por pares.

Serie OSP-E25SBR, 25STR hasta50SBR, 50STR: tipo EN-..

=1l s s

[ L I ]
XV min = =

XV+1/2 carrera ‘

XV+ carrera max.

Material: aluminio

Tabla de medidas [mm] y datos para el pedido - Fijaciéon por brazo giratorio EN-,,

Serie Tipo | oTD TL ™ uw XV XV+ XV+ N° de pedido
e9 min 1/2 carrera
carrera max,
OSP-E25SBR, STR EN-E25 50 12 12 63 42 73,0 83 62,0 12235FIL
OSP-E32SBR, STR EN-E32 50 16 16 75 52 76,5 90 69,5 12236FIL
OSP-E50SBR, STR EN-E50 80 20 20 108 87 110 110 84,0 12237FIL

Serie OSP-E25SBR, 25STR hasta50SBR, 50STR: tipo EL-..

Fijacién por brazo giratorio EN

[ { I
| 1 ! N E
[ e
| ! I |
D‘z :
. B
|
T ‘ T
[
o | ’\7"4ﬁ |
[ [
Material: Al

Tabla de medidas [mm] y datos para el pedido - soporte de montaje EL-,,

Serie Tipo A A, B C C, @Db" oD, @D, E Peso N.° de pedido
(masa) [kg]

OSP-E25SBR, STR  EL-032 56 36 20 26 13 12 1856 84 9 0,06 PD23381
OSP-E32SBR, STR  EL-040/060 55 36 20 26 13 16 185 84 9 0,06 PD23382
OSP-E50SBR, STR  EL-063/080 65 42 25 30 15 20 16,5 10,56 11 0,10 PD23383

Parker Hannifin Corporation
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P-A4PO17ES
OSP-E

Fijacion de compensacion

sl S

indice de contenidos

Denominacion Pagina

Carro moévil (OSP-E..B, ..SB, ..ST) 156
Montaje inversor (OSP-E..B, ..SB, ..ST) 158
Cojinete articulado segun I1ISO 8139 159
Cabeza de horquilla segun ISO 8140 159
Acoplamiento de compensacion 160
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P-A4PO17ES
OSP-E Carro moévil - Tamano 25, 32, 50

e OSP-E..B Accionamiento lineal con correa dentada
e OSP-E..SB, ..ST Accionamiento lineal con husillo

Con el uso simultaneo de guias externas se pueden producir irregularidades del paralelismo, que ocasionan fuerza
mecanica en el émbolo. Esto se evita utilizando un carro movil.

La libertad de movimiento se da en posicion normal en las siguientes direcciones:
¢ inclinacion en la direccion del movimiento

e compensacion vertical

e inclinacion lateral

e compensacion horizontal
De formal opcional, se puede suministrar una versiéon inoxidable.

Serie OSP-E25aE32

OSP-E..B, ..SB, ..ST

J _ PP
ss NN s
3 | : 5 g
- 2 s
S/ 15 K o
A ‘,' ,,,,,,,,,,,,, .L A A
I { . =
ST «
™
— [ 14
of I el T ——
s
T x Rx90°
Serie OSP-E50
OSP-E..B, ..SB, ..ST
J - PP
inclinacion en la
SS_ NN T direccion del movimiento
o) o z 2 N
3 s I = inclinacion \ateralﬁ
[ r;n W ¢ﬁ “ = “ g compensacion vertical gﬁompenslaci()n
§ i ] : | i orizontal
Y ¢ { > g
B
ST,
07 -
/
T
Tabla de medidas [mm] y datos para el pedido
Serie J Q T oR HH KK LL MM NN* OO PP SS ST TT UU Pedidon,®
Estandar Inoxidable
OSP-E25 117 16 M5 55 35 52 39 19 2 9 38 40 30 16 21 20005FIL 20092FIL
OSP-E32 152 25 M6 66 6,0 68 50 28 2 13 62 60 46 40 30 20096FIL 20094FIL
OSP-E50 200 25 M6 - 6,0 79 61 28 2 13 62 60 46 - 30 20097FIL 20095FIL

*Lamedida NN indicael posible juego en direccion positiva y negativa para el grado de libertad horizontal y vertical, con lo que también es posible lainclinacién lateral,

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
156



P-A4PO17ES
OSP-E

Carro movil, con poca holgura - Tamaho 25, 32, 50

e OSP-E..B Accionamiento lineal con correa dentada

¢ OSP-E..SB, ..ST Accionamiento lineal con husillo

Con el uso simultaneo de guias externas se pueden producir irregularidades del paralelismo que ocasionan fuerza mecanica
en el émbolo. Esto se evita utilizando un carro moévil. En la direccién del accionamiento, el carro se ejecuta con un ajuste de
poca holgura. La libertad de movimiento se da en posicién normal en las siguientes direcciones:

e inclinaciéon en la direccion del movimiento

e compensacion vertical
¢ inclinacion lateral

e compensacion horizontal

De formal opcional, se puede suministrar una versién inoxidable.

Series OSP-E25aE32

OSP-E..B, ..SB, ..ST

J _PP
SS NN I s
=)
5
< ; , T4 -
L R = 7 , -
1 1
| L d
ST — 7
R
— I
= 0a ;h% ——
o ? =0
T x Rx90°
Series OSP-E50
J PP
SS
o
o F -
1 [ ﬁ} ITI ] g inclinacion en la
§ . L L . A direccion del movi-
) ] miento
A 1 inclinacion lateral
!’ {l compensacion
compensacion vertical ﬁ,horizontal
ST
olo
a 74;’ Li’é
4 t B R ]
T
Tabla de medidas [mm] y datos para el pedido
Serie J Q T oR HH KK LL MM NN* OO PP SS ST TT UU Pedidon.°
Estandar Inoxidable
OSP-E25 117 16 M5 55 35 52 39 19 2 9 49 40 30 16 21 20496FIL 20498FIL
OSP-E32 152 25 M6 66 6.0 68 50 28 13 69 60 46 40 30 20497FIL 20499FIL
OSP-E50 200 25 M6 - 6.0 79 61 28 183 69 60 46 - 30 20812FIL 20818FIL

*Lamedida NN indica el posible juego en direccion positivay negativa para el grado de libertad horizontal y vertical, conlo que también es posible lainclinacién lateral.
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P-A4PO17ES
OSP-E Montaje inversor - Tamano 25, 32, 50

e OSP-E..B Accionamiento lineal con correa dentada
e OSP-E..SB, ..ST Accionamiento lineal con husillo

En caso de condiciones de espacio especiales 0 por motivos del entorno, como suciedad considerable, son recomendables
los montajes inversores. De este modo, es posible la salida de fuerza del cilindro en el lado opuesto del cilindro. Las medidas
de conexion resultantes se corresponden en la posicion y el tamafio con las del carro estandar.

Versién resistente a la corrosién a peticion.

Tenga en cuenta que: las piezas adicionales del programa OSP, como fijacion intermedia y detector magnético, pueden
montarse en el lado libre del cilindro.

Tenga en cuenta que: al usar el carro movil se deben observar las dimensiones de la pagina 143.

Serie OSP-E25aE32

OSP-E..B, ..SB, ..ST

|
|
|
4%4
I
w | BH .BE |

|

|
"’H
I
L

Serie OSP-E50

OSP-E..B, ..SB, ..ST

|
i
y

|

|

|

il

il
&

H
|

YxZZ

Tabla de medidas [mm]ydatos paraelpedido

Serie v X Y BC BE BH BJ 2z Pedidon.°
OSP-E25 25 65 M5 17 31 43 33,5 6 20037FIL
OSP-E32 27 90 M6 150 38 51 39,5 6 20161FIL
OSP-E50 27 110 M6 200 55 65 52 8 20166FIL

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
158



P-A4PO17ES Cojinete articulado segun ISO 8139 /
OSP-E Cabeza de horquilla segun ISO 8140

¢ OSP-E..SBR. ..STR Accionamientos de husillo con guia de deslizamiento interna y vastago

Cojinete articulado segiinISO 8139 (CETOP RP103P) Tipo: GA-..

LE

)
ANFEINA
B _ L
g =
& swW
w
CE
oN A
zl 5 [T == =
E | Ly e -

Tabla de medidas [mm]ydatos parael pedido, peso

Serie Tipo A CE OCN EN ER KK LE Sw U W 9Z Peso [kg] Pedidon.®
OSP-E25SBR,STR  GA-M10x1,26 20 43 10 14 14 M10x1,256 15 17 10,6 57 15 0,072 KY6147
OSP-E32SBR,STR  GA-M10x125 20 43 10 14 14 M10x1,25 15 17 10,6 57 15 0,072 KY6147
OSP-E50SBR,STR ~ GA-M16x1,5 28 64 16 21 21 Miex1,6 22 22 15 85 22 0,21 KY6150

Cabezade horquillasegun ISO 814 (CETOP RP102P) Tipo: GK-..

\

CL
|
[
[

LE

CK

CcM

Tabla de medidas [mm]ydatos paraelpedido, peso

Serie Tipo @CK CE CL CM KK LE w Peso[kg] Pedidon.°
OSP-E25SBR,STR  GK-M10x1,25 10 40 20 10 M10x1,25 20 52 0,08 KY6135
OSP-E32SBR,STR  GK-M10x1,25 10 40 20 10 M10x1,25 20 52 0,08 KY6135
OSP-E50SBR,STR  GK-M16x1,5 16 64 32 16 M16x1,5 32 83 0,30 KY6139
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P-A4P017ES
OSP-E Acoplamiento de compensaciong

e OSP-E..SBR, STR Accionamiento de husillo con guia de deslizamiento interna y vastago

Compensaciénde angulo Compensacionradial del ejeintermedio

4°

dith
i
?

|

l

|

|

|
max. 2
i
il
<

|

|

40

Acoplamiento de compensacién paravastagos Tipo: AK-..

- E o
< C .
SW5 SWi SW4
o
<
Y
T -
-—— e
A -
X
X
< B o
D -
Tabla de medidas (mm)ydatos parael pedido, peso
Serie Tipo B C D2 E OF KK SW1 SW2 SW3 SW4 SW5 Peso [kg] ;'egizo
OSP-E25SBR,STR AK-M10x125 20 23 73 31 215 MIOx1,25 12 30 30 19 17 0,218 KY1129
OSP-E32SBR,STR  AK-M10x125 20 23 73 31 215 M1Ox1,25 12 30 30 19 17 0,218 KY1129
OSP-E50SBR,STR ~ AK-M16x15 40 32 108 45 335 Miex1,5 19 41 41 30 30 0,637 KY1133

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E

Elementos de fijacion

para accionamientos lineales con guia
Elementos de fijacion

(e
_/ﬂ'—”‘ - =
/ & - —
’ C ="
/9 .
o K ___,.-7"\’,
i = /_,/; __/ »
/w'n/& )
indice de contenidos
Denominacién Pagina
Vista general de fijaciones/guia 162
Tapas de fijacion 163
Fijaciones intermedias 164
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P-A4PO17ES Vista general Fijaciones para accionamientos
OSP-E lineales con guias OSP

e OSP-E..B Belt Accionamiento lineal con correa dentada
e OSP-E..SB, ..ST Accionamiento lineal con husillo

Vista general

Tipo de fijacion del cilindro  Tipo Versiones - Guias-Guide
SLIDELINE POWERSLIDE
PROLINE
MULTIBRAKE

256 32 50 |25/ 25/ 25/ 32/ 32/ 50/ 50/
25 35 44 35 44 60 76

Tapa de fijaciéon Tipo At
g i
e ;;_H,.’:E TipoA2 | 0| O
A Tipo A3
Tipo B1 X | X X | X | X | X | X

Tapa de fijacion, reforzada

E./", Tipo B3

5‘.
" Tipo B4 o (o)
Tapa de fijacion Tipo Cf . . .
- Tipo C2 (o]
e
1 : Tipo C3 o
A Tipo C4
Fijaciones intermedias, estrechas Tipo D1
Fijaciones intermedias, anchas Tipo E1
- T - e Tipo E2 oO|O0|O
==
Fi- = Tipo E3 o|o o o
- A
A Tipo E4 o o o

X = Posicion de montaje carro arriba (posicion 12h)
O = Posicion de montaje carro lateral (posicion 3 6 9h)
= componentes disponibles

*Tenga en cuenta que:
En la serie OSP-E husillo, las tapas de fijacion A, By C sélo pueden montarse en un lado, frente al eje de transmision.
En el lado del eje de transmision, recomendamos utilizar nuestras fijaciones intermedias a ambos lados.

Ij’
/ g
[l =
- £
- / \r:)//,/
0 /> —
’ < N
o =
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P-A4PO17ES
OSP-E

Serie OSP-E25,E32: TipoA

OSP-E..B,..SB,..ST

AF

JIRRI

AF

AF

Tapas de fijacion

SerieOSP-E25,E32: TipoB

OSP-E..B,..SB,..ST

1A ‘ 7S\
WA\~ O/
w ! - —‘7 —
! It
- y  TieoAl
Al  Tipo A2
DG | Tipo A3
DH A \

(¢

Tipo B1

Tipo B3

Tipo B4

Cada tapa tiene en la parte frontal cuatro roscas internas para la fijacién del accionamiento. La disposicién de los orificios es cuadrada, de modo que se puede realizar

la fijacion abajo, al lado o arriba.

Material: Serie OSP-25, 32: acero galvanizado. Serie OSP-50: aluminio anodizado. Entrega de las fijaciones por pares.

Tabla de medidas [mm] - Medidas AE y AF

(dependen de las variantes de fijacion)

Serie OSP-E50: TipoC

. Medida Medida

;E;zgig: AE en tamaio AF en tamaiio

25 32 50 25 32 50
Al 18 20 . 22 30 -
A2 33 34 . 37 44 -
A3 45 42 - 49 52 =
B1 42 55 - 22 30 -
B3 - - - - - -
B4 80 85 - 60 60 -
C1 - 30 - - 48
Cc2 - 39 - - 57
C3 - 54 - - 72
C4 - 7 - - 95

Tabla de medidas [mm]

Serie E oU AB AC AD CL D
OSP-E25 27 5,8 27 16 22 2,5 39
OSP-E32 36 6,6 36 18 26 3,0 50
OSP-E50 70 9,0 40 12,6 24 - 86

*véase vistageneral parafijaciones, pagina 129

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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P-A4PO17ES
OSP-E Fijaciones intermedias

Serie OSP-E25,E32, E50: Tipo E (Fijacion con orificio pasante)

OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR

DE

Tipo E4

;) /‘ 20U
5 —- 17U
. | ! &
j— 7 b @ i o Y
i T . . L
Tipo E1 \ HRETE. K Sl
Tipo E2 | | 8 , '41, b
Tipo E3 -t # ;
DK

Nota para tipo E1 y D1: El montaje de las fijaciones intermedias también es posible en la parte inferior del accionamiento. Para ello, tenga en
cuenta que la distancia hasta el centro del accionamiento es distinta. Para notas sobre el disefio, véase la pagina 100 ss. Version resistente a la
corrosion a peticion.

Tabla de medidas [mm]
- Medidas DR y AF (dependen de las variantes de fijacion) Serie OSP-E25,E32,E50: Tipo D1 (Fijacionconroscasinternas)

Tippde Medida Medida AF en tamafo na
fijacisn DR en tamafo OSP-E..B, ..SB, ..ST, ..SBR, ..STR

25 32 50 25 32 50 !
D1 - - - 22 30 48 @4
Ef 8 10 10 22 30 48 ] — T
E2 23 24 19 a7 44 57 g8 € 5%y
E3 35 32 31 49 52 72
E4 46 40 57 60 60 95 .
AF DF

Tabla de medidas [mm)]

Serie R U UU DE DF DH DK DM DN DO DP DQ DS DT EF EM EN EQ
OSP-E25 M5 55 10 16 27 38 26 40 475 36 50 345 57 10 415 285 49 36
OSP-E32 M5 55 10 16 33 46 27 46 545 36 50 405 57 10 485 355 57 43
OSP-EE0 M5 7 - 23 40 71 34 59 67 45 60 52 - 11 64 45 72 57

Datos para el pedido para fijaciones tipo A - tipo B - tipo C - tipo D - tipo E

Tipo de fijacion Pedido n.°
(Variantes) Tamaho .
25 32 50 >

AT 2010FIL 3010FIL - 3 ,4,/_«!{
A20) 2040FIL 3040FIL i ~ .
A3 2060FIL 3060FIL : - ’#ai"
B1Y 20311FIL 20313FIL 2 [
B3 - - - =
B4 20312FIL 20314FIL 2 "
1 - 5010FIL
co - 20349FIL
ca - 20350FIL
ca - 20851FIL
D12 20008FIL 20157FIL 20162FIL
E12 20009FIL 20158FIL 20163FIL
E2? 20852FIL 20355FIL 20861FIL
E3? 20358FIL 20856FIL 20362FIL
E4? 20354FIL 20857FIL 20363FIL

) Entrega de las fijaciones por pares. 2) Entrega de las fijaciones por piezas.

Parker Hannifin Corporation
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Reservado el derecho a cambios técnicos

P-A4PO17ES
OSP-E

Interruptor magnético

Tipo P8S-G

La nueva generacion de sensores en ranura T convencen con su simple fijacion sin necesidad de herramientas especiales. A raiz
de la nueva electrénica la histéresis es especialmente estrecha y permite un punto de conmutacion muy preciso.

Los interruptores magnéticos se colocan para la captacion de la posicion sin contacto del carro, por €. en la posicion final o
como punto de referencia de un accionamiento lineal. El interruptor se acciona a través del campo de imanes montados de
manera estandar en elcarro.

Vida util eléctrica, medidas de proteccién

Los interruptores magnéticos son sensibles a las cargas de corriente e inducciones demasiado altas. En el caso de frecuencias
de conmutacion altas con cargas inductivas como relés, valvulas magnéticas o imanes elevadores, la vida Util se reduce
considerablemente.

Con cargas 6hmicas y capacitivas con alta corriente de conexion, como p. €j. bombillas, hay que conectar una resistencia de
proteccidn con la carga en la serie. Esta también debe preverse para grandes longitudes de cable y tensiones de mas de 100 V.
Al conectar cargas inductivas, como relés, valvulas magnéticas e imanes elevadores, aparecen crestas de tension (transientes)
que deben contenerse mediante diodos de proteccion, circuitos RC o varistores.

Ejemplos de conexion:

Carga con circuitos protectores

(@) Resistencia adicional para bombillas

(o)Diodbo liore en inductividad I B e e
(c) Varistor en inductividad ga) +) B Q(d)
(d) Elemento RC con inductividad ~ (AC) lz;j
Los circuitos protectores externos para el tipo ES normalmente no son necesarios. -(DC)

Velocidad/Tiempo de respuesta minimo
La velocidad de desplazamiento posible del soporte de la carga o carro tiene que tener en consideracion el tiempo de respuesta

minimo de los aparatos conectados a continuacion.
En consecuencia con ello mete en el calculo el recorrido de conmutacion.

Recorrido de conmutacion

Tiempo de respuesta minimo = -
Velocidad de sobrepasada

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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P-A4PO17ES

OSP-E Interruptor magnético
Serie P8S-G" - insertable en la ranura T desde la parte superior
Tipo M8R?2 FL3 M8R?2 FL3
> — -
CE, cULus, RoHs
Funcién de conmutacion 0,3m Cable PUR  3m Cable PUR 10m Cable PUR |0,3m Cable PUR 3m Cable PUR 10m Cable PUR
PNP NO P8S-GPCHX P8S-GPFAX  P8S-GPFDX
NC P8S-GQCHX P8S-GQFAX  P8S-GQFDX
NPN NO P8S-GNCHX P8S-GNFAX  P8S-GNFDX
NC P8S-GMCHX P8S-GMFAX  P8S-GMFDX
REED NO P8S-GRCHX P8S-GRFAX  P8S-GRFDX
NC P8S-GECNX P8S-GEFFX P8S-GEFRX
Datos técnicos electrénico Reed
Caracteristicas eléctricas
Tipo de conexion 3-polos 2-polos
Indicacion LED amarillo si si (no NC)
Tension de servicio Ub [V] 10-30DC 10 - 30 AC/DC
Ondulacion residual Ub [%)] <10 <10
Caida de tension Ud [V] <2 <3
Consumo de corriente 4 [mA] <10
Corriente permanente la [mA] <100 <500 (NO < 100)
Potencia de conmutacion [W] <6 <10
Capacidad de conexion @ 100W @ 24VDC [nF] 100
Frecuencia de conmutacion [Hz] < 1.000 <400
Tiempo Qe conmutacion 0.5/0.5 15/05
(encendido/apagado) [ms]
Sensibilidad [mT] 2,8
Histéresis [mT] 0,7 >0,2
CEM® si si
Vida util ilimitado > 20*108 ciclos
Proteccion contra cortocircuito 9, Proteccion contra
inversion de polaridad, Supresion del impulso de ,
conexion, Proteccidn contra picos de desconexion sl
inductivos
Homologacion ATEX a peticion
Caracteristicas mecanicas
Carcasa PA12
Tipo de cable PUR / negro
Seccioén del cable [mm?] Clavija 3-polos 3x0,14 3x0,14 Clavija 3-polos 2 x 0,14 2x0,14
Radio de flexion fijo [mm] > 30
Radio de flexion movil [mm)] > 45
Condiciones ambientales
Tipo de proteccion 7 [IP] 67
Rango de temperatura -25 ... 475

ambiental T, [°C]

Choque 8 / Vibracion 9

30 g, 11ms / 10 bis 55Hz, Tmm

1) sin OSP-E..STR
2 enchufe M8 con tuerca giratoria
3) con extremo abierto

4) sin carga Ub = 24V
5) temporizado
6) seglin EN 60529

166

7) seguin EN 60529
8) seguin EN 60068-2-27
9) seguin EN 60068-2-6

Parker Hannifin Corporation
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P-A4PO17ES
OSP-E

Funciénde conmutaciény conexiéon

Interruptor magnético

Reed 2-polos PNP 3-polos NPN 3-polos
Conatcto (normalmente contacto (normalmente Contacto (normalmente
abierto) abierto) o o) abierto) o
i marrén (bn) 1 marron (on) 1
marron (on) 1 /- ™ -+ +
(O ™ 27w | (LO [ d oo | (O ook 42, T
2 S 3 R Y |aup) 3 B
Contacto (normalmente Contacto (normalmente Contacto (normalmente
cerrado) cerrado) cerrado)
X marron (on) 4 marrén (bn) 1
marron (bn) 1 4/ oK - —+ ——- +
(O s azrzmi| |0 [ERF oo | KO [ e
Y 3 _ azul (bl) 3 R

Dimensiones [mm]-Tipo P8S-G

"Tornillo con hembra hexagonal (SW* 1,5) / tornillo de cabeza ranurada

4,65

6,05 ng/PNE

14 Reed*™* Punto de conmutacion

Indicacion de funcion LED

Distribucién de pines (vista
en conector) conforme a la
norma DIN EN 50044

Cable P8S-... con extremo abierto

|

N

P8S-... enchufe M8, rotativo

—
& o == —— = &
0,3m
*= Tamanfo de llave
** = P8S-GEFRX1: Punto de conmutacion Reed
Instalacionde sensoresenranuraT Instalacién enranuracolade milano
Colocacion en el  Colocacion del adapta- Apretar tornillo
Colocar Girar Fijar adaptador dor en la ranura S con 1,5 Nm
§ - <
SW** = 1.5 mm
*Adaptador incluido con el interruptor P8S magnético en cola de milano
**= Tamano de llave
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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P-A4PO17ES
OSP-E

Posiciondelosinterruptores magnéticos/imanes con OSP-E..BHD

Version estandar

Interruptor magnético

| | |
= | = |
Direccion del accionamiento = 0* Direccion del accionamiento = 1*

Versién bidireccional

Direccion del accionamiento = 2* Direccion del accionamiento = 3*

* Referencia de pedido del eje del accionador BHD, véase pagina 24

En la disposicion del interruptor magnético tenga en cuenta la posicion del iman integrado en el carro dependiendo de la
direccion del accionamiento. La "M" en el dibujo adyacente representa el lado de montaje para el interruptor magnético.

Dimensiones del conjunto de interruptores magnéticos Serie OSP-E..BV

Interruptor magnético i
Iman +—— o\ )1 Interruptor magnético
\s
‘ | [e] | o
. : T
MD_| | o Perfil de fijacion Imén

La fijacion del
interruptor magnético
y el iman es posible a
ambos lados

Perfil de fijacion

Iman

Interruptor magnético

Dimensiones, véase pagina 35

En el accionamiento lineal OSP-E..BV se montan el interruptor magnético y el iman de manera externa. Para ello, pida el conjunto
de interruptores magnéticos (compuesto por 2 interruptores magnéticos, 1 perfil de fijacion y 2 imanes)

para captacion de la posicion sin contacto.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe



P-A4PO17ES
OSP-E Interruptor magnético

Dimensiones [mm]

OSP-E..BHD OSP-E..B,..SB,..ST.,,..SBR, ..STR

D)

RD

RC

L @ @‘%
- @Kjﬁ}f
RC

Tabla de medidas [mm]

Serie Medida
RC RD RE MA MB MC MD

OSP-E20BHD 41,5 26,6 23 - - - -
OSP-E25BHD 51 27 26 - - - -
OSP-E32BHD 63 34 32 - - - -
OSP-E50BHD 87 48 34 - - - -
OSP-E20BV - - - 46 23,7 42,3 35
OSP-E25BV - - - 56 26 51 35
OSP-E25* 25 27 - - - - -
OSP-E32* 31 34 - - - - -
OSP-E50* 43 48 - - - - -

*=.B, ..SB, .ST, .SBR, .STR

Referencias

Interruptores magnéticos para OSP-E..STR (sensibilidad de respuesta baja)

Reed NO (2 hilos), ranura S, extremo del cable abierto, 5 m KL3096*
Reed NC (2 hilos), ranura S, extremo del cable abierto, 5 m KL3388*
PNP NO (8 hilos), ranura S, conector M8, 100 mm KL3098*

Conjunto de interruptores magnéticos para OSP-E..BV

2 interruptores magnéticos, Reed NC (2 hilos), 1 perfil de fijacion, 2 imanes 18210FIL

Cable de conexion apto para cadena de conducciéon de energia

Clavija M8 con 5 m de cable KL3186*
Clavija M8 con 10 m de cable KL3217*
Clavija M8 con 15 m de cable KL3216*

* Especificaciones detalladas de la serie KL a peticiodn.

Parker Hannifin Corporation
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P-A4PO17ES
OSP-E

Sistema de medicion de recorrido
SFl-plus

ORIGA-Sensoflex (sistema incremental de medicion de recorrido)

Serie SFl-plus
¢ OSP-E..SB Accionamiento lineal con husillo a bolas
¢ OSP-E..ST Accionamiento lineal con husillo de paso trapezoidal

Caracteristicas especiales

e sistema de medicion de recorrido, magnético, que funciona sin contacto

¢ longitudes de medicion de libre eleccion hasta 32 m

e resolucion 0,1 mm

e velocidad de carrera de hasta 10 m/s

¢ adecuado para movimientos lineales y rotatorios

e para casi todos los aparatos de control y de visualizacidon con acceso de contador adecuado

El sistema de medicion de recorrido magnético SFl-plus consta de 2 componentes principales:

¢ Cinta de medida autoadhesiva, magnética

¢ Cabezal de lectura transforma los polos magnéticos

en sefales eléctricas, que son procesadas por entradas de

contador conectadas posteriormente (p. €., PLC, PC, contador digital)

Parker Hannifin Corporation
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P-A4PO17ES
OSP-E Sistema de medicion de recorrido

Serie SFI- Plus SensoFlex Incremental

Tipo

Funcién de salida 21210FIL
Resolucion [mm] 0,1/ 1 Evaluacion lateral
Longitud de polos de cinta de medida [mm)] 5
Max. velocidad [m/s] 10
Repetibilidad + 1 Incremento
Distancia sensor/cinta de medida [mm] 2
Salida de conexion Push-Pull

Caracteristicas eléctricas

Tensién de servicio Up [V DC] 10-30
Caida de tension [V] <2
Corriente permanente por salida [mA] <40
Consumo de corriente " <15

Protecciéon contra cortocircuito, Proteccion contra inversion de polaridad,

Proteccion contra picos de desconexion inductivos si
Descarga electrostatica [kV] 8 kV Contacto A, 15 kV sin Conatcto A
Transientes rapidos, rafaga (conexiones CC) [kV] 1,A-2,B
Caracteristicas mecanicas

Carcasa Aluminio
Longitud del cable [m] 5,0 — exacta, extremo abierto
Seccion del cable [mm?] 6x0,14 +2x 0,22
Versién del cable PUR, negro
Radio de flexion [mm] N
Condiciones ambientales

Tipo de proteccion 2 [IP] 67
Margen de temperatura ambiente [°C] -25 hasta +85
Choque 3 / Vibracion 4 (11 ms) 300 m/s2/ (55 Hz hasta 2000 Hz) 300 m/s?
1) Ub = 24V, conectado, sin carga 3) segun EN 60068-2-6

2) seguin EN 60529 4) seguin EN 60068-2-27

Parker Hannifin Corporation
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P-A4P017ES
OSP-E Sistema de medicion de recorrido

Dimensiones (mm)-Cabezal delectura

40+4 500075 40
10 .15
0
10 ] m3*
* ~
<
1 g
1 m*—% — =
0 ' -
[aV)

18,5

Position of the active switching area

opposite of type plate]
*Max. Thread Depth 4 mm (epp ype plate)

Cabezal de lectura

El cabezal de lectura proporciona dos sefiales de contaje a impulsos y de fase alterna a 90° (fase A y B) con una resolucion de
0,4 mm (opcional: 4 mm).

Mediante valoraciéon de flancos externa se puede aumentar la resoluciéon hasta 0,1 mm.

El sentido de célculo se puede determinar de forma automatica con la desviacion de fases de las sefiales de contaje.

Evoluciondelasenal -salidadel cabezal delectura

0,1 mm (opcional 1 mm)
4’_#_1;
Fase B U 0°

\
\
U, = U, :

0,4 mm (opcional 4 mm)

Fase A U 90°

Conexion eléctrica

Color Denominacion
bn = marrén +DC

bl = azul -DC

bk = negro Fase A

wt = blanco Fase B

Parker Hannifin Corporation
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P-A4PO17ES
OSP-E Sistema de medicion de recorrido

Dimensiones [mm]-Montaje conaccionamientoslineales OSP-E

SFl-plus en combinaciéon con accionamientos lineales eléctricos de la serie OSP-E..ST

Con un juego de conexiones especial se puede adaptar el SFl-plus directamente al accionamiento lineal eléctrico del tipo
OSP-E..ST.

La posicion del cabezal de lectura siempre esta desplazada a 90° del carro. Para el montaje con posterioridad

se puede pedir un paquete de carro correspondiente con orificios para la recepcion preparada.

SFl-plus en combinacion con accionamientos lineales eléctricos de la serie OSP-E..SB

La instalacion con posterioridad del sistema de medicion de recorrido en combinacion con la serie OSP-E..SB requiere una
modificacion de fabrica.

Tabla de medidas [mm]

Serie A B C D F G H

OSP-E25SB, ST 32,0 39,0 23,0 50,0 38,0 55 40,0
OSP-E32SB, ST 37,5 46,0 30,0 50,0 38,0 6,5 40,0
OSP-E50SB, ST 49,5 55,0 39,0 50,0 38,0 6,5 40,0

Datos para el pedido

Denominacién Pedido n.°
Cabezal de lectura con cinta de medida — Resolucion 0,1 mm (indicar la longitud de la cinta de medida) 21240FIL
Cabezal de lectura — Resolucion 0,1 mm (de repuesto) 21210FIL
Cinta de medida por metros (de repuesto) 21235FIL
Juego de conexiones para OSP-P25 21213FIL
Juego de conexiones para OSP-P32 21214FIL
Juego de conexiones para OSP-P50 21216FIL

* La longitud de la cinta de medida se deduce de la medida muerta del accionamiento lineal y la longitud de la carrera.Para medidas muertas para accionamientos
lineales de la serie OSP-E, véase la tabla.

Serie Medida muerta (mm) Ejemplo:
OSP-E258B, ST 154 Accionamiento lineal OSP-E, @25 mm, longitud de carrera 1.000 mm
OSP-E328B, ST 196

Medida muerta + Longitud de la carrera = Longitud de la cinta de medida
OSP-E50SB, ST 280 154 mm + 1,000 mm =1,154 mm

Parker Hannifin Corporation
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Canal para
cables

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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P-A4PO17ES
OSP-E Canal para cables - @ 20, 25, 32, 50 mm

Para el tendido de los cables del interruptor magnético a lo largo del tubo del cilindro.
Se puede montar en 3 lados del tubo del cilindro.

Para maximo 3 cables con diametro del cable de 3 mm.

Material: plastico

Color: Rojo

Margen de temperatura: -10 a +80°C

Serie OSP-E..B,..SB,..ST,..SBR,..STR-Dimensiones [mm]

10,5

|
RD

Serie OSP-E..BHD-Dimensiones [mm]

&
10,5

Tabla de medidas [nm] y datos para el pedido

Serie RC RD RE Pedido n,°
OSP-E25* 23,5 25,5 -
OSP-E32* 29,5 32,0 -
OSP-E50* 41,5 46,5 - 13039FIL
OSP-E20BHD 23,0 25,0 40,0 Longitud minima 1m
OSP-E25BHD 260 255 495 max, longitud del perfil 2 m

’ ! ! acoplable de forma ilimitada

OSP-E32BHD 32,0 32,0 61,5
OSP-E50BHD 44,0 46,5 85,5

*B, SB, ST, SBR, STR

Parker Hannifin Corporation
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OSP-E

OSP-E
Sistemas multiaxiales
con accionamientos lineales

indice de contenidos
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Placas del adaptador 181
Ejes de conexion 190
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P-A4PO17ES
OSP-E Sistemas multiaxial

Sistema de conexén multiaxial planificacién e instalaciéon simplificada

Un sistema completamente novedoso para la conexiéon de accionamientos lineales de la serie OSP-E en sistemas multiaxiales.

Conexiones Multiaxiales

Con su sistema extraordinariamente adaptable para la conexién de accionamientos lineales eléctricos en disposiciones multiaxi-
ales, Parker ofrece a los desarrolladores de sistemas una gran flexibilidad.

Una amplia gama de placas del adaptador, fijaciones de perfil y ejes de conexion aseguran una planificacion y una instalacion
sencillas.

Con este sistema de accionamiento

se pueden montar los accionamientos

lineales eléctricos en las combinaciones

carro - carro,

carro - perfil,

carro - tapa,

o carro / fijacion de tapa.

Desarrollado para el accionamiento con correa dentada para cargas pesadas de la serie OSP-E..BHD permite al sistema la
disposicion en cruz con modelos de la misma serie, asi como con otros tipos de accionamientos lineales del programa
ORIGA SYSTEM PLUS.
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Sistema de conexion Multiaxial

Placa del adaptador

Tipo MA2-..

Placa del adaptador
Tipo MA1-..

* Las combinaciones estandar disponibles se indican en la pagina 170.

Placa del adaptador
Tipo MA2-..

Eje de conexion
Tipo MAS-..

Componentes

L]

K/

Placa del adaptador

Tipo MA3-.. +
Perfil de fijacion
Tipo MAE-..

Placa del adaptador

Tipo MA1-..*

Para la conexion carro / carro,
carro / fijacion de perfil o
carro / fijacion de tapa

Combinacion C*

Combinacion P*

Combinacion EM*

Placa del adaptador
Tipo MA2-_.*
Para la conexion
carro + tapa

Placa del adaptador tipo MAS3-..*
Para la conexion de 90° carro + perfil o carro +
tapa

*

Fijacion de perfil —
Tipo MAE-.. =

Eje de conexion <
Tipo MAS-.. e
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Combinaciones disponibles para la fijacién

Combinacion C* Combinacion P Combinacion E* Combinacion EM*

Los dibujos muestran ejemplos con la serie OSP-E..BHD

Serie 25BHD 32BHD 50BHD 25BV|25B/SB/ST 32B/SB/ST 50B/SB/ST
TF.ijacic’)n cilrP2lEs|em4lcs|Pe| E7 |Emel colpio|E" [Em | E || Pp|ES|EM®S| 7 |PB|E9|EM2| C2 | P22 | E2 |EM2
ipo

OSP-E25BHD [MA1-25 | X | X X | XX X X | X X

OSP-E32BHD |MA1-32
OSP-E50BHD |MA1-50
MA2-25 X X X
MA2-32
OSP-E32BHD |MA2-32 X X X
OSP-ES0BHD |MA2-50 X X X X
OSP-E25BHD |MA3-25 X X X X X X X X X X
OSP-E32BHD |MA3-32 X X X X X X X
OSP-E50BHD |MA3-50

Abreviaturas:

C = MAnto carro

P = MAn to fijacién de perfil

E = MAnN to tapa

EM = MAn to fijaciones de tapas (N =1, 2, 3)

OSP-E25BHD

* Para el tipo OSP-E..SBR/..STR solo estéa disponible en combinacion P.

Las cifras con superindice indican las medidas de las placas del adaptador correspondientes en la pagina 167 ss. Asi, por ejemplo,
la medida para la combinacién de la opcién "C" con la placa del adaptador MA1-50 en combinaciéon con el carro OSP-E32BHD
con un superindice 5 aparece en la hoja de datos de la placa del adaptador MA1-5.

Otras combinaciones a peticion.

Accionamientos lineales véase paginas 11y sig., 27 y sig., 43y sig., 53 y sig., 67 y sig., 79y sig.
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Dimensiones [mm] placa del adaptador tipo MA1-25
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Las cifras con superindice se basan en las opciones disponibles que aparecen en la pagina 180.
Por ejemplo, la masa con superindice 5 corresponde a la opcién "C" para el accionamiento OSP-E32BHD.

Datos para el pedido y peso

Denominaciéon

Peso (masa) [kg] Pedido n.°
Placa del adaptador tipo MA1-25 0,7

12269FIL

Accionamientos lineales véase paginas 11 y sig., 27 y sig., 43y sig., 53 y sig., 67 y sig., 79y sig
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Dimensiones [nm] placa del adaptador tipo MA1-32

140

120

160
206'
225

6.60 (20x)
L 137

M6 (16x)
M5 (18x)

Las cifras con superindice se basan en las opciones disponibles que aparecen en la pagina 180.
Por ejemplo, la masa con superindice 5 corresponde a la opcion "C" para el accionamiento OSP-E32BHD.

Datos para el pedido y peso
Denominacién Peso (masa) [kg] Pedido n.°
Placa del adaptador tipo MA1-32 1,0 12272FIL

Accionamientos lineales véase paginas 11y sig., 27 y sig., 43y sig., 53 y sig., 67 y sig., 79y sig.
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OSP-E Placa del adaptador

Dimensiones [nm] placa del adaptador tipo MA1-50
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Las cifras con superindice se basan en las opciones disponibles que aparecen en la pagina 180.
Por ejemplo, la masa con superindice 5 corresponde a la opcién "C" para el accionamiento OSP-E32BHD.

Datos para el pedido y peso

Denominacion Peso (masa) [kg] Pedido n.°
Placa del adaptador tipo MA1-50 1,1 12275FIL

Accionamientos lineales véase paginas 11 y sig., 27 y sig., 43y sig., 53 y sig., 67 y sig., 79y sig.
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Dimensiones [mm] placa del adaptador tipo MA2-25

116
100

160
173

Las cifras con superindice se basan en las opciones disponibles que aparecen en la pagina 180.
Por ejemplo, la masa con superindice 3 corresponde a la opcion "E" para el accionamiento OSP-E25BHD.

Datos para el pedido

Denominaciéon Peso (masa) [kg] Pedido n.°
Placa del adaptador tipo MA2-25 0,6 12270FIL

Accionamientos lineales véase paginas 11y sig., 27 y sig., 43y sig., 53 y sig., 67 y sig., 79y sig.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
184




P-A4PO17ES
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Dimensiones [nm] placa del adaptador tipo MA2-32

—5.50 (8)
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Las cifras con superindice se basan en las opciones disponibles que aparecen en la pagina 180.
Por ejemplo, la masa con superindice 3 corresponde a la opcion "E" para el accionamiento OSP-E25BHD.

Datos para el pedido
Denominaciéon Peso (masa) [kg] Pedido n.°
Placa del adaptador tipo MA2-32 11 12273FIL

Accionamientos lineales véase paginas 11 y sig., 27 y sig., 43 y sig., 53 y sig., 67 y sig., 79y sig.
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OSP-E Placa del adaptador
Dimensiones [mm] placa del adaptador tipo MA2-50
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Las cifras con superindice se basan en las opciones disponibles que aparecen en la pagina 180.
Por ejemplo, la masa con superindice 4 corresponde a la opcion "EM" para el accionamiento OSP-E25BHD.

Datos para el pedido

Denominaciéon Peso (masa) [kg] Pedido n.°

Adapter Plate Type MA2-50 14 12276FIL

Accionamientos lineales véase paginas 11y sig., 27 y sig., 43y sig., 53 y sig., 67 y sig., 79y sig.
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OSP-E Placa del adaptador

Dimensiones [mm] placa del adaptador tipo MA3-25
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Las cifras con superindice se basan en las opciones disponibles que aparecen en la pagina 180.
Por ejemplo, la masa con superindice 4 corresponde a la opcion "EM" para el accionamiento OSP-E25BHD.

Datos para el pedido

Denominacion Peso (masa) [kg] Pedido n.°
Placa del adaptador tipo MA3-25 1,3 12271FIL

Accionamientos lineales véase paginas 11 y sig., 27 y sig., 43y sig., 53 y sig., 67 y sig., 79y sig.
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Placa del adaptador

Dimensiones [mm] placa del adaptador tipo MA3-32
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Las cifras con superindice se basan en las opciones disponibles que aparecen en la pagina 180.
Por ejemplo, la masa con superindice 4 corresponde a la opciéon "EM" para el accionamiento OSP-E25BHD.

M5 (18x)
M6 (16x)

122

Datos para el pedido
Denominacion

Peso (masa) [kg] Pedido n.°
Placa del adaptador tipo MA3-32 1,8

12274FIL

Accionamientos lineales véase paginas 11y sig., 27 y sig., 43y sig., 53y sig., 67 y sig., 79y sig
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Placa del adaptador

Dimensiones [nm] placa del adaptador tipo MA3-50
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Las cifras con superindice se basan en las opciones disponibles que aparecen en la pagina 180.
Por ejemplo, la masa con superindice 4 corresponde a la opcién "EM" para el accionamiento OSP-E25BHD.

Datos para el pedido
Denominacién

Peso (masa) [kg]

Pedido n.°
Placa del adaptador tipo MA3-50 2,3

12277FIL

Accionamientos lineales véase paginas 11y sig., 27 vy sig., 43y sig., 53 y sig., 67 y sig., 79y sig.
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Eje de conexion, completo Tamano 20, 25, 32, 50
para accionamiento lineal Serie OSP-E..BHD

Nota: Para la serie OSP-E..BDH con reductor planetario

integrado consulte a su asesor técnico competente de Parker.

Funciones:

e Conexion sin holgura bajo pretension

e Disefo hasta una velocidad de 1500 r.p.m

e Ejes de conexién con acoplamiento doble para conectar 2
accionamientos lineales con gran distancia entre ellos

¢ Montaje sencillo

Eje de conexion con mordaza
Serie OSP-E25BHD hasta E50BHD, tipo MAS-..

Sistema multiaxial Accesorios

Material:

Aluminio (AL-H) / Acero St-H) _

Poliuretano/Hytrel ¥
% *
‘ -

Eje de conexion con perno plano y chaveta
Serie OSP-E25BHD hasta E50BHD, tipo MAS-..
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o a x
I
o o e e |, © ©
L . Il
: ‘ : e ‘ 7? ﬁ[
TR o ot
o L] e ®
C E L (Longitud para el pedido) C E L (Longitud para el pedido)
R1 R1
Velocidad critica para longitud de acoplamiento
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) SN
1 e
300 * .
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
Longitud del eje de conexién Lz [mm]
Datos técnicos / tabla de medidas [mm] y datos para el pedido
Serie Tipo Max.par CE DH KB*** LZR LR1 dR Pedido n.°*
de gir:': Versién Perno plano
[Nm] mordaza con chaveta
OSP-E20BHD MAS-20 28 38 40 12,6 <2100 Lr-98 20x3,0 16256 - ... 16257 - ...
OSP-E25BHD MAS-25 39 42 55 16,6 < 3000 Lg-112 26x25 12305 - ... 12281 - ...
OSP-E32BHD MAS-32 42 56 55 22,6 < 3000 Lr-126 265x25 12306 - ... 12282 - ...
OSP-E50BHD MAS-50 102 87 65 32,6 < 3000 L,r-167 35x4,0 12307 - ... 12283 - ...
* Afadirlongitud Lg; en mm. Ejemplo: 12305 - 1200 (longitud LR1 = 1200 mm)
** Paracargas mas elevadas péngase en contacto con sutécnico Parker.
*** QOtras dimensiones KB apeticion.
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
190



P-A4P017ES
OSP-E Sistema multiaxial

Dimensiones de montaje para motor y reductores

Cddigo | Descripcion A B* D E F G

para motor y reductores con taladros de montaje sin rosca

A0 SY563T 66,50 M4 38,10 2,50 6,35 21,00
Al SY873T 99,00 M6 73,00 3,00 9,562 31,50
A2 SMxB0 xx xxx 8 11 ... 63,00 M5 40,00 2,50 11,00 23,00
A3 SMx82 xx xx 8 14 ... 100,00 M6 80,00 3,50 14,00 30,00
Ad SMx100 xx xx 5 19... 115,00 M8 95,00 3,50 19,00 40,00
A5 SMx115 xx xx 5 24... / SMx142 xx xx 5 24... 165,00 M10 130,00 3,50 24,00 50,00
A6 SMx115 xx xx 5 28... / SMx142 xx xx 5 28... 165,00 M10 130,00 3,50 28,00 60,00
A7 PS60 70,00 M5 50,00 11,00 16,00 40,00
A8 PS90 100,00 M6 80,00 15,00 22,00 52,00
A9 PS115 130,00 M8 110,00 16,00 32,00 68,00
para reductores con taladros de montaje con rosca

Co LPO50 / PV40-TA 44,00 S4 35,00 6,50 12,00 24,50
C1 LPO70 / PVEO-TA 62,00 S5 52,00 8,00 16,00 36,00
c2 LPO90 / PVOO-TA 80,00 S6 68,00 10,00 22,00 46,00
C3 LP120 108,00 S8 90,00 12,00 32,00 70,00

* tamafo de rosca (ej. M4) o didametro del taladro (gj. S4) utilizados para montar el motor o el reductor a la brida.
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