
HMR – Linear Drive
Movemos el futuro.
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Accionadores lineales electromecánicos ORIGA HMR

Tipos de perfiles
�� Perfil básico para la instalación directa sobre el 

bastidor de la máquina
�� Perfil reforzado para la instalación sin soporte

Sistemas de fijación
�� Ranuras T integradas para la fijación 

por abajo y por el lateral

Tipos de protección
�� Sin cubierta: IP20
�� Con cubierta: IP54

Sistemas de guías
�� Guía de deslizamiento
�� Guía de recirculación de bolas

Lubricación
�� Lubricación central mediante 

boquillas de engrase 
accesibles desde 
el exterior

Accionamiento de husillo
La solución para desplazar cargas
medias a posiciones exactas

Accionamiento por correa dentada

La solución para desplazamientos
rápidos de cargas medias
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Movemos el futuro: con husillos y correas dentadas.

Captación de la posición
�� Interruptor de posición integrable 

y ajustable para posiciones finales y 
marcas de referencia

Protector antichoque
�� Amortiguador integrable para 

ambas posiciones finales

Medición de recorrido
�� Sistema de medición de recorrido 

incremental, sin contacto

Sistemas de frenado
�� Freno de bloqueo aplicable a 

movimientos horizontales yver-
ticales

Conducción de la energía
�� Cadena guía de la energía, para mon-

taje directo

Accionamiento por correa dentada

La solución para desplazamientos
rápidos de cargas medias

Motor lineal
La solución para desplazamientos rápidos con
la dinámica y precisión más elevadas
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