Regulatoare de presiune de alimentare
Tipul 4708

Tipul 4708-1152 cu priza pentru filtru

Tipul 4708-6252 pe servomotor tip 3372

Fig. 1 - Regulatoare de presiune de alimentare

Instructiuni de
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Instructiuni de siguranta

Instructiuni generale de siguranta

Regulatorul de presiune de alimentare poate fi instalat, pornit sau servisat doar
de personal calificat, care trebuie sa respecte codurile si practicile acceptate in
industrie. Asigurati-va ca angajatii sau persoanele terte nu sunt expuse nici unui
pericol. Toate instructiunile de siguranta si avertizarile din aceste instructiuni de
montare i operare, in special cele privind asamblarea, pornirea gi intretinerea,
trebuie sa fie respectate.

Transportarea si depozitarea corecta a regulatorului sunt responsabilitatea
clientului.
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Constructie si principiu de functionare

1 Constructie si principiu
de functionare

Regulatorul de presiune de alimentare este
folosit pentru a oferi echipamentelor
pneumatice de masurare si control

o alimentare cu aer constanta.

Presiunea maxima de 12 bari a retelei de aer
comprimat dintr-o instalatie este redusa la

o presiune minima reglabila de 0,2 pana la
1,6 bari sau 0,5 pana la 6 bari.

La intrare, regulatorul de presiune de
alimentare este echipat cu un cartus filtrant
cu o marime a ochiului sitei de 20 pm. n plus,
la iesire regulatorul poate fi echipat si cu

0 priza a filtrului si un manometru.
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Aerul comprimat de la intrare circula prin filtru
si prin sectiunea transversala libera dintre
scaun (1.1) si con (1.2). Aceasta lasa la iesire
o presiune redusa in functie de pozitia conului.

Presiunea de iesire care trebuie sa fie
controlata este transferata prin orificiul (1.3)
spre membrana de operare (2) unde este
convertita n forta de pozitionare. Aceasta forta
este utilizata pentru a misca conul robinetulu in
functie de forta arcului de pozitionare (4).
ntoarcerea surubului pentru punctul de setare
(7) determina forta arcului sa se schimbe si, ca
rezultat, este reglat punctul de setare necesar.
Domeniile de setare a regulatorului de presiune
de alimentare de la 0,2 pana la 1,6 bari si 0,5
pana la 6 bari sunt determinate de diferitele
tensiuni ale arcului de pozitionare instalat (4).

Apa din condens existenta in aerul comprimat
poate fi colectata si drenata cand cartusul
filtrant (9) este montat orizontal sau cand priza
filtrului (12) este suspendata in jos. Opritorul
(10) sau dopul de golire (15) pot fi desurubate
pentru a scurge apa din condens.

Nota!
Stréngeti dopul de golire doar cu ména. Cuplul
de strdngere maxim permis este de 3 Nm.




Constructie si principiu de functionare
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Constructie si principiu de functionare

1.1  Versiuni

Versiunea standard Regulator de presiune de alimentare cu
Tipul 4708- | x| x | x| x placé de adaptare pentru pozitionere
Filtru pe baza din aluminiu fara 110 Tip 3730, 3766, 3767, 3780, 513
priza a filtrului 3785, 3787
Cu priza a filtrului din plastic 111 Tip 3730, 3766, 3767, 3780,
3785, 3787 >4
Cu priza a filtrului din aluminiu 112 ’
Regulator de presiune de alimentare din Tip 4763/4765 515 0
otel inoxidabil Tip 3760 5|7
Filtru pe baza din otel inoxidabil 113 Tip 3761 5|8

cu priza din otel inoxidabil

Regulator de presiune de alimentare cu

Cu priza a filtrului din plastic 114 placa de adaptare pentru servomotoarele
Féra priza a filtrului 17 prsnmatics
Conexiune Tip 3277 (240 pana la 700 cm2)
cu pozitioner tip 3730, 3766, 63 0
GVa 2 3767, 3780, 3785 sau 3787
Ya-18 NPT 5 Tip 3372 62
Domeniul de setare 0,5 pana la 6 bari Filtru fara manometru
(8 pana la 90 psi) Tipul 4708- | x | x | x |0
Fara manometru 0 Carcasa din aluminiu si priza
) . . 8|3 0
a filtrului din plastic
Cu manometru, fara cupru 1
. Carcasa din aluminiu si priza 84 0
Cu manometru, carcasa fara 2 a filtrului din aluminiu
cupru
. . . Carcasa din otel inoxidabil gi 8|6 0
Domer}lul de seFare 0,2 pana la 1,6 bari priza a filtrului din plastic
(3 pana la 23 psi)
. Carcasa din otel inoxidabil si 2 0
Fara manometru 3| | priza a filtrului din otel inoxidabil
Cu manometru, fara cupru 4

Cu manometru, carcasa fara
cupru
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1.2 Date tehnice

Constructie si principiu de functionare

Regulator de presiune
de alimentare

Tipul 4708-xx

Presiunea de alimentare

1 bar (15 psi) peste punctul de setare reglat,
totusi, cel putin 1,6 bari (24 psi) - Max. 12 bari (180 psi)

Presiunea la iesire

Reglabila de la 0 la 1,6 bari (0 la 24 psi) sau 0 pana la 6 bari (0 pana la 90 psi)

Domeniul punctului de setare

0,2 pana la 1,6 bari (3 pana la 24 psi) sau 0,5 pana la 6 bari (8 pana la 90 psi)

Consumul de aer

<0,05 mn3/h (cu aer de alimentare la 7 bari)

Temperatura ambianta
permisa

-20 panala 70 °C
(-30 °C posibil, dar in acest caz consumul de aer ajunge la 0,3 mn3/h cu
o presiune de alimentare de 7 bari)

Dependenta de presiunea de
intrare

< 0,01 bari/Ap = 1 bar

Eroare la inversare

0,1 bari pana la 0.4 bari (in functie de setare)

Histerezis

< 0,1 bari

Domeniul de indicare @ 40
al manometrului

0 pana la 1,6 bari (0 pana la 24 psi) sau 0 pana la 6 bari (0 pana la 90 psi)
Conexiunea G 1/8

Tip 4708- 10 11 12 13 14 17 53 54 55
Greutate, aprox. 0,48 0,58 0,66 1,65 1,2 1,0 0,68 0,95 0,37
Tip 4708- 57 58 62 63 83 84 86 87
Greutate, aprox. 0,47 0,4 0,4 0,87 0,24 0,32 0,59 0,95
Materiale
Corpul Poliamida, consolidat cu fibra de sticla

Placa de adaptare

Aliaj din aluminiu, negru, anodizat

Opritor si garnitura

Poliamida, consolidat cu fibra de sticla si NBR

Capac Poliamida, consolidat cu fibra de sticla

Capac Poliamida, consolidat cu fibra de sticla

Conul Poliamida, consolidat cu fibra de sticla si polioximetilena
Etansarea conului NBRT si VMQ

Membrana NBR

Discul membranei

Poliamida, consolidat cu fibra de sticla

Cartusul filtrului

Polipropilena

Conexiunea carcasei
manometrului

Otel inoxidabil

. L. Alama, placat cu nichel
Inox (versiunea fara cupru)
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Montarea regulatoarelor de alimentare

2 Montarea regulatoarelor
de alimentare

Pentru a preveni colectarea unor cantitati
excesive de apa din condens, distanta dintre
compresor si regulatorul de presiune de
alimentare trebuie sa fie cat mai mica.
Asigurati-va ca dopul de golire este orientat
n jos la versiunile cu priza a filtrului.

2.1 Regulatoarele de presiune
de alimentare compacte

Regulatorul de presiune de alimentare poate fi
montat direct pe conducta de alimentare cu aer

sau pe sine sau console folosind piesele de

montare corespunzatoare (consultati tabelul din

sectiunea 7, de la pagina 19).

Respectati directia curentului de aer de
alimentare. O sageata aflata pe placuta de
identificare indica aceasta directie.

2.1.1 Directia curentului

La

regulatoarele de presiune de alimentare

compacte 4708-10xx/-11xx/-14xx si -17xx,
directia curentului poate fi schimbata dupa cum
urmeaza:

1.

Desurubati ambele suruburi de fixare si
ridicati regulatorul de presiune de
alimentare de pe placa sa de conectare.
Demontati garnitura de derivatie,
intoarceti-o cu 180 grade si repozitionati-o
ca in Fig. 3.

Nota! Degetul lung din cauciuc al garniturii
trebuie sa fie orientat intotdeauna in
directia iesirii regulatorului.

Tnsurubati strans regulatorul de presiune
de alimentare pe placa de conectare.

Lipiti autocolantul inclus peste sageata de
pe placuta de identificare, asigurandu-va
ca sageata indica faptul ca curentul de aer
de alimentare este in sens opus.

Piesa de conectare Garnitura

Eticheta standard

[
—

Ok

=——=1 Regulatorul
de presiune

B0
T O
7 ()

Piesa de conectare
Eticheta cu sageata

Suruburi de fixare

Okl

Degetul lung din cauciuc orientat intotdeauna catre iesirea regulatorului
Fig. 3 - Schimbarea directiei de curgere in regulatoarele de presiune de alimentare compacte
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Montarea regulatoarelor de alimentare

2.1.2 intoarcerea regulatorului 3. Tntoarcet_i regulatorul cu 180 de grade si
de presiune de alimentare reintroduceti garnitura. In acest fel pastrati
atribuirea gaurilor garniturii pentru intrarea
Regulatorul de presiune de alimentare poate aerului de alimentare gi iesirea
fi intors pe placa sa de conectare pentru regulatorului. Nota! Degetul lung din
a permite elementului de reglaj al punctului cauciuc al garniturii trebuie sa fie mereu
de setare sa fie orientat in sus sau in jos. orientat in directia iesirii regulatorului
1. Desurubati ambele suruburi de fixare si (presiune de alimentare redusa).
ridicati regulatorul de presiune de 4. Insurubati strans regulatorul pe placa
alimentare de pe placa sa de conectare. de conectare.

2. Trageti garnitura de derivatie de pe
regulator si fixati-o in aceasta pozitie.

Regulatorul orientat in sus

Placa de conectare sau placa de adaptare

Regulatorul orientat in jos

Intrarea aerului
de alimentare
(alimentare) >

Suruburi de fixare

(R ' Garnitura de derivatie
& % Deget lung din cauciuc

3 i intotdeauna orientat
s céatre iesire

Garnitura de derivatie lesirea regulatorului
Vedere din fata si din spate ‘

Intrarea aerului de alimentare Q O
Intrarea aerului de _~] B
alimentare in functie
de pozitia garniturii

lesirea regulatorului (deget lung din cauciuc)

Fig. 4 - Intoarcerea regulatorului de presiune de alimentare pe placa de conectare sau placa de adaptare
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2.2

Montarea regulatoarelor de alimentare

Regulatoare de presiune de
alimentare pentru conectarea
la pozitionere si
servomotoare

Versiunile de regulatoare de presiune de
alimentare destinate conectarii la pozitionere si
servomotoare sunt echipate cu diferite placi de
adaptare pentru accesorii.

Daca este necesar, pozitia de instalare a
regulatorului de presiune de alimentare poate

fi

schimbata intorcandu-l cu 180° pe placa de

adaptare pentru a permite orientarea in sus
sau in jos a butonului de reglare. Acest lucru
se aplica in special la pozitionerele care pot fi
atasate pe partea stanga sau dreapta a jugului
robinetului pentru a determina directia de
operare si pozitia de siguranta a
servomotorului.

Pentru a intoarce regulatorul de presiune de
alimentare, procedati dupa cum este descris
pentru regulatoarele de presiune de alimentare
compacte n sectiunea 2.1.2. Regulatorul este
intors pe placa de adaptare in locul de placa
de conectare.

Regulatoare pentru pozitionere tipurile
3730/3766/3767/3780/3785/3787

Tipul 4708-53xx pentru servomotor tip 3271
pané la 700 cm2 si servomotor tip 3277 cu
120 cm?2 precum si de 240 pana la 700 cm?2
cu accesorii cuplate

1.

3.

1

Introduceti garnitura (2) in degajarea placii
de adaptare (1).

Asezati regulatorul de presiune de
alimentare pe pozitioner pe partea in care
se gasesc conexiunile pneumatice ALIM.
si IESIRE. Tngurubati strans folosind
ambele suruburi M5 (3).

Tnchideti conexiunile de rezerva cu
opritoarele (4) pentru a impiedica murdaria
sa patrunda in dispozitiv.

0 EB 8546 RO

Tipul 4708-54xx pentru servomotor tip 3271 cu
1400 si 2800 cm? sau servomotore rotative cu
simpla actiune.

Continuati montarea ca pentru tipul 4708-53xx.

Tipul 4708-53xx

Tipul 4708-54xx

‘

¢

2
Z

19

Fig. 5 - Conectarea la pozitionere




Montarea regulatoarelor de alimentare

Tipul 4708-55xx pentru pozitioner tip 4763 si 6. Tnchideti conexiunile de rezervéa cu
tip 4765 opritoarele (4) pentru a impiedica murdéria

1. Tnsurubati piulitele speciale (5) in orificiile $8 pétrunda n dispozitiv.

de conectare ale pozitionerului.

2. Introduceti garnitura (2) in degajarea placii
de adaptare (1).

3. Tmpinget,i suruburile tubulare speciale (6)
pentru ALIM. si (7) pentru IESIRE
in orificiile de conectare ale placii
de adaptare (1).

4. Asezati regulatorul de presiune de
alimentare pe pozitioner si ingurubati-I
strans folosind ambele suruburi speciale.

5. Inchideti conexiunile de rezerva cu
opritoarele (4) pentru a impiedica murdaria
sa patrunda in dispozitiv.

Tipul 4708-57xx pentru pozitioner tip 3760

Conectarea pentru pozitioner montat pe partea
stanga a jugului robinetului (vedere dinspre
placa de legatura neagra) este prezentata in
figura. Pentru un pozitioner montat pe partea
dreaptd, placa de adaptare este atasata in
aceeasi maniera, cu exceptia faptului ca
regulatorul de presiune de alimentare trebuie
sa fie intors cu 180° (vedeti pagina 23 jos).

1. Tnsurubati piulitele speciale (5) in orificiile
de conectare ale pozitionerului.

2. Introduceti inelele O (9) in degajarea placii
de adaptare (1).

3. Impingeti suruburile tubulare speciale (6)
pentru ALIM. si (7) pentru IN. SEMNAL
la orificiile de conectare ale placii de
adaptare (1).

4. Asezati regulatorul de presiune de
alimentare pe pozitioner si ingurubati-I
strans folosind ambele suruburi speciale.

5. Inchideti IN. Conexiunea de SEMNAL
a pozitionerului i/p cu opritorul din otel
inoxidabil (10).

Piesa
de legatura

Fig. 6 - Conectarea la pozitionere
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Montarea regulatoarelor de alimentare

Tipul 4708-58xx pentru pozitioner tip 3761

1. Tnsurubati piulita speciala (5) in orificiul
de conectare ALIM. al pozitionerului.

2. Tmpingeti surubul tubular special (6)
in orificiul de conectare al placii de
adaptare (1).

3. Introduceti inelul O (9). Pozitionati
regulatorul de presiune de alimentare si
ingurubati-l strans la pozitioner cu surubul
special.

4. Tnchideti conexiunile de rezerva cu
opritoarele (4) pentru a impiedica murdaria
sa patrunda in dispozitiv.

Tipul 4708-63xx pentru servomotor tip 3277

Tnainte de a atasa regulatorul de presiune de
alimentare, verificati daca limba garniturii (1.2)
este aliniata la blocul adaptor (1) in asa fel
fncat simbolul servomotorului (1.3) care indica
“Robinet normal inchis” sau “Robinet normal
deschis” sa corespunda pozitiei de siguranta a
servomotorului.

Daca nu acesta este cazul, desurubati cele trei
suruburi de fixare (3), ridicati capacul (1.1)

si intoarceti garnitura (1.2) cu 180° si
reintroduceti-o.

1. Asezati blocul de adaptare pe pozitioner
si jugul servomotorului si prindeti cu
suruburile de fixare (2).

12 EB 8546 RO
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Fig. 7 - Conectarea regulatoarelor de presiune de
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Montarea regulatoarelor de alimentare

Tipul 4708-62xx pentru servomotor tip 3372 3. Introduceti inelul O (9). Pozitionati
regulatorul de presiune de alimentare si
ingurubati-l stréns la servomotor cu surubul
special.

Inchideti conexiunile de rezerva cu
opritoarele (4) pentru a impiedica murdaria
sa patrunda in dispozitiv.

1. Tnsurubati piulita speciala (5) in orificiul
de conectare ALIM. al servomotorului.

2. Impingeti surubul tubular special (6) in
orificiul de conectare al placii de adaptare.

Fig. 8 - Conectare la servomotor tip 3372
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Conexiuni pneumatice

3 Conexiuni pneumatice

Conexiunile pneumatice sunt proiectate cu
filete G V2 sau a2 NPT-18. La regulatoarele de
presiune de alimentare,

o sageata de pe autocolant indica directia
aerului de alimentare de la intrare la iesire.

La regulatoarele de presiune de alimentare cu
doua orificii de conectare in placa de adaptare
(Fig. 5 si 6, sus), conexiunea de aer de
alimentare este marcata prin ALIM. Semnalul
de iesire al pozitionerului este condus n aceste
versiuni prin orificiul de IESIRE prin placa de
adaptare spre servomotor.

3.1 Manometru

Montati manometrul in aga fel incat sa existe
un spatiu de 2-3 mm intre contrapiulita si
capatul patrat al manometrului dupa ce ati
strans contrapiulita (20).

in versiunile compacte 4708-12xx/13xx,
asigurati-va in plus ca opritorul (23) este
fnsurubat numai pana in punctul in care este
aliniat cu carcasa, altfel garniturile (21, 22) vor
fi deteriorate. Fiecare garnitura este atribuita fie
manometrului fie opritorului si trebuie sa fie
schimbata Tn consecinta daca schimbati locul
manometrului si al opritorului pe partea opusa.

20 21

22 23

T bl

2..3 mm 0 mm

Fig. 9 - Conectarea manometrului, de ex. cu regulatoare de presiune de alimentare tip 4708-12xx/13xx
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3.2 Conexiune suplimentara

pentru o electrovalva

O placa intermediara trebuie sa fie montata
intre placa de conectare sau de adaptare si
regulator pentru a conecta o electrovalva.
Presiunea de alimentare redusa a regulatorului
de presiune de alimentare este apoi condusa
la conexiunea filetata pe partea laterala prin
orificiile corespunzatoare din placa
intermediara. Toate regulatoarele de presiune
de alimentare au aceeasi placa intermediara,

Conexiuni pneumatice

cu exceptia tipului 4708-57xx, proiectate pentru
conectare la pozitionerul tip 3760 (Fig. 12),
placa sa intermediara are o atribuire diferita

a orificiilor pentru conductele de aer. Toate
versiunile pot fi comandate fabricate in aluminiu
sau otel inoxidabil si cu filete de tip G sau NPT.
Consultati sectiunea 7 pentru detalii
suplimentare.

lesirea pentru

1.1
ﬁ**** ~ —E
aerul de alimentare redus ; ;
(ﬁﬁ% < SUPPLY
1

4 [

Placa intermediara (2) cu
conexiune suplimentara

Fig. 10 - Montarea pléacii intermediare pentru pozitionere tip 3730/3766/3767/3780

A/

41—
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Conexiuni pneumatice

Montarea placii intermediare directia iesirii regulatorului (nivelul aerului de

) ) ) o alimentare redus). Consultati figurile 10, 11, 12.
1. Demontati suruburile de fixare si ridicati

regulatorul de presiune de alimentare (4)
fmpreuna cu garnitura de derivatie (3) de
pe placa de adaptare (1).

Asigurati-va ca nu ati schimbat pozitia
garniturii de derivatie din regulatorul de
presiune de alimentare.

2. Introduceti inelele O (2.1) in orificiile placii
intermediare (2).

3. Asezati placa intermediara pe placa de
adaptare n asa fel incat cele trei gauri
aflate una langa cealalta sa fie pozitionate
peste ambele gauri de 5 mm de pe placa

Nota! Degetul lung din cauciuc al garniturii de de adaptare si orificiile (1.1) pentru

derivatie (3) trebuie s4 fie mereu orientat in suruburile de fixare sé fie aliniate.
E
Intrarea aerului de alimentare 0 : —A
> ﬁ/{ﬁ/ >
1.1— ———= =
1— 1L — AM
i —
‘ 2—+| s Ll
‘ u i PR é‘
I [ —
e 21— T —A
lesirea pentru gz I ‘{, v
aerul de alimentare redus ‘ ‘
T[T @ @ ‘ A
7E} i | | | —E% ‘ E
= AL

‘ J Placa

intermediara (2) [

Fig. 11 - Montarea unei placi intermediare pe servomotor tip 3372
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Conexiuni pneumatice

4. Asezati regulatorul de presiune de
alimentare (4) cu garnitura de derivatie (3)
pe placa intermediara (2). Introduceti
suruburile de fixare mai lungi si
fnsurubati-le strans.

T — AM

1.1

AUMENTARE o |6~ |»

EJ

2 ‘353 A;ﬁA
E— "o 1

21—

=

Fig. 12 - Montarea unei placi intermediare pe pozitioner tip 3760
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Reglarea punctului de setare

4 Reglarea punctului de setare

(Fig. 2)

in functie de versiune, punctul de setare a
regulatorului de presiune de alimentare poate fi
reglat fie prin butonul de reglare (8), fie dupa
desurubarea capacului (5), prin surubul de
setare (7).

Rotirea butonului sau a surubului in sens
orar mareste presiunea la iesire si rotirea in
sens anti-orar reduce presiunea la iesire.
Folositi contrapiulita (6) pentru

a asigura pozitia de setare.

5  intretinere

(Fig. 2)

Va recomandam sa verificati filtrul cat se poate
de des.

Goliti apa din condens care s-a acumulat prin
scoaterea opritorului (10) sau prin desurubarea
dopului de golire (15) cu circa o jumatate de
tura.

Nota!
Stréngeti dopul de golire doar cu méana. Cuplul
de strangere maxim permis este de 3 Nm.

Nota!

Cénd utilizati versiunea cu buton de reglare (8)
pentru reglarea punctului de setare,
asigurati-va ca suruburile Philips sunt inguruba-
te stréns pentru a preveni desfacerea butonului
datorité posibilelor vibratii.

18 EB 8546 RO

Cand apar defectiuni, de ex.o scadere a
presiunii, desurubati opritorul (10) sau priza
filtrului (12) si inlocuiti cartusul filtrant

(nr. comanda 8504-9027).

Tnainte de a efectua orice lucrare de intretinere,
inchideti alimentarea cu aer!

Pentru versiunea cu priza a filtrului, ingurubati
strans surubul de fixare (13) astfel incat
cartugul filtrant s& fie asezat corect. Inlocuiti
garnitura (12.1) nr. comanda 0439-0061, daca
este necesar. La versiunile 4708-11xx/14xx, nu
desurubati bucsa (11), daca este posibil. Daca,
totusi, a trebuit sa o desurubati, puteti inlocui si
garnitura (11.1) nr. comanda 0439-0287.

Daca exista scurgeri la opritor (10), intregul
opritor si inelul de etansare (10.1) nr. comanda
1099-3871 trebuie sa fie inlocuite.



6 Depanare

Scurgerile dintre regulatorul de presiune de
alimentare si placa de adaptare:

Verificati daca garnitura de derivatie (Fig. 3
si 4) este instalata si daca ambele suruburi
de fixare sunt stranse corect.

Suflu excesiv prin orificiului de evacuare a
aerului (3 din Fig. 2):

Verificati daca garnitura de derivatie (Fig. 3
si 4) este instalata corect.

Alimentarea cu aer descreste si presiunea
la iegire scade:

Verificati cartusul filtrant (9 din Fig. 2)
pentru mizerie gi asigurati-va ca punctul de
setare este reglat corect.

Depanare

7 Accesorii

Accesorii nr. comanda

Piese de montare pentru montarea pe sina conform EN 50022 1400-7341
conform EN 50035 1400-7342

Piese de montare pentru montarea pe consola pentru servomotor tip 3271/3277 1400-7343

(120 pana la 700 cm?2)

Placa intermediara pentru conexiuni suplimentare cu tipurile 4708-10xx/-11xx/-53xx/-55xx/-58xx/-62xx/-63xx

Aluminiu cu filet G %
Aluminiu cu filet %2 NPT

Otel inoxidabil cu filet G %
Otel inoxidabil cu filet /2 NPT

1400-7400
1400-7404
1400-7402
1400-7406

Placa intermediara pentru conexiuni suplimentare cu tipul 4708-57.. Regulator de presiune de alimentare

Aluminiu cu filet G V4 1400-7401
Aluminiu cu filet ¥4 NPT 1400-7405
Otel inoxidabil cu filet G % 1400-7403
Otel inoxidabil cu filet %4 NPT 1400-7407
Buton de reglare pentru punctul de setare 1400-7408
Piulitd pentru montarea pe panou 1400-7725

EB 8546 RO 19




Dimensiuni in mm

8 Dimensiuni in mm
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Regulator de presiune de alimentare

tip 4708-10xx/17xx
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Console de montare

(accesorii)

Regulator de presiune de alimentare
tip 4708-11xx/14xx

78
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t— 50 —w=
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190(214)

60

Regulatoare de presiune de alimentare cu
placa intermediara

inélt,imea totala creste cu 24 mm pentru
conexiunea suplimentara.
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Dimensiuni in mm

Regulator de presiune de alimentare
tip 4708-12xx/13xx

Tipul 4708-83xx/84xx/86xx/87xx
Regulator de presiune de alimentare
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Regulator de presiune de alimentare tip 4708-53xx
pentru pozitionere tip 3730/3766/3767/3780/3785/3787

65(89)—= Tecirea

-
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i
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Alimentare
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Dimensiuni in mm

Regulator de presiune de alimentare tip 4708-54xx
pentru pozitionere tip 3730/3766/3767/3780/3785/3787
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Tipul 4708-55xx
pentru pozitionere tip 4763/4765
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Alimentare
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Dimensiuni in mm

Regulator de presiune de alimentare tip 4708-57xx
pentru pozitioner tip 3760
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133 (157) _‘
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Dimensiuni in mm

Tipul 4708-58xx
pentru pozitioner tip 3761

Alimentare i
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Tipul 4708-63xx
pentru servomotor tip 3277
Conectare pe stanga sau pe dreapta
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Dimensiuni in mm

Tipul 4708-6221
pentru servomotor tip 3372-031x

e 111
Alimentare
4 }
60
el 13
-— == i = -
g J|| |
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